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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D 01.01.01 (CPV 45100000-8) ODTWORZENIE TRASY | PNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczneSTP @ wymagania techniczne dotyce wykonania i
odbioru prac pomiarowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktipezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatig
robot wymienionych w punkcie 1.3.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezkonania robét zwizanych z budowdrogi gminnej nr
100929L —ulica Sportowa w m. Piszczama odcinkuod km 0+000 do km 0+68% dtugaci tacznej 0,689 km i
obejmuj:

- Odtworzenie trasy i punktéw wysalaowych przy liniowych robotach ziemnych — trasagirw terenie
rowninnym.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej S sgodne z odpowiednimi polskimi normami i definiojgpodanymi w ST
D 00.00.00 ,Wymagania ogoIne".

1.4. Okreslenia podstawowe
Punkty gtéwne trasy- punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowazopocatkowy i koncowy punkt trasy.

Pozostate okéenia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D 00.00.00 ,Wymaganisiog” p. 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotygze rob6t podano w SST D 00.00.00 ,Wymagania oggnd’.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padan SST D 00.00.00
~Wymagania ogélne” p. 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najlestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dhegokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gramimhot ziemnych, w gsiedztwie punktow zalamania trasy,
powinny mie srednie od 0,15 do 0,20 m i dlugéod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nayestosowa paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i
dhugcsci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istadej nawierzchni bolce stalows&ednicy 5 mm i
dtugaici od 0,04 do 0,05 mSwiadki” powinny mie diugai¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.
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3. SPRZET

3.1. Ogoblne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w SST D 00.00.00 ,Wymagania ogélne” p. 3.

3.2. Sprat pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakmwyych naléy stosowa nasgpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej jiaw wysokdaciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadiod pomiaru.

4. TRANSPORT

Ogoblne wymagania dotygze transportu podano w SST D 00.00.00 ,Wymagandneg p. 4.
Sprzt i materialy do odtworzenia trasy ama przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D 0000Wymagania ogoélne” p. 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z obogzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyapieniem do rob6t Wykonawca powinien pegejod Zamawigcego dane zawiergje
lokalizacg i wspo6trzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawégjo, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia
i pomiary geodezyjne niezbine do szczegbtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny 6&ywykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich eHach wykrytych w wytyczeniu
punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczychedd te powinny by usunéte na koszt Zamawigego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowep zgodne z
rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie #aia sie od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomé o tym lreyniera. Uksztattowanie
terenu w takim rejonie nie powinno bdyzmieniane przed pogliiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikge z ré&nic rzdnych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostam wykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie
powiadomienia Iayniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku afzai Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpgby¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikoéw pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gldwne trasy i punkigérednie osi trasy musgzby¢ zaopatrzone w
oznaczenia okigjace w sposéb wyray i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktow. Forma i wzor
tych oznaczé powinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatae czasie
trwania robét. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zama@@jo zostan zniszczone przez Wykonawc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzges konieczne do dalszego prowadzenia robétpstam
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe koniecznepiwvidiowej realizacji robét nate do obowizkdw
Wykonawcy.
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5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osiaky i punktéw wysokasciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne fpromy by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azeaklowhzane do punktéw pomocniczych, padmych poza
grania robot ziemnych. Maksymalna odleggopomiedzy punktami gtdwnymi na odcinkach prostych niezeo
przekracz& 500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokaiowe (repery robocze) wzdhosi trasy drogowej,
a take przy kadym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegkd miedzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosic 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérsiipwinna by odpowiednio zmniejszona, zalee od
jego konfiguracji.

Repery robocze nale zatazy¢ poza granicami robét zaganych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszcych. Jako repery robocze pma wykorzystd punkty stale na stabilnych, istrieych budowlach
wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repespocze naley zatayé w postaci stupkéw betonowych
lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonyclymincie w sposéb wykluczaly osiadanie, zaakceptowany
przez lrzyniera.

Rzedne reperdéw roboczych naleokreila¢ z taky dokladndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu
byt mniejszy od 4 mm/km, stosigj niwelacg podwdjra w nawbzaniu do reperow gatwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcajwyra&ne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegogdne;j.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu 0o dokumentagjprojektowa oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawieggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji ngdwowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okidonej w dokumentacji projektowe.

O$ trasy powinna b§wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, leiezrzadziej ni co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejtiesy w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by wieksze nk 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 canpdizostatych dr6g. Rdne niwelety
punktoéw osi trasy nahy wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku do ednych niwelety okrdonych w
dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalaizy¢ materiatdbw wymienionych w p. 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wovsczaly Wykonawca robét zapi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozaagranbot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypéw i wykopow na
powierzchni terenu (okéenie granicy robot), zgodnie z dokumengagprojektows oraz w miejscach
wymagajicych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzent@dtro w miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopOw naky stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy naley stosowé w przypadku nasypéw o wysod@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych ni 1
metr. Odlegté¢ migdzy palikami lub wiechami natg dostosowé do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy
drogowej. Odlegt&c ta co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztaicie
zgodnym z dokumentacprojektows.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D 00.00.00 ,Wymagania ogoines.

Kontrok jakasci prac pomiarowych zwrzanych z odtworzeniem trasy i punktow wys@kowych naley
prowadz¢ wedtug ogdllinych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,457) zgodnie z
wymaganiami podanymi w p. 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w SST D 0000MG/magania ogolne” p. 7.
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Jednosti obmiarows jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie. mdar rob6t zwazanych z
wyznaczeniem obiektow jestezia obmiaru rob6t mostowych.

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w SST D 00.08\@fnagania ogélne” p. 8.

Odbidr robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasje na podstawie szkicoéw i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli gepginej, ktére Wykonawca przedktadaynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotyaze podstawy ptatroi podano w SST D 00.00.00 ,Wymagania ogélne” p. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuije:
— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdwnych osi tigmynktéw wysokeéciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&iowych,
— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnyityezeniem dodatkowych przekrojow,
— ochrona znakdw przed zniszczeniem i oznakowaniavistace odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityeis Gtowny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdauGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979.

Whytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GB{J1983.

Whytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUTR83.

Nookow
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D 01.02.01 (CPV 45100000-8) USURCIE DRZEW | KRZAKOW

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegoétowej specyfikaahtecznej (SST)swymagania dotycce wykonania i
odbioru robét zwizanych z usugciem drzew i krzakow.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktipezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reati
robot wymienionych w punkcie 1.3.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeg/konania rob6t zwizanych z budowdrogi gminnej nr
100929L —ulica Sportowa w m. Piszczama odcinkuod km 0+000 do km 0+68% dtugdci tacznej 0,689 km i
obejmuj:

- Mechaniczne&scinanie drzew agrednicy 6675 cm wraz z karczowaniem pni oraz wywozenvylty karpiny i
gakzi na odlegtéc do 2 km.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okégenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D 00.00.00 ,Wymaganiaiog” p. 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w SST D 00.00.00 ,Wymagania oggnd’.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogo6lne wymagania dotysze sprztu podano w SST D 00.00.00 ,Wymagania ogolne” p. 3.

3.2. Sprzt do usuwania drzew i krzakdw

Do wykonywania rob6t zwizanych z usugtiem drzew i krzakow naty stosowa:
pity mechaniczne,
specjalne maszyny przeznaczone do karczowaniargniich usuricia z pasa drogowego,
spycharki,
koparki lub cagniki ze specjalnym ospgtem do prowadzenia prac zwanych z wygbem drzew.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogoblne wymagania dotygze transportu podano w SST D 00.00.00 ,Wymagandneg p. 4.

4.2. Transport pni i karpiny

Pnie, karpin oraz gatzie naley przewoz¢ transportem samochodowym.
Pnie przedstawiage wartd¢ jako materiat gytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinny dy
transportowane w sposob nie powagyjich uszkodzé

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogélne zasady wykonania rob6t podano w SST D 0000@Wymagania ogélne” p. 5.

5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzakow

Roboty zwizane z usugrtiem drzew i krzakéw obejmajwyciecie i wykarczowanie drzew i krzakow,
wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy, zasypanie dotéw oraz eweméuabalenie na miejscu
pozostatéci po wykarczowaniu.

Teren pod budogvdrogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokopdwinnych miejscach wskazanych
w dokumentacji projektowej, powinien bpczyszczony z drzew i krzakéw.

Zgoda na prace zwiane z usugtiem drzew i krzakéw powinna byizyskana przez Zamawiaggo.

W miejscach dokopow i tych wykopow, z ktorych grigst przeznaczony do wbudowania w nasypy, teren
nalezy oczysci¢ z raslinnosci, wykarczowa pnie i usun¢ korzenie tak, aby zawa#® czesci organicznych w
gruntach przeznaczonych do wbudowania w nasyppniekraczata 2%.

W miejscach nasypow teren naleoczysci¢ tak, aby cgsci roslinnosci nie znajdowaty i na gebokdsci
do 60 cm poriej niwelety robot ziemnych i linii skarp nasypuyyjatkiem przypadkéw podanych w punkcie 5.3.

Raslinnos¢ istniepca w pasie robét drogowych, nie przeznaczona damiesa, powinna by przez
Wykonawe zabezpieczona przed uszkodzeniemelleoslinnosé, ktéra ma by zachowana, zostanie uszkodzona
lub zniszczona przez Wykonagydo powinna by ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposéb zgagaany
przez odpowiednie wiadze.

5.3. Usungcie drzew i krzakéw

Pnie drzew i krzakow znajdige s¢ w pasie robot ziemnych, powinny dyykarczowane, za wyfkiem
nastpujacych przypadkow:

a) w obrbie nasypow - jeeli srednica pni jest mniejsza od 8 cm i ista@g rzdna terenu w tym miejscu znajduje
sig co najmniej 2 metry od powierzchni projektowaneydny drogi albo powierzchni skarpy nasypu. Pnie
pozostawione pod nasypami powinnychigigte nie wyej niz 10 cm ponad powierzchnterenu. Powysze
odstpstwo od ogdlnej zasady, wymagmgj karczowania pni, nie ma zastosowanigelje przewidziano
stopniowanie powierzchni terenu pod podsiaasypu,

b) w obrbie wyokmglenia skarpy wykopu przecingego s¢ z terenem. W tym przypadku pnie powinny¢by
Scigte rowno z powierzchaiskarpy albo porkj jej poziomu.

Poza miejscami wykopow doty po wykarczowanych phiaaley wypetnic gruntem przydatnym do
budowy nasypow i zagci¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w SST D 02.0QR@boty ziemne”.

Doty w obekbie przewidywanych wykopéw, naile tymczasowo zabezpieazyrzed gromadzeniemesw
nich wody.

5.4. Zniszczenie pozostasgi po usunite] roslinnosci

Materiat z wycinki drzew (pnie, karpin gakzie) Wykonawca zniszczy lub zagospodaruje we wihasny
zakresie. Sposob zniszczenia pozostalpo usungtej raslinnosci powinien by uzgodniony z laynierem.

Sposéb przerobienia gat na kor drzewry za pomoe specjalistycznego spiti, powinien odpowiada
zaleceniom producenta spta. Niewyteczne pozostadci po przerdbce powinny Byusunite przez Wykonawgz
terenu budowy.
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6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jako robét podano w SST D 00.00.00 ,Wymagania ogolnes.

6.2. Kontrola rob6t przy usuwaniu drzew i krzakéw

Sprawdzenie jaki robodt polega na wizualnej ocenie kompldtiaisungcia ralinnosci, wykarczowania
korzeni i zasypania dotow. Zeggczenie gruntu wypeinigjego doty powinno spetniaodpowiednie wymagania
okreslone w SST D 02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D 00.00M@0nagania ogdlne” p. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarovg rob6t zwizanych z usueciem drzew i krzakéw jest:
- dladrzew - sztuka,
- dla krzakéw - hektar.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru rob6t
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D 00.08@fnagania ogoélne” p. 8.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykaneo/ch
pniach, przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygee podstawy pfatrsgi podano w SST D 00.00.00 ,Wymagania ogdlne” p. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j
Platnag¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug p. 7.
Cena wykonania robét obejmuje:
- wyciecie i wykarczowanie drzew i krzakow,
- wywiezienie pni i karpiny poza teren budowy i zggadarowaniem przez Wykonaworaz przerobienie geti
na koe drzewr,
— zasypanie dotow,
— uporadkowanie miejsca prowadzonych robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.
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