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I. Wstep

1.Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania
1 odbioru robo6t zwigzanych z remontem przepompowni $ciekOw oraz wykonaniem nowych
przepompowni w miejscowosci Piszczac, gm. Piszczac powiat bialski, polegajacym na
wymianie istniejgcych pomp, orurowania na rury oraz ksztattki ze stali nierdzewnej,
wymianie armatury pompowni, czyszczeniu oraz modernizacji infrastruktury
towarzyszace;.

2. Cel i zakres stosowania szczegélowej specyfikacji technicznej

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu realizacji rob6t wymienionych w p. I.1.

3. Zakres robot objetych szczegélowa specyfikacja techniczng

Niniejsza szczegétowa specyfikacja techniczna dotyczy w catosci robdt niezbgdnych
do wykonania przepompowni w zakresie czyszczenia i zabezpieczenia antykorozyjnego
komor, montazu technologicznego (pompy i rurociagi tloczne wraz z uzbrojeniem),
instalacji towarzyszacych (wentylacji, elektryki).

Zakres robot w ramach remontu przepompowni.:
3.1 Przepompownia P I

- W przepompowni  nalezy w pierwsze] kolejnosci dokonaé¢ czynnosci mycia
ci$nieniowego, piaskowania §cian komory, a nastgpnie zabezpieczenia ich preparatem
ochronnym

- Montaz technologiczny obejmujacy 2 pompy o wolnym przelocie o wymaganych
parametrach jednej pompy H=11,10m, Q=7,20dm’/s wraz z przewodami ttocznymi DN8O0 i
umieszczong na nich armaturg zwrotno-zaporowsa, odcinajaca 1 pluczaca. Montaz
prowadnic wykonanych z rur ze stali kwasoodpornej AISI 304. Montaz zurawika i
wyciagarki elektrycznej do pomp.

- Wymiana wtazéw o wym. 1200x2100mm dzielony— 1 szt., 1200x2100mm dzielony -1 szt.
oraz wymiana drabinki zlazowej ze stopniami antyposlizgowymi z porgcza montowang do
pokrywy przepompowni oraz montaz drugiej drabiny ze stopniami antyposlizgowymi z
porecza montowang do pokrywy przepompowni

- Montaz podestu serwisowego ze stali kwasoodpornej AISI 304

-Wymiana kraty koszowej o wym. 480x420x300mm (dk., szer., wys.) wraz z prowadnicami
z rur ze stali kwasoodpornej AISI 304 oraz wyciagarka elektryczng z zurawikiem.

- Wykonanie pofaczenia orurowania przepompowni z siecig kanalizacyjna.




- Wpykonanie ukladu sterowania przepompowni — szafa sterownicza wraz z
zabezpieczeniami, sonda, plywaki.
- Przebudowa ukladu zasilania i wewng¢trznej linii zasilajacej szafe sterownicza

- Wymiana istniejgcych rur wywiewnych PCV110 na rury ze stali kwasoodpornej AISI 304
z wywiewkami ze stali kwasoodpornej AISI 304.

- w celu wyeliminowania martwych przestrzeni (zaleganie §ciekow 1 osadow w zbiorniku )
na dnie zbiornikdw przepompowni nalezy zamontowac krag zelbetowy o $rednicy 1500mm
1 0 wysokos$ci 1000mm. Przestrzen pomig¢dzy krggiem a zbiornikiem przepompowni nalezy
wypehi¢ betonem B 15. Ponadto krggiem a migdzy $cianami zbiornika nalezy wykonaé
skosy tank aby nie zalegaly osady $ciekowe.

3.2 Przepompownia P 11

- W przepompowni  nalezy w pierwszej kolejnosci dokonaé¢ czynnos$ci mycia
ci$nieniowego, piaskowania §cian komory, a nastgpnie zabezpieczenia ich preparatem
ochronnym

- Montaz technologiczny obejmujacy 2 pompy o wolnym przelocie o wymaganych
parametrach jednej pompy H=5,30m, Q=6,30dm’/s wraz z przewodami tlocznymi DNSO i
umieszczong na nich armaturg zwrotno-zaporowsa, odcinajaca 1 pluczaca. Montaz
prowadnic wykonanych z rur ze stali kwasoodpornej AISI 304.

- Wymiana wtazéw o wym. 900x1200mm — 1 szt., oraz wymiana drabinki ztazowej ze
stopniami antypos$lizgowymi z porgczg montowang do pokrywy przepompowni
- Montaz podestu serwisowego ze stali kwasoodpornej AISI 304

- Wykonanie pofaczenia orurowania przepompowni z siecig kanalizacyjna.

- Wykonanie uktadu sterowania przepompowni — szafa sterownicza wraz
z zabezpieczeniami, sonda, ptywaki.

- Wymiana istniejacych rur wywiewnych PCV110 na rury ze stali kwasoodpornej
AISI 304 z wywiewkami ze stali kwasoodpornej AISI 304.

3.3 Przepompownia P 111

- W przepompowni  nalezy w pierwszej kolejnosci dokonaé¢ czynnos$ci mycia
ci$nieniowego, piaskowania §cian komory, a nastgpnie zabezpieczenia ich preparatem
ochronnym

- Montaz technologiczny obejmujacy 2 pompy o wolnym przelocie o wymaganych
parametrach jednej pompy H=7,30m, Q=5,8dm’/s wraz z przewodami tlocznymi DN8O0 i
umieszczong na nich armaturg zwrotno-zaporowsa, odcinajaca i1 pluczaca. Montaz
prowadnic wykonanych z rur ze stali kwasoodpornej AISI 304.

- Wymiana drabinki ztazowej ze stopniami antyposlizgowymi z porgcza montowang do
pokrywy przepompowni




- Montaz podestu serwisowego ze stali kwasoodpornej AISI 304
- Wykonanie pofaczenia orurowania przepompowni z siecig kanalizacyjna.

- Wpykonanie ukladu sterowania przepompowni — szafa sterownicza wraz z
zabezpieczeniami, sonda, ptywaki.

- Wymiana istniejgcych rur wywiewnych PCV110 na rury ze stali kwasoodpornej AISI 304
z wywiewkami ze stali kwasoodpornej AISI 304.

3.4 Przepompownia P IV

- W przepompowni  nalezy w pierwszej kolejnosci dokonaé¢ czynnosci mycia
ci$nieniowego, piaskowania §cian komory, a nastgpnie zabezpieczenia ich preparatem
ochronnym

- Montaz technologiczny obejmujacy 2 pompy o wolnym przelocie o wymaganych
parametrach jednej pompy H=5,7m, Q=5,20dm’/s wraz z przewodami tlocznymi DNS8O i
umieszczong na nich armaturg zwrotno-zaporowsa, odcinajaca 1 pluczaca. Montaz
prowadnic wykonanych z rur ze stali kwasoodpornej AISI 304.

- Wymiana wlazu o $rednicy 800mm typ ciezki — 1 szt. oraz z pierScieniami
regulacyjnymi, wymiana pokrywy przepompowni oraz wymiana drabinki zlazowej ze
stopniami antyposlizgowymi z porgczg montowang do pokrywy przepompowni

- Montaz podestu serwisowego ze stali kwasoodpornej AISI 304

- Wykonanie pofaczenia orurowania przepompowni z siecig kanalizacyjna.

- Wpykonanie ukladu sterowania przepompowni — szafa sterownicza wraz z
zabezpieczeniami, sonda, plywaki.

- Wymiana istniejagcych rur wywiewnych PCV110 na rury ze stali kwasoodpornej AISI 304
z wywiewkami ze stali kwasoodpornej AISI 304.

3.5 Przepompownia PV

- W przepompowni  nalezy w pierwszej kolejnosci dokona¢ czynnos$ci mycia
ci$nieniowego, piaskowania §cian komory, a nastgpnie zabezpieczenia ich preparatem
ochronnym

- Montaz technologiczny obejmujacy 2 pompy o wolnym przelocie o wymaganych
parametrach jednej pompy H=18,50m, Q=6,10dm’/s wraz z przewodami tlocznymi DN8O0 i
umieszczong na nich armaturg zwrotno-zaporowsa, odcinajaca i1 pluczaca. Montaz
prowadnic wykonanych z rur ze stali kwasoodpornej AISI 304.

- Wymiana wlazéw o wym. 900x1200mm — 1 szt., do czg¢$ci mokrej przepompowni, oraz
wymiana drabinki zlazowej ze stopniami antypos$lizgowymi z por¢cza montowang do
pokrywy przepompowni

- Montaz podestu serwisowego ze stali kwasoodpornej AISI 304

- Wykonanie pofaczenia orurowania przepompowni z siecig kanalizacyjna.




- Wpykonanie ukladu sterowania przepompowni — szafa sterownicza wraz z
zabezpieczeniami, sonda, ptywaki.

- Wymiana istniejacych rur wywiewnych PCV110 na rury ze stali nierdzewnej AISI 304 z
wywiewkami ze stali nierdzewnej AISI 304.

3.6 Przepompownia P VI

- W przepompowni  nalezy w pierwszej kolejnosci dokona¢ czynnosci mycia
ci$nieniowego, piaskowania §cian komory, a nastgpnie zabezpieczenia ich preparatem
ochronnym

- Montaz technologiczny obejmujacy 2 pompy o wolnym przelocie o wymaganych
parametrach jednej pompy H=19,40m, Q=5,40dm’/s wraz z przewodami ttocznymi DN8O0 i
umieszczong na nich armaturg zwrotno-zaporowsa, odcinajaca 1 pluczaca. Montaz
prowadnic wykonanych z rur ze stali kwasoodpornej AISI 304.

- Wymiana wlazéw o wym. 900x1200mm — 1 szt., do czg¢$ci mokrej przepompowni, oraz
wymiana drabinki zlazowej ze stopniami antyposlizgowymi z por¢cza montowang do
pokrywy przepompowni

- Montaz podestu serwisowego ze stali kwasoodpornej AISI 304

- Wykonanie pofaczenia orurowania przepompowni z siecig kanalizacyjna.

- Wpykonanie ukladu sterowania przepompowni — szafa sterownicza wraz z
zabezpieczeniami, sonda, ptywaki.

- Wymiana istniejacych rur wywiewnych PCV110 na rury ze stali kwasoodpornejAISI 304
z wywiewkami ze stali kwasoodpornej AISI 304.

3.7 Przepompownia P VII

- W przepompowni  nalezy w pierwszej kolejnosci dokona¢ czynnosci mycia
ci$nieniowego, piaskowania §cian komory, a nastgpnie zabezpieczenia ich preparatem
ochronnym

- Montaz technologiczny obejmujacy 2 pompy o wolnym przelocie o wymaganych
parametrach jednej pompy H=7,40m, Q=5,40dm’/s s wraz z przewodami tlocznymi DN80 i
umieszczong na nich armaturg zwrotno-zaporowsa, odcinajaca 1 pluczaca. Montaz
prowadnic wykonanych z rur ze stali kwasoodpornejAISI 304.

- Wymiana wlazéw o wym. 900x1200mm — 1 szt., do czg¢$ci mokrej przepompowni, oraz
wymiana drabinki zlazowej ze stopniami antypos$lizgowymi z por¢cza montowang do
pokrywy przepompowni

- Montaz podestu serwisowego ze stali kwasoodpornej AISI 304

- Wykonanie pofaczenia orurowania przepompowni z siecig kanalizacyjna.




- Wykonanie uktadu sterowania przepompowni — szafa sterownicza wraz
z zabezpieczeniami, sonda, ptywaki.

- Wymiana istniejgcych rur wywiewnych PCV110 na rury ze stali kwasoodpornej AISI 304
z wywiewkami ze stali kwasoodpornej AISI 304.

3.8 Przepompownia P VIII

- W przepompowni  nalezy w pierwszej kolejnosci dokonaé¢ czynnosci mycia
ci$nieniowego, piaskowania §cian komory, a nastgpnie zabezpieczenia ich preparatem
ochronnym

- Montaz technologiczny obejmujacy 2 pompy o wolnym przelocie o wymaganych
parametrach jednej pompy H=5,7m, Q=5,30dm’/s s wraz z przewodami ttocznymi DN8O i
umieszczong na nich armaturg zwrotno-zaporowsa, odcinajaca 1 pluczaca. Montaz
prowadnic wykonanych z rur ze stali kwasoodpornej AISI 304.

- Wymiana wlazéw o wym. 900x1200mm — 1 szt., do czg¢$ci mokrej przepompowni, oraz
wymiana drabinki zlazowej ze stopniami antyposlizgowymi z por¢cza montowang do
pokrywy przepompowni

- Montaz podestu serwisowego

- Wykonanie pofaczenia orurowania przepompowni z siecig kanalizacyjna.

- Wykonanie uktadu sterowania przepompowni — szafa sterownicza wraz
z zabezpieczeniami, sonda, ptywaki.

- Wymiana istniejacych rur wywiewnych PCV110 na rury ze stali kwasoodpornej
AISI 304 z wywiewkami ze stali kwasoodpornej AISI 304.

UWAGA: Przed przystgpieniem do realizacji robot wszystkie wymiary sprawdzi¢ na
budowie. W przypadku stwierdzenia problemu z montazem i uzytkowaniem pomp
zwigzanym z wymiarami istniejagcych wiazoéw, nalezy przewidzie¢ powigkszenie otwordéw
wlazowych.

3.9. Zakres robot w ramach w ramach projektowanych przepompowni

Charakterystyka projektowanych przepompowni §ciekow

e konstrukcja  zbiornika  przepompowni z  prefabrykowanych  elementow
polimerobetonowych, zapewnia pelng szczelno$¢ 1 niewrazliwo$¢ na oddziatywanie
otaczajgcego go Srodowiska, pozwala na dowolne dostosowanie wysokosci
przepompowni, zapewnia odpowiednia wytrzymato$¢ bez stosowania konstrukcji
odcigzajacych, gwarantuje bardzo dhugi okres uzytkowania,

e Srednica zbiornika — 1200mm,

e zlacze do phlukania (zlaczka z zaworem z szybkozlaczem do wezem strazackiego) z
zasuwg odcinajaca oba elementy z zeliwa sferoidalnego PN10,




o wilaz wejSciowy zeliwny ( w terenie przejazdowym) lub ze stali 1.4301 (nie
przejazdowy) kopertowany wraz z obramowaniem usztywniajagcym, wyposazony w
amortyzator, uchwyt do podnoszenia, zaczep do mocowania ktodki,

e drabinka wykonana ze stali o jako$ci min. 1.4301ze szczeblami antyposlizgowymi o
szer. min. 40cm,

e porgcz pomocnicza ze stali o jakosci min. 1.4301

e pomost technologiczny ze stali o jakos$ci min. 1.4301,

e prowadnice rurowe nierdzewne ze stali 1.4301,

e dwa kominki wentylacyjne wykonane ze stali o jakosci min. 1.4301 z filtrami
antyodorowymi katalitycznymi,

¢ lancuchy ze stali 1.4301,

e wszystkie elementy mocujace (wsporniki, kotwy, Sruby, szpilki ) ze stali o jakos$ci min.
1.4301

e orurowanie wewnatrz przepompowni wykonane ze stali jako$ci min. 1.4301 o $r.
zgodnej z projektem,

¢ kolana nierdzewne ze stali o jakos$ci min. 1.4301,

e komierze ze stali nierdzewnej o jakosci min. 1.4301,

e kulowe zawory zwrotne dla kazdej pompy,

e zasuwy odcinajace z uszczelnieniem gumowym chemoodpornym dla kazdej pompy,

e samouszczelniajace si¢ polaczenie pomiedzy pompa a podstawa; uszczelka neoprenowa
pod wplywem cigzaru pompy i ciSnienia panujgcego w rurociggu pozwala na uzyskanie
100% szczelnosci,

e otwor wlotowy (kielich z uszczelka) przystosowany do podlgczenia rurociaggu
grawitacyjnego,

e szybkozlacze RK,

o uszczelki,

¢ oslona wlotu grawitacyjnego — deflektor ze stali o jako$ci min. 1.4301,

przelot z rur PCV dla doprowadzenia kabla zasilajagcego do szaftki sterowniczej.

3.10. Zasilanie, automatyka i sterowanie pracq pomp

Po stronie Wykonawcy nalezy wymiana istniejacego zlacza kablowego na ziacze
ZK-2+P z ukltadem SZR przystosowanym do wymogoéw PGE Dystrybucja, z zachowaniem
parametru mocy przylagczeniowej, z uwzglednieniem catkowitego zapotrzebowania mocy
po modernizacji. Wykonawca ma obowigzek opracowaé¢ dokumentacje projektowa wraz z
instrukcja ruchowg uktadu SZR uzgodniong w PGE Dystrybucja.

Nalezy dokona¢ wymiany kabla wlz dobranego przekrojem 2z uwzglednieniem
calkowitego zapotrzebowania mocy po modernizacji przepompowni.

Na wewnetrzne instalacje elektryczne, nalezy opracowac¢ projekt branzy
elektrycznej  zawierajacy  podlaczenie nowych urzadzen, instalacje  polaczen
wyrownawczych oraz rozdzielni¢ 1 automatyke shizace prawidlowemu dziataniu
przepompowni.
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3.11 Szafa zasilajgco-sterownicza pompowni sciekow

Obudowa o stopniu ochrony IP66 wykonana ma by¢ z izolacyjnego i trudnopalnego,
termoutwardzalnego kompozytu poliestrowego, zbrojonego wiloknem szklanym, o
wysokiej odporno$ci na uszkodzenia mechaniczne i na dzialanie zewnetrznych warunkow
atmosferycznych, lub metalowa malowana proszkowo. Obudowa ma by¢ wyposazona w
podwojne drzwi, przy czym na drzwiach wewnetrznych zamontowany bedzie panel
operatorski. Szafa sterownicza ma by¢ zamocowana na podstawie montazowej
umozliwiajacej wyprowadzenie przewodéw zasilajacych i sterowniczych z pompowni do
ukfadu sterowania.

Jednostke sterujaca zestawu pompowego stanowi zaawansowany technologicznie
sterownik, zawierajacy oprogramowanie realizujace opisane ponizej funkcje sterujace i
diagnostyczne, zintegrowany z prostym w obstudze panelem sterowania. Panel sterownika
bedzie wyposazony w podswietlane przyciski funkcyjne oraz graficzny kolorowy
wyswietlacz LCD o wymiarach minimum 9cm/14cm. Na wyswietlaczu pokazywany bedzie
aktualny status obiektu, stan pracy pomp, stan przetwornikow pomiarowych oraz log
awarii biezacych 1 historycznych z mozliwos$cig rejestracji co najmniej 50 rekordoéw.
Zastosowany sterownik powinien mozliwo$¢ programowania na poziomie uzytkownika
zarowno z klawiatury sterownika jak 1 bezptatnym programem narzedziowym.

Minimalna konfiguracja sterownika przepompowni musi zapewniac :

1) sterowanie pracg pomp w oparciu o sond¢ hydrostatyczna,

2) w przypadku uszkodzenia lub zdemontowania sondy hydrostatycznej, sterowanie
pompami ma si¢ odbywac, w trybie pracy awaryjnej, poprzez okreslong ilo$¢
wylacznikow ptywakowych ( min. 2, max. 5 ),

3) zalgczanie/wylaczanie pomp zgodnie z zaprogramowanymi progami poziomu,

4) realizowanie opdznien czasowych przy zalaczeniu/wylaczeniu pomp,

5) zliczanie godzin pracy kazdej pompy,

6) praca naprzemienna pomp z automatycznym zastgpowaniem pompy uszkodzonej przez
pomp¢ sprawna,

7) generowanie alarmow i ostrzezen oraz tworzenie zaawansowanych zestawien alarmow
ze stemplami czasowymi,

8) kontrola stanu zabezpieczen zwarciowych i przecigzeniowych silnikéw pomp,

9) sterowanie lokalne i zdalne praca pomp,

10) wyjscie komunikacyjne MODBUS RTU, port RS485 — jako modut dodatkowy
dedykowany do zainstalowanego sterownika

11) VNC serwer przez dostgpny przez port Ethernet

Wyposazenie szafy zasilajgco-sterowniczej pomp stanowig ponadto elementy elektryczne,
ukiady zabezpieczajace i wykonawcze takie jak:

a) rozlacznik gléwny napiecia zasilania z pokretlem umieszczonym na drzwiach
wewngtrznych,

b) wylaczniki réznicowopradowe wszystkich obwodow elektrycznych szafy,

c) podswietlane przelagczniki sterowania recznego umieszczone na drzwiach
wewngtrznych, umozliwiajace zalaczenie pomp w trybie pracy recznej oraz
kontrolowane pompowanie $cieckOw ponizej zabezpieczenia przed suchobiegiem,

d) zewngtrzny, $wietlny, migowy sygnalizator stanu alarmowego,

e) oswietlenie wewnetrzne szafki.
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gniazdo remontowe 230V

czujnik INTRUZ,

ochrong przeciwprzepigciowa co najmniej klasy B+C

gniazdo do podlaczenia agregatu.

zestaw antykondensacyjny zlozony z grzatki o mocy 30W i termostatu

z nastawianym progiem zadziafania.

szafa sterownicza wyposazona ma by¢ w wentylowany podest umozliwiajacy jej
umocowanie na betonowym stropie pompowni oraz zapewniajacy wygodne
wprowadzenie do niej kabli obiektowych. Opcjonalnie szafa moze by¢ wyposazona
w fundament prefabrykowany, ktory moze by¢ zakopany w ziemi.

Uklad sterowania szafy pompowni $cieckéw ma by¢ wyposazony w odrebny modut
komunikacyjny GPRS komunikujacy si¢ z sterownikiem pompowni $ciekow
wykorzystujac protokot MODBUS RTU przez port RS 485. Minimalna konfiguracja
modutu komunikacyjnego ma zawierac:

a)

b)
c)
d)
e)

4-zakresowy modem GSM/GPRS z funkcja automatycznego nawigzywania i
przywracania sesji,

antena GSM,

port serwisowy RS232,

izolowany port MODBUS RTU, port RS485,

funkcjonalno$¢ lokalnego Mastera dla urzadzen zewnetrznych, protokot MODBUS
RTU Master,

transmisja zdarzeniowa z poziomu Slave’a (SMS/GPRS) dla stanow alarmowych
oraz informacji o pracy urzadzen,

watch-dog,

zdalna konfiguracja, programowanie i aktualizacja oprogramowania wewngtrznego
przez GPRS,

mozliwo$¢ lokalnego wykonywania programu uzytkownika.

Szafa sterownicza ma zosta¢ podiaczona do istniejacego systemu wizualizacji
w zakresie synoptyki pracy pompowni:

poziom $ciekow w zbiorniku na podstawie sygnatu z sondy hydrostatycznej,
praca/postdj/awaria pompy Sciekowe;j,

tryb pracy pompy automatyczny/0/r¢czny

mozliwo$¢ zdalnego wymuszenia pracy pompy z poziomu systemu wizualizacji
stan tacznikow ptywakowych

diagnostyka pompowni: czas pracy pomp, ilo$¢ cykli pomp, obecno$é/brak
zasilania, blagd komunikacji, blad urzadzen, czujnik INTRUZ.
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3. 12 System monitoringu i wizualizacji przepompowni $ciekOw

w technologii GSM/GPRS

W zakresie realizowanej modernizacji zaklada si¢ aktualizacje istniejacego systemu
wizualizacji opartego o system ASIX w wersji 6.
Zakres zmian ma obejmowac:

f)

dostawe i konfiguracje¢ routera GPRS,

dostarczenie kart SIM 500MB/36 m-cy zgodnymi z dzialajagcym systemem
wizualizacji pompowni $ciekOw oraz innych obiektow wlaczonych do ww. systemu
dofaczenie nowoprojektowanych przepompowni $ciekow,

aktualizacj¢ systemu operacyjnego,

aktualizacje klucza licencji:

e obecnie wizualizacja jest w oparciu o ASIX zawierajacy ASIX-WACW, stacja
operatorska, limit 512 zmiennych, AsAlert, serwer powiadamiania o alertach
SMS,

o zaklada si¢ aktualizacje licencji ASIX do wersji: ASIX-WAFS, serwer
operatorski, limit 4096 zmiennych, @Asix4Internet, Portal/Serwer WWW z 1
jednoczesnym klientem webowym w wersji pelnej, @AsixMobilel CAL, Klient
dostepowy Asix Mobile.

dostosowanie istniejacych ekranéw wizualizacji do nowej wersji systemu ASIX.

Funkcjonalnos$¢ systemu wizualizacji ma zapewniac:

glowne okno synoptyczne — umozliwia podglad graficzny wszystkich
monitorowanych obiektow pod wzgledem:

wizualizacji poziomu $ciekow w zbiorniku dla kazdej pompowni indywidualnie,
wizualizacji pracy danej pompy dla kazdej pompowni indywidualnie,

wizualizacji awarii danej pompy dla kazdej pompowni indywidualnie,

wizualizacji odstawienia danej pompy, pompa odstawiona nie jest zalaczona w
automatycznym cyklu pracy przepompowni, dla kazdej pompowni indywidualnie,
wizualizacji alarméw na wszystkich przepompowniach w formie tabeli alarmow
biezacych, alarmy podawane z nastgpujacymi informacjami: data wystgpienia
alarmu, nazwa obiektu, typ alarmu, data ustgpienia alarmu, w jakim czasie alarm
zostat potwierdzony prze operatora co pozwala na szybka analize monitorowanych
stanow przepompowni bez potrzeby przegladania kolejnych okien synoptycznych
przepompowni

funkcja logowania/wylogowania operatorOw stacji monitorujacej — pozwala na
przypisanie odpowiednich kompetencji danemu operatorowi, np. operator o
najmniejszych kompetencjach ma prawo tylko do przegladania obiektow bez
mozliwos$ci ich zdalnego sterowania, natomiast operator-administrator ma pehe
prawo dostepu wraz z prawem zdalnego sterowania przepompownia,

fatwo$¢ przechodzenia migdzy gldéwnym oknem synoptycznym, a oknami
poszczegblnych zestawOw za pomoca ,klikniecia” na danym obiekcie graficznym
lub liscie obiektow

funkcja alarmoéw historycznych — umozliwia przegladanie archiwalnych zdarzen
alarmowych na wszystkich lub wybranym monitorowanym obiekcie za dowolny
okres czasu wraz z funkcja filtrowania wg danego stanu alarmowego. Dodatkowo
posiadamy informacje kiedy dany alarm zostal potwierdzony i przez jakiego
operatora. W kazdej chwili istnieje mozliwo$¢ wykonania wydruku sporzadzonego
zestawienia
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funkcja alarmow biezacych — wizualizuje w postaci tabeli wszystkie biezace
(niepotwierdzone) stany alarmowe z monitorowanych obiektow. W jednoczesny
sposob identyfikuje, czy dany alarm jest aktywny na obiekcie (kolor: czerwony-
alarm krytyczny, z6lty — alarm zwykly, fioletowy — alarm systemowy), czy juz
ustagpil (kolor: zielony). Po potwierdzeniu danego alarmu przez operatora zostaje
on umieszczony w pamigci systemu i mozna go przeglada¢ za pomocag funkcji
alarmow historycznych. Dodatkowo w momencie wystgpienia stanu alarmowego na
dowolnej pompowni aktywuje si¢ sygnal dzwigkowy, ktory mozna wylaczy¢ po
potwierdzeniu wszystkich niepotwierdzonych alarméw biezacych, co pozwala na
wykonanie przez operatora innych czynnos$ci niezwigzanych ze stacja monitorujaca,
np. obstuga oczyszczalni
baza danych — zapis wszystkich odebranych danych w bazie danych SQL wraz z
narzedziem do jej przegladania oraz eksportowania do pliku csv, ktory jest
obstugiwany przez arkusz kalkulacyjny MSExcel
kontrola polagczenia stacji monitorujgcej z monitorowanymi pompowniami —
informowanie operatora o braku komunikacji z monitorowanym obiektem wraz z
podaniem doktadnego czasu zerwania polaczenia,
kontrola dostepu do monitorowanego obiektu — rozbrojenie/uzbrojenie obiektu za
pomoca stacyjki (lokalnie) lub funkcji rozbrojenia/uzbrojenia (zdalnie ze stacji
monitorujacej). W momencie rozbrojenia obiektu nie sg wysylane z niego sygnaty
alarmowe — funkcja testowania obiektu bez przesylania falszywych informacji oraz
dodatkowo pozwalajagca na oszczedno$¢ w ilosci wysytanych/odebranych danych
GPRS — oszczednos¢ w kosztach eksploatacji
alarm wlamania — wywolanie na stacji monitorowanej alarmu wlamania do obiektu
nastgpuje po okreslonym czasie od otwarcia szafy sterowniczej i nie rozbrojeniu
obiektu. Alarm nie ulega skasowaniu po czasie. Wymaga zdalnego kasowania przez
operatora, w ten sposob informujgc go o swoim wystgpieniu
rejestracja i archiwizacja parametrow pracy:

e poziom $ciekdw w zbiorniku na podstawie sygnalu z sondy hydrostatycznej,

e praca/postdj/awaria pompy Sciekowe;j,

e tryb pracy pompy automatyczny/0/r¢czny

e mozliwo§¢ zdalnego wymuszenia pracy pompy z poziomu systemu

wizualizacji
e stan facznikdw plywakowych
e diagnostyka pompowni: czas pracy pomp, ilos¢ cykli pomp, obecnosé/brak
zasilania, blagd komunikacji, blad urzadzen, czujnik INTRUZ.

funkcja od$wiezenia obiektu — umozliwia na zyczenie operatora przeslanie do stacji
monitorujacej aktualnego stanu danej przepompowni
funkcja kasowania zegaréw — operator ma mozliwo$¢ wyzerowania zegarOw czasu
pracy pomp wraz z licznikami ilo$ci zalagczen w celu dokonania analizy czasowe;j
pracy pompowni np. rOwnomiernie zuzycie pomp w ciggu miesigca
zdalne zalaczanie/wylaczanie pomp
funkcja odlgczania/podiaczania pompy — pozwala na zadanie ,,poinformowanie”
sterownika o odlgczeniv/ podlaczeniu danej pompy, co wigze si¢ z
nie/uwzglednieniem danej pompy w cyklu pracy pompowni, np. jezeli zdalnie
odlagczymy pompe, to sterownik nie uwzgledni jej w cyklu pracy pompowni i
zawsze zalaczy pompe, ktora fizycznie wystepuje na obiekcie
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» funkcja zdalnej zmiany poziomow pracy pomp — istnieje mozliwos¢ zdalnej (ze
stacji monitorujacej) zmiany poziomu zalgczenia, wylaczenia pomp oraz poziomu
alarmowego — oczywiscie przy zastosowaniu sondy hydrostatycznej

=  wykresy szybkiego podgladu — pozwalaja na podglad: pracy, spoczynku, awarii
dwodch pomp, ci$nienia, przeplywu w okresie ostatnich 2 godzin

= trendy historyczne — mozliwo$¢ sporzadzania wykreséw: stanu pomp, ci$nienia,
przeplywu na dokladniej skali czasu w wybranym okresie historycznym. W kazde;j
chwili istnieje mozliwo$¢ wykonania wydruku sporzadzonego wykresu

» raporty — mozliwo$¢ sporzadzania raportdw odnos$nie: czasu pracy, ilosci zalgczen,
ilo$ci awarii, czasu awarii pomp w wybranym okresie historycznym. W kazdej
chwili istnieje mozliwo$¢ wykonania wydruku sporzadzonego zestawienia.

Wraz z dostawa i aktualizacja oprogramowania wizualizacyjnego w wersji inzynierskiej ,
wykonawca przenosi bezplatnie prawa wlasnosci do uzytkowania oprogramowania i
ewentualnej przysztej rozbudowy o kolejne obiekty.

4. Okreslenia podstawowe

przepompownia Sciekow - obiekt budowlany wyposazony w zespoty pompowe, instalacje
1 pomocnicze urzadzenia techniczne, przeznaczone do przepompowywania Sciekow z
poziomu niZszego na Wyzszy

Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i przepisami.

II. Materialy

1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek

materiatdw przeznaczonych do robot, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia, szczegétowe informacje dotyczace proponowanego Zzrddia
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialow jak roéwniez odpowiednie
$wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materialow.
Do budowy moga by¢ stosowane materialy, ktore posiadaja niezbedne aprobaty i atesty
(Aprobate Techniczng, Deklaracje zgodnosci Producenta z norma lub Aprobata
Techniczng, Atest Higieniczny). Zatwierdzenie partii materialdw z danego Zrddla nie
oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego zrodia uzyskaja zatwierdzenie.
Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materialy
uzyskane z dopuszczonego zrdédla w sposob ciagly spelniaja wymagania SST w czasie
realizacji robot.

2. Materialy do montazu technologicznego

Do budowy nalezy uzywaé¢ materiatéw nieuszkodzonych. Wymiary i tolerancje
powinny by¢ zgodne z odpowiednimi normami. Kazda rura, ksztattka i armatura powinna
by¢ fabrycznie oznakowana z podaniem nazwy producenta, rodzaju materiatu, oznaczenia
szeregu, Srednicy zewngtrznej w mm, grubos$ci $cianki, daty produkcji, obowigzujacej
normy.
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a. pompy zatapialne o nastgpujacych parametrach:

- wirnik wykonany z zeliwa o wolnym przelocie @80 mm,

- kréciec tloczny pompy DN 80 mm,

- silnik czterobiegunowy z rozruchem bezposrednim w ostonie ze stali nierdzewnej
chtodzonym ciecza z komory wirnika,

- z uwagi na niski poziom $cieckow w modernizowanych pompowniach konieczne jest
zastosowanie pompy do pracy w wersji suchej.

- wirnik przystosowany do tloczenia cieczy gestych (do 1100 kg/m’), zawierajacych frakcje
lotne,

- mozliwo$¢ tloczenia cieczy o warto$ciach pH od 4 do 10,

- podwdjne kasetowe uszczelnienie mechaniczne watu (Sic/Sic i Wegiel/Ceramika),

- pofaczenie korpusu silnika z komorg wirnika za pomocg pierscienia zaciskowego ze stali
nierdzewnej zapewniajace demontaz bez uzycia narzedzi,

- $ruby ze stali nierdzewne;j,

- wbudowane zabezpieczenie termiczne pompy,

- klasa szczelnosci IP 68 zgodna z norma IEC 60 529,

- mozliwos$¢ pracy w 20 cyklach na godzing,

- maksymalna gleboko$¢ zanurzenia 20 m,

- maksymalne dopuszczalne wahania napigcia -10%/+6%.

b. prowadnice pomp ze stali nierdzewnej AISI 304 ®60,3mm. Prowadnice w dolnych
cz¢$ciach stabilizowane w podstawach pomp, natomiast w gérnych koncach mocowane
beda fabrycznymi uchwytami do wewngtrznych powierzchni lukéw montazowych,

c. zawor phluczacy z zeliwa sferoidalnego PN10,

d. facznik kolierzowy do rur z tworzywa PN10,

e. zasuwa z zeliwa sferoidalnego PN10,

f. zawor zwrotny kulowy z Zeliwa sferoidalnego PN10, kula z rdzenia metalowego pokryta
NBR,

g. orurowanie ze stali kwasoodpornej AISI 304,
h. $ruby, nakretki, podkiadki ze stali kwasoodpornej AISI 304,
1. fancuch uszczelniajacy ze stali nierdzewnej i elastomeru EPDM

J- krata koszowa ze stali nierdzewnej AISI 304 z prowadnicami ze stali kwasoodpornej
AISI 304

k. drabinki (stopnie ztazowe) z poreczami, podesty serwisowe ze stali kwasoodporne;j
AISI 304,

1. weiggarka do podnoszenia pomp o nastepujacych parametrach
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- udzwig — min. 300 kg,

- moc silnika — 1000W,

- napiecie — 220V,

- szybkos$¢ podnoszenie — min. 33m/min.,

- lancuch ze stali kwasoodpornejAISI 304.

Wymaga si¢ dostarczenia wyciagarki wraz z tzw. zurawiem do jej montazu
Ww. elementy dotycza przepompowni P 1.

o. wciggarka do podnoszenia kraty koszowej o nast¢pujacych parametrach
- udzwig — min. 300 kg,

- moc silnika — 1000W,

- napiecie — 220V,

- szybkos$¢ podnoszenie — min. 33m/min.,

- fancuch ze stali kwasoodpornej AISI 304.

Wymaga si¢ dostarczenia wyciggarki wraz z tzw. zurawiem do jej montazu
Ww. elementy dotycza przepompowni P 1.

p. wlazy z stali n kwasoodpornej AISI 304. Nad kratami koszowymi nalezy zastosowac
wlazy dwudzielne. Wiazy w klasie dostosowanej do miejsca ich montazu.

r. rury wywiewne ze stali kwasoodpornejAISI 304 z wywiewkami ze stali nierdzewnej
AISI 304.

s. szafa zasilajgco-sterownicza
jak w pkt. 1.3.11.

w. preparat ochronny na bazie cementu hydraulicznego, ktéry po zmieszaniu tworzy
btyskawicznie wigzaca, wodoszczelng zaprawe.

Przyjete preparaty do naprawy 1 zabezpieczenia komor S$ciekowych musza spehié
wymagania normy PN-EN 1504 ,Wyroby i systemy do ochrony i napraw konstrukcji
betonowych — Definicje, wymagania, sterowanie jakos$cig i ocena zgodno$ci” w zakresie
dotyczacym $ciekéw sanitarnych.

u. farba chlorokauczukowa ogdlnego zastosowania.

UWAGA: Stal AISI 304 — 1.4301 wg PN-EN 100088, Stal AISI 316 — 1.4401 wg PN-EN
100088

Materialy z demontazu (orurowanie , zasuwy, pompy, armatura, szafy sterownicze .
wlazy itp. ) sa wlasnoscia zamawiajacego i nalezy zlozy¢ je w miejscu wskazanvm
przez zamawiajacego.

Przede rozpoczeciem robot nalezy przedstawi¢ niezbedne deklaracje i atesty na
materialy ktore maja by¢ wbudowane, uzyskac¢ akceptacje inspektora nadzoru

3. Kruszywo i cement
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Do zasypania przewodéw minimum 0,3 m nad przewodem oraz do wykonania
podsypki pod nowy zbiornik przepompowni o gr. 20cm, powinien by¢ uzyty piasek drobno
lub $rednioziarnisty, bez grud i kamieni, nie powinien by¢ zmrozony. Zageszczenia zasypki
przewodéw, nalezy dokonywaé wylacznie przy uzyciu narzgdzi recznych warstwami
ubjjanymi co 15 - 20 cm, z zachowaniem szczegélnej ostroznosci w celu uniknigcia
uszkodzenia rur. Zaggszczenie podsypki pod przepompowni¢ rgczne lub przy uzyciu
sprzetu mechanicznego.

Materiat na podsypke i zasypke powinien stanowi¢ piasek drobno- lub $rednioziarnisty
spehiajacy wymagania normy PN-B-02480:1986 i PN-EN12620:2008.

Podsypke pod zbiornik przepompowni nalezy stabilizowa¢ cementem 42,5R
spehiajagcym wymagania zawarte w normie PN-EN 197-1 "Cement -Cze$¢ 1: Skiad,
wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementow powszechnego uzytku".

4. Skladowanie materialow

a. Rury przewodowe nalezy sktadowaé zgodnie z wytycznymi producenta i dostawcy.
Nie nalezy dopuszcza¢ do skladowania w sposob, przy ktérym moglyby wystapic
odksztalcenia. Sposoby skladowania powinny gwarantowaé utrzymanie dobrego stanu
technicznego  materiatow, zabezpieczajac je przed uszkodzeniem 1 opadami
atmosferycznymi oraz spehiajac warunki bhp.

Korzystne jest sktadowanie rur przy wykorzystaniu elementow wsporczych uzywanych do
transportu. Wszystkie rury powinny by¢ zabezpieczone przed upadkiem lub wytoczeniem
si¢. Jesli to mozliwe nalezy wykorzysta¢ oryginalne przektadki drewniane. Przektadki
powinny by¢ utozone, co 3 m.

Ksztattki zIgczki i inne materialy powinny by¢ sktadowane w sposdb uporzadkowany.
Zakonczenia rur, ksztaltek winny by¢ zabezpieczone przed dostaniem si¢ do nich
zanieczyszczen. Elementy z tworzyw sztucznych powinny by¢ chronione przed dlugotrwala
ekspozycja stoneczng i nadmiernym nagrzewaniem. Nie nalezy dopuszcza¢ do skltadowania
w sposéb, przy ktérym moglyby

wystapi¢ odksztalcenia. Temperatura w miejscu przechowywania nie powinna przekraczaé
30°C. W miar¢ mozliwosci nalezy materiaty przechowywaé¢ w opakowaniach fabrycznych.

b. Pompy i elementy wyposazenia przepompowni S$ciekow nalezy skladowad na
utwardzonymi odwodnionym podfozu. Nalezy je zabezpieczy¢ przed zanieczyszczeniem i
szkodliwym wptywem warunkow atmosferycznych.

C. Kruszywo i cement

Skfadowisko kruszywa powinno by¢ zlokalizowane jak najblizej wykonywanych
prac. Podloze skladowiska powinno by¢é rowne, utwardzone, z odpowiednim
odwodnieniem, zabezpieczajace kruszywo przed zanieczyszczeniem Ww czasie jego
sktadowania i poboru.

Cement powinien by¢ przechowywany w silosach lub w workach w magazynach
zamknigtych. Na budowie powinny znajdowaé si¢ ilo$¢ cementu zapewniajaca cigglos$é
robot. Sktadowany cement musi by¢ bezwzglednie odizolowany od wilgoci.

Czas przechowywania nie moze by¢ dtuzszy niz 3 miesigce.
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III. Sprzet

1.0go6lne wymagania dotyczace sprzetu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wpltywu na jakos$¢ wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do
rob6t powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem
typow 1 ilosci wskazaniom zawartym w SST organizacji robot, zaakceptowanych przez
Inzyniera; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzgt powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu powinna gwarantowac przeprowadzenie robot zgodnie z
zasadami  okreSlonymi w  dokumentacji  projektowej, SST 1 zaleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu, w terminie okreslonym w Kontrakcie.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot musi by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien on by¢ zgodny z normami
ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca powinien dostarczy¢ Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentow
potwierdzajacych dopuszczenie sprze¢tu do uzytkowania, tam, gdzie jest to wymagane
przepisami.

2.Sprzet do wykonania robét
Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt powinien wykazaé si¢ mozliwoscia
korzystania z nast¢pujacego sprzetu:
— spawarka

— elektrownia polowa

— samochod cigzarowy skrzyniowy
— zgrzewarka elektrooporowa

— zgrzewarka doczolowa

— narzegdzia 1 akcesoria

— koparko-tadowarka

— zuraw budowlany samochodowy
— sprzgt do zaggszczania gruntu

— beczkowo6z

IV. Transport

1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkéw transportu,
ktore nie wplyna niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych robot 1 wiasciwosci
przewozonych materiatow. Liczba $rodkow transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie
robodt zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach
Inzyniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umowa.

Materialy i1 sprzgt beda transportowane z magazynu wykonawcy na teren budowy
zwyktymi $rodkami transportu (dostawcze, cigzarowe) lub zgodnie z informacjami
zawartymi w wytycznych producenta i normach).
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Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskOw na o$ i innych parametréw
technicznych. Srodki transportu nie spehiajace tych warunkéw moga byé dopuszczone
przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do
terenu budowy.

2. Transport rur , wyposazenia przepompowni i kruszyw

Do transportu rur w zaleznosci od dlugosci dostarczanych odcinkéw nalezy
stosowac¢ samochody skrzyniowe. Przy odcinkach dluzszych o wigcej niz 1 m od dlugosci
skrzyni tadunkowej nalezy stosowaé przyczepy dokotowe. Nalezy rury chroni¢ przed
uszkodzeniami pochodzacymi od podloza, na ktérym sa przewozone, od zawiesi
transportowych, stosowania niewlasciwych narzedzi i metod przetadunku. Do transportu
rur zaleca si¢ wykorzystywanie oryginalnych przekladek i1 elementdw drewnianych.
Rozstaw podporek nie moze przekraczaé 4 m. Dopuszczalny nawis do 2 m. nalezy si¢
upewni¢ czy rury nie ocierajg si¢ wzajemnie o siebie. Maksymalna wysoko$¢ ukfadania rur
nie moze przekracza¢ 2 m.

Zabezpieczenie ladunku przy pomocy pasoOw z tworzyw sztucznych. Przy nacigganiu
pasow nalezy zwrdci¢ uwage na ewentualng nadmierng owalizacje rur. Po przywiezieniu na
budowg nalezy podda¢ wszystkie rury

szczegdlowej kontroli wizualnej 1 stwierdzi¢, czy nie nastgpily uszkodzenia transportowe.
Kontrola powinna przebiega¢ w nastgpujacy sposob:

e kontrola tadunku na samochodach, w szczeg6lnosci polozenie i napigcie pasoOw
mocujacych

e jesli wystepuja oznaki uszkodzen, nalezy starannie skontrolowaé¢ kazda rurg.
Uszkodzenia zewnetrzne moga pociagnaé za soba defekty zewnetrzne i1 dlatego w
przypadku zauwazenia uszkodzenia zewngtrznego nalezy

w miar¢ mozliwos$ci dokona¢ ogledzin rury od wewnatrz

e kontrola zgodno$ci dostawy (klasa rur, klasa ci$nienia) z dokumentami

e zaznaczenie w dokumentach dostawy wszelkich brakow 1 niezgodnosci jakosciowych i
ilosciowych

¢ zawiadomienie producenta (dostawcy) o defektach i brakach; w wiekszosci przypadkow
mozliwa jest tatwa naprawa rur.

Elementy wyposazenia przepompowni $ciekéw moga by¢ dostarczane luzem,
dowolnymi $rodkami transportu. Podczas transportu nalezy je zabezpieczy¢ przed
przemieszczeniem 1 uszkodzeniem. Prace zwigzane z transportem poziomym oraz
montazem powinny by¢ wykonane przy uzyciu urzadzen mechanicznych o odpowiednim
udzwigu.

Przewozenie kruszyw i piasku moze odbywaé si¢ przy wykorzystaniu dowolnych
dostepnych $rodkoéw transportu zapewniajacych ich racjonalne wykorzystanie oraz
zabezpieczenie przewozonych materialow przed nadmiernym zanieczyszczeniem lub
zawilgoceniem.
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V. Wykonanie robot

1.0golne zasady wykonania robot

Wykonawca przed przystgpieniem do wykonania zadania zobowigzany jest do
sprawdzenia wszystkich wymiaréw i innych niezb¢dnych informacji na budowie.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami
umowy oraz za jako$¢ zastosowanych materialtow 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢
z dokumentacjg projektowa, wymaganiami SST oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika
projektu. Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robdt.
Wykonawca jest odpowiedzialny za dokiadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okre§lonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Inzyniera/Kierownika
projektu.
Bledy popehione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostang, usunigte
przez Wykonawce na wlasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze si¢ skutkiem bledu
zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inzyniera/ Kierownika
projektu.
Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/ Kierownika
projektu nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.
Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i
elementow robot beda oparte na wymaganiach okre$lonych w dokumentach umowy,
dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu
decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan materialdow 1 robot, rozrzuty
normalnie wystgpujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z
przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang
kwestie.
Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w
czasie okre§lonym przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozba zatrzymania robot.
Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

Wykonawca ma zapewnic¢ nieprzerwany odbior SciekOw na czas remontu i uzgodnic z
zamawiajacvm zrzut tych SciekOw na oczyszczalni .

2. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot Wykonawca dokona ich wytyczenia i trwale oznaczy
miejsca prowadzenia robot.
Roboty przygotowawcze obejmuja ponadto:
1. wyznaczenie i przejecie pasa robot
2 organizacj¢ zaplecza budowy wraz z zapewnieniem dostawy energii elektrycznej i wody
3 oznakowanie budowy
4 powiadomienie zainteresowanych instytucji o przystapieniu do robot

3.Roboty ziemne
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W zwigzku z pracami budowlanymi nalezy:

- uzgodni¢ warunki zajgcia terenu;

- zminimalizowa¢ wplyw robot na istniejacy stan zagospodarowania;

- po zakonczeniu robot odtworzy¢ teren do stanu pierwotnego.

Metody wykonania robdt - mechanicznie z zabezpieczeniem $cian rozporowymi plytami
szalunkowymi 1 recznym wyréwnaniem dna, w miejscach skrzyzowan i zblizen do
istniejagcego uzbrojenia z powiadomieniem i pod nadzorem przedstawiciela wiasciwego
uzytkownika, pod liniami energetycznymi bez udziatu sprz¢tu mechanicznego.

Szczegotowa lokalizacje istniejacego uzbrojenia nalezy sprawdzi¢ poprzez uprzednie
wykonanie przekopéw kontrolnych. Przewody istniejacego uzbrojenia podziemnego musza
by¢ zabezpieczone w wykopie na czas prowadzonych robot przez podwieszenie lub
podparcie. Ziemi¢ z wykopow skladowa¢ wzdhiz wykopu. W przypadku wystapienia
gruntow pylastych lub gruntdw nienos$nych nalezy je usunag¢ a podloze wypehié
zageszczonym piaskiem lub pospdtka Wykopy powinny by¢ zabezpieczone, oznakowane i
o$wietlone na catym odcinku wykonywanych robot.

Roboty ziemne nalezy wykonywac zgodnie z wymogami normy wg PN-B-10736 z marca

1999r.
4.0dwodnienie wykopow

Wykopy nalezy zabezpieczy¢ przed naptywem wod opadowych. W razie
konieczno$ci z wykopoéw nalezy usuwaé wode gruntowa. W trakcie prowadzenia robot
ziemnych nalezy stosowac si¢ do postanowien PN-B-10736, PN-B-06050 i PN/92-B-1035.
Zakres robot odwadniajacych nalezy dostosowaé do rzeczywistych warunkéw gruntowo-
wodnych w trakcie wykonywania robot.

5.Zasypka i zageszczenie gruntu

Uzyty material 1 sposob zasypania przewodow nie powinien spowodowaé
uszkodzenia ulozonych przewodéw. W wykopach otwartych rury obsypac piaskiem i ubi¢
podobnie jak podioze. Zasypa¢ i ubi¢ piaskiem do wysokosci 30 cm ponad wierzch rury.
Stopien zaggszczenia podsypki 1 obsypki przewodu musi wynosi¢ min. 97 % wg Proctora.

Podsypka pod przepompownie powinna wynosi¢ min.20cm. Woko6t zbiornika
przepompowni nalezy wykona¢ obsypke o szer. 50cm. Stopien zageszczenia podsypki i
obsypki przepompowni musi wynosi¢ min. 93-94 % wg Proctora.

Jako podsypka i zasypka (rurociggéw i przepompowni) powinien by¢ uzyty piasek
drobno lub $rednioziarnisty wg PN-B-02481:1998 1 PN-B-02480:1986, bez grud i kamieni,
nie powinien by¢ zmrozony. Material powinien by¢ zageszczony przy uzyciu narzedzi
recznych — podsypka i zasypka przewoddw, obsypka przepompowni lub mechanicznych —
podsypka pod przepompownig.

Zaggszezenie przeprowadza¢ warstwami ubijanymi co 15 - 20 cm z zachowaniem
szczegolnej ostroznosci w celu uniknigeia uszkodzenia rur, wg normy PN-S-02205:1998.
Dalsza zasypka wykopoéw prowadzona bedzie gruntem rodzimym. Roboty ziemne nalezy
prowadzi¢ zgodnie z wymogami PN-B-10736:1999. Plac budowy po zakonczeniu robot
nalezy odtworzy¢ do stanu pierwotnego.
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6. Montaz technologiczny

Montaz pomp nalezy rozpocza¢ od przykrecenia podstaw do $rub kotwigcych
zabetonowanych wczesniej w dnie studni pompowni. Nastgpnie mozna przystapi¢ do
montowania przewoddéw tlocznych. W przewidzianych miejscach umie$ci¢ armature
zwrotng 1 zaporowa. Gdy ciagi tloczne w obrebie przepompowni zostang juz wykonane,
nalezy zamontowa¢ prowadnice pomp. Po zakonczeniu montazu i sprawdzeniu jego
doktadnos$ci, mozna przystapi¢ do opuszczania pomp. Do opuszczania pomp nalezy uzy¢
wciggnika. Opuszczanie powinno si¢ odbywaé swobodnie, az do momentu dotarcia pompy
do zlacza podstawy, z ktorym nastgpuje (pod wplywem cigzaru pompy) szczelne
potaczenie. Kable zasilajace i sterownicze pomp przewlec przez tuleje pozostawione w
stropie 1 doprowadzi¢ do szafek elektrycznych. Tuleje nalezy uszczelni¢, aby zapobiec
przedostawaniu si¢ przez nie oparéw z dolnej do goérnej czesci pompowni. Po ukonczeniu
montazu nalezy oczysci¢ dno zbiornika z odpadéw budowlanych i obcych przedmiotéw.
Uruchomienia pomp, dokonuje si¢ po doprowadzeniu $ciekdw do studni czerpalne;j.
Poniewaz czynnik ten peni jednoczesnie funkcje chtodzaca silnikoéw, podczas pracy pompy
powinny by¢ przez caly czas zanurzone.

Przepompownie montowa¢ na podlozu wykonanym wg. projektu technicznego.
Montaz, posadowienie przepompowni, budowe¢ urzadzen sterujacych i przewodow
technologicznych wykona¢ zgodnie z DTR urzadzen. Obsypke wokot pompowni wykonaé
z piasku 1 starannie zageSci€. Obsypke wykonywaé warstwami ,roéwnomiernie ze
wszystkich stron pompowni. Otwory w przepompowni wyposazy¢ w uszczelki
odpowiednie dla zastosowanych rur. W celu zabezpieczeniem przed wyporem pompowni,
nalezy wykonac¢ pierscienie odcigzajace.

VI. Kontrola jakosci robot

1.0golne zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem,
aby osiggna¢ zalozong jakos$¢ robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robot i jako$ci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materialow
oraz robot. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze
zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich
wykonywania jest zadowalajacy. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania
materialdw oraz robot z czestotliwo$cig zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano
zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwos$¢ sa okreslone w SST,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okre$lone, Inzynier/
Kierownik projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie
rob6t zgodnie z umowa. Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu
swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia 1 sprzgt badawczy posiadaja wazng
legalizacjg, zostaly prawidlowo wykalibrowane 1 odpowiadaja wymaganiom norm
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okreslajacych procedury badan. Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ nieograniczony
dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekc;ji.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywaé¢ Wykonawey pisemne informacje o
jakichkolwiek niedociagnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia
te beda tak powazne, ze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier/Kierownik
projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robo6t badanych materiatéw i dopusci je do uzycia
dopiero wtedy, gdy niedociagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i
stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materialow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialtdbw ponosi
Wykonawca.

2.Kontrola, pomiary, badania

Prace nalezy wykona¢ uwzgledniajac przepisy i normy oraz zasady obowigzujace
przy wykonawstwie robdt budowlanych. W trakcie realizacji prac nalezy zachowac
niezbgdne zabezpieczenia 1 wykorzysta¢ $rodki zapewniajace utrzymanie zgodnego z
obowigzujacymi przepisami stanu BHP.

Wykonawca jest zobowigzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzonych robot w
zakresie 1 z czgstotliwoscia okreslong w niniejszej SST i zaakceptowang przez Inzyniera.
W szczegdlnosci kontrola powinna obejmowac:

a) sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja projektowa,

b) sprawdzenie zgodno$ci materialdow z normami, atestami i warunkami szczegdlowej
specyfikacji technicznej,

c) sprawdzenie prawidlowego wykonania podsypki,

d) sprawdzenie prawidtowego wykonania rurociagu,

e) sprawdzenie zabezpieczenia przewodu przed przemieszczaniem si¢ w planie i w pionie,
g) sprawdzenie zabezpieczenia przed korozja,

h) sprawdzenie zasypki ochronnej przewodu,

1) sprawdzenie szczelno$ci rurociagu,

J) sprawdzenie zasypania rurociagu,

k) sprawdzenie podsypki pod przepompownie.

3.Badania w przepompowni Sciekow

a) Po zakonczeniu montazu wszystkie rurociagi technologiczne, nalezy podda¢ wodnej
probie na szczelno$¢ tak jak rurociggi wodne.

b) Badania w porze zimowej nalezy wykonywac¢ w temperaturze powyzej 0°

c¢) Po przeprowadzeniu badan cisnieniowych i usunieciu wszelkich usterek, calg instalacje

nalezy przephuka¢ woda w celu oczyszczeniu ze zgorzeliny, piasku itp. zanieczyszczen.

d) Po uzyskaniu pozytywnego wyniku badan ci$nieniowych i dokladnym przeptukaniu

przewodéw pompowni cale urzadzenie powinno by¢ poddane badaniom prawidlowosci

dzialania pod ci$nieniem roboczym i przy temperaturze roboczej czynnika.

e) Uruchomienie pompy nalezy przeprowadza¢ zgodnie z instrukcjg producenta,

przestrzegajac nastgpujacej kolejnosci:

- sprawdzi¢ prawidlowos$¢ wszystkich potaczen mechanicznych i elektrycznych
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- zala¢ pompe woda a nastgpnie odpowietrzy¢ i doprowadzi¢ $cieki lub wode do studni
czerpalnej — poniewaz czynniki te pelnig jednoczesnie funkcj¢ chtodzaca silnikow, podczas
pracy pompy powinny by¢ przez caly czas zanurzone

f) W trakcie rozruchu nalezy przesledzi¢ prace pomp sprawdzajac, czy startuja i zatrzymuja
si¢ przy zadanych poziomach $ciekow.

g) Podczas badan prawidtowos$ci dziatania urzadzenia nalezy sprawdzi¢ jego szczelno$é
oraz szczelno$§¢ zamykania zasuw, zaworow, wszelkich polaczen kohmierzowych i
gwintowych, prace zaworéw zwrotnych.

h) Podczas pracy bieg pomp powinien by¢ cichy i rdwnomierny. Pompa i silnik nie moga
wykazywac drgan i nadmiernie si¢ nagrzewac.

i) W trakcie kontroli nalezy zwraca¢ uwagg na prawidlowa sygnalizacje lampek
ostrzegawczych oraz na to, czy liczniki pracy pomp pokazuja jednakowe wartosci.

J) Zaleca si¢ codzienng kontrole przez 1 lub 2 tygodnie po uruchomieniu. Jezeli pompownia
pracuje prawidlowo dalsze kontrole moga si¢ odbywac¢ rzadziej.

Wszelkie czynno$ci zwigzane z rozruchem przepompowni powinni wykonywac
pracownicy uprawnieni, odpowiednio wyekwipowani 1 przeszkoleni w zakresie
obowiazujacych przepisow BHP. W pracach rozruchowych konieczny jest udziat stuzb
eksploatacyjnych oraz serwisu producenta pomp.

6.Zakres badan przy odbiorze koncowym

Zakres badan przy odbiorze koncowym obejmuje:
a) sprawdzenie dokumentéw budowy, a przede wszystkim projektu podstawowego lub
rysunkéw powykonawczych z naniesionymi zmianami i zapoznanie si¢ z protokotami oraz
wynikami badan przy odbiorach czg¢sciowych,
b) ogledziny zewngtrzne, zapoznanie si¢ z tre$cig protokotéw z przeprowadzonych prob
szczelnosci.

5. Ocena wynikow badan

Wyniki badan nalezy uzna¢ za pozytywne, jesli zostaly dotrzymane wymagania
dokumentacji projektowej oraz obowigzujacych norm.
Jesli ktorekolwiek z wymagan nie zostaly spetione, wyniki dla odpowiadajacej mu czesci
nalezy uzna¢ za niezgodne z wymaganiami i po wykonaniu poprawek przystapi¢ do
ponownych badan oraz odbioru.

VII. Odbior robot
1.0golne zasady odbioru robdt

Roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi cze¢sciowemu,
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c¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly

wyniki pozytywne.
2.0dbior czesciowy

Przy odbiorze cze$ciowym powinny by¢ dostarczone nastepujace dokumenty:

e dokumentacja projektowa z naniesionymi na niej zmianami i uzupehieniami w trakcie
wykonywania robot,

e dziennik budowy,

¢ dokumenty dotyczace jakosci wbudowanych materiatow

e prawidlowo$¢ montazu pomp, armatury i orurowania

3.0dbior robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu

Odbiodr czesciowy polega na sprawdzeniu zgodnosci z Dokumentacja Projektowa i
ST, uzycia wilasciwych materialow, prawidlowosci montazu, szczelno$ci oraz zgodnosci z
innymi wymaganiami okre§lonymi w pkt. 6.
Wyniki z przeprowadzonych badan powinny by¢ ujete w formie protokotdow i wpisane do
Dziennika Budowy. Odbiér robot zanikajacych powinien by¢ wykonany w czasie
umozliwiajacym dokonanie poprawek.

4. Odbior techniczny koncowy

Odbidr koncowy powinien by¢ przeprowadzony zgodnie z PN-B-10725, PN-EN 1610,
PN-EN 805.

Przy odbiorze koncowym powinny by¢ dostarczone nastgpujace dokumenty:

- dokumenty jak przy odbiorze cze$ciowym,

- protokoly wszystkich odbiorow technicznych czgsciowych,

- protokoél przeprowadzonego badania szczelnosci instalacji,

- $wiadectwa jakosci wydane przez dostawcdéw materiatlow,

- inwentaryzacja geodezyjna przewodoéw i obiektow na planach sytuacyjnych wykonana
przez uprawniong jednostke geodezyjna,

Przy odbiorze koncowym nalezy sprawdzi¢:
- zgodno$¢ wykonania z Dokumentacja Projektowa oraz ewentualnymi zapisami w
Dzienniku Budowy dotyczacymi zmian i odstepstw od Dokumentacji Projektowe;,
- protokoty z odbioréw czgsciowych i realizacje postanowien dotyczaca usuniecia usterek,
aktualnos¢ Dokumentacji Projektowej, czy wprowadzono wszystkie zmiany i
uzupetnienia;
- protokoly badan szczelno$ci instalacji
kompletno$¢ 1 prawidlowo$¢ zamontowania aparatury kontrolno-pomiarowej i

automatyki
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VIII. Podstawa platnosci

Platno$¢ powinna nastgpi¢ zgodnie z warunkami okreslonymi w umowie i SIWZ
dotyczacej realizacji niniejszej inwestycji.

IX. Przepisy zwigzane

PN-EN 752:2008 Zewnetrzne systemy kanalizacyjne

PN-EN 1610:2002/Ap1:2007  Budowa i badania przewodow kanalizacyjnych

PN-B-10735:92 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-EN 805:2002 Zaopatrzenie w wodeg. Wymagania dotyczgce systemow zewnetrznych i ich
czesci sktadowych

PN-B-10725:1997 Wodociqggi. Przewody zewnetrzne. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-B-01700:1999 Wodociqgi i kanalizacja. Urzqdzenia i sie¢ zewnetrzna. Oznaczenia graficzne
PN-EN 545:2006 Rury zeliwne kanalizacyjne. Rury, ksztattki i wyposazenie z zeliwa sferoidalnego
oraz ich zlgcza do rurociggow wodnych. Wymagania i metody badan.

PN-EN 1563:2000 Zeliwo sferoidalne. Klasyfikacja

PN-EN 1333:2008 Kotnierze i ich polgczenia. Elementy rurociggow. Definicje i dobor PN.
PN-EN 12570:2002 Armatura przemystowa. Ogolne wymagania i badania.

PN-EN 1171:2007 Armatura przemystowa. Zasuwy zeliwne

BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okreslenie, symbole, podziat i opis gruntow.
PN-B-02481:1998 Geotechnika. Terminologia podstawowa, symbole literowe i jednostki miar.
PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogolne.

PN-B-10736: 1999 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodow wodociggowych i
kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania.

PN-EN 206-1:2003 Beton. Czes¢ I. Wymagania, wiasciwosci, produkcja i zgodnosc.
BN-62/6738-03,04,07 Beton hydrotechniczny

PN-B-24620:1998/Az1:2004 Lepiki, masy i roztwory asfaltowe stosowane na zimno.
PN-B-24625:1998 Lepik asfaltowy i asfaltowo-polimerowy z wypetniaczami stosowane na gorgco
PN-B-10260:1969 Izolacje bitumiczne. Wymagania i badania przy odbiorze.

PN-EN 12620:2004/A1:2008 Kruszywa do betonu

PN-B-14501 arch. Zaprawy budowlane zwykte

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

- ,,Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci kanalizacyjnych” zalecone do stosowania przez
Ministerstwo Infrastruktury — W-wa 2003 r.

»Instrukcja zabezpieczenia przed korozja konstrukcji betonowych ,, — Instytut Techniki
Budowlanej — W-wa 1986r.
- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (jednolity tekst: Dz. U. Nr 243, poz. 1623).
- Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994r. w
sprawie dziennikabudowy oraz tablicy informacyjnej (M.P. Nr 2 z 1995 r. Poz. 29).
- ,Wymagania BHP w projektowaniu, rozruchu i eksploatacji obiektéow i urzadzen wodno-
scickowych w gospodarce komunalnej” wydane przez Centrum Techniki Budownictwa
Komunalnego — Warszawa wrzesien 1989 p-kt 3.1. — Przepompownie $ciekow
- Rozporzadzenie Nr 438 Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 01 pazdziernika
1993r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy w oczyszczalniach Sciekéw, Rozdziat 4.
Przepompownie $ciekow.




