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1. WSTEP:

1.1. Przedmiot SST:

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej spéeaygii technicznej (SST)aswymagania dotyece wykonania i odbioru robot
zwigzanych z rozebraniem elementéw drég amanych z;PRZEBUDOWA DROGI GMINNEJ nr 108501 KAMIE N —
BLONIE — DUBLE od km 0 + 000,00 do km 2 + 470,00 i okim O + 000,00 do km 0 + 379,00 gmina KAMIN

1.2. Zakres stosowania SST:
Szczegodtowa specyfikacja techniczna (Sjg3) stosowana jako dokument przetargowy i kontrakt przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST:
Ustalenia zawarte w niniejszej szczegojmpecyfikacji technicznej (SST) obejmujszystkie czynnéi majace na celu
wykonanie robét wymienionych w punkcie 1.1.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji tecanigj obejmu:
- rozebranie kragznikdw, obrzey, chodnika
- rozebranie nawierzchni i podbudowy,
- rozebranie chodnika
- rozebranigcianek czotowych
- rozebranie przepustow

1.4. Okrellenia podstawowe:
Okrélenia stosowane w niniejszej szczegdtowe] specgjiktechnicznej s zgodne z okrdeniami stosowanymi w
przedmiotowych normach pstwowych i branowych oraz w SST D 00.00.00 ,Wymagania Ogdine”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyege robot:

Wykonawca robét jest odpowiedzialny zaofgkwykonywanych roboét, oraz ich zgodidoz dokumentagj projektova,
SST i poleceniami liyniera. Ogolne wymagania dotyce robét ujto szczegétowo w SST D 00.00.00 ,Wymagania Ogoéline”
punkt 1.5.

2. MATERIALY:
Przy rozebraniu nawierzchni z elementéwadrgfkowanych materiaty nie wygtuja.

3. SPRAT:
Ogolne wymagania dla stosowanego etprdo wykonywania robét gfe st w SST D 00.00.00 ,Wymagania Ogolne” punkt

3. Jakikolwiek sprat, maszyny i nargizia nie gwarantgge uzyskanie wymaggakasciowych i bezpiecagstwa zostasm przez
Inzyniera zdyskwalifikowane, po czym muszost& usunite przez Wykonawgz terenu robét.

Rozebranie nawierzchni z elementéw prefabrykowanyalsi by wykonane mechanicznie ze wegli na dae wymiary
elementéw oraz na ich egiar. Rodzaj zastosowanego stz powinien by zgodny z opracowanym przez Wykonawic
zaakceptowanym przezyniera projektem organizacji robét.

Do wykonania rob6t zwizanych z rozbiérk nawierzchni z elementéw prefabrykowanych palstosowa:

- zZurawie o udwigu 4 t,

- $rodki transportu,

- narzdzia eczne.

4. TRANSPORT:

Ogolne warunki transportu zamieszczono W B$0.00.00 ,Wymagania Ogélne” punkt 4.
Materialy pochodace z rozbiorki naley przewozé transportem samochodowym na miejsce wskazane pzgniera. Wybor
srodka transportu zaty od warunkéw lokalnych. Przy ruchu po drogach mainlych pojazdy powinny spetrfiavymagania
dotyczice przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopmanych obeizen na osie, wymiar6w tadunku i innych
parametréw technicznych.

5. WYKONANIE_ROBOT:

5.1. Ogodlne warunki wykonania robét:

Wykonawca przedstawiAynierowi do akceptacji projekt organizacji i harnegnam roboét, uwzghtniajacy wszystkie
warunki w jakich kdzie wykonywany zakres robét ebjch niniejsa szczegodtow specyfikaci technicza (SST). Przed
przystpieniem do prac, teren robdt nafedpowiednio oznaczyi zabezpiecz§ przed maliwoscia wejscia oséb trzecich.

5.2. Rozebranie nawierzchni z elementéw prefajkowanych:

Roboty rozhidrkowe nawierzchni z elementéwefgbrykowanych obejmuj rozebranie nawierzchni z  piyt
prefabrykowanych, oraz usggie ich z pasa drogowego. Wszystkie elementyliwe do powtérnego wykorzystania powinny
by¢ usuwane bez powodowaniagginych uszkodze O ile uzyskane elementy nie staje wlkasndcia Wykonawcy, powinien on
przewiez¢ je na miejsce wskazane przezyniera. Bezuyteczne elementy (potamane, pokruszone z uszkodzahyojeniem) i
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materiaty (podsypka) powinny bywywiezione w miejsce wskazane przezyimiera. Ewentualne doty (wykopy) powstate po
rozbiérce elementéw nawierzchni w miejscach gdajednie z dokumentacjprojektovs beda wykonane wykopy drogowe
powinny by tymczasowo zabezpieczone. W szczeg&inoalery zapobiec gromadzeniugsiv nich wody opadowej. Wszystkie
pozostate doty (wykopy) natg wypetnic warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otagagjo terenu i zagci¢ zgodnie

z wymaganiami okgonymi w SST D 02.03.01.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT:
Ogolne zasady kontroli jad@ robot podaneasw SST D 00.00.00 ,Wymagania Ogolne” punkt 6.
Sprawdzenie prawidtowioi wykonania rozebrania nawierzchni z elementéwfgimgkowanych polega na kontroli jej
zgodndci;
- dokumentagj projektowy — w zakresie kompletdoi wykonania,
- wymaganiami podanymi w punkcie 5 niniejszego SST,
- projektem organizacji robét.
- sprawdzenia stopnia uszkodzenia elementow, ckieatifikacji do ponownego wykorzystania,
- sprawdzenie uzupetdieé zag:szczenia gruntu w miejscach gdzie roboty ridatprowadzone.

7. OBMIAR ROBOT:

Jednostkobmiaru jest dla rozebrania nawierzchni z elememiéefabrykowanych [ 1fn]
llos¢ robdt okréla sk na podstawie projektu z uwzdhieniem zmian zaproponowanych przezylera.
llo§¢ robét wedtug dokumentacii projektowe;j:

8. ODBIOR ROBOT:

Ogolne zasady odbioru robéttg s w SST D 00.00.00 ,Wymagania Ogdélne” punkt 8.
W przypadku stwierdzenia uchyhienzynier ustali zakres robo6t poprawkowych do wykonaaislVykonawca wykona je na
koszt wlasny w wyznaczonym terminie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI;
Podstaw ptatngci za wykonane roboty jest przgje tych robét przez kyniera. Ogoélne zasady i warunki ptafobzostaty
okreslone w SST D 00.00.00 ,Wymagania Ogélne” punkt 9.
Ptatnéc za ilas¢ wykonanych jednostek zgodnie z punktem 7 ninig¢jszezegdtowej specyfikacji technicznej
nalezy przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocefakaosci wykonanych robot.
Cena jednostkowa wykonania rob6t obejmuje:
- przygotowanie robat, ich oznakowanie i zabezmez,
- zakup niezbdnych materiatébw pomocniczych i dostarczenie @prairadzer i narzdzi do wykonania robot,
- wykonanie niezédnych zapor i zabezpieazstref robot,
- wykonanie rozbiorek elementéw drogi zgodnie zktem 1.3. niniejszej specyfikacji,
- zaladunek i odwiezienie materiatéw (elementéwdzbidrki na miejsce skladowania wskazane przeyniera
i ztozenie materiatdw w sposo6b przez niego wskazany,
- Ztozenie materiatéw (elementéw) przewidzianych do pamego wbudowania w strefie robot,
- uporazdkowanie terenu robot.
Przy wycenie robét musi Byuwzgkdnione bezpiecZstwo ich wykonania z zachowaniem wymagehronysrodowiska.

10. PRZEPISY ZWIAZANE:

1. BN-72/8932-01 ,Budowle drogowe i kolejowe. Roboigrane”.

2. Zaradzenie Ministra Komunikacji z dnia 7 marca 1963rsprawie fadowania samochodéwzgirowych i
przyczep (Monitor Polski nr 24, poz. 123 z 1063r 35 poz. 250 z 1968r.).

3. Instrukcja DP - T 14 o wykonywaniu odbioru robldédgowych i mostowych realizowanych na drogach
zamiejskich krajowych i wojewddzkich, GDDP Wzeasa 1989r.

4. Przepisy BHP.

5. Wytyczne zlecania robot, ustug i dostaw w dropiztargu GDDP Warszawa 1993r.
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