SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

Obiekt: Przebudowa istniegej linii energetycznej napowietrznej niskiego
napkcia zasilanej ze stacji transformatorowej nr 1200
Parcele polegaga na dowieszeniu dodatkowego przewodu po
dotychczasowej trasie i opraswvaetleniowych dla potrzeb
oswietlenia drogowego w miejscowa Krajno Parcele.

Adres: miejscowd¢ Krajno Parcele - dziatki nr ewid. 293/1, 293/232%
344, 340.

Inwestor: Gmina Gdorno, Gérno 169, 26-008 Gorno

NAZWY | KODY ROBOT BUDOWLANYCH

(wg Wspodlnego Stownika Zamowie CPV).

CPV-45311000-0Roboty w zakresie przewodow instalacji elektrycanyc
oraz opraw elektrycznych

Opracowat: Zygmunt Zimny upr. bud. Nr ewid. KI-555/94
(w zakresie sieci i instgil@lektrycznych, stacji i usdzen
elektroenergetycznych).

Data opracowania:Kielce, sierpié 2009



1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej Sffwymagania dotycze wykonania i
odbioru gwietlenia odcinka drogi w miejscoéa Krajno Parcele.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimeetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkdid.

1.3. Zakres rob6t obgtych specyfikaci
Roboty omawiane w specyfikacji technicznej (ST)azastosowanie do budowy
oswietlenia odcinka drogi w miejscowa Krajno Parcele.

1.4. Ogolne wymagania dotycgee robot.
Ogolne wymagania dotyaze robot podano w punkcie ,Warunki og6ine wykonaraebioru
robot”.

1.5. Okreslenia podstawowe.

Stup betonowy- konstrukcja wsporcza osadzona béegadnio w gruncie, staca do
zamocowania przewodow linii napowietrznej niskieggkcia wraz z osprgem i mogca
przenost zwiazane z lina napezenia.

Wyskgnik — element rurowy sfiacy do mocowania oprawyswietleniowej na stupie
betonowym.

Oprawa gwietleniowa— urzdzenie stuace do rozdziatu, filtracji i przeksztatcenia
strumieniaswietlnego wystanego przezodio swiatta, zwieragce wszystkie niezfgine detale
do przymocowania i patzenia z instalagjelektryczn.

Przewod napowietrzny element linii napowietrznej niskiego nega, przewod wielgytowy
samoneény izolowany w izolacji z polietylenu usieciowanelgbd jednaytowy aluminiowy
goty, przewodzcy prad elektryczny przystosowany do pracy w liniach naigtrznych.
Uchwyt kaicowy i przelotowy przewoduelement mocowania przewodu izolowanego
samonénego na stupie betonowym zaspadnictwenmsrub hakowych i hakow — konstrukcji
mocupcych.

Konstrukcje mocugce— elementy stizace do zamontowania do stupa betonowego uchwytow
przewodow, wysignikéw, skrzynki sterowniczo-pomiarowe;j.

Skrzynka sterowniczo-pomiarowazicze licznikowe i stergge Ggwietleniem

bezpdrednio zasilajce instalacje @wietleniowa.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne

Wykonawca jest zobowzany dostarczymateriaty zgodnie z wymaganiami dokumentacji
projektowej i specyfikacji technicznej.z#i dokumentacja projektowa lub ST przewiguj
mozliwos¢ wariantowego wyboru materiatu, Wykonawca powimpemiadomé Inwestora o
swoim wyborze w wyznaczonym terminie i przed zalwaoem materiatu. Wybrane
materiaty winny posiadaatesty i aprobaty techniczne. Xy rodzaj robot, w ktérym
znajdup si¢ niezbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaamykonuje na wtasne
ryzyko, liczac sk z jego nie przyjciem i niezaptaceniem za wykonana grac

2.2. Przewody napowietrzne.
Przewody uywane do zasilania opravwietleniowych powinny spetnéawymagania PN-
87/E-90056 — przewody YDY oraz PN-HD 626 S1:200228P3 — przewod typu ASXSn.



Przekrojzyt powinien spetrni warunek spadku nagmia , dopuszczalnej temperatury
nagrzania przewodu przezagdy robocze i zwarciowe oraz skuteczaicochrony
przeciwporaeniowej w przypadku zerowania ochronnego. k\aktosowa przewody o
parametrach nie mniejszychzmppodano w dokumentacji projektowej. Do zasilania
napowietrznej linii éwietleniowej nie zaleca sstosowania przewodow o przekroju
wiekszym jak 50mrh Bebny z przewodami natg przechowywa w miejscach pokrytych
dachem, zabezpieczonych przed opadami atmosfenytcZriezpadrednim dziataniem
promieni stonecznych.

Zastosowano przewéd napowietrzny typu AsXSn 2x25 miraz z osprgem dla linii
napowietrznych wg rozwrania typowego Energolinii Lnni dla stupéw betonawyypuZN
i E. Przewdd do istniegej linii nalezy mocowd przy pomocy uchwytow kiwowych lub
przelotowych. Uchwyty nafsy dobier& odpowiednio do funkcji jakspetnia stup.

2.3.Zrbda $wiatta i oprawy

Dla dswietlenia drogowego stosowarddtaswiatta i oprawy spetniace wymagania PN-
83/E-06305. Ze wzgtu na wysok skutecznéc swietlna, trwalcs¢ i statg¢ strumienia
swietlnego w czasie oraz oddawanie barw, zalegatesowanie wysokogtnych lamp
sodowych. Oprawy powinny charakteryzawse szerokim ograniczonym rozsyteiwitata.
Ze wzgkdow eksploatacyjnych stosowaalezy oprawy o konstrukcji zamketiej, stopniu
zabezpieczenia przed wptywami zesranymi komory lampowej IP54 i z 1l klas
ochronndci . Klosz opraw musi hywykonany z materiatéw nierdzewnych.
Zastosowano oprawy typu OUSc Il klasy ochraimnae zrodtamiswiatta SON-T Plus

0 mocy 150W.

2.4. Stlupy dwietleniowe (istniepce stupy linii napowietrznej niskiego napgcia)

Stupy Gwietleniowe powinny b§ wykonane zgodnie z dokumentapyojektows i

specyfikacy dla konkretnego obiektu. Stupy powinny przgaiebchzenia wynikajce z
zawieszenia przewodow Lnn, opraw i waggiikdw oraz parcia wiatru dla 1l strefy wiatrowej,
zgodnie z PN-E-05100. kely stup powinien posiadav swej gornej cgci odpowiednie
uchwyty dla zamocowania wysgjnika rurowego.

W tym przypadku wykorzystujemy istnigie stupy betonowe typdiN oraz typu E bdace
czescia istniepcej linii napowietrznej niskiego nagia.

2.5. Wyskgniki

Wysiegniki powinny by wykonane zgodnie z dokumentapyrojektowns

I podanymi wytycznymi w specyfikacji. Ramiona lunric wysiegnika powinno by
nachylone podd&em 15 stopni od poziomu. Wyginiki powinny by dostosowane do opraw.
Ich powierzchnie wewgtrzne i zewrtrzne musz by¢ ocynkowane. Skladowanie
wysiegnikéw na placu budowy powinno by miejscu suchym

i zabezpieczonym przed ich uszkodzeniem.

Zastosowano wysgniki typu WO-1 1,5 m wraz z uchwytami mogeymi do stupdwZN lub

E nad przewodami linii.

2.6. Bezpiecznik napowietrzny

Bezpiecznik napowietrzny wraz z wkiagkalezy dobra& zgodnie z dokumentagj
projektowa. Zastosowano bezpieczniki typu SV 19.25 z wkiaBkWts 6A. Bezpieczniki do
linii nalezy mocow& wykorzystuac zaciski izolowane typu SL-11.118.

2.7. Ogranicznik przepié
Ograniczniki przepi¢ nalezy dobra zgodnie z dokumentagcprojektowa.



2.8. Skrzynka sterowniczo-pomiarowa

Skrzynka sterowniczo — pomiarowa wypasaa zgodnie z dokumentagrojektows.
Przeznaczona jest do pomiaru energii elektryczaajomatycznego sterowanignoetleniem
ulicznym.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagani dotycgce sprz:tu,

Wykonawca zobowizany jest do zywania jedynie takiego spgt, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakédwykonywanych robot, zaréwno w miejscu tych rolpak,
réwniez przy wykonywaniu czynriei pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku
roztadunku materiatow. Liczba i wydajftosprz:tu powinna gwarantowavykonanie robot
zgodnie z zasadami oktenymi w dokumentacji projektowej, specyfikacji keicznej w
terminie przewidzianym w zawartej umowie.

3.2. Sprat do wykonania cGwietlenia drogowego
Wykonaweca przyspujacy do wykonania €wietlenia drogowego winien wykagaic
mozliwoscia korzystania z maszyn i st gwarantujcych wigciwa jakos¢ robot takich jak:
- ciagnik kotowy ,
- dzwignik hydrauliczny przenimy,
- przyczepa do przewenia kabli ,
- samochdéd dostawczy,
- zuraw samochodowy
- samochdd skrzyniowy ,
- zespot padotworezy,
- samochodu specjalnego z platfarnbalkonem,
- spawarki transformatorowej,
- wibromtot spalinowy ,

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu,

Wykonawca zobowizany jest do zywania jedynie takichrodkéw transportu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakevykonywanych robot, zaréwno w miejscu tych
robét, jak réwnie przy wykonywaniu czynrii pomocniczych oraz w czasie transportu,
zatadunku i roztadunku materiatéw. Liczba i wyddheprztu powinna gwarantowa
wykonanie robét zgodnie z zasadami glarymi w dokumentaciji projektowej, specyfikaciji
technicznej w terminie przewidzianym w zawartej uie

Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w SST — ,Wymagania ogéine”

4.2. Transport materiatow i elementow éwietleniowych
Wykonawca przyspujacy do wykonania éwietlenia winien wykazasie mazliwoscia
korzystania z nagpujacychsrodkow transportu:

- samochodu skrzyniowego,

- samochodu specjalnego z platfaribalkonem,

- samochodu dostawczego,

- zurawia samochodowego,
Nasrodkach transportu przewone materiaty i elementy powinnybyabezpieczone przed
ich przemieszczaniem, uktadane zgodnie z warunkamsportu wydanymi przez wytwa@rc
dla poszczegdlnych elementow.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robat,
Ogodlne zasady wykonania rob6t budowlanych poda&sw — ,Wymagania ogolne”

5.2. Montaz wysiggnikow

Wysiegniki nalezy montowa na stupach przy pomocywigu i samochodu

Z balkonem. C&c¢ pionows wysiegnika naley wsura¢ do wczéniej zamontowanych
uchwytéw stupowych do wysgnikow i po ustawieniu go w pionie naleunieruchomi go
srubami, znajduyjcych s¢ w uchwytach. Zalecagustawienie pionu wysgnika przy
obciazeniu go opraw lub cigzarem rownym cizarowi oprawy. Wysigniki powinny by
ustawione pod &em 90 stopni z doktaddoia = 2 stopnie do osi jezdni lub parkingu lub
stycznej do osi w przypadku, gdy jezdnia jest wutuKalezy dazy¢ aby czsci ukasne
wysiegnikow znajdowaty siw jednej ptaszczinie réwnolegtej do powierzchniwietlanej
jezdni.

5.3. Montaz opraw

Montaz opraw na wysignikach naley wykona przy pomocy samochodu z balkonemzéa
oprawe przed zamontowaniem najepodhczy¢ do sieci i sprawdzijej dziatanie
(sprawdzenie Zaviecenia s¢ lampy). Oprawy natey montowa po uprzednim waignicciu
przewodow zasilapych do wysignikow. Naley stosowa przewody kabelkowe YDY 2x2,5
mnY o izolacji wzmocnionej zytami miedzianymi. llé¢ przewodéw zatina jest od iléci
opraw. Oprawy nalgy mocowa na wysegnikach w sposéb wskazany przez producenta
opraw, po wprowadzeniu do nich przewodow zasilggh i ustawieniu ich w poi@nie

pracy. Oprawy powinny iymocowane w sposéb trwaty, aby nie zmieniaty swojeg
potozenia pod wptywem warunkow atmosferycznych i pavaiatru.

5.4. Montaz przewodow

Montaz przewoddw typu AsXSn zasitgjych oprawy éwietleniowe naley wykona wg
rozwiazania typowego Energolinii kataldgini dla stupdéw betonowych tyN i E stosujc
osprzt montaowy dla linii napowietrznej z przewodami izolowanymrzewdd zasilagy
linie¢ oswietleniowa nalezy wyprowadzé ze skrzynki sterowniczo- pomiarowe;j.

Zasilanie skrzynki SOM z istniggej linii napowietrznej z przewodami nieizolowanymi
wykona przewodem typu AsXSn w rurze ostonowej steswjo tego odpowiednie zaciski
odgatzne izolowane typu SL-9.21.Moritaalery wykonywa zgodnie z norm PN-E-05100.

5.5. Montaz skrzynki sterowniczo - pomiarowej

Skrzynke sterowniczo — pomiaraywnalezy zamontowé na stupie w pozycji pionowej
uchwytem do mocowaniaaiza pomiarowego na stupie ty@iN. Zasilanie skrzynki i
wyprowadzenie obwoduswietleniowego wykonazgodnie z projektem budowlanym w
rurach ochronnych uktadanych na stupie.

5.6. Montaz zabezpieczenia oprawy

Bezpiecznik napowietrzny wraz z wkiagkalezy dobra& zgodnie z dokumentagj
projektowa. Zastosowano bezpieczniki typu SV 19.25 z wkiaBkWts 6A. Bezpieczniki do
linii nalezy mocow& wykorzystuac zaciski izolowane typu SL-11.118.

5.7. Wykonanie ochrony odgromowej

W celu ochrony odgromowej nalezamontowa ograniczniki przegic w miejscu sterowania
oswietleniem ulicznym oraz na kou obwodu éwietleniowego. Rodzaj ogranicznikow
przepe¢ dobra zgodnie z dokumentacprojektow.



5.8. Wykonanie ochrony przeciwporaeniowej w uktadzie sieci TN-C

Samoczynne wyktzenie zasilania w uktadzie sieci TN-C polega nagqaeniu czsci
przewodzcych dosgpnych z uziemionym przewodem ochronnym PE lub auhoe
neutralnym PEN i powodagym w warunkach zaktdceniowych adienie zasilania. Oprawy
oswietleniowe wykonane w Il klasie ochrony.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST — ,Warunki Ogdlne”

6.2. Linia oswietleniowa
Elementy linii dwietleniowej powinny b§ zgodne z dokumentagcprojektows. Linia
oswietleniowa, po jej montai, podlega sprawdzeniu pod wadgm:
- prawidtowaci ustawienia wysignika i opraw wzgidem osi éwietlanej jezdni,
poprawndci zawieszenia i nagju przewodow napowietrznych
jakaosci pofaczenia przewodow,
stanu antykorozyjnej powtoki ochronnej wszystkiténeentow.
pomiar rezystancji uziemie
pomiar skuteczriei ochrony przeciwpotaeniowej.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarowy dla linii napowietrznej linii wietleniowej jest metr, a dla
wysiegnikow, ogranicznikow przegt, bezpiecznikow i opraw jest sztuka.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST — ,\War@dalne”

Roboty winny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projekip®ST

I wymaganiami Inspektora Nadzoru (Inwestora), aystde pomiary i badania
daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- wykonanie uziomow tamowych i gkbinowych petowych.

8.3. Dokumenty do odbioru kaicowego robot
Do odbioru kaicowego Wykonawca jest zobaaany przygotowadokumenty wynikajce
Z przepis6w ogolnych oraz

- dokumentagj powykonawcza,

- geodezyjn dokumentag powykonawcz — jezeli jest wymagana

- protokéty z dokonanych pomiarow.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykanaa jednostke
obmiarowg ustalon dla danej pozycji kosztorysowe.



Warunki ogodlne
wykonania | odbioru robot



1. Wstep.
Warunki ogdélne wykonania i odbioru rob6t oMesa wymagania dotycce wszystkich
asortymentow roboét ofllych warunkami szczegétowymi.

2. Wymagania dotyczce realizacji robot.

Wykonawca odpowiedzialny jest za jdkoprowadzonych robét oraz ich zgodhoz
dokumentagj projektows, obownzujacymi normami, szczegétowymi specyfikacjami
technicznymi, poleceniami Inspektora Nadzoru oasadami sztuki budowlanej.

Inspektor Nadzoru podejmuje decyzje we wszystkptawach zwizanych z jakécia robot,
oceny jakosci uzytych materiatow i pogpem robét oraz we wszystkich sprawachaaanych

z interpretagj dokumentacji projektowe;.

Polecenia Inspektora Nadzoru powinny lwykonywane w terminie przez niego ustalonym
pod graba wstrzymania robét a skutki finansowe z tego tyfjpdunosi Wykonawca .
Wykonawca robot jest zobogzany do:

- opracowania Programu Zachowania Jaka uzyskania akceptacji Inspektora Nadzoru
przed rozpoaziem robot,

- takiej organizacji robot aby nie powodoiMaez koniecznej potrzeby niszczenia elementéw
pasa drogowego nie atych umow o wykonaniu robét. W przypadku uszkodzenia lub
zniszczenia jakiegokolwiek elementu pasa drogow#gkonawca naprawi lub odbuduje go
na koszt wiasny,

- bezzwlocznego upogdkowania terenu pasa drogowego i terenu przylegiego
zakaczonych robotach,

- na wniosek Inspektora Nadzoru opracéwarmonogram ogoéiny robot.

Wykonawcy robét naliczone zostakary pienézne w przypadku stwierdzenia wykonywania
robét niezgodnie z powgzymi warunkami, kwoty te zostapotrcone z faktur.

3. Warunki przekazania placu budowy.

Przekazanie dokumentacji projektowej wraz z przedem robét nagpi protokolarnie w
terminie okrélonym w umowie.

Przekazanie placu budowy ngstprotokolarnie w terminie oké®nym w umowie.
Zamawiajcy przekazuje Wykonawcy w formie zae¥nikow do protokotu przekazania placu
budowy :

- dziennik budowy — jeeli jest wymagany

- uzgodnienia prawne zw#ane z przekazaniem placu budowy,

Na wykonawcy spoczywa odpowiedziaédoza ochron punktdw pomiarowych do chwili
odbioru kaicowego robdét. Uszkodzone lub zniszczone znaki gagde Wykonawca
odtworzy i utrwali na wiasny koszt. Lokalizacja Eqza budowy wraz z doprowadzeniem
niezlednych mediéw spoczywa na Wykonawcy, a koszty z tgidu ponoszone zawieraj
si¢ w kwocie zadeklarowanej w ofercie przetargowe; .

4. Warunki zabezpieczenia placu budowy.

Odpowiedzialné¢ za zabezpieczenie placu budowy spoczywa na Wykopaw
az do zakaczenia i odbioru robdt. Wykonawca rob6t ponosi kkptawne za ewentualne
szkody o0sOb trzecich spowodowane prowadzeniem rokoOfpasie drogowym, a w
szczegOlnéci w zwiazku z:

- niewtaciwym oznakowaniem i zabezpieczeniem robat,

- wadami technicznymi wykonanych robét powstatycbkeesie gwarancyjnym.

Przed przysipieniem do wykonywania robot Wykonawca przedstavspkektorowi Nadzoru
do zatwierdzenia uzgodniony z organem zdrapcym ruchem drogowym, projekt
zabezpieczenia robot w czasie budowyeletakowy jest wymagany. W czasie wykonywania
robét Wykonawca dostarczy, zainstalujeedbie utrzymywat urgzdzenia zabezpieczae (
takie jak: ogrodzenie, swietlenie, znaki ostrzegawcze, zapory, sygnaly,) ifppodejmie



wszelkie innesrodki niezlzdne dla ochrony robot i zachowania warunkow bezaestwa
ruchu kotowego i pieszego. Znakowanie powinné twykonywane w porach najmniejszego
natzenia ruchu na drodze, w m¢gamozliwosci w nocy.

Wykonawca zapewni state warunki widoczoiow dzier i w nocy tych zapo6r i znakéw, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzdbw bezpieczestwa. Wszystkie znaki, zapory, tablice
informacyjne i inne urgzenia zabezpieczge powinny by zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru.

Biezaca kontrola stanu i kompletém oznakowania rob6t wraz z jego korgktynikajaca z
postpem i lokalizacj robét spoczywa na Wykonawcy. Koszt zabezpieczplaieu budowy
jest whczony w cen ofertows i nie podlega odbnej zaptacie.

5. Zgodna¢ robot z dokumentacp projektowa.

Dokumentacja techniczna oraz szczeg6towe specyéikterhniczne stanowiintegralm
czgs¢ umowy. Wykonawca w przypadku wykrycia e¢bdbw , opuszcze lub
niejednoznacznych jego zdaniem sformutdbwav materiatach przetargowych lub
dokumentaciji projektowej powinien natychmiast pajaaic Inspektora Nadzoru. Wszystkie
uzyte materiaty oraz wykonane roboty powinnymgodne z dokumentagciechniczia oraz
szczegotowymi specyfikacjami technicznymi. W prayka gdy materiaty lub roboty nie
beda w pelni zgodne z dokumentacjprojektows i szczegOtowymi specyfikacjami
technicznymi, to takie materiaty etla musialy by zasgpione innymi, spetniacymi
wymagania a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

6. Ochrona wiasndci publicznej i prywatnej.

Wykonawca zobowazany jest do ochrony przed uszkodzeniem lub znesaem wihasngci
publicznej lub prywatnej. Wykonawca jest w pelnipodiiedzialny za ochrenurzadzen
uzbrojenia terenu takich jak: przewody, runggi kable telefoniczne itp. W trakcie budowy
Wykonawca zobowizany jest do wkciwego oznakowania i zabezpieczenia tychadza.
Koszty ewentualnych napraw zniszczonych lub uszé&ogeh uradzen ponosi Wykonawca.
O fakcie uszkodzenia Wykonawca bezzwitocznie powiaddnspektora Nadzoru i
zainteresowane wiadze. Na Wykonawcy spoczywa odgzialngé za ochron drzew,
krzewow, kwietnikbw i trawnikbw znajdagych st w pasie drogowym podczas
prowadzonych robo6t. W przypadku zniszczenia lutkodzenia ww. elementow pasa zieleni
Wykonawca ponosi wszelkodpowiedzialn&t wynikajaca z przepiséw Ustawy "O ochronie
I ksztattowaniu srodowiska". Wykonawca zobowdany jest do upondkowania i
przywrdcenia na wtasny koszt pasow zieleni do staieawotnego ( tj. posadzenie drzew i
krzewOw w razie ich zniszczenia, naniesienie scadenie warstwy 5-8cm ziemi urodzajnej
na trawnikach oraz wysianie nasion traw).

7. Warunki stosowania materiatdbw budowlanych.

Wykonawca ponosi pedn odpowiedzialné¢ za spetnienie wymaga jakasciowych
materiatdbw uytych do realizacji rob6t. W terminie wyznaczonymzgz Inspektora Nadzoru
powinien przedstawi do zatwierdzenia informacje dotyce zrédta wytwarzania lub
wydobycia materiatdw. Do wykonywania robét budowleim naley stosowa (zgodnie z
Prawem budowlanym ustawa z dnia 7.07.1994 r. - DANU89 poz.414 art. 10) wyroby
dopuszczone do obrotu i stosowania w budownictiééedopuszczone do obrotu i stosowania
w budownictwie uznaje siwyroby, dla ktérych zgodnie z ogtmymi przepisami wydano
atest zgodnixi mapcy w zalenaosci od rodzaj wyrobu formi

- certyfikatu - na znak bezpieadmdwa wykazujcy, ze zapewniono zgod®é z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz
wiasciwych przepisow i dokumentéw technicznych,

- deklaracji zgodnei lub certyfikatu zgodn&ei z Polskk Norma lub aprobat techniczia
jezeli nie @1 objete certyfikacy okreslona w punkcie poprzednim.



W przypadku materiatdow dla ktorych warunki szczegd@ wymagaj atestéw, kada partia
materiatbw dostarczona na budpwowinna posiada atest okr@ajacy jednoznacznie jej
cechy. Wykonawca zobowdany jest na bimco kontrolowé jakos¢ wbudowanych
materiatdbw. Materiaty nie odpowiadag wymaganiom, powinny byprzez Wykonawe
wywiezione z placu budowy. Materiaty nie spetatd wymaga jakasciowych Wykonawca
wbudowuje na witasne ryzyko ligz sk z koniecznécia rozbiérki i ponownego wykonania
robodt lub niezaptaceniem za wykonane roboty. Wykaraazapewni odpowiednie warunki
skladowania i przechowywania materialtdbw. Po Zakeniu robot miejsca czasowego
skladowania materiatbw powinny &y doprowadzone do ich pierwotnego stanu.
Niedopuszczalnym jest stosowanie materialtdw szigdh dla srodowiska. Wszelkie
konsekwencje iycia materiatdbw szkodliwych dla otoczenia ponosi KMyawca. Jeeli
dokumentacja projektowa szczegétowe specyfikacjghrtiezne przewiddj mazliwosé
wariantowego zastosowania rodzaju materialu w wgkgoh robotach, Wykonawca
powinien powiadond Inspektora Nadzoru o takim zamiarze z odpowiednyprzedzeniem i
uzyska& jego akceptacj

8. Sprzt i transport.

Wykonawca zobowizany jest stosowasprzt, ktory gwarantowa bedzie wymagan jakasé
oraz terminow& wykonywanych robo6t. Dobo6r spmt wymaga akceptacji Inspektora
Nadzoru. Sprg nie gwarantyjcy naleytego wykonania robét zostanie przez Inspektora
Nadzoru nie dopuszczony do robot. Spirrowinien by stale utrzymywany w dobrym stanie
technicznym. Podczas transportu materiatow igprna drogach publicznych Wykonawca
powinien przestrzegaobownzujacych ograniczé odnagnie obcizen osi pojazdow. Wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane swoimi pojazdamiogagh publicznych oraz dojazdach do
placu budowy. Wykonawcaectizie usuwat na bigco, na wiasny kosz8rodki transportowe
wykorzystywane do transportu materiatbw powinny mowa zachowanie jakii
przewaonych materiatdbw oraz spetdismymagania dotyece przepiséw ruchu drogowego.

9. Kontrola jakosci robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robot i jak@ci materiatow. Pomiary i
badania materiatdw wykonawca powinien prowadzjodnie z warunkami szczegotowymi
oraz obowazujacymi normami. Wszystkie koszty zaziane =z organizowaniem i
prowadzeniem tych badaonosi Wykonawca. Na zlecenie Inspektora Nadzoykdiawca
bedzie zobowizany przeprowadzidodatkowe badania materiatow, ktére budatpliwosci

co do jakdci. Koszty tych dodatkowych baflgpokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek, w przeciwnym przypadku kosztgokrywa Zamawiagy. Do kontroli
robot i materiatbw dostarczanych na budolub na niej wytwarzanych uprawniony jest
Inspektor Nadzoru.

9.1. Pobieranie probek.

llosci i czestas¢ pobieranych prébek okdkaja normy i warunki szczegétowe. Wykonawca
zobowhzany jest zapewdi Inspektorowi Nadzoru niiwos¢é wzigcia udziatu
w pobieraniu prébek. Inspektor Nadzoru ze@opobierd probki i wykonywa& badania
niezalenie od Wykonawcy na koszt Zamawieggo, wowczas jednak probki powinnycby
pobierane w obecioi Wykonawcy.

9.2. Atesty jakaci materiatdw i urzadzen.

W przypadku materiatdw, dla ktorych szczegotowe cgfikacje techniczne wymagaj
atestéw, kada partia dostarczona na budopowinna posiadaatest okréajacy w sposob
jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowe powiposiada atesty wydane przez
producenta poparte w razie potrzeby wynikami wykomh przez niego bada Kopie
wynikéw tych bada Wykonawca przedstawia Inspektorowi Nadzoru.
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10. Dokumenty budowy.
Wykonawca zobowizany jest do wiciwego prowadzenia dokumentacji budowy, ktora
obejmuije:
a) dziennik budowy — jeeli jest wymagany
b) obmiar robat,
c) dokumentag laboratoryjma ( atesty materiatow , recepty robocze, wyniki bada
kontrolnych )
d) inne dokumenty jak:
- uzgodnienia prawne dotygze realizacji budowy,
- dokumentagj projektows,
- protokot przekazania placu budowy,
- protokéty z narad i ustate
- protokoty odbiorow cgsciowych robot.
Dokumenty powinny b§ dostpne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane mu raeka
zadanie. Dokumenty te stanayaahczniki do odbioru robat.

11. Obmiar robot.

Obmiar rob6t powinien okéeaé faktyczny zakres wykonywanych robét w jednostkach
okreslonych w kosztorysie ofertowym. Obmiaru dokonuje Rbfiyawca w obecrigi
Inspektora Nadzoru , po wcaeejszym powiadomieniu go 0 terminie i zakresie
dokonywanego obmiaru. Wyniki obmiaru Wykonawca wigsdo ksazki obmiaru. Obmiary
powinny by przeprowadzane przed odbiorengsczowym lub kaacowym robét w przypadku
stosowania rozliczenia na podstawie kosztorysu Bowgwczego. Obmiary robot
podlegagcych  zakryciu powinny by dokonane  przed ich  zakryciem,
a robot zanikaijcych w trakcie ich wykonywania.

12. Warunki odbioru robot.

12.1. Rodzaje odbioréw:
W zalenosci od ustalé odpowiednich szczegdtowych specyfikacji technicinyroboty
podlegaa nastpujacym etapom odbioru, dokonywanym przez InspektoraizNeu przy
udziale Wykonawcy:

a) odbior robdt zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbidr czsciowy,

c) odbior kaxcowy,

d) odbidr ostateczny.

12.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbior polega na ocenie §ld i jakosci robot ktore w dalszej realizacji zosgan

zakryte. Wykonawca zgtasza do odbioru games¢ robot wpisem do dziennika budowy
(w przypadku jego stosowania) a inspektor nadzarkoduje odbioru. Jaké ilos¢ robot
ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokument@satej kontroli jakdci, na podstawie
zgodndci robot z dokumentagjprojektows i szczegotowymi specyfikacjami technicznymi,
oraz na podstawie obmiaru i ewentualnie dadantrolnych w czasie odbioru.

12.3 Odbior casciowy robot.

Polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanej cgsci robot wraz z ustaleniem nateego
wynagrodzenia. W przypadku gdy umowa dopuszczgciomve rozliczanie zaméwienia
protokot odbioru cgéciowego roboét stanowi podstawlo wystawienia faktury.
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12.4. Odbior kaicowy zadania.

Polega na ocenie rzeczywistego wykonania robdét naszqzegdlnym zadaniu
pod wzgtdem ich ilgci, jakasci | wartasci.

1) Zasady dokonywania odbiorudaowego:

a) zakaczenie robdt oraz gotowé do odbioru powinna kiystwierdzona
wpisem Wykonawcy do dziennika budowy potwierdzonyrzez
Inspektora Nadzoru oraz pisemnym powiadomieniemaajcego,

b) odbioér kaicowy zadania powinien nagi¢ w terminie ustalonym w
umowie licac od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru
zakaczenia robot i prawidtowdzi ich wykonania oraz kompletda
dokumentéw do odbioru kaowego,

C) odbioru  kaicowego dokonuje komisja wyznaczona przez
Zamawiagcego, przy udziale inspektora .nadzoru i Wykonawcy,
d) komisja dokonuje oceny jakcowej na podstawie przedionych

dokumentoéw, wynikow bada i pomiardw, ocenie wizualnej oraz
zgodndci  wykonywanych robot z dokumentacj projektows,

szczegOtowymi  specyfikacjami  technicznymi oraz peldami

Inspektora Nadzoru,

e) w czasie odbioru kitowego komisja zapoznaje sownie~ z realizagj
ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robot zanikajych ulegajcych
zakryciu

f) w czasie odbioru kicowego mog by¢ dokonywane badania i pomiary

sprawdzajce przewidziane przy odbiorach damwych wg
odpowiednich szczegdtowych specyfikacji technicinyc

s)] podstawowym dokumentem tego odbioru jest protokdabiaru
koncowego robot sposzlzony wg wzorca przygotowanego przez
Zamawiajcego.

2) Dokumenty wymagane przy odbiorzenkowym robat.
Podstawowym dokumentem do dokonania odbiorackaego robot jest protokét odbioru
koncowego. Do odbioru kacowego Wykonawca jest zobazany przygotowa nastpujace
dokumenty:
a) dokumentagj projektows z naniesionymi zmianami,
b) szczegotowe specyfikacje techniczne na poszczegsmymenty robot,
c) dziennik budowy (jeeli wymagany) i ksizke obmiaru,
d) uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru zwlaszcza pdlyiorze robot zanikagych i
ulegapcych zakryciu i udokumentowania wykonania jego eale
e) recepty robocze, ustalenia technologiczne, wynidimg@row i bada kontrolnych
wykonanych zgodnie z szczego6towymi specyfikacjanhhicznymi,
f) atesty na materialy i produkty przemystowe,
g) inne dokumenty ustalone przez Inspektora Nadzoru.
W przypadku, gdy komisja stwierdzize roboty pod wzgddem przygotowania
dokumentacyjnego nieasgotowe do odbioru kiwowego, to komisja wyznaczy ponowny
termin odbioru.

12.5. Odbior ostateczny robot

Polega na ocenie wykonanych robot geinych z usugciem wad stwierdzonych przy
odbiorze kacowym lub zaistniatych w okresie gwarancyjnym. (@alostateczny powinien
by¢ dokonany na podstawie oceny wizualnej zadania zgigdnieniem zasad odbioru
koncowego.
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13. Podstawa ptatnéci

Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa (ryczattowa), skalkulowareez Wykonawe za
jednostk obmiarows ustalon dla danej pozycjslepego kosztorysu. Cena jednostkowa dla
danej pozycji kosztorysu powinna obejma@wa

- robocizre bezpdredni

- wartas¢ zwzytych materialdw wraz z kosztami ich zakupu,

- wartas¢ pracy sprztu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzeniegprz
na plac budowy i z powrotem, montalemonta na stanowisku pracy),

- koszty pdrednie: ptace personelu i kierownictwa budowy, prvaaikow
nadzoru, koszty uszlzenia i eksploatacji zaplecza budowy, wydatki
dotyczice BHP,

- oznakowanie robot, ustugi obce na rzecz budowgtga dzieraw,

- ekspertyzy, ubezpieczenia oraz koszty gduz przedsibiorstwa
Wykonawcy,

- zysk kalkulacyjny zawieragy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu
innych wydatkéw mogrych wysapi¢ w czasie realizacji robot i w okresie
gwarancyjnym,

- podatki obliczone zgodnie z obaaujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nale wliczac podatku VAT. Uzgodniona cena jednostkowa
zaproponowana przez Wykonawza dag pozych w kosztorysie ofertowym jest ostateczna i
wyklucza maliwos¢ zadania dodatkowej zaptaty za wykonanie roboétetyloh ta pozych
kosztorysow za wyptkiem przypadkéw omdéwionych w warunkach kontraktu.
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