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1  WSTEP

1.1 Przedmiot ST 04.00

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej ST-04.00 (zwanej dalej ST) sag
wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét montazowych zwigzanych z budowg ttoczni
Sciekow wchodzgcych w zakres zadania pod nazwa:

,Budowa sieci kanalizacji sanitarnej i wodociggowej w miejscowosci Grabowko”

1.2 Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.3.

1.3 Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot montazowych
zwigzanych z wykonaniem:

Dostawy, montazu i uruchomienia tloczni $ciekbw o parametrach wydajnosciowych
i energetycznych zgodnych z projektem i o jakosci nie gorszej wraz z petnym wyposazeniem
technologicznym i szafg zasilajgco — sterujgca.

1.4 Okreslenia podstawowe uzywane w ST

Stosowane okreSlenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w ST-00.00 ,Wymagania ogélne” pkt. 1.5.

Tlocznia sciekéw — kompletny agregat pompowy zbudowany na bazie zbiornika, wyposazony
w zespoty pomp wirnikowych z komorami do posredniej separacji ciat statych oraz w armature
i urzadzenia niezbedne do przepompowywania $ciekéw. Fabrycznie zmontowane, gotowe do
pracy urzgdzenie spetniajgce wymagania dyrektywy Unii Europejskiej EN-12056-1 i warunki
okreslone w PN-EN-12050-1.

Separator — wirowy, wolnoprzeptywowy, (bez statych elementéw cedzacych w sSwietle
przeptywu). Wewnagtrz zbiornika ttoczni sg wbudowane tzw. separatory, w ktérych nastepuje
proces oddzielenia i czasowego magazynowania skratek. Podczyszczone w ten sposéb Scieki
wypetniajg zbiornik ttoczni, a po jego napetnieniu za pomocg wielokanatowych pomp
wirnikowych sg przettaczane do rurociggu ttocznego, wyptukujgc po drodze z separatora
wczesniej oddzielone skratki.

System przeciwdziatania zagniwaniu sciekéw - Zintegrowany 2z tlocznig system
napowietrzania rurociggu ttocznego sprezonym powietrzem. Tlen zawarty w sprezonym
powietrzu utrzymuje stan aerobowy sciekéw, przez co nie dochodzi do tworzenia sie
siarkowodoru. Zasadniczym elementem jest sprezarka powietrza, usytuowana w komorze na
dziatkach przepompowni objetych systemem. System zapewnia napowietrzanie rurociggu
ttocznego na catej jego dtugosci. Dozowane do przewodu ttocznego w réznych punktach na
catej jego dtugosci poprzez system zaworéw zainstalowany w wybranych studniach
odwodnieniowych SOW.

Zawory na i odpowietrzajgce — Zawory dwustopniowe instalowane w najwyzszych punktach
rurociggu, zgodnie z profilami kanalizacji sanitarnej ttocznej, bedace integralng czescig
systemu ttocznego wraz z ttoczniag.

1.5 Ogodlne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace robét podano w Specyfikacji Technicznej (ST-00.00).
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2 MATERIALY

2.1 Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw

Ogodlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich skladowania podano w ST-00.00 pkt. 2.
Urzadzenia i materiaty zakupione przez Wykonawce, dla ktérych normy przewidujg posiadanie
zaswiadczenia o jakosci lub atestu, powinny by¢ zaopatrzone przez producenta w taki
dokument. Inne materialy powinny by¢é wyposazone w takie dokumenty na Zzyczenie
zarzagdzajgcego realizacjg budowy (Inzyniera).

2.2 Tlocznia sciekow

Tiocznie sciekdw — kompletne agregaty pompowe zbudowane na bazie zbiornika, wyposazone
w zespoly pomp wirnikowych z wbudowanymi komorami do posredniej separacji ciat statych
oraz w armature i urzadzenia niezbedne do przepompowywania sciekow, urzgdzenia do
sterowania i kontrolowania pracy ttoczni: szafa energetyczno - sterownicza, urzgdzenia do
pomiaru poziomu Sciekéw w zbiorniku, ukfady sygnalizacji stanéw awaryjnych, armature
skonstruowang specjalnie dla instalacji sciekowych takg jak zawory zwrotne klapowe oraz
zawory na- i odpowietrzajgce.
Fabrycznie zmontowane, gotowe do pracy urzgdzenie spetnia wymagania dyrektywy Unii
Europejskiej EN-12056-1 i warunki okreslone w PN-EN-12050-1 — certyfikat zgodnosci.
Obudowa ttoczni — zbiornik urzadzenia jest wykonany z blachy stalowej, odporng na scieki i inne
media agresywne.
Wyposazenie ttoczni — na zbiorniku zainstalowane sg pompy, armatura i wskaznik granicznej
wartosci poziomu sciekow.
Standardowa kompletacja ttoczni obejmuje podzespoty:

e zbiornik z wbudowanymi separatorami skratek wyposazonymi w kule cedzace;
pompy wirnikowe wielokanatowe;
2 klapy zwrotne kotnierzowe PN 10 DN100;
2 zasuwy odcinajgce PN 10 DN100 do montazu na rurociggu ttocznym;
1 kolektor ttoczny DN 100;
1 czujnik poziomu sciekow;
1 szafka sterujgca IP55.

2.3 Skladowanie materiatéw
2.31 Elementy wyposazenia przepompowni i ttoczni

Przewiduje sie bezposredni montaz po dostarczeniu na budowe.
3  SPRZET

3.1 Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano ST-00.00
3.2 Sprzet do montazu przepompowni i ttoczni Sciekéw

Sprzet montazowy jak i srodki transportu muszg by¢ w peini sprawne i dostosowane do
technologii i warunkéw wykonywanych robo6t oraz wymogow wynikajgcych z racjonalnego ich
wykorzystania na budowie. Sposéb montazu ttoczni okresla szczegoétowo instrukcja ich
producenta — nalezy Scisle stosowac sie do zawartych tam wskazowek.
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4 TRANSPORT

4.1 Transport elementéw przepompowni i ttoczni $ciekow

Studnie ttoczni z wyposazeniem, ze wzgledu na ich gabaryty, nalezy transportowa¢ Srodkami
transportu zgodnie z obowigzujacymi przepisami transportowymi. Transportowane studnie i
kregi dla obudowy przepompowni winny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem i
uszkodzeniem mechanicznym.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogoblne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST 00.00.
Nalezy dostarczy¢ i posadowi¢ pompownie w nastepujgcym wykonaniu:

e zbiornik powinien by¢é wykonany catkowicie szczelnym i przez caty czas eksploatacji
pompowni w takim stanie pozostaé. Wszystkie elementy konstrukcyjne (przejscia przez
sciany, sruby) oraz technologiczne (orurowanie, armatura) nalezy wykona¢ z materiatéw
nie ulegajgcych korozji; armature z zeliwa epoksydowego lub stali nierdzewnej,

e dno zbiornika powinno by¢ wyprofilowane w sposéb zmniejszajacy ryzyko zalegania
osadow,

e zbiornik powinien by¢ fabrycznie kompletnie wyposazony,

e pompy zamontowane w pompowni powinny by¢ konstrukcyjnie przystosowane do
pompowania surowych, nie podczyszczonych Sciekéw.

5.2 Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien :
e ustali¢ miejsce placu budowy,
ustali¢ miejsce poboru energii elektrycznej,
ustali¢ miejsce odprowadzenia woéd gruntowych,
ustali¢ sposob zabezpieczenia wykopu przed zalaniem wodg opadowa,
wytyczy¢ o$ wykopu oraz ustali¢ repery,
zabezpieczy¢ teren wykopu zgodnie z projektem BIOZ.

5.3 Roboty ziemne
Roboty ziemne wykona¢ zgodnie z wytycznymi ST — 01.00
5.4 Przygotowanie podioza

Obudowe ttoczni nalezy montowa¢ w wykopie na odpowiednio przygotowanym podtozu. Przed
przystgpieniem do wykonania podtoza nalezy dokonac¢ odbioru technicznego wykopu. W
gruntach sypkich, suchych (normalnej wilgotnosci) piaszczystych, zwirowo-piaszczystych,
piaszczysto-gliniastych i gliniasto-piaszczystych podtozem jest grunt naturalny o nienaruszonej
strukturze dna wykopu. Zgodnie z projektem budowlanym, ptyty fundamentowe ttoczni sciekow
wymagajg podioza z podsypki zwirowej stabilizowanej cementem w stosunku 100 kg cementu
na 1 m3 zwiru.
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5.5 Roboty montazowe
5.5.1 Warunki ogélne

Przepompownie winne by¢é montowane zgodnie z warunkami technicznymi podanymi w
wytycznych dostarczonych przez producentéw. Przy montazu nalezy zachowaé prawidtowos$c
ustawienia urzadzen na ptycie fundamentowej, sposdb zamontowania oraz wspétosiowosé
ustawienia maszyny i napedu oraz uzbrojenia przepompowni. Po zamontowaniu nalezy
przeprowadzi¢ proby mechaniczne maszyn i urzadzen wyposazonych w napedy sprawdzajgc:

e usuniecie blokad;

e smarowanie i chtodzenie urzgdzen wraz z regulacja;

e przeprowadzenia regulacji pod wzgledem mechanicznym oraz préby hydrauliczne.
Przeprowadzenie prob montazowych urzadzeh nalezy wykonaé zgodnie z ,Warunkami
technicznymi wykonania i odbioru robot budowlano — montazowych - tom Il Instalacje sanitarne”
oraz dokumentacjg techniczno — ruchowg ( DTR ) producentéw urzgdzen.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Kontrola, pomiary i badania
6.1.1 Badania przed przystgpieniem do robét

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien:
e okresli¢ stan terenu,
o ustali¢ sposob zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda,
o ustali¢ metody wykonania wykopdw,
o ustali¢ metody prowadzenia robot i ich kontroli w czasie trwania robot.

6.1.2 Kontrola, pomiary i badania w czasie robot

Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robét w zakresie
i z czestotliwoscig zaakceptowang przez Inzyniera w oparciu 0 norme: PN-B-10736:1999; PN-B-
10725:1997 i PN-91/B-10728.
W czasie kontroli i badania winny obejmowac:
e sprawdzenie metod wykonania wykopow,
e badanie zachowania warunkéw bezpieczenstwa pracy w tym zabezpieczenie terenu
wokot wykopdw z wolnym pasem wzdtuz wykopu,
ewentualna obudowa wykopow,
zabezpieczenie krzyzujgcych sie z wykopem urzgdzen podziemnych,
zejscia do wykopodw,
bezpiecznej odlegtosci od budowli sgsiadujgcej,
podfoza naturalnego i wzmocnienia,
badania w zakresie zgodnosci z dokumentacjg techniczng i warunkami okreslonymi w
odpowiednich normach przedmiotowych Iub warunkami technicznymi wytworni
materiatdéw, ewentualnie innymi umownymi warunkami,
e badanie posadowienia elementow prefabrykowanych przepompowni i ttoczni $ciekdw na
podtozu,
e badanie odchylenia osi przewodu i jego spadku,
e badanie zabezpieczenie przewodu przy przejsciu pod drogami (rury ochronne),
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e badanie zabezpieczenia przed korozjg,
7  OBMIAR ROBOT

7.1 0Ogodlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w poz. 7 ST 00.00
7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest 1 kpl. wykonanej i odebranej przepompowni lub ttoczni $ciekow z
uwzglednieniem wszystkich wymienionych wczesniej elementéw sktadowych, obmierzonych
wedtug innych jednostek.

8 ODBIOR ROBOT

8.1 0Ogodlne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robét podano w poz. 8 ST 00.00. Roboty uznaje sie za wykonane
zgodnie z projektem budowlanym, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

8.2 Odbiodr roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu podlegajg wszystkie technologiczne
czynnosci zwigzane z budowa sieci wodociggowej, a mianowicie:
e roboty przygotowawcze
roboty ziemne z ewentualng obudowg $cian wykopow
przygotowanie podtoza
roboty montazowe obuddw i studni przepompowni i ttoczni sciekow,
Odbidr robot zanikajgecych powinien by¢é dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robaot.

8.3 Odbiodr techniczny czesciowy robét

Przy odbiorze cze$ciowym powinny by¢ przedstawione nastepujgce dokumenty:

e pozwolenie na budowe,
projekt budowlany,
dziennik budowy,
dowdd uzasadniajgcy zmiany i uzupetnienia wprowadzone w trakcie budowy,
dokumenty dotyczgce jakosci wbudowanych materiatéw spetniajace wymogi PN i aprobat
technicznych,

e protokoty poprzednich odbioréw czesciowych,

e specjalne ustalenia uzytkownika (Inwestora) z Wykonawca robét, dotyczy jakosci prac.
Przebieg i wyniki przeprowadzonych badan podczas odbioréw czesciowych powinny by¢ ujete w
formie protokotu, szczegdétowo omowione, wpisane do dziennika budowy lub dotgczone do niego
w sposob trwaty i podpisane przez cztonkéw komisji.

8.4 Odbior koncowy

Zgodnie z PN-B-10725:1997 przy odbiorze korncowym powinny byé przedtozone nastepujagce
dokumenty:

wg pkt. 8.3., przy czym projekt budowlany powinien zawiera¢ zmiany wprowadzone w trakcie
budowy protokoty wszystkich odbioréw technicznych czesciowych,
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inwentaryzacje geodezyjng przepompowni i ttoczni na planie sytuacyjnym wykonang przez
uprawnionego geodete,
O zgodnosci wykonanych robét z projektem bada sie sprawdzajac:
e czy przeditozono wszystkie dokumenty podane w pkt. 8.3 8.4.,
e przeditozone dokumenty pod wzgledem merytorycznym i formalnym,
e czy zmiany wprowadzone w trakcie wykonywania robot zostaty wniesione do projektu i
umotywowane w dzienniku budowy i potwierdzone przez Inzyniera,
¢ wykonanie inwentaryzacji geodezyjnej,
e sprawdzenie materiatow przewidzianych do wbudowania, na zgodnos¢ z PN i aprobatami
technicznymi, polega na poréwnaniu ich z wymaganiami okreslonymi w projekcie.
Wyniki przeprowadzonych badan podczas odbioru koncowego powinny by¢ ujete w protokale.
Wyniki badanh nalezy uzna¢ za zgodne z norma, jezeli zostaty spetnione wszystkie wymagania
normy. Jezeli ktorekolwiek z wymagan, przy odbiorze czesciowym lub koricowym, nie zostato
spetnione, nalezy uzna¢ za wykonanie niezgodnie z wymaganiami normy i po wprowadzeniu
poprawek przystgpi¢ do ponownych badan i odbioru.

9 PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogodlne ustalenia dotyczace ptatnosci
Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w poz. 9 ST-00.00
9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena kompletu wykonanej i odebranej przepompowni lub ttoczni Sciekdéw obejmuje:
e zakup, dostarczenie, montaz pompowni,

wykonanie podsypki piaskowej i podtoza betonowego,

montaz zelbetowej ptyty,

podfgczenie pompowni,

pomiary i badania,

proby szczelnosci, prace przygotowawcze i pomiarowe,

przeprowadzenie rozruchu technologicznego, koszty szkolenia, DTR,

uporzgdkowanie miejsca prowadzenia roboét.

10 PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy

PN-12050-1:2001 Przepompownie sciekow w budynkach i ich otoczeniu. Zasady i badania.
Czes¢ 1: Przepompownie sciekow zawierajgce fekalia.

10.2 Inne dokumenty

1. Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych. Tom Il. Instalacje
sanitarne i przemystowe.

2. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 roku. Prawo budowlane.

3. Rozporzgdzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatéw Budowlanych z dnia 28 marca
1972 roku w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robo6t budowlano-
montazowych i rozbiérkowych.

4. Ustawa z dnia 7 czerwca 2001 roku o zbiorowym zaopatrzeniu wsi w wode
i zbiorowy odprowadzeniu sciekow.
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5. Obwieszczenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 4 lutego 1999 roku w
sprawie ogtoszenia jednolitego tekstu Rozporzgdzenia Ministra Gospodarki Przestrzennej i

6. Budownictwa w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich
usytuowanie.

7. Instrukcja montazowa uktadania w gruncie rurociggéow z PCV produkowanych przez Wavin
Metalplast Buk.

8. Katalog budownictwa KB4-4.11.6 (1)- przejscia rurociggami wodociggowymi pod
przeszkodami - typ P3. Katalog budownictwa- KB8- 13.7 (1) — szczelne przejscia przez sciany
rurociggéw wodno-kanalizacyjnych.

9. Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997r. w sprawie
ogolnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz.U. Nr 129/97 po6z. 844, Nr 91/02 poz.
811)

10. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robo6t budowlanych (Dz.U. Nr 47/03 poz. 401)

11. Rozporzgdzenie Ministrow Pracy i Opieki Spotecznej oraz Zdrowia z dnia 15 maja 1954r. w
sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy uzytkowaniu butli z gazami sprezonymi,
skroplonymi i rozpuszczonymi pod cisnieniem (Dz.U. Nr 29/54 poz. 115
Z pézniejszymi zmianami nie dotyczacymi przedmiotu niniejszych warunkow)

12. Rozporzadzenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictwa z dnia 2 kwietnia 2001r. w
sprawie geodezyjnej ewidencji sieci uzbrojenia terenu oraz zespotéw uzgadniania dokumentagciji
projektowej (Dz.U. Nr 38/01 poz. 455)

13. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r w sprawie szczego6towego
zakresu i formy projektu budowlanego (Dz.U. Nr 120/03 poz. 1133)

14. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 5 sierpnia 1998 r.
w sprawie aprobat i kryteribw technicznych oraz jednostkowego stosowania wyrobow
budowlanych (Dz.U. Nr 107/98 p6z. 679, Nr 8/02 poz. 71)

15. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 31 lipca 1998 r.
w sprawie systemoéw oceny zgodnosci, wzoru deklaracji zgodnosci oraz sposobu znakowania
wyrobéw  budowlanych  dopuszczanych do obrotu i powszechnego stosowania
w budownictwie (Dz.U. Nr 113/98 poz. 728)

16 Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 24 lipca 1998 r.
w sprawie okredlenia wykazu wyrobow budowlanych nie majacych istotnego wptywu na
spetnianie wymagan podstawowych oraz wyrobow wytwarzanych i stosowanych wedtug
uznanych zasad sztuki budowlanej (Dz.U. Nr 99/98 poz. 673)

17. Rozporzgdzenie Rady Ministrow z dnia 9 listopada 1999 r. w sprawie wykazu wyrobow
wyprodukowanych w Polsce, a takze wyrobow importowanych do Polski po raz pierwszy,
mogacych stwarza¢ zagrozenie albo stuzgcych ochronie lub ratowaniu zycia, zdrowia lub
srodowiska, podlegajgcych obowigzkowi certyfikacji na znak bezpieczehstwa i oznaczania tym
znakiem, oraz wyrobéw podlegajgcych obowigzkowi wystawiania przez producenta deklaracji
zgodnosci (Dz.U. Nr 5/00 poz. 53)

18. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 13 stycznia 2000 r. w sprawie trybu wydawania
dokumentéw dopuszczajgcych do obrotu wyroby mogace stwarza¢ zagrozenie albo ktore stuzg
ochronie lub ratowaniu zycia, zdrowia i Srodowiska, wyprodukowane w Polsce lub pochodzace z
kraju, z ktérym Polska zawarta porozumienie w sprawie uznawania certyfikatu zgodnosci lub
deklaracji zgodnosci wystawianej przez producenta, oraz rodzajow tych dokumentéow (Dz.U. Nr
5/00 poz. 58)

19. Rozporzgdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia | pazdziernika
1993 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy eksploatacji, remontach
i konserwacji sieci kanalizacyjnych (Dz.U. Nr 96/93 poz. 437),

20. Ustawa - Prawo o miarach Dz. U. Nr 55 poz., 248/1993
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21. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004r. w sprawie szczego6towego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét
budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego.

22. Instrukcja montazowa i uktadania w gruncie rurociggéw z PE produkowanych przez Wavin
Metalplast Buk.

23. Katalog Budownictwa KB 4-4.11.6(1) — przejscia rurociggami wodociggowymi pod
przeszkodami typ P3.

24. Katalog Budownictwa KB 8-13.7(1) — szczelne przejscia przez sciany rurociaggéw wodno-
kanalizacyjnych.
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