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1. WSTEP

1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna ST-5.0 ,,Roboty elektryczne”, dotyczy warunkoéw technicznych oraz
sposobow wykonania i1 procedur kontroli i odbioru rob6t budowlanych zwigzanych z projektem
budowlanym dla zadania ,,Budowa drog gminnych wraz z ich odwodnieniem i o$wietleniem w
miejscowosci Nowy Barkoczyn w gminie Nowa Karczma”. Zakres obejmuje budowg:
e o$wietlenie uliczne wraz ze skrzynka sterujaca ROU, przepustami pod wjazdami i
przejs$ciami poprzecznymi przez droge,
e usuniccie kolizji z uzbrojeniem podziemnym.

1.2.  Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy.
1.3.  Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczng
Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczg wykonania instalacji elektrycznych jak nizej:
1. Wykonanie wykopu pod fundamenty szafy 1,0 m?

2. Montaz szafek:
e zlgcze kablowe z pomiarem

e sterujgca zasilajacej ROU (wewngetrzne)) 1 kpl.
3. Podlaczenie kabla WLZ od ZK do ROU 1 szt
4. Montaz aparatury w szafach RS (prace warsztatowe) 1 kpl.
5. Ulozenie kabli zasilajacych, o$wietlenie ulic 1 kpl.
6. Ulozenie kabli zasilajgcych, sygnalizacyjnych i komunikacyjnych
7. Pomiar opornosci uziemienia. 2 szt.
8. Badania i pomiary linii kablowych, skutecznosci

samoczynnego wytaczania 1 szt.
9. Badania i pomiary obwodow wewnetrznych 1 kpl.

10. Wykonanie oprogramowania:
e sterownika,

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z Dokumentacja Projektowa.
1.5. Wymagania dotyczace robot

1.5.1. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt oraz za ich zgodnos¢ z Dokumentacja
Projektowa, Specyfikacja Techniczng i poleceniami Kierownika Budowy.

2. MATERIALY

Aparaty i urzadzenia powinny mie¢ certyfikat na zgodno$¢ z obowigzujgcymi przepisami i normami.
Urzadzenia, aparaty, instalacje i sprzet, musza spetnia¢ wymagania norm i przepisow:

e PN/JEC364 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych

o PN/E-05125 — Linie kablowe

o PN/E-05003- Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych

e PN/E-02033 — Oswietlenie elektryczne
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e PN/E-02035 — Oswietlenie elektryczne
e Ustawa ,,Prawo Budowlane” — Dz.U. 89/94
e, Warunki techniczne jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie” — Dz.U. 10/95
ZESTAWIENIE MATERIALOWE:
Rozdzielnia RS
Szatka PS
Obudowa zewngetrzna
Fundament rozdzielni
Skrzynka taczeniowa na konstrukcji wsporczej
Kable zasilajace
Kable sterownicze
Kabel komunikacyjny
Kable potgczen wyrownawczych
Bednarka Fe-Zn
Lampy o$wietleniowe

3. SPRZET

Sprzet odpowiadajgcy pod wzgledem typow i ilo§ci wymaganiom zawartym w projekcie organizacji
zaakceptowanym przez Kierownika Budowy.

4. TRANSPORT

Samochody skrzyniowe i inne $rodki transportu — odpowiadajace pod wzgledem typoéw 1 ilosci
wymaganiom zawartym w projekcie organizacji robot zaakceptowanym przez Inzyniera. W czasie
transportu, zatadunku 1 wytadunku oraz sktadowania aparatury elektrycznej i urzadzen rozdzielczych,
nalezy przestrzegac zalecen ich wytworcow w szczegolnosci:

e transportowane urzadzenia zabezpieczy¢ przed nadmiernymi drganiami i wstrzgsami oraz
przesuwaniem si¢ wewnatrz tadowni; na czas transportu nalezy z przewozonych urzadzen
zdemontowa¢, odpowiednio zabezpieczy¢ 1 przewozi¢ oddzielnie czule przyrzady
pomiarowe, aparatur¢ rejestrujaca.

e aparatur¢ i urzadzenia ostroznie zatadowywac i zdejmowac, nie narazajac ich na uderzenia,
ubytki lub uszkodzenia powtok lakierniczych, oston blaszanych, zamkéw itp.

e zabronione jest przebywanie 0sob w skrzyni samochodu

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania szczegolne wykonywania instalacji elektrycznych

1. Nalezy stosowac si¢ do norm i przepiséw podanych w punkcie 2 oraz do:
o, Warunkow technicznych wykonania i odbioru robdt budowlano-montazowych”, tom V,
e Rozporzadzenia Ministra Gospodarki z dnia 17.09.1999r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy przy urzadzeniach i instalacjach energetycznych.
2. Przy wykonywaniu instalacji elektrycznych bez wzgledu na rodzaj i sposob ich montazu, nalezy
przeprowadzi¢ nastgpujace roboty podstawowe:
e ulozenie kabli w ziemi,
podtaczenie przewodow,
wykonanie podejs¢ do odbiornikow,
przylaczenie odbiornikow,
ochrona przed porazeniem,
ochrona antykorozyjna.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Kontrola i badanie w trakcie Robot

Po zakonczeniu Robot, przed ich odbiorem Wykonawca jest zobowigzany do przeprowadzenia prob
montazowych, tj. technicznego sprawdzenia jakosci wykonanych robot wraz z dokonaniem
potrzebnych pomiarow (prac regulacyjno-pomiarowych) i probnym uruchomieniem poszczegdlnych
przewodow, instalacji, urzadzen itp. — zgodnie z ,,Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru” —
tom V. Nalezy wykona¢ sprawdzanie odbiorcze instalacji — zgodnie z PN/E-05009/61.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiaru

Jednostka obmiaru dla instalacji elektrycznych w obiektach przepompowni jest kompletna instalacja
wykonana dla danego obiektu opisana w pkt. 1.3 niniejszej Specyfikacji Techniczne;j.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.  Ogolne zasady odbioru Robot
Ogodlne zasady odbioru Robot podano w ST-0.0
8.2.  Warunki szczegélowe odbioru instalacji elektrycznych

Wykonawca robot jest zobowigzany do przygotowania dokumentdéw potrzebnych do nalezytej oceny
wykonanych robét, takich jak:

o S$wiadectwa dopuszczenia do stosowania w budownictwie, zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami,
instrukcje, DTR-ki i karty gwarancyjne,
protokoty badan i prob producenta,
swiadectwa jako$ci, aprobaty techniczne,
rysunki, plany i schematy powykonawcze,
protokoly ze sprawdzen odbiorczych, w tym §wiadectwa wykonania pomiaréw
ochronnych.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Platnosci

Ptatnosci beda dokonywane na podstawie obmiaru Robot zgodnie z punktem 7.1 niniejszej ST. Zakres
Robot jest podany w punkcie 1.3 niniejszej ST.
Cena obejmuje odpowiednio:
e roboty przygotowawcze i pomiarowe;
zakup, dostarczenie i wbudowanie materiatow;
proby montazowe;
sprawdzenie odbiorcze instalacji;
pomiary i badania w trakcie wykonywania robot;
uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

e , Warunki techniczne Wykonania i Odbioru — tom V”,
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,»Przepisy Budowy Urzadzen Elektrycznych”,

,Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dn. 17-09-1999 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy przy urzadzeniach i instalacjach elektrycznych”,

PN/JEC364 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych

PN/E-05003- Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych

Ustawa ,,Prawo Budowlane” — Dz.U. 89/94

Gdziekolwiek wystepuja odwotania do Polskich Norm, dopuszczalne jest stosowanie odpowiednich
norm krajow Unii Europejskiej w zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo.



