OPIS PROJEKTOWANYCH ROBOT
BUDOWLANYCH ZWIAZANYCH Z ROZBIORKA
WIATY O KONSTRUKCJI STALOWEJ
(WRAZ Z Y AWAMI 1 STOPAMI
FUNDAMENTOWYMI)

1. Ogolna charakterystyka wiaty

Wiata znajduje si¢ przy ulicy Szerokiej 41 w Lipuszu na dzialce nr 113/1 w obrebie i1 jednostce
ewidencyjnej Lipusz w zachodniej czesci dziatki.

Wiata jest nieuzytkowana, o konstrukcji stalowej posadowiona na lawie fundamentowej
i 10 stopach fundamentowych z dachem dwuspadowym pokrytym blachg trapezowa. Konstrukcje
nos$ng wiaty stanowig stupy stalowe natomiast konstrukcje dachu stanowig rygle stalowe i ptatwie
na ktorych opiera si¢ blacha trapezowa. Obiekt nie jest podpiwniczony oraz nie posiada zadnych
instalacji.

Dane techniczne:
- Powierzchnia zabudowy: 153,76 m? (24,80 x 6,20)
- Wysokos¢: 4,64 m

Zdjecie nr 1 Elewacja wiaty od strony wschodniej



Zdjecie nr 3 Elewacja wiaty od strony polnocno — zachodniej
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Zdjecie nr 5 Wiata od wewnatrz



Zdjecie nr 6 1 7 Widok tawy i stopy fundamentowej

2. Opis zakresu i sposobu prowadzenia robot rozbiorkowych

Rozbiorka wiaty o konstrukcji stalowej (wraz z tawami i stopami fundamentowymi) obejmuje
swoim zakresem nastgpujace etapy robot:

- rozbiorka obrébek blacharskich w kalenicy dachu,

- demontaz pokrycia z blachy trapezowej,

- demontaz stalowych elementow konstrukcyjnych wiaty (platwi, stezen (teznikow), rygli, shupow)
wraz z demontazem konstrukcji wypetnienia $cian: zewnetrznych i bokséw wewnatrz wiaty,

- rozbiorka taw i stop fundamentowych,

- wywiezienie gruzu,

- zasypanie wykopu po rozebranych fawach i stopach fundamentowych,

- wyréwnanie i uporzadkowanie terenu.

Rozbiorke elementéw dachu wiaty nalezy rozpoczaé od demontazu obrobek blacharskich
w kalenicy, a nastgpnie demontazu pokrycia z blachy trapezowej zamontowanej na wkrety
samogwintujace od kalenicy w dot do okapu. Arkusze blachy nalezy zdja¢ recznie i ostroznie
zlozy¢ na podktadkach drewnianych z wprowadzeniem przektadek z folii.

Rozbiorke elementdéw stalowych nalezy wykonywac przy pomocy dzwigu samojezdnego. Elementy
stalowe taczone na $ruby mozna demontowaé poprzez odkrecenie srub lub poprzez ich rozcigcie
palnikiem lub mechanicznie. Element stalowy przed demontazem nalezy zamocowaé do zawiesia
dzwigu, dokona¢ wstepnego naciggu, nastepnie odkreci¢ (odcigé) 1 odstawi¢ na miejsce
wyznaczone do tymczasowego skladowania elementoéw konstrukcyjnych wiaty lub bezposrednio
zatadowa¢ na samochod 1 wywies¢ na miejsce wskazane przez inwestora. Ostatnie przesto stalowe
nalezy przed demontazem podeprze¢ zastrzatami w gornej czes$ci ramy.



Demontaz ptatwi dachowych (potaczonych z ryglem na polaczenia srubowe za pomoca ztgczek
katowych) 1 stezen (teznikdw) uwzglednia¢ musi zachowanie stabilnosci ram konstrukcyjnych.
Ptatwie dachowe stanowig elementy zapewniajace bezpieczenstwo konstrukcyjne stupow 1 rygli.
Jakkolwiek shupy sag mocowane do stop fundamentowych na kotwy z polagczeniami Srubowymi
to nie zapewniajg one odpornosci konstrukeji na zagrozenie od uderzenia wiatru. W zwigzku z tym,
demontaz ptatwi dachowych nalezy wykona¢ etapowo z zachowaniem przemiennosci robot wedhug
sekwencji demontazu platwi i elementéw ramowych (po demontazu konstrukcji wypehienia $cian:
zewnetrznych 1 bokséw wewnatrz danego segmentu wiaty) przemiennie w poszczegOlnych
modulach konstrukcyjnych. Oznacza to, Zze platwie dachowe nalezy demontowaé rownolegle
z demontazem shupdéw 1 rygli po wcze$niejszym zdemontowaniu konstrukcji wypehienia $cian:
zewnetrznych 1 boksOw wewnatrz danego segmentu wiaty sktadujac kolejno poszczegdlne ramy
nosne w wyznaczonym miejscu.

Ramy konstrukcyjne stanowia zespolone rygle i slupy polaczone na $ruby. Jakkolwiek istnieje
mozliwo$¢ demontazu oddzielnie rygli 1 slupdw to rowniez mozliwe jest wykonanie robdt
rozbiorkowych ram jako elementéw zespolonych. Demontaz ram jako elementow zespolonych
shupow 1 rygli jest uzasadniony wzgledami technologicznymi: doboru dzwigu, ograniczenia prac
na rusztowaniach, w tym takze ekonomig zwigzang z ograniczeniem montazu i demontazu
rusztowan. Technologia ktadzenia ram wymaga sprawdzenia sposobow osadzenia zawiesia dzwigu.
Podczas odkrecania (odcinania) hakow shupoéw 1 kladzenia ram nalezy zachowaé szczegolne
warunki bezpieczenstwa: zapewnienia, aby w polu pracy dzwigu teren wolny byt od przebywania
ludzi 1 sprzetu. Po polozeniu ramy mozna przystapi¢ do rozkrecenia $rub i rozlaczenia ram na cztery
oddzielne elementy stupow 1 rygli. Po rozlaczeniu nalezy elementy ztaczne zabezpieczy¢, a stupy
1 rygle przetransportowa¢ samochodami na miejsce wskazane przez inwestora

Wszystkie roboty rozbidrkowe powinny by¢ wykonane w taki sposob, aby zapewni¢ maksymalny
odzysk materiatdw nadajacych si¢ do ponownego uzycia.

Lawy fundamentowe wraz ze stopami fundamentowymi mozna rozbiera¢ sprzetem mechanicznym
(koparkami, tadowarkami). Wykopy 1 zaglgbienia po lawach i stopach fundamentowych nalezy
zasypac ziemig, a teren pod zdemontowang wiatg wyréwnac.

3. Opis sposobu zapewnienia bezpieczenstwa ludzi i mienia

Podczas robdt rozbidorkowych nalezy si¢ bezwzglednie stosowaé do przepisow Rozporzadzenia
Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa 1 higieny pracy podczas
wykonywania robot budowlanych (Dz. U. 2003 r. Nr 47, poz. 401). Teren rozbiorki nalezy ogrodzi¢
od pozostalej czesci dziatki. Wykona¢ nalezy niezbedne zabezpieczenia i oznakowania, wyznaczy¢
pas terenu do 2 m od budynku z zakazem przebywania. Nalezy przestrzega¢ wszystkich przepisow
bezpieczenstwa 1 higieny pracy. Pracownicy powinni by¢ zaopatrzeni w komplet potrzebnych
narzedzi oraz odziez robocza, hetmy, okulary i1 r¢kawice ochronne oraz zaznajomieni z zakresem,
kolejnoscia 1 sposobem wykonywania prac. Robotnicy wykonujacy roboty rozbidorkowe
na wysokosci powyzej 2 m powinni by¢ zabezpieczeni pasami ochronnymi, przy czym lina od pasa
musi by¢ przymocowana do czesci trwatych wiaty, nie rozbieranych w danym momencie.

Roboty rozbidorkowe powinny by¢ wykonywane ze szczegdInym uwzglednieniem nast¢pujacych
zasad:

1) Teren, na ktorym prowadzone sg roboty rozbiérkowe obiektu budowlanego, nalezy ogrodzi¢
1 oznakowac tablicami ostrzegawczymi.

2) Prowadzenie robot rozbiorkowych, jezeli zachodzi mozliwos$¢ przewrdcenia czesci konstrukeji
obiektu przez wiatr, jest zabronione. Roboty nalezy wstrzyma¢ w przypadku, gdy predkos¢ wiatru
przekracza 10 m/s.

3) W czasie prowadzenia robot rozbidrkowych przebywanie ludzi pod rozbieranymi elementami
wiaty jest zabronione.

4) Przewracanie $cian lub innych czesci obiektu przez podkopywanie i podcinanie jest zabronione.
5) W czasie wykonywania robot rozbidrkowych sposobami zmechanizowanymi wszystkie osoby
1 maszyny powinny znajdowac si¢ poza strefa niebezpieczna.



6) W czasie wykonywania robot rozbiorkowych sposobem przewracania dlugo$¢ umocowanych lin
powinna by¢ trzykrotnie wigksza od wysokosci obiektu, a ich umocowanie powinno by¢
niezawodne.

7) Dopuszcza si¢ rozbiorke fundamentow 1 stop fundamentowych przy pomocy sprzetu
mechanicznego, w tym koparek 1 tadowarek.

Przed przystgpieniem do robdt rozbiorkowych nalezy upewni¢ si¢, czy na miejscu objetym
robotami lub w miejscach zagrozonych nie znajduja si¢ w czasie wykonywania robot osoby
postronne. Niezbedne jest zbadanie elementow podlegajacych rozbiérce w celu stwierdzenia ich
wielkos$ci 1 konstrukcji. Usuwanie jednego elementu nie powinno wywolywaé nieprzewidzianego
spadania lub zawalania si¢ innego. Roboty rozbidorkowe powinny by¢ tak prowadzone, aby
stopniowo odcigza¢ elementy nosne konstrukcji.



