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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru instalacji elektrycznych przepompowni $ciekow dla
zadania: ,BUDOWA SIECI WODOCIAGOWEJ | KANALIZACJI SANITARNEJ
POMIEDZY UL. TRAUGUTTA | UL. MOSCICKIEGO W tANCUCIE”

1.2. Zakres stosowania TS

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres prac objetych Specyfikacja Technicznag

Zakres rob6t zgodny z Warunkami Technicznymi i projektem budowlanym.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robét przy
budowie i wykonywaniu instalacji elektrycznych zasilajgcych i obejmuja:

1.3.1. Zakup i transport materiatéw i urzgdzen na miejsce wbudowania:
Transport materiatdw opisano w punkcie 4 niniejszej S.T.

1.3.2. Montaz szafek zasilajgco sterowniczej przepompowni sciekow SZS
1.3.4. Montaz przewodow i kabli instalacji elektrycznych zasilajgcych, pomiarowych i
sterujgcych

1.3.5. Przeprowadzenie kompletu pomiardéw i badah montazowych

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej S.T. sg zgodne z obowigzujgcymi
odpowiednimi normami i Specyfikacjg techniczng TS.00.00. ,Wymagania
ogolne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

1.5.1. Ogdlne wymagania dotyczgce robot podano w TS. ,Wymagania ogodine”
1.5.2. Wykonawca robét odpowiedzialny jest za jakos¢ ich wykonania oraz zgodnosc¢
z dokumentacja projektowg, S.T. i obowigzujgcymi normami.

1.5.3. Roboty montazowe wykonywac¢ zgodnie z przepisami BHP, warunkami
odbioru robét ogdélnobudowlanych i sztuka budowlanag.

2. MATERIALY

Materiaty do wykonania instalacji elektrycznych dla Przepompowni Sciekéw,
stosowac zgodnie z Projektem Budowlanym stanowigcym czes¢ Dokumentow
Przetargowych, i Rysunkami Wykonawcy.

Wszystkie materiatly musza posiadac atesty producenta, certyfikaty lub
aprobaty techniczne, odpowiada¢ wymogom PN, BN

Podstawowymi materiatami s3:

- kable typu YKY

- kable typu YAKXS

- rury ostonowe winidurowe

- rozdzielnica zasilajgco sterownicza SZS (dostarczane wraz z urzgdzeniami
przepompowni)

- tasma FeZn 25x4

- osprzet i przewody technologiczne (dostarczane wraz z urzgdzeniami
przepompowni)

3. SPRZET

Do wykonania robot zwigzanych z wykonania instalacji elektrycznych
wewnetrznych, pomiarowych i sterujgcych Wykonawca roboét powinien
dysponowac nastepujgcym sprzetem wymaganym przy wykonywaniu tego



rodzaju robot:

- spawarka elektryczna wirujgca 300A

- samochdd dostawczy 0,9 t

4. TRANSPORT

4.1.1. Ogdélne wymagania odnosnie transportu podano w ST - 00.00 , Wymagania
ogolne”

4.1.2. Kable — nalezy transportowa¢ samochodami skrzyniowymi w pakietach
fabrycznych z zastosowaniem odpowiednich podktadek i mocowan
uniemozliwiajgcych przemieszczanie sie tadunku

4.1.3. Inne elementy - wielkogabarytowe— samochodami skrzyniowymi w
opakowaniach producenta z zabezpieczeniem przez nadmiernymi drganiami i
wstrzgsami

4.1.4. Materiaty drobne — samochodami dostawczymi

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne wymagania dotyczgce robot:

Ogdlne wymagania dotyczgce wykonania robot podano w TS. 00.00.

5.2. Sposob wykonania robot:

5.2.1. Zakup i transport materiatébw na miejsce wbudowania:

Transport materiatow i urzgdzen opisano w punkcie 4 niniejszej S.T.

5.2.2. Trasowanie. Trasa instalacji elektrycznych powinna przebiegac¢ bezkolizyjnie z
innymi instalacjami i urzgdzeniami.

5.2.3. Ochrona przeciwporazeniowa

Ochrone od porazenh prgdem elektrycznym przed dotykiem bezposrednim
stanowi izolacja urzagdzen i przewodow. Ochrone przed dotykiem posrednim
(przy uszkodzeniu) stanowi samoczynne wytgczenie zasilania.
Pofgczenia i przytgczenia przewoddw ochronnych nalezy wykonac jako state;
roztgczenie lub rozluznienie tych potgczen nie powinno by¢é mozliwe bez
uzycia narzedzi.

Przewody ochronne majg by¢ wyrdznione barwg zo6tto-zielona.

5.2.4. Montaz szafki zasilajgco pomiarowej SZS.

Szafke zabudowa¢ w miejscu wskazanym na rysunku na cokole trwale
mocowanym do podtoza. Szafka SZS wyposazona bedzie w:

- roztgcznik bezpiecznikowy ze zworami

- zabezpieczenie przedlicznikowe

- licznik energii elektrycznej

- zegar sterujacy

5.2.5. Montaz rozdzielnicy szafki zasilajgco sterowniczej SZS.

Szafke zabudowac¢ w miejscu wskazanym na rysunku na cokole trwale
mocowanym do podtoza. szafka wyposazona bedzie w:

- wytgcznik gtowny

- przetgcznik rodzaju zasilania

- uktad ochrony przepieciowej B+C

- urzadzenia zasilajgce

- ukfad automatyki

- uktad powiadamiania (tgcznosci).

Silniki pomp ttoczgcych bedg zatgczane automatycznie z uwzglednieniem
wskazan czujnikow poziomu sciekdw.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT:

Ogdlne zasady kontroli jakosci podano w ST - 00.00 ze szczegétowym
uwzglednieniem wytycznych Dokumentacji Projektowe;.



6.1. Kontrola jako$ci materiatéw:

Wszystkie materiaty do wykonania robot musza odpowiada¢ wymaganiom
Dokumentacji Projektowej i Specyfikacji Technicznej oraz musza posiadac¢
atesty, certyfikaty lub swiadectwa zgodnosci producentow.

6.2. Kontrola jakosci wykonania robét:

Kontrola jakosci wykonania robét polega na sprawdzeniu zgodnosci
wykonania robot z Dokumentacja Projektowg, Specyfikacjg Techniczng i
poleceniami Inspektora Nadzoru,

Kontroli podlegajg wszystkie elementy robét objete Specyfikacjg techniczna.
Po wykonaniu robét nalezy przeprowadzi¢ préby montazowe obejmujgce
badania i pomiary:

- pomiar rezystancji izolacji - wykonac¢ za pomocg megaomomierza
induktorowego o napieciu nie mniejszym niz 500V; wynik pomiaru nalezy
uznac za dodatni, jezeli rezystancja izolacji wynosi, co najmniej 0,5 MQ,

- pomiar skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej,

- pomiar rezystancji uziemienia,

- sprawdzenie dziatania uktadéw pomiarowych, sterowania i sygnalizaciji.
Z prob montazowych nalezy sporzadzi¢ odpowiedni protokot.

Po ukonczeniu montazu kabli nalezy przeprowadzi¢ préby montazowe:

- sprawdzenie trasy kablowej; roboty zanikajgce (utozone kable, przepusty
kablowe itp.) nalezy zinwentaryzowa¢ geodezyjnie przed ich zasypaniem,
- sprawdzenie ciggtosci zyt i powtok metalowych oraz zgodnosci faz - wykonac¢
przy uzyciu przyrzgdow o napieciu nie przekraczajgcym 24 V,

- pomiar rezystancji izolacji - wykonac¢ za pomocg megaomomierza
induktorowego o napieciu nie mniejszym niz 2,5 kV; wynik pomiaru nalezy
uznac za dodatni, jezeli rezystancja izolacji wynosi, co najmniej 50 MQ/km,
Z prob montazowych nalezy sporzadzi¢ odpowiedni protokot.

Po pozytywnym zakonczeniu wszystkich badan i pomiaréw nalezy zatgczy¢
napiecie i sprawdzi¢ czy:

- w gniazdach wtyczkowych (w szafce SZS) przewody sg dotgczone do
wiasciwych zaciskéw,

- silniki obracajg sie we wiasciwym kierunku.

7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady obmiaru robot podano w ST - 00.00 ,, Wymagania ogolne”
8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST - 00.00 ,Wymagania ogolne”.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdblne wymagania dotyczgce ptatnosci podano w ST - 00.00 ,Wymagania
ogolne”.

Ptatnosc¢ za wykonane roboty nalezy przyjmowac zgodnie z Dokumentacja
Projektowg na podstawie obmiaru robét, atestow producentéw materiatéw i
urzgdzen i oceny jakosci wykonania robot.

Cena wykonania robot obejmuje:

- roboty przygotowawcze i pomiarowe

- sporzadzenie niezbednych rysunkéw wykonawczych, warsztatowych i
montazowych

- zakup materiatow

- transport materiatow i urzgdzen na miejsce wbudowania

- wykonanie robot montazowych,

- wykonanie prob i sprawdzen oraz towarzyszgcej im dokumentacii,



- wykonanie obmiarow, szkicéw roboczych

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Roboty wykonywane bedg w bezpieczny sposéb, $cisle i w zgodzie z Polskimi
Normami (PN) lub odpowiednimi normami Krajéw UE

10.1. Normy

PN-91/E-05009 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
PN-91/E-05160 Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe.

Ogdblne wymagania i badania.

P SEP-E-0001 Sieci elektroenergetyczne niskiego napiecia.

Ochrona przeciwporazeniowa

N SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.
Projektowanie i budowa

PN-84/E-02-02033 Oswietlenie wnetrz Swiattem elektrycznym.

PN-ICE 60364-5-532:2001 Instalacje elektryczne w obiektach
budowlanych.

Obcigzalno$¢ prgdowa dtugotrwata przewodéw.

PN-ICE 61024-1 2001/2002 Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych.
Zasady ogolne.

10.2 Inne

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano - montazowych
t. V - Instalacje elektryczne.

Opracowat:

Opracowat
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