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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

ST - WO
WYMAGANIA OGOLNE



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wspdlne wymagania ogdlne
dotyczace wykonania robét instalacyjnych elektrycznych, ktore zostang wykonane w ramach zadania: ,,Remont
instalacji elektrycznej, wymiana opraw o$wietleniowych na energooszczgdne LED 1 montaz instalacji
kolektorow fotowoltaicznych w budynku Zespolu Szkot w Jacie”.

1.2. Zakres stosowania SST

Ogodlna specyfikacja techniczna stanowi obowigzujaca podstawe opracowania szczegdtowej specyfikacji
technicznej stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t opisanych
w pkt. 1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogélne, wspolne dla robot objetych
szczegbtowymi specyfikacjami technicznymi dla poszczegoélnych asortymentoéw robot instalacyjnych przy
zadaniu opisanym w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty budowlane ujete w zadaniu: ,,Remont instalacji elektrycznej, wymiana opraw o$wietleniowych na
energooszczedne LED i montaz instalacji kolektorow fotowoltaicznych w budynku Zespotu Szkét w Jacie”
obejmujg nastgpujace prace:
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- wewnetrzna instalacja elektryczna o$wietlenia i gniazd wtykowych,

- instalacja ochrony przeciwporazeniowej,

- wymiana opraw o$wietleniowych na energooszczedne LED,

- montaz instalacji kolektorow fotowoltaicznych.

1.4. OKkreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.4.1. Obiekt budowlany — budynek wraz z instalacjami i urzagdzeniami technicznymi.

1.4.2 Budynek — obiekt budowlany ktory jest trwale zwigzany z gruntem, wydzielony z przestrzeni za
pomoca przegrod budowlanych oraz posiada fundamenty i dach.

1.4.3 Roboty budowlane — budowa, a takze prace polegajace na montazu, remoncie lub rozbiérce obiektu
budowlanego.

1.4.4 Remont — wykonywanie w istniejagcym obiekcie budowlanym robét budowlanych polegajacych na
odtworzeniu stanu pierwotnego, a nie stanowigcych biezacej konserwacji, przy czym dopuszcza si¢ stosowanie
wyrobow budowlanych innych niz uzyto w stanie pierwotnym.

1.4.5 Urzadzenia budowlane — urzadzenia techniczne zapewniajagce mozliwos¢ uzytkowania obiektu
zgodnie z jego przeznaczeniem, jak przylacza i urzadzenia instalacyjne, w tym oczyszczania i gromadzenia
sciekow, przejazdy, ogrodzenia, place postojowe i place pod smietniki.

1.4.6 Dokumentacja budowy — pozwolenie na budowe wraz z zalaczonym projektem budowlanym,
dziennik budowy, protokoty odbioréw, rysunki i opisy stuzace realizacji obiektu.

1.4.7. Dziennik budowy — dziennik, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy
urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych, zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania
robot.

1.4.8. Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami
i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.9. Slepy kosztorys — wykaz robot z podaniem ich ilosci(przedmiarem) w kolejnosci technologicznej
ich wykonania.

1.4.10 Inzynier — osoba wyznaczona przez Zamawiajacego, upowazniona do nadzoru nad realizacjg robot
i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

1.4.11. Materialty — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z Dokumentacja
Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét
Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.



1.5.1 Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okre§lonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz
ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacj¢, dziennik budowy oraz
jeden egzemplarz dokumentacji projektowej wraz z kompletem SST.

1.5.2. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodnie z wykazem
podanym w szczegolowych warunkach umowy.

1.5.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inspektora Wykonawcy
stanowig czg$¢ umowy, a wymagania wyszczegélnione w choéby jednym z nich s3 obowigzujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte w catej dokumentacji. W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegoélnych
dokumentow obowigzuje kolejnos¢ ich waznosci wymieniona w ,,Ogolnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie moze wykorzystywac¢ btgdow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru, ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek.
W przypadku rozbieznosci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw. Wszelkie wykonane
roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z dokumentacja projektowa i SST. Dane okreslone w dokumentacji
projektowej i w SST begdg uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach
okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac
zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu
tolerancji. W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda zgodne w pelni z dokumentacja projektowa lub SST
i wptynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastgpione innymi, a roboty
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie realizacji kontraktu, az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego robdt. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywat tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajagce, w tym: ogrodzenia, porecze, oswietlenie, wszelkie inne $rodki niezbedne do
ochrony robot, wygody spolecznosci i innych.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje si¢, ze jest wlaczony
W cene umowng.

1.5.5. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy w stanie uporzadkowanym,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisOw i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen Iub uciazliwosci dla
0sOb lub wilasnosci spotecznej 1 innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych
W nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczegélny wglad na:

1)lokalizacje magazynow i sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,

2)$rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem terenu woko6t budowy,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) nadmiernym hatasem,

d) mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca begdzie przestrzegac przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywaé
sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, w pomieszczeniach magazynowych
oraz maszynach i pojazdach. Materialy latwopalne begdg sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed dostepem o0séb trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie
szkody spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.



1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia nie bgda dopuszczone do uzycia. Nie
dopuszcza si¢ uzycia materiatbw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stgzeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robo6t ich szkodliwosé
zanika (np. materialy pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych
wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy, Zamawiajacy powinien otrzymac zgodg na uzycie
tych materiatéw od odpowiednich organdéw administracji panstwowe;.

1.5.8. Ochrona wilasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wiascicielami tych urzadzen, potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiajagcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni
wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca bedzie odpowiadal za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i1 urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajgcego.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa
i higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie speliajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych. Wykonawca zapewni i begdzie utrzymywatl wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet 1 odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje si¢ ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaplacie i sg uwzglednione w cenie umowne;.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone¢ robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do
rob6t od daty rozpoczgcia do daty zakonczenia robdt (do wydania potwierdzenia zakonczenia przez
Zamawiajacego). Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno
by¢ prowadzone w taki sposob aby budynek lub jego elementy byly w zadowalajagcym stanie caty czas, do
momentu odbioru ostatecznego.

1.5.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca powinien zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bgdzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robot. Wykonawca bedzie przestrzegaé
praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie
wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciggly bedzie informowa¢ Zamawiajacego
o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.

2.MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialéw

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilo§ciowych i jakosciowych materialow
z jakiegokolwiek zrodta. Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek
inne koszty zwigzane z dostarczeniem materiatow do robot.

Wszystkie materialy zakupione przez Wykonawce, dla ktérych PN i BN przewidujg posiadanie
zaswiadczenia o jakosci lub atestu, powinny by¢ zaopatrzone w taki dokument.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania ze materialy pozyskane
z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spelniajg wymagania SST w czasie postgpu robot.

2.2. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czas gdy beda potrzebne do robdt, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jako$¢ i wlasciwos$¢ do robot i byly dostepne do
kontroli przez Inspektora. Miejsce czasowego skladowania materiatow bedzie zlokalizowane w obrebie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych
przez Wykonawce.



2.3. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo§¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatlow w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze, co
najmniej na 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym.

3.SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien byé zgodny z oferta Wykonawcy
i powinien pod wzgledem typoéw i ilosci odpowiada¢ wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie
organizacji robdt.; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzgt powinien by¢ uzgodniony
i zaakceptowany przez Inspektora. Liczba i wydajno$¢ sprzgtu gwarantowaé bedzie przeprowadzenie robot
zgodnie z zasadami okre§lonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniami Inspektora w terminie
przewidzianym umowa. Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma byé
utrzymany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska
i przepisami dotyczacymi uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu
do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia
nie gwarantujagce zachowania warunkéw umowy, zostang przez Inspektora zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania takich §rodkow transportu, ktore nie wptyng niekorzystnie
na jako$¢ wykonywanych robét i wlasciwosci przewozonych materialéw. Przy ruchu na drogach publicznych
pojazdy speinia¢ bedg wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych
obcigzen i innych parametrow technicznych. Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na whasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach na teren budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowsg oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami SST, PZJ oraz
poleceniami Inzyniera. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce zostang przez
niego poprawione na wilasny koszt. Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow
i elementéw robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor uwzgledni jakosé
materiatlow i robo6t, doSwiadczenia z przeszioSci, oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestie.
Polecenia Inspektora Nadzoru beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawcg, pod grozba zatrzymania robodt. Skutki finansowe z tego tytulu ponosi
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakoS$ci (PZJ)

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty przez Inspektora
programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob realizacji robdt, mozliwosci
techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujagce wykonanie robot zgodnie z dokumentacja projektowa, SST
oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inspektora.

Program zapewnienia jakosci zawiera¢ begdzie:

a) czeS¢ ogodlng opisujaca:

- organizacje wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

- bhp,

- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ 1 terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych elementdw robot,

- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakos$cig wykonywanych robot,

- Wyposazenie w sprzgt,

a) czeS¢ szczegdtowa opisujacy dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi,

- sposob i procedur¢ pomiarow i badan prowadzonych podczas dostaw materiatlow, wytwarzania
mieszanek i wykonywania poszczegdlnych elementow robot,

- sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.



6.2. Zasady kontroli jakoSci robot

Celem kontroli robot bedzie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiaggna¢ zatozona jako$¢
robot. Wykonawca jest odpowiedzialny w pelni za kontrolg robot i jako§¢ materialow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, sprzet, zaopatrzenie.

Inspektor Nadzoru bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociggnigciach dotyczacych sprzgtu, zaopatrzenia, pracy personelu.

6.3. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktére posiadaja:

1. Certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepiséw i dokumentow
technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polskg Norma lub

- Aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg
objete certyfikacja okreslona w pkt 1 i ktore spelniajg wymogi SST.

6.4. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego
i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy tereny budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami [2] spoczywa na
Wykonawcy. Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i bedg dotyczy¢ przebiegu robdt, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej stronie budowy. Kazdy zapis w dzienniku
budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata wpisu, z podaniem jej imienia
inazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwalg technika, w porzadku
chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw. Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne
dokumenty bgda oznaczone kolejnym numerem zatgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inspektora
Nadzoru.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegdlnosci:

- dat¢ przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat¢ przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

- uzgodnienie przez Inspektora programu zapewnienia jakosci i harmonogramow robot,

- terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegdlnych elementow robét,

- przebieg robdt, trudnoscei i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

- uwagi i polecenia Inspektora,

- data zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czeSciowych i1 ostatecznych
odbiorow robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robo6t podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegolnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczace jako$ci materiatow,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone
Inspektorowi do ustosunkowania si¢. Decyzje Inspektora wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje
z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska. Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje
Inspektora do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania
polecen Wykonawcy robot.

(2) Rejestr obmiaréw

Rejestr obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego
z elementow robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych
w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiarow.

(3) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentoéw budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w punktach (1) — (2) nastepujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,



d) protokoty odbioru robot,
e) protokoty z narad i ustalen), korespondencj¢ na budowie.

(4) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora i przedstawiane do
wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. ODBIOR ROBOT

7.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznos$ci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czesciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

7.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakoSci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbior robdt zanikajacych
i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek
bez hamowania og6lnego postepu robot. Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru. Gotowos$¢ danej czgsci robot do
odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora.
Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem
do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora. Jakos¢ i ilos¢ robot podlegajacych zakryciu
ocenia Inspektor w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST
i uprzednimi ustaleniami.

7.3. Odbiodr czesciowy
Odbidr czesciowy polega na ocenie iloSci i jakosci wykonanych czgéci robot. Odbioru czeSciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

7.4. Odbidr ostateczny robdét

7.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci 1 warto$ci. Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego begdzie stwierdzona
przez Wykonawceg wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie
Inspektora.

Odbidér ostateczny robot nastgpi *w terminie ustalonym w dokumentacji umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktorych mowa w punkcie 7.4.2.
Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora
i Wykonawcy. Komisja odbierajagca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przeditozonych
dokumentow, pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania rob6t z dokumentacja projektowa i SST.
W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonywania robot uzupehlniajacych 1 robot
poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robot uzupehiajacych
w robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji
i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacji obiektu i bezpieczenstwa, komisja dokona potracen, oceniajac
pomniejszong warto$¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

7.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do wykonania odbioru ostatecznego robdt jest protokot odbioru ostatecznego
robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajagcego. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest
zobowigzany przygotowaé nastgpujace dokumenty:

1. dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy.



2. szczegdtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupelniajgce lub
zamienne)

3. ustalenia technologiczne

4. dziennik budowy i rejestr obmiarow (oryginaty)

5. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatdéw zgodnie z SST 1 ew. PZJ

6. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych oraz protokoty odbioru i przekazania tych
robot

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzglgdem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot. Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupehiajace beda zestawiane
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupekniajacych
wyznaczy komisja.

7.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na
podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 7.4. ,Ostateczny odbior
robot”.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

8.1. Ustalenia ogodlne

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarows
ustalong dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci
jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania sktadajace si¢ na jej wykonanie okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robét beda obejmowac:

- robocizn¢ bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

- warto$¢ zuzytych materiatlow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow
i transportu na teren budowy,

- warto$¢ pracy sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy dolicza¢ podatku VAT.

8.2. Warunki umowy i wymagania ogolne.

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogolnych zawartych w SST obejmuje
wszystkie warunki okre$lone w w/w dokumentach, a nie wyszczegélnione w kosztorysie.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dn. 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane

2. Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994 r. W sprawie
dziennika budowy oraz tablicy informacyjne;j



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

SST-1
45310000-3 ROBOTY INSTALACYJNE ELEKTRYCZNE



1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
elektrycznych ~ zwigzanych z realizacja zadania pn: ,,Remont instalacji elektrycznej, wymiana opraw
oswietleniowych na energooszczedne LED i montaz instalacji kolektorow fotowoltaicznych w budynku Zespotu
Szkot w Jacie”.

Przedmiotem wykonania sg roboty zwigzane z wykonaniem instalacji o$wietleniowej i odbiorow,
instalacji ochrony przeciwporazeniowej, instalacji fotowoltaiczne;.

1.2. Zakres stosowania S.T.
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych S.T.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza prowadzenia robot zwigzanych
z wykonaniem instalacji elektrycznych zgodnie z dokumentacja projektowa, opisami technicznymi, rysunkami
i obejmujg kompleksowe wykonanie wszelkich niezbgdnych robét elektrycznych .

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sa zgodne z obowigzujacymi
odpowiednimi normami i ST WO. ,,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace roboét

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ robot z Dokumentacja
Projektowa, Specyfikacjag Techniczng i obowigzujacymi normami. Ponadto Wykonawca wykona roboty
zgodnie z poleceniami Inzyniera. Ogélne wymagania dotyczace robot podano w ST WO. ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robot wedlug zasad niniejszej specyfikacji ST sa materialy
wg zal. - wykaz materialow elektrycznych. Materiaty do wykonania w/w roboét elektrycznych stosowac zgodnie
z Dokumentacjg Projektows, opisami technicznymi i rysunkami.

Dostawa materialow przeznaczonych do robét elektrycznych powinna nastapic¢ dopiero po odpowiednim
przygotowaniu pomieszczen magazynowych i skladowisk na placu budowy. Jesli jest to konieczne ze wzgledu
na rodzaj materialow, pomieszczenia magazynowe powinny by¢ zamykane, powinny takze zabezpieczad
materialy od zewnetrznych wpltywow atmosferycznych, a w razie potrzeby umozliwia¢ utrzymanie wewnatrz
odpowiedniej temperatury i wilgotnosci. Place i magazyny zamknicte do sktadowania materiatow, urzadzen
i maszyn (sprzg¢tu zmechanizowanego) stosowanych do robét elektrycznych powinny by¢ wyznaczone na terenie
odwodnionym, wyrownanym, o nawierzchni dostosowanej do przeznaczenia i usytuowane w sposob utatwiajacy
roztadunek, zatadunek i ewentualnie montaz wymienionych przedmiotow.

W czasie transportu i sktadowania konce wszystkich rodzajow kabli powinny by¢ zabezpieczone przed
zawilgoceniem i innymi wptywami $rodowiska.

Materiaty, wyroby i urzadzenia, dla ktéorych wymaga si¢ Swiadectw jakosci, np. aparaty, kable,
urzadzenia prefabrykowane itp., nalezy dostarcza¢ wraz ze $wiadectwami jakosci, kartami gwarancyjnymi lub
protokotami odbioru technicznego. Przy odbiorze materiatéw nalezy zwréci¢c uwage na zgodno$¢ stanu
faktycznego z dowodami dostawy.

Konstrukcje dla modutéw fotowoltaicznych stosowaé stalowe cynkowane ogniowo z elementami
montazowymi sktadajacymi si¢ z profili aluminiowych. Panele montowac na dachu.

Panele fotowoltaiczne nalezy zastosowaé polikrystaliczne o mocy nominalnej 250 Wp, sprawnos¢
modutu nie mniejsza niz 15% (w warunkach standardowych), temperaturowy wspotczynnik mocy — 0,42%/°C,
sp'f}dek sprawnosci modutu przy 200 W/m? nie wigkszy niz 5%, nominalna temperatura ogniw nie wicksza niz
45 C.

Stosowaé inwertery o parametrach zgodnych z dokumentacjg projektows, parametry pracy zgodnie
z wymaganiami PGE Dystrybucja SA.

3. SPRZET
Sprz¢t budowlany powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i iloSci wymaganiom zawartym
w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera.



Roboty elektroenergetyczne moga by¢ wykonywane re¢cznie lub przy uzyciu sprzetu mechanicznego
zaakceptowanego przez Inzyniera. Przy mechanicznym wykonywaniu robot Wykonawca powinien dysponowac
sprzetem sprawnym technicznie, przewidzianym w KNR do wykonania tego typu robot.

Roboty ziemne wykonywane w poblizu istniejacych urzadzen podziemnych winny by¢ wykonywane
recznie. Roboty elektryczne prowadzone bedg przy uzyciu nastgpujacego sprzgtu mechanicznego:

- podnosnik montazowy PHM samochodowy,
- zuraw samochodowy do 4t,

- spawarka elektryczna transformatorowa,

- elektronarzedzia

- rusztowania.

4. TRANSPORT

Materiaty przewidziane do wykonania rob6t mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu
z zachowaniem zasad kodeksu drogowego. Dla materialow dlugich nalezy stosowaé przyczepy dluzycowe,
a materialy wysokie nalezy zabezpieczy¢ w czasie transportu przed przewroceniem oraz przesuwaniem.

Bebny z kablami nalezy przetaczac¢ zgodnie z kierunkiem strzatki na tabliczce bebna. Unikaé transportu
kabli w temperaturze nizszej od -15°C. W czasie transportu i przechowywania materiatow
elektroenergetycznych nalezy zachowaé¢ wymagania wynikajace ze specjalnych wiasciwosci tych urzadzen,
zastrzezonych przez producenta.

W czasie transportu, zaladunku i wytadunku oraz skladowania aparatury elektrycznej i urzadzen
rozdzielczych nalezy przestrzega¢ zalecen wytworcow, a w szczeg6lnosci: transportowane urzadzenia
zabezpieczy¢ przed nadmiernymi drganiami i wstrzgsami oraz przesuwaniem si¢, aparatur¢ i urzgdzenia
ostroznie zatadowywac i zdejmowac, nie narazajac ich na uderzenia, ubytki lub uszkodzenia powtok.

W czasie transportu konce wszystkich rodzajow kabli powinny by¢ zabezpieczone przed zawilgoceniem
i innymi wptywami srodowiska.

Srodki transportu przewidziane do stosowania:

- Ciagnik kotowy o mocy 50-63kW,

- Samochdd dostawcezy do 0,9 tony,

- Samochdd skrzyniowy do 5 ton,

- Przyczepa skrzyniowa 3,5 tony,

- Przyczepa do przewozenia kabli do 4 ton.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogolne
Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w ST WO. ,,Wymagania ogolne”.

5.1.1. Polaczenia elektryczne przewodow

- Powierzchnie stykajacych si¢ elementéw torow pradowych oraz przekladek i podkladek
metalowych, przewodzacych prad, powinny by¢ doktadnie oczyszczone i wygtadzone.

- Zanieczyszczone styki (zaciski aparatow, przewody i pokryte powloka metalowa ogniowg lub
galwaniczng nalezy zmywac tylko odczynnikami chemicznymi i szlifowaé pasta polerska.

- Powierzchnie zestykow nalezy zabezpieczy¢ przed korozja wazeling bezkwasows.

- Potaczenia nalezy wykonaé przez spawanie, $ruby, szybkoztaczki lub w inny sposob okreslony
w projekcie technicznym.

- Sruby, nakretki i podktadki stalowe powinny by¢ pokryte galwanicznie warstwa metaliczng
potaczenie przewidziane do umieszczenia w ziemi zaleca si¢ wykonywac za pomoca spawania. Wszelkie
potaczenia elektryczne w ziemi nalezy zabezpieczy¢ przed korozja, np. przez pokrycie lakierem
bitumicznym lub owinigcie taSma.

5.1.2. Polaczenia elektryczne kabli i przewodow

- Zyly jednodrutowe mogg mie¢ zakonczenia:

proste, nie wymagajgce obrobki po zdjeciu izolacji, przytaczane do zaciskow srubowych; oczkowe, dla
przewodoéw podigczanych pod srube lub wkret; oczko o Srednicy wewnetrznej wigkszej ok. 0,5 mm od $rednicy
gwintu nalezy wygina¢ w prawo; sprasowane konce zyt przystosowane do podiaczania pod $rube z koncowka
kablowa, koncowke taczy si¢ z przewodem przez lutowanie lub zaprasowanie z koncowka kablowa.

- Zyty wielodrutowe mogg mie¢ zakonczenia:

proste lub oczkowe, stosowane do przewoddéw miedzianych, z koncem prostym lub oczkiem dobrze
oczyszczonym i pocynowanym. Takie zakonczenia dopuszcza si¢ tylko w przypadku, gdy zaciski nie pozwalaja
na zastosowanie koncowki lub tulejki. Zakonczenia koncoéwka kablowg podtaczane pod Srubg; koncowke



montuje si¢ przez prasowanie, lutowanie, lub spawanie; z tulejkg (koncowka rurkowa) umocowana przez
zaprasowanie.

5.1.3. Sruby i wkrety w polaczeniach

Sruby i wkrety do taczenia szyn oraz przewodéw powinny mieé taka dtugos¢, aby po skreceniu
potaczenia wystawaly, co najmniej na wysoko$¢ 2 +~ 6 zwojow. Nie dotyczy to Srub dostarczanych przez
wytworcg wraz z aparatem, jesli wysoko$¢ sruby bedzie wystawata poza nakretke ok. 2 + 3mm.

5.1.4. Polaczenia z bezpiecznikami, oprawami o$wietleniowymi itp.

W gniazdach bezpiecznikowych przewod doprowadzajacy nalezy polaczyé z szyng gniazda (Sruba
stykowg), a przewod zabezpieczany z gwintem. W oprawach oswietleniowych i podobnym osprzecie przewod
fazowy lub nalezy taczy¢ ze stykiem wewnetrznym, a przewod neutralny lub z gwintem (oprawka).

5.1.5. Prowadzenie i montaz instalacji w budynkach
Instalacje elektryczne w pomieszczeniach prowadzi¢ w bruzdach pod tynkiem, w rurach instalacyjnych
i korytkach kablowych.
Dla instalacji elektrycznych w bruzdach nalezy:
- ustali¢ przebieg trasy, wykona¢ bruzdy dla przewodow,
- utozy¢ przewody,
- dokona¢ koniecznych potaczen przewodow z osprzetem,
- zatynkowac bruzdy.
Dla instalacji elektrycznych w rurach nalezy:
- ustali¢ przebieg trasy i wykonaé otwory do mocowania uchwytow,
- przy pomocy kotkow rozporowych przykreci¢ uchwyty wkretami,
- zamocowa¢ rurki do $ciany za pomocg uchwytéow otwartych lub zamknigtych
z uwzglednieniem tacznikow,
- do wnegtrza rur wprowadzi¢ przewody,
- dokona¢ koniecznych polaczen przewodow z osprzetem.
Dla instalacji elektrycznych w korytkach nalezy;
- wyznaczy¢ trase¢ korytek zwracajgc uwage na odlegtosSci zamocowania konstrukcji wsporczych,
- konstrukcje wsporcze montowa¢ bezposrednio do podtoza kotkami kotwigcymi,
- mocowac korytka do konstrukcji za pomoca $rub przelotowych,
- Iaczy¢ korytka za pomoca tacznikow,
- przewody w ciggach poziomych uktada¢ luzno za$§ w pionowych taczy¢ przy pomocy objemek.

5.1.6. Prace spawalnicze

Prace spawalnicze nalezy prowadzi¢ tak, aby nie zanieczys$ci¢ elementéw izolacyjnych, aparatow
i przewodow odpryskami roztopionego metalu. Nalezy je wykonywaé w odleglos$ci bezpiecznej od aparatow
i urzadzen zawierajacych olej lub odpowiednio zabezpieczy¢ te urzadzenia i aparaty.

5.1.7. Montaz urzadzen rozdzielczych i osprzetu

Przed przystgpieniem do montazu rozdzielni nalezy sprawdzi¢ poprawno$¢ wykonania kanatow
kablowych, przepustow szynowych, wypoziomowanie ram no$nych i konstrukcji.

Montaz urzadzen rozdzielczych przeprowadzi¢ nalezy zgodnie z odpowiednimi instrukcjami montazu
tych urzadzen.

Kable nalezy uktada¢ w sposob zapewniajacy szybka ich identyfikacje i tatwy dostep.

Odgalezienia od szyn gtéownych 1 podlaczenia szyn do aparatbw nie powinny powodowaé
niedopuszczalnych naciggdw i naprezen.

W szynach zbiorczych sztywnych stosowaé odpowiednie kompensatory.

Dla podiaczenia szyn i kabli nalezy stosowaé standardowe Sruby z gwintem metrycznym i z tbem
szesciokatnym.

Najmniejsze dopuszczalne odstepy izolacyjne nalezy zachowac zgodnie z przepisami.

5.1.8. Préby montazowe

Po zakonczeniu robdt elektrycznych w obiektach, przed ich odbiorem Wykonawca zobowigzany jest do
przeprowadzenia tzw. prob montazowych, tj. technicznego sprawdzenia jakosSci wykonanych robdt wraz
z dokonaniem potrzebnych pomiaréw i probnym uruchomieniem poszczegélnych linii, instalacji, rozdzielni
i urzadzen.



5.2. Wytyczne szczegolowe wykonania robot elektrycznych

5.2.1.Instalacja ochrony od porazen
Ochrona od porazen bedzie realizowana poprzez szybkie wylaczenie zgodnie z opisem technicznym —
czgs¢ elektryczna (wytgcznik roznicowo- pradowy).

5.2.2. Montaz instalacji elektrycznych w obiektach
Montaz instalacji wewnegtrznej — zgodnie z opisem technicznym — czgsé¢ elektryczna.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jakoSci robot podano w ST WO ,,Wymagania ogdlne”. Wszystkie elementy
robot instalacji elektrycznych podlegajg sprawdzeniu w zakresie:
- zgodnosci z dokumentacjg i przepisami,
- poprawnego montazu,
- kompletnosci wyposazenia poprawno$ci oznaczenia,
- braku widocznych uszkodzen nalezytego stanu izolacji skutecznosci ochrony od
porazen.

6.1. Kontrola jako$ci materialéw

Urzadzenia, osprzet i oprawy elektryczne, aparaty oraz kable i przewody elektroenergetyczne powinny
posiada¢ atest fabryczny lub $wiadectwo jakoSci wydane przez producenta, oraz wszystkie niezbedne
certyfikaty, gwarancje i DTR.

6.2. Kontrola i badania w trakcie robét
- Sprawdzenie i badanie przewoddéw po utozeniu.
- Sprawdzenie i badanie kabli po utozeniu.
- Prawidlowosci montazu przewodéw ochronnych.
- Prawidlowosci montazu rozdzielnic i tablic.

6.3. Badania i pomiary po montazowe
Po zakonczeniu robdt nalezy wykonacé:
- Proby napigciowe i badania kabli elektroenergetycznych na rezystancje izolacji.
- Zachowania cigglosci zyt roboczych.
- Zgodnosci faz u odbiorcow.
- Pomiary rezystancji uziomow i napig¢ razenia.
- Skutecznosci ochrony od porazen.
- Sprawdzenie i pomiar kompletnych obwodow 1- fazowych nn.
- Badanie linii kablowych n.n.
- Sprawdzenie i pomiary obwodow sygnalizacji.
Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST WO.

7. OBMIAR ROBOT
Ogdlne zasady obmiaru robot podano w ST WO ,,Wymagania ogoélne”. Jednostkg obmiaru jest kpl -
komplet robot elektrycznych obiektu wedtug w/w specyfikacji.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST WO. ,,Wymagania og6lne”. Przy odbiorze robot powinny by¢
dostarczone nastepujace dokumenty:
e Dokumentacja Projektowa z naniesionymi zmianami i uzupetieniami w trakcie wykonywania
robot,
¢ Dziennik Budowy,
¢ Dokumenty uzasadniajace uzupehienia i zmiany wprowadzone w trakcie wykonywania robdt,
¢ Dokumenty dotyczace jakosci wbudowanych materiatow,
¢ Protokoty czgsciowych odbiorow poprzednich faz robot,
¢ Protokoty i zaswiadczenia z dokonanych préb montazowych,
o Protokoty badan technicznych i pomiaréow kontrolnych,
e Metryka urzadzenia piorunochronnego,
o Protokot pomiaréw rezystancji uziemien,
o Swiadectwa jakosci wydane przez dostawcow urzadzen i materiatow,
e Dokumentacja fabryczna zamontowanych urzadzen,



e Dokumentacja Techniczno Ruchowa urzadzen.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne wymagania
Ogdlne wymagania dotyczace platnosci podano w ST WO ,,Wymagania ogoélne”.

9.2. PlatnoSci

Platno$¢ nalezy przyjmowac zgodnie z dokumentacja i zakresem rob6ot wymienionym w p. 1.3.
i szczegolowo opisany w p.5.2. niniejszej ST w oparciu o odbidr faktycznie zamowionej i wykonanej pracy oraz
oceng jakosSci robot i oceng jakoSci uzytych materiatow.

Cena wykonania rob6t obejmuje:

- zakup kompletu materiatbw i1 urzadzen (aparatura, osprzet elektryczny, materialy elektryczne
instalacyjne, kable, przewody, osprzet drobny, armatura obicktowa) oraz wszystkich prefabrykatéw takich
jak: szafy, tablice, pulpity, skrzynki, stojaki, kasety itp.(kompletnie wyposazonych, pomalowanych
i oznakowanych) wynikajagcych z opracowanej dokumentacji technicznej poza elementami stanowigcymi
wyposazenie urzadzen technologicznych (te elementy beda uwzglednione w cenie urzadzen
technologicznych),

- transport materialow i urzadzen na miejsce wbudowania wykonania rob6t montazowych,

- roboty przygotowawcze i trasowanie,

- wykonanie podtaczenia urzadzen,

- przygotowanie podtoza, uchwytow itp.,

- przygotowanie i zainstalowanie narz¢dzi montazowych i ich biezaca konserwacje,

- drobne roboty budowlane: przerobki fundamentow, zalewanie $rub fundamentowych, wykonanie
otwordw w Scianach, przez stropy i podtogi do przeprowadzenia kabli i przewoddéw lub osadzenia gniazd itp.

- zdjecie i zatozenie plyt podiogi, plyt kanatowych, o ile jest konieczne osadzenie niezbgdnych
przepustow i ich uszczelnienie,

- zaprawa i tynkowanie bruzd po robotach elektrycznych, osadzenie kotkow rozporowych,

- wlasciwe oznakowanie i malowanie, wykonanie tabliczek informacyjnych,

- wprowadzenie i podlgczenie koncowek przewodow do puszek, odgateznikow, skrzynek,

- wykonanie i tynkowanie wnek pod montaz aparatow, osadzenie drzwiczek we wnece, o ile jest
konieczne,

- wykonanie gniazd dla osadzenia konstrukcji skrzynek i rozdzielnie skrzynkowych,

- montaz drobnych konstrukcji wsporczych i no$nych,

- Wypoziomowanie i umocowanie aparatow,

- zarobienie koncowek przewodow,

- oznaczenie przewodu neutralnego i ochronnego,

- uszczelnienie wylotu osprzetu,

- spawanie dodatkowych kroécow i kolnierzy, rurek, zaworow ztaczek redukcyjnych, lgcznie
z niezbednym nagwintowaniem i uszczelnieniem, na rurociggach i zbiornikach, niezb¢dnych do wykonania
kompletnych prac elektrycznych i sterowniczych,

- montaz ztgczy na przewodach instalacyjnych,

- wybor lokalizacji i umiejscowienie czujnikow, miernikéw, przetwornikéw z punktu widzenia tatwego
dostepu dla obstugi, mozliwosci demontazu i prawidtowej pracy oraz wlasciwego zamocowania do elementéw
wsporczych,

- sprawdzenie przewodoéw sygnalowych elektrycznych w zakresie: rezystancji izolacji i cigglosci zyt,
zgodnosci oznakowania z adresami podanymi w projekcie, wyprowadzenie koncow do zaciskow,

- sprawdzenie przewodow sygnatowych-nieelektrycznych w zakresie: odpowiednich spadkow,
mozliwosci odpowietrzen i odwodnien, doboru przekroju, odlegtosci od osrodkow o zbyt wysokiej lub zbyt
niskiej temperaturze, droznosci i szczelnosci,

- wykonanie pomiaréw elektrycznych i wszystkich koniecznych badan (w tym badanie linii, badanie
obwodow elektrycznych, badanie i pomiar uziemienia ochronnego, badanie i pomiar skutecznosci zerowania),

- montaz i demontaz drabin i rusztowan niezbg¢dnych do wykonania robot,

- przeprowadzenie prac regulacyjno-pomiarowych,

- proby montazowe, sprawdzenie dziatania poszczegélnych urzadzen, o ile jest to mozliwe i sprawdzenie
funkcjonalnosci uktadu,

- prace porzadkowe.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 62305-1(-4):2008 Ochrona odgromowa, czes¢ 1-4
N SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.
Projektowanie i budowa.
PN-IEC 60364-4-41: 2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych
— Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa
- Ochrona przeciwporazeniowa.
PN-IEC 60364-4-443:1999  Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych
- Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa
- Ochrona przed przepigciami.
Ochrona przed przepigciami atmosferycznymi
lub tgczeniowymi.
PN-IEC 60364-5-54:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych
— Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego.
Uziemienia i przewody ochronne.
PN-HD 60364-1:2010 Instalacje elektryczne niskiego napigcia
- Cz¢$¢:1 Wymagania podstawowe,
ustalanie og6lnych charakterystyk, definicje
PN-HD 60364-4-nnn: Instalacje elektryczne. Zapewnienie bezpieczenstwa
w obiektach budowlanych. wedtug zatgcznika
Dz.U.2002.75.690 ze zm.

PN-HD 60364-6:2008 Instalacje elektryczne niskiego napigcia. Czg$¢ 6. Sprawdzanie.
PN-HD 308 S2:2007 Identyfikacja zyl w kablach i przewodach oraz w przewodach
sznurowych

Prawo budowlane.
Prawo energetyczne.
Warunki techniczne, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie.



