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1. WSTEP:

1.1. Przedmiot SST:

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej sp&agii technicznej (SST)aswymagania dotyeze wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wyznaczeniem trasy robét zzeinych z;PRZEBUDOWA DROGI GMINNEJ BUCZKI - PIROGI nr dz.
ewid. 1270, 1282 w miejscovioi CHOLEWIANA GORA
w km od 0 + 000,06- 0 + 255,00 gmina JEOWE.

1.2. Zakres stosowania SST:
Szczegobtowa specyfikacja techniczna (Sg3) stosowana jako dokument przetargowy i komdrsic przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robét obgtych SST:
Ustalenia zawarte w niniejszej szczegotosggcyfikacji technicznej (SST) obejmuyszystkie czynnéci magce na celu
wykonanie robdt wymienionych w punkcie 1.1.
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuyszystkie czynn&i umailiwiajace i majice na celu wyznaczenie w terenie
przebiegu trasy drogowej - chodnikOw a@bw pieszych) oraz potenia obiektéw inynierskich zgodnie z dokumentacj
projektow.
1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokéciowych:
W zakresie rob6t pomiarowych zganych z wyznaczeniem trasy i punktéw wysakowych wchodz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysawego punktéw gtdwnych osi trasy i punktow wysokavych,
b) uzupetienie osi trasy dodatkowymi punktami,
¢) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
d) ochrona punktéw statych przed zniszczeniem.
1.3.2. Wyznaczenie przepustéw i zjazdéw
Wyznaczenie przepustow obejmuje:
a) wyznaczenie 0si przepustu,
b) wyznaczenie punktow wysesiowych przepustu (¢zna dna w osi, kdna wlotéw i wylotow),
¢) ochrona punktéw statych przed zniszczeniem.
1.4. Okreflenia podstawowe:
Okrglenia stosowane w niniejszej szczego6towej specgjikiechnicznej § zgodne z okrdeniami stosowanymi w
przedmiotowych normach pstwowych i branowych oraz w SST D 00.00.00 ,Wymagania Ogdine”.
1.4.1. Punkty gtéwne trasy:
Punkty gtéwne trasypunkty zatamania osi trasy, oraz patkowy i koncowy punkt trasy (drogi, chodnika itp.)
1.5. Ogdlne wymagania dotyere robot:
Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny zaofgkwykonywanych robét, oraz ich zgoditoz dokumentacja projektaw
SST i poleceniami kyniera. Ogoélne wymagania dotyce robot ujto szczegétowo w SST D 00.00.00 ,Wymagania Ogoélne”
punkt 1.5.

2. MATERIALY:

Do utrwalenia punktoéw gtéwnych trasy riglstosowa prety stali zbrojeniowejebrowej osrednicy 10 mm i diugéei 20
cm. Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewniane o dtugei okoto 50 cm Erednicy 5,0 - 8,0 cm.
Swiadki whijane obok palikéw osiowych powinny ridlugas¢ okoto 70 cm i przekrdj prostatny.

3. SPRAT:
Do odtworzenia (wyznaczenia) trasy i punktéw wysakmwych naley stosowa nastpujacy sprz:t:

- teodolit,

- niwelator,

- tyczki,

- laty niwelacyjne (pomiarowe),

- tadmy stalowe.

Sprzt stosowany do wyznaczenia trasy i punktow gldwngetvinien gwarantowauzyskanie wymaganej doktadied pomiaru.
Ogoblne wymagania dla stosowanego spwzlo wykonania robét gfe st w SST D 00.00.00 ,Wymagania Ogoélne” punkt 3..
Jakikolwiek sprzt i narzdzia nie gwarantape uzyskania wymagajakosciowych i bezpiecagstwa zostam przez Irtyniera
zdyskwalifikowane, po czym muszosta usunete przez Wykonawgz terenu budowy.

4. TRANSPORT:
Przy wykonywaniu prac pomiarowych transpoet wystpuje.

5. WYKONANIE ROBOT:
Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboaziujacymi Instrukcjami Gtéwnego Uezlu Geodezji i Kartografii.

5.1. Wyznaczenie punktéw gtéwnych i punktéw wsokasciowych:
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Zamawiajcy zobowizany jest wytycz§ i zastabilizowa w terenie punkty giéwne osi trasy, oraz punkty ekgsciowe
(repery robocze) i dostarazyszkic wytyczenia trasy, wykaz punktéw wységowych oraz wszelkie inne dane niedhe do
zidentyfikowania punktow w terenie. w oparciu o eraly dostarczone przez Zamawi@@go. Wykonawca powinien
przeprowadz obliczenia i pomiary geodezyjne nigdlne do szczeg6towego wytyczenia robot. Prace pomepowinny by
wykonane przez osoby posiagizg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonaw@onosi odpowiedzial§é za
nastpstwa niezgodniei wykonanych rob6t z dokumentagjrojektovs, SST oraz zmianami wprowadzonymi w nich zawczasu
przez Irzyniera. Wykonawca powinien natychmiast poinforméwmazyniera o jakichkolwiek idach wykrytych w wytyczaniu
punktéw gtéwnych trasy i reperow roboczychedBt te powinny by usunéte na koszt Zamawiggego. Wykonawca powinien
sprawdzé czy rzdne terenu okgdone w dokumentacji projektowejaszgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jdi
Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie rlig si¢ od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to
powinien powiadond o tym Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynik@@ z rénic rzednych terenu podanych w
dokumentacji projektowej i erinych rzeczywistych akceptowane przezyhiera zostam wykonane na koszt Zamawiaggo.
Zaniechanie powiadomienia Ayniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku ofmai Wykonawe. Wszystkie
roboty, ktére bazaj na pomiarach Wykonawcy nie mp@y¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikdw pomiaréw przez
Inzyniera. Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne traspunkty pcrednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposOb wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Wykonawca jest odpowiedzialny za
ochrorg wszystkich punktow pomiarowych i ich oznatzeodczas trwania roboét. zidi znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajicego zostagzniszczone przez Wykonawswiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgeée konieczne do
dalszego prowadzenia robét, to zogtane odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie p@t@prace pomiarowe konieczne
dla prawidtowej realizacji robét nalg do obowizkéw Wykonawcy.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnycbsi trasy i punktéw wysokdciowych:

Punkty wierzchotkowe trasy powinnyélgainstalowane w sposob okliany w punkcie 5.1. a tak dowhzane do punktéw
pomocniczych potoonych poza granicami robot ziemnych. Repery robagaterone poza granicami rob6t zwanych z
wykonaniem trasy drogowej i obiektéw towarzysgch - jako repery robocze wykorzystano punkty estab stabilnych,
istniejacych budowlanych wzdiutrasy drogowej, opisane w dokumentacji projektovRg:dne reperéw roboczych oktene z
doktadngcia do 1 cm stosyf niwelacg podwdjrs. Repery robocze Wykonawca powinien wypgsav dodatkowe oznaczenia
zawierajce wyr&ne i jednoznaczne oldlenie nazwy reperu i jegogdnej.

5.3. Wyznaczenie osi _trasy:

Tyczenie osi trasy (drogi, chodnikéwagdiw pieszych) naly wykona w oparciu o dokumentagcjprojektovg przy
wykorzystaniu sieci poligonizacji patwowej. G trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach
pasrednich okrglonych w dokumentacji projektowej przekrojow popmzeych. Dopuszczalne odchylenia sytuacyjne osy tnas
stosunku do dokumentaciji projektowej niezmdy wigksze nk 5 cm. Rzdne punktéw osi naky wyznaczy z doktadnécia do
1 cm w stosunku do ¢dnych okrélonych w dokumentacji projektowej. Do utrwaleniai dsasy w terenie naky uzy¢
odpowiednich pali drewnianych lub rur metalowyctsudiecie pali osi trasy, jest dopuszczalne tylkavezas gdy Wykonawca
robot zasipi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, wnézonymi poza granica robot.

5.4. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych:
Wyznaczenie poprzecznych przekrojow ob@mu
a) wyznaczenie krayizi nasypow oksdajgcych granice robét ziemnych,
b) wyznaczenie w czasie trwania rob6t ziemnych zdrgsaturéw) nasypow w przekrojach poprzecznych gafilowanie
przekrojow poprzecznych) i powinna lykonywane zgodnie z dokumenigmjojektow; oraz w miejscach wymaggiych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia raaédkceptowanych przezymiera.
Do wyznaczenia kraydzi nasypow nalg stosowd dobrze widoczne paliki. Odlegié migdzy plikami naley dostosowé do
uksztattowania terenu, oraz geometrii trasy (dragipvehodnikow, cigow pieszych). Odlegid ta co najmniej powinna
odpowiada odstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych. Profilowaniprzekrojéw poprzecznych musi umhwiaé
wykonanie nasypéw o ksztatcie zgodnym z dokumeataajjektows. Konieczne jest profilowanie przekrojow poprzeaamyve
wszystkich punktach zgodnie z dokumentamjojektovy oraz w innych dodatkowych punktach akceptowanyeeplrzyniera.

5.5. Wyznaczenie polenia przepustu rurowego pod zjazdem:
Jeeli dokumentacja przewiduje bud@ywrzepustu rurowego, nalepotozenie jego wyznaczyw terenie.
Wyznaczenie jego potenia w terenie naly wykon& poprzez:
a) wytyczenie jego osi,
b) wytyczenie punktow okiajgcych usytuowanie (kontur) obiektu,
¢) wytyczenie punktéw wysakmwych obiektu (na dna, redne murkow itp.).
Wszystkie wytyczone punkty nale odpowiednio zastabilizowaoraz umiejscowi dodatkowe punkty poza gramicobét, w
celu umaliwienia znalezienia punktéw gtéwnych podczas prdzenia robot.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT:

Ogolne zasady kontroli jada robdt podaneagsw SST D 00.00.00 ,Wymagania Ogolne” punkt 6.
Kontrola jakgci prac pomiarowych zwkanych z wyznaczeniem trasy i punktow wysa@howych naley prowadzé wedtug
zasad okrdonych w instrukcji GUG i K [punkt:4,5,6,7,8,9,10].
Sprawdzenie prawidtovéai wyznaczenia osi trasy (drogi, chodnikowaghw pieszych, obiektow #tynierskich, przepustow itp.)
polega na kontroli ich zgodéa z:
a) dokumentagjprojektows - w zakresie kompletsoi wykonania,
b) wymaganiami podanymi w punkcie 5 niniejszego SST
c) projektem organizacji robét
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7. OBMIAR ROBOT:

Jednostk obmiarow robét zwazanych z wyznaczeniem trasy (drogi, chodnikéwga@iv pieszych, obiektow itynierskich
itp.) w terenie jest 1 kilometr trasy. #iorobot okrdla sk na podstawie projektu z uwzghieniem zmian zaproponowanych
przez Irzyniera.
llo$¢ robét wedtug dokumentaciji projektowe;j:

8. ODBIOR ROBOT:

Ogolne zasady odbioru robottejss w SST D 00.00.00 ,Wymagania Ogoélne” punkt 8.
Odbidr rob6t z wyznaczeniem trasy w terenie ¢ge na podstawie szkicéw i dziennika pomiaréw gagghych lub protokétu
z kontroli geodezyjnej, ktdre Wykonawca przedktaugnierowi.
W przypadku stwierdzenia uchyhielnzynier ustali zakres rob6t poprawkowych do wykonamiaVykonawca wykona je na
whasny koszt w wyznaczonym terminie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI:

Podstaw ptatncici za wykonane roboty jest przgje tych robét przez liyniera. Ogoélne zasady i warunki ptagobzostaty
okreslone w SST D 00.00.00 ,Wymagania Ogolne” punkt 9.
Platna¢ za kilometr wyznaczenia trasy nafeprzyjmowa& na podstawie szkicow i dziennikow pomiaréw geogiemh lub
protokétu z kontroli geodezyjne;j.
Cena wykonania rob6t obejmuije:
a) sprawdzenie i wyznaczenie punktow gtdwnych m@siyt i punktéw wysokeiowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
¢) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentumlmytyczeniem dodatkowych przekrojow,
d) wykonanie pomiaréw bimcych w miag postpu roboét, zgodnie z dokumentagrojektova,
e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwatly, oclarar przed zniszczeniem i oznakowanie utatyeiaj odszukanie

i ewentualne odtworzenie
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SPORZADZIt; Marek Molter
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