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1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecanej (OST) $ wymagania dotyexce wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z napragvpoboczy gruntowych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogoblna specyfikacja techniczna (OST) stanowi poskstopracowania szczego6towe] specyfikacii
technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetaygi kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robaa
drogach krajowych.

Zaleca s wykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogachjewddzkich, powiatowych i
gminnych.

1.3. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych z
wykonaniem i odbiorem naprawianych poboczy gruntciwyw zakresie:
a) naprawy lokalnie uszkodzonych poboczy,
b) profilowania i uzupetniania zarén poboczy,
¢) scinania zawyonych poboczy lub wykonania rowkéw odptywowych grzawy.one pobocze.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.1.4.1.Pobocze gruntowe - ¢& korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymasii pojazdu,
umieszczenia usglzer bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzada jednoczénie do
bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni, wykonamguntu odpowiednio wyrownanego i uksztattowanego
profilu poprzecznym i podiinym oraz zagszczonego.

1.4.2.1.4.2.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania emipnia poboczy polmne poza pasem
drogowym.

1.4.3. 1.4.30dktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odigieiz) gruntu pozyskanego w czasenania
poboczy, a nie wykorzystywanego do ich uzupetnienia

1.4.4. 1.4.4Wskanik zag:szczenia gruntu - wielléd charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéwna wg
WZzoru:

ls = Pda/ Pds

gdzie: Pg - geStas¢ objetosciowa szkieletu zaggzczonego gruntu (Mg/m3)

Pds - maksymalna ¢pstas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego (Mg/m3) przy wilgogcd optymalne;j,
okreslona w normalnej prébce Proctora, zgodnie z PN-B814 [1], shiaca do oceny
zag:szczenia gruntu w robotach ziemnych, badana zgadnggny BN-77/8931-12 [6].
1.4.5. 1.4.5.Wskanik réznoziarnistéci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntdw niespoistych,
okreslona wg wzoru:

U = o/ tho

gdzie: dgp - srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgr(mm)
d1o - srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgr(mm).

1.4.6. Mieszanka optymalna - mieszanka gruntu rodzimeganmym gruntem poprawiagym skiad
granulometryczny i wikiwosci gruntu rodzimego.

1.4.7. 1.4.7Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotysee robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjwkt 1.5.



2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogo6lne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialéw stosowane na uzupetnieniapoczy
2.2.1.2.2.1Grunty

Na uzupetniania poboczy mpgy¢ stosowane:
- rozdrobnione skaty,
- zwiry i mieszanki, wg PN-B-11111 [2],
- piaski, wg PN-B-11113 [3],
- zuwzle wielkopiecowe wg PN-B-23004 [4] i inngzuzle metalurgiczne ze starych hatd (nierozpadowe)
drobnoziarniste lub gruboziarniste po uprzednimdrobnieniu oraz zbadaniwe nie zawieraj zadnych
elementéw szkodliwych dldrodowiska naturalnego. Zaleca stosowaniezuzli, ktérych okres sktadowania
wynosi co najmniej 2 lata.

2.2.2. 2.2.2Mieszanka gliniasto-piaskowa

Do uzupetniania poboczy me by stosowana optymalna mieszanka gliniasto-piaskowanmwym
sktadzie uziarnienia wedtug tablicy 1. Krzywa upignia mieszanki powinna posiadaziarnienie cigte i lezet
w obszarze ok&tonym na rysunku 1.

Tablica 1. Ramowy skiad uziarnienia optymalnej mréeski gliniasto-piaskowe;j

Lp. Wiasciwosé Wymagania
1 | Zawartd¢ frakcji zwirowej (powyzej # 2 mm), % od 0 do 10
2 | Zawartd¢ frakcji piaskowej (od 0,05 do 2,00 mm), % od 708%0
3 | Zawarta¢ frakcji pytowej (od 0,002 do 0,05mm), % od12® 2
4 | Zawart@¢ frakcji itowej (powyzej 0,002 mm), % od3do7
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Rys. 1. Obszar uziarnienia optymalnej mieszankiigito-piaskowej

2.2.3. 2.2.3Mieszanka gliniastawirowa

Optymalna mieszanka gliniast@4rowa powinna mié ramowy sktad uziarnienia wg tablicy 2, a jej
krzywa uziarnienia powinna posiadaziarnienie cigte i leze¢ w obszarze ok&onym na rysunku 2.

Tablica 2. Ramowy skiad uziarnienia optymalnej méeski gliniastozwirowej

Wymiary oczek Przechodzi przez sito, %
kwadratowych
sit (mm) na warstwdolm na warstw gorra
40 - 100 - -
20 100 70 - 100
2 920 30 90 40
0,05 25 10 25 10
0,002 7 4 7 4
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Rys. 2. Obszar uziarnienia optymalnej mieszankiiggitozwirowej

2.2.4. 2.2.4Mieszanka gruntéw z kruszywami odpadowymi

Do uzupetnienia poboczy raa réwnie stosowdé mieszank gruntu pobocza z:
- odpadami kruszywa ftamanego (frakcji od 0 do 4; @b ®; od 0 do 12; od 0 do 16 mm),
- zuzlami paleniskowymi hutniczymi po zakozeniu procesu ich rozpadu (frakcja od 0 do 31,3.mm

2.2.5. 2.2.5Destrukt z frezowania nawierzchni bitumicznych

Do uzupetnienia poboczy miea stosowadestrukt o granulacji od 0 do 16 mm.

2.3. Wymagania dla gruntéw i mieszanek

Materialy wyszczegélnione w pktach od 2.2.1 do.2.gowinny mi€¢ odpowiednio zrénicowane
frakcje, a ich wskanik réznoziarnistéci powinien spetni@warunek wyraony wzorem:

U=0ds/do=5
O ile nie przewidziano tego inaczej w SST, przpdat materiatu Wykonawca powinien sprawdizia
odcinku prébnym i uzyskazgod: Inzyniera na zastosowanie tego materiatu.
2.4. Woda

Nalezy stosowa wode odpowiadajca wymaganiom PN-B-32250 [5]. Bez baddaboratoryjnych
mozna stosowa pitna wode wodochgows.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt

3.2. Sprat do wykonania robot
Wykonawca przygpujacy do naprawy poboczy gruntowych powinien wykazk mozliwoscia
korzystania z nagbujacego spretu:
- zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych do eweinego spulchnienia gruntéw,
- roéwniarek do profilowania przekroju poprzecznegbgezy,
- Scinarek poboczy,
- ladowarek czotowych i chwytakowych do zatadunkunguu
- walcow statycznych gtadkich i ogumionych wielokolmh lub walcéw wibracyjnych do 5 ton,
- pilytowych zagszczarek wibracyjnych,



- przewanych zbiornikbw na wog wyposaonych w uradzenia do réwnomiernego i kontrolowanego
rozpryskiwania wody oraz w pompy do napetnianiaatikow wod,

- szczotek mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagdalne” pkt 4.
4.2.Srodki transportu do wykonania robot

Do wykonania rob6t Wykonawca zapewni dowofnedki transportowe (np. samochody skrzyniowe,
samochody samowytadowcze lulagniki z przyczepami). Preferujeesstosowaniesrodkéw transportowych
samowytadowczych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M}@@0 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zalazenia ogdlne

Pobocza stanowiboczne oparcie dla nawierzchni i powinny zapewsigybkie odprowadzenie wody z
jezdni i poboczy. Wewgtrzna kravgdz pobocza i zewgtrzna krawgdz jezdni powinny stanowijedm linig, a
spadek poprzeczny poboczy gruntowych powiniet tWekszy od spadku poprzecznego jezdni, np. o 2%.
Pochylenie podine poboczy powinno ld¢yzgodne z pochyleniem podioym jezdni.

Poboczezle utrzymane, nieréwne, z g iloscia kolein i zanken, ze znacznymi ubytkami gruntu,
stanowi nie tylko zageenie dla ruchu, lecz rownigrzyépiesza uszkodzenia podbudowy i nawierzchni, a przez
brak wiaciwego odptywu wody - nawadnia korpus drogowy iiGemanosé konstrukcji.

W wielu przypadkach pobocza wykorzystywane w sytuacjach awaryjnych przez payazv zwiazku
z czym ich nénos¢ powinna umaliwiaé¢ przenoszenie obgien na nie wywieranych.

Remont poboczy staje esikonieczny ju przy ich zanieniu wikkszym od 5 cm i zaweniu
powodujcym zatrzymanie wody na jezdni.

5.3. Przygotowanie poboczy do naprawy

Przed przysipieniem do robot Wykonawca jest zobamany, w zalenosci od charakteru
wykonywanej naprawy, dokota
a) usungcia z naprawianych powierzchni zanieczys#czakich jak gajzie, kamienie, lcie z drzew,
skoszenia trawy i chwastéw, a w razie wykonywasgnki poboczy, réwnig pachotkéw hdz innych
elementdéw, ktérych uswgie czasowe nie spowoduje zaggnia dla bezpiechstwa ruchu drogowego.
Usunkcie pachotkéw, stupkéw kilometrowych, hektometrowyitp. lub innych elementéw Wykonawca
uzgodni z liaynierem,
b) wyznaczenia szerokoi pobocza i ustalenia kraadzi korony drogi,
c) odwodnienia naprawianych powierzchni w przypadkwiestdzenia zastoisk wodnych, przez wykopanie
rowkéw odwadniajcych,
d) spulchnienia powierzchni lub rozdrobnienia darnimyrzypadkach niezioinych przy wykonywanigcinki
poboczy,
e) spulchnienia powierzchni poboczy nglgbkas¢ od 2 do 3 cm przy ich uzupetnianiu dla dobregoazauia
warstw,
f) spryskania wog powierzchni naprawianych w przypadku nadmiernighego gruntu poboczy.

5.4. Naprawa lokalnie uszkodzonych poboczy

W celu dokonania naprawy lokalnych zgmen w poboczach Wykonawca wykona regmtjace roboty:
a) dokona spulchnienia gruntu w miejscu naprawy rbajcs¢ od 2 do 3 cm (w obrysie uszkodzenia) oraz (w
przypadku konieczrigi) dokona nawilgocenia gruntu podég
b) wypetni ubytek gruntem oraz dokona jego geagzenia wibratorami ptytowymizado uzyskania wskaika
zagyszczenia okrdonego wg BN-77/8931-12 [6], co najmniej 0,98 maksynego zagszczenia wg normalnej
proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1],
c) wyréwna naprawiane miejsce do spadku poprzecznggdrego ze spadkiem istrieggo pobocza.

Do napraw poboczy Wykonawca powiniesyél jeden z materiatdbw wyszczego6lnionych w pkcie 2.
Uzyty grunt do naprawy powinien posiadailgotnas¢ optymalm i by¢ zaakceptowany przeziyniera.



5.5. Wykonanie uzupetnienia i profilowania poboczy

Przed przyspieniem do wykonania uzupetnienia poboczy Wykonawgkona czynnéci okreslone w
pkcie 5.3 niniejszej specyfikacji.

Na uzupetnienie poboczy Wykonawcayje gruntdw opisanych w pktach od 2.2.2 do 2.2.5,
uzgodnionych z laynierem. Wywany grunt powinien posiadaptymalr wilgotnos¢.

Grunt powinien b§ réwnomiernie rozkladany na calej szer@kopobocza oraz profilowany do
wymaganego spadku poprzecznego za pamdwniarek.

Zagzszczenie gruntu o optymalnej wilgoted powinno by dokonywane za pomaavalcéw, ktdrych
rodzaj Wykonawca uzgodni z dynierem. Zagszczenie gruntu natg prowadzé od krawdzi poboczy w
kierunku krawgdzi nawierzchni. Zagszczona powierzchnia powinnadydwna, posiadajednakowy spadek
poprzeczny zgodny ze spadkiem zaboym oraz nie posiadaladow kot od walcow. Wskanik zag:szczenia
uzupetnionych poboczy powinien bggodny ze wskaikiem zagszczenia podanym w pkcie 5.4.

5.6.Scinanie zawyzonych poboczy

Przed przyapieniem doscinania poboczy Wykonawca wykona czysciookreslone w pkcie 5.3
niniejszej specyfikaciji.

Wykonawca wykonagcinanie poboczy za pomgdcinarek poboczy lub réwniarek (rama wyé tez
innych maszyn, jak np. koparek frezeych, tadowarek, spycharek).

Samojezda scinarka poboczy prag nalezy wykona nastpujaco:
- maszyna kompleksowsécina pobocze (frezerflimakowym), taduje urobek przefrmikiem tamowym na
srodek transportowy i oczyszcza nawierzeisrczotly, zgarniagc resztki gruntu na pobocze,

- nastpuje zagszczenie gruntu walcem statycznym gtadkim, ogurmoiyb wibracyjnym.

Samojezda lub doczepa réwniarky, najczsciej scinanie pobocza mma wykon& nastpujaco:
- przy pierwszym przégiu rowniarki, praw strory drogi, z lemieszem ustawionym ukie, nasipuje
odkiadanie urobku wzdikrawedzi jezdni,
- urobek zostaje zebrany fadowarkatadowany na samowytadowcapdek transportu i wywieziony poza
obreb robét,

- przy drugim przejciu réwniarki nasfpuje rozplantowanie pozostééy gruntu po pracy tadowarki,
- pobocze zagpzcza s walcem (jak pacieciu poboczdcinarka),

- jezdnk oczyszcza giszczotls mechanicza, np. zawieszanna cagniku.

W poblizu przeszkéd na poboczu, utruda@jch prae sprztu mechanicznego (np. przy drzewach,
znakach drogowych, barierach ochronnych, nie wtyoh na czas rob6t pachotkach itp.), wszystkie deob
roboty, zwihzane z&cinaniem poboczy - natg wykon& recznie.

Przy niewielkim zakresie rob6t, poboczemascina recznie, stosujc do tego celu oskardy i topaty.
W odstpach od 5 do 10 m nate wykona bruzdy, nadajc im ustalony spadek poprzeczny przy pomocy
odpowiedniego szablonu i libelli. Odcinki poboczgdzy bruzdami manascina ,na oko”. Krawedz pobocza i
skarpy naley przyci¢ do linii wedtug wyciagnictego sznura.

Przyscinaniu poboczy naly sprawdzé ich réwndé¢ oraz wykona ich zagszczenie do wymaganego
wskaznika, okrélonego w pkcie 5.4. Przy zeggczeniu grunt powinien mievilgotnos¢ optymalr.

Nadmiar gruntu uzyskanego Zzeinania poboczy nahy odwiez¢ poza torowisko drogowe ablz
wykorzyst& do pokrycia ubytkébw w skarpach lub poboczach (m@.wikszych spadkach). de materiat
uzyskany zesciecia poboczy mee zawieréd srodki chemiczne do zwalczanidliskosci zimowej oraz
zanieczyszczone pyty z jezdni, wéwczas powinief iatychmiast umieszczony:

- na wysypisku publicznym lub sktadowisku wtasnynmzadronym zgodnie z warunkami wydanymi przez
wihasciwe wiadze ochronyrodowiska,

- w zagkbieniach terenu po#mnych na niegytkach albo w innych miejscach, gdzie powoli zadract
swoje szkodliwe wisciwosci w sposob nie zagrajacy srodowisku.

Spos6b i miejsce wywozu materiatu, uzyskanegécienia poboczy, powinny byokreslone w SST i
zaakceptowane przezzyniera.

5.7. Wykonanie rowkéw odptywowych w zawyonych poboczach

Rowki odptywowe (odwadniage) w poprzek pobocza wykonuje,sjdy:
- istnieje dorana potrzeba usugtia lokalnych zastoisk wodnych na jezdni lub zapazdmia sptywania wody
wzdtuz drogi, na pograniczu jezdni i zawghego pobocza,
- nie przewiduje siw najblizszym czasie catkowitgginki zawyzonego pobocza.

Rowki odptywowe wykonuje siw miejscach pozwalagych na szybki i skuteczny sptyw wody z
jezdni, prostopadle lub ukoie do krawdzi nawierzchni. Przekrdj poprzeczny rowka powintst tréjkatny lub



trapezowy. Dno rowka powinno ndigpochylenie podine, co najmniej 1%. Rowki wykonujecsiecznie przy
uzyciu oskardéw i topat.

5.8. Roboty wykaiczeniowe

Po wykonaniu rob6t okétonych w pktach 5.4, 5.5 i 5.6 Wykonawca jest zobha@any do usugcia
gruntu ze skarp, §# w trakcie robot grunt zostatl tam przesttgioraz do ustawienia, usetych na czas robaét,
pachotkéw lub innych elementéw znajdeych sé na poboczu przed rozpagiem robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do robot Wykonawca jest zobarany do przeprowadzenia badgruntow
proponowanych dozycia na uzupetnienia poboczy oraz opracowania skiatkszanki optymalnej i uzyskanie
akceptacji Inyniera.

6.3. Czstotliwosé i zakres badai i pomiarow

W czasie rob6t Wykonawca jest zobarany do:
- badania uziarnienia mieszanki optymalnej co najjmaz dziennie,
- badania wilgotnéci gruntéw i mieszanki optymalnej co najmniej razethnie,
- badania wskanika zagszczenia gruntu co najmniej dwa razy na 1 km uzu@eych iscinanych poboczy,
- pomiaréw spadkéw poprzecznych co najmniej dwa rez$00 m,
- pomiaréw réwnéci podtuznej i poprzecznej poboczy co 50 matdtmetrovy.
Dopuszcza ginastpujace tolerancije:

- spadkéw poprzecznych 1%, przy czym spadek pobocza niezaby mniejszy od 4% i vakszy od 7%,
- dla pomiaréw rowngci podtuznej i poprzecznej - préwit maksymalny pod tatnie mae przekroczy 15
mm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-@0® ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows wykonanych robét na poboczach jest(metr kwadratowy) wykonanych robét.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w OST D-M-0®0 ,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapyojektowa, SST i wymaganiami lkyniera,
jesli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem talejawedtug punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” Bkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 rrobét przy naprawie poboczy obejmuje:

a) przy lokalnych naprawach poboczy:

- oznakowanie roboét,

- przygotowanie podim,

- dowdz gruntu,

- roziozenie gruntu w miejsce uszkodzenia,
- zagzszczenie gruntu i wyrdbwnanie powierzchni,



c)

przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych,
roboty wykaiczeniowe,

przy uzupeianiu poboczy:

oznakowanie robot,

przygotowanie podim,

dowoz gruntu,

rozécielenie gruntu i jego wyprofilowanie zgodne z dolantacy,
zag:szczenie poboczy,

przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych,

roboty wykaiczeniowe,

przy$cinaniu poboczy:

oznakowanie robot,

przygotowanie podim,

wykonaniescinki poboczy,

odwdz nadmiaru gruntu,

zag:szczenie poboczy,

przeprowadzenie pomiardw i badiaboratoryjnych,
roboty wykaiczeniowe.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481:1998 Grunty budowlane. Badania prdaivektu

2. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywauralhe do nawierzchni drogowychwir i
mieszanka

3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywairehe do nawierzchni drogowych; Piasek

4. PN-B-23004:1988 Kruszywa mineralne. Kruszywaczte. Kruszywa zuzla wielkopiecowego
kawatkowego

5. PN-B-32250:1988 Materiaty budowlane. Woda d@bétv i zapraw

6. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkéa zagszczenia gruntu.



