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SCINANIE | UZUPELNIANIE POBOCZY



1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej véymagania dotyce wykonania i odbioru robot
zwigzanych zé&cinaniem i uzupetnianiem poboczy gruntowych. przkenaniu zadania pn. . Roboty ziemne,
renowacja rowow orazcinka pobocza przy drogach wojewddzkich i powiatowypolazonych na terenie
powiatu zabkowickiego"

1.2. Zakres stosowania ST

specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygi kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robaa
drogach .

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét zeanych zecinaniem
zawyzonych poboczy i uzupetnianiem zamnych poboczy.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Pobocze gruntowe - e korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymasi pojazdéw,
umieszczenia usdzen bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzata jednoczénie do
bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.2.0dkfad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanegaasgiescinania poboczy.
1.4.3.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania emipnia poboczy pofmne poza pasem drogowym.

1.4.4. Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycece robot
Ogolne wymagania dotysee robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjwkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogo6lne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Rodzaje materiatdw stosowanych do uzupetnienicopop podano w OST D-05.01.00
.Nawierzchnie gruntowe” i D-05.01.01 ,Nawierzchrgeuntowa naturalna”.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprzt do scinania i uzupetniania poboczy

Wykonawca przysgpujacy do wykonania robét okékonych w niniejszej OST powinien wykazaie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
— zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych,
— réwniarek z transporterendcfnarki poboczy),
— réwniarek do profilowania,
- fadowarek czotowych,
- walcéw,
— plytowych zagszczarek wibracyjnych,
- przewanych zbiornikow na wog



4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagjalne” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw

Przy wykonywaniu robét okéonych w niniejszej OST, mima korzystd z dowolnych srodkéw
transportowych przeznaczonych do przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M}Q@O0 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2.8cinanie poboczy

Scinanie poboczy me@ by wykonywane ¢cznie, za pomagtopat lub sprtem mechanicznym wg pkt
3.2.

Scinanie poboczy naty przeprowad od krawedzi pobocza do kragdzi nawierzchni, zgodnie z
zalczonym w dokumentacji projektowej spadkiem poprzeocany

Nadmiar gruntu uzyskanego podczasania poboczy naky wywiezé na odklad. Miejsce odktadu
nalezy uzgodnt z Inzynierem.

Grunt pozostaty w poboczu najespulchné na gkbokas¢ od 5 do 10 cm, doprowadzdlo wilgotnaci
optymalnej poprzez dodanie wody i z&gj¢.

Wskanik zag;szczenia okrdony zgodnie z BN-77/8931-12 [3], powinien wyndsio najmniej 0,98
maksymalnego zagzczenia, wedtug normalnej metody Proctora, zgorfél-B-04481 [1].

5.3. Uzupetnianie poboczy

W przypadku wysipowania ubytkéw (wgbien) i zanizenia w poboczach nalg je uzupeint
materialem o whiciwosciach podobnych do materiatu, z ktérego zostalyopgabh wykonane.

Miejsce, w ktérym wykonywanechizie uzupetnienie, natg spulchné na gebokas¢ od 2 do 3 cm,
doprowadzt do wilgotngci optymalnej, a nagpnie utazy¢ w nim warstvg materiatu uzupetniagego w postaci
mieszanek optymalnych oltenych w OST D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa maboa’. Wilgotndg¢
optymalry i maksymaln gestas¢ szkieletu gruntowego mieszanek rglekresli¢ laboratoryjnie, zgodnie z PN-
B-04481 [1].

Zagszczenie utponej warstwy materialu uzupetriapgo nalgy prowadzé od krawgdzi poboczy w
kierunku krawedzi nawierzchni. Rodzaj sptu do zagszczania musi ky zaakceptowany przez Ayniera.
Zageszczona powierzchnia powinna dyowna, posiada spadek poprzeczny zgodny z zaoym w
dokumentacji projektowej, oraz nie posiadildow po przeiciu walcow lub zagszczarek.

Wskanik zag;szczenia wykonany wediug BN-77/8931-12 [3] powiniegnost co najmniej 0,98
maksymalnego zagzczenia wedtug normalnej préby Proctora, zgodmé&lZB-04481 [1].

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do robét Wykonawca przeprowadzi badaniantgmu proponowanych do
uzupetnienia poboczy oraz opracuje optymalny skiai@észanki wedtug OST D-05.01.00 ,Nawierzchnie
gruntowe”, OST D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowaunalna”.

6.3. Badania w czasie rob6t

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie prowadzenia rob6t podanobhidp 1.



Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczegblnienie bada Minimalna liczba bad@ana dziennej
dziatce roboczej

1 | Uziarnienie mieszanki uzupetniagj 2 probki
2 | Wilgotnas¢ optymalna mieszanki s

uzupetniajcej 2 probki
3 | Wilgotnas¢ optymalna gruntu wécietym 2 prébki

poboczu

4 | Wskanik zagszczenia nacinanych lub
uzupetnianych poboczach

2razy nalkm

6.4. Pomiar cech geometrycznyckcinanych lub uzupetnianych poboczy
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw po zalazeniu robét podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaré$einanych lub uzupetnianych poboczy

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna egtotliwos¢ pomiaréw
1 | Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m

2 | Rowndc¢ podiwzna co50m

3 | ROwnd¢ poprzeczna

6.4.1.Spadki poprzeczne poboczy

Spadki poprzeczne poboczy powinnyirgodne z dokumentacprojektows, z tolerangj+
1%.

6.4.2.R6éwnas¢ poboczy
Nieréwndci podiwne i poprzeczne nalg mierzy¢ fata 4-metrowy wg BN-68/8931-04 [2].
Maksymalny przéwit pod tat nie maze przekraczal5 mm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest m3 (metr sZeienny ) wykonanych rob6t na poboczach.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-000QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengggjojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania labmyjne
2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réennawierzchni planografem i at
3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wsghika zagszczenia gruntu.

10.2. Inne materiaty

4. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogowleoty ziemne.



SPECYFIKACJE TECHNICZNE
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ROWY



1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej veymagania dotyee wykonania i odbioru robot
zwiagzanych z remontowaniem i utrzymaniem rowOw przkenaniu zadania pn. ,, Roboty ziemne, renowacja
rowow oraz $cinka pobocza przy drogach wojewddzkich i powiatolwvypolazonych na terenie powiatu
zabkowickiego"

1.2. Zakres stosowania ST
specyfikacja techniczna stanowi dokument prgetay i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
na drogach .

1.3. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z
oczyszczaniem, pogianiem oraz profilowaniem dna i skarp rowu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.R6w - otwarty wykop o gbokasci co najmniej 30 cm, ktéry zbiera i odprowadza wod
1.4.2.RO6w przydrany - réw zbierajcy wock z korony drogi.

1.4.3.R6w odptywowy - réw odprowadzgjy wock poza pas drogowy.

1.4.4.R6w stokowy - row zbieragy wod: sptywapca ze stoku.

1.4.5. Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowikzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotysee robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjwkt 1.5.

2. MATERIALY
Materialy nie wysipuja.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Og6lne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do wykonywania rob6t remontowych i utrzymaniowych

Wykonawca przyspujacy do wykonania robo6t powinien wykazaie mazliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu:
— koparek podsbiernych,
— spycharek lemieszowych,
- roéwniarek samojezdnych lub przyczepnych,
— urzadzehr kontrolno-pomiarowych,
— zagszczarek ptytowych wibracyjnych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
Og6lne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagaigaine” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw

Przy wykonywaniu robét okéonych w niniejszej OST, mima korzystd z dowolnych srodkéw
transportowych.



5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST D-MQQ0 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Oczyszczenie rowu

Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu namego przez wog $cieciu trawy i krzakéw w
obrebie rowu.

5.3. Pog¢bianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu

W wyniku prac remontowych nafg uzysk& podane poiiej wymiary geometryczne rowu i skarp,

zgodne z PN-S-02204 [1]:

- dla rowu przydréanego w ksztalcie:

a) trapezowym - szeroké dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1db,3:1,3, gtbokas¢ od 0,30 m do
1,20 m liczona jako ténica pozioméw dna i nszej kravedzi gérnej rowu;

b) tréjkatnym - dno wyoksglone tukiem kotowym o promieniu 0,50 m, nachyleslarpy wewantrznej 1:3,
nachylenie skarpy zewtrznej od 1:3 do 1:10, gbokas¢ od 0,30 m do 1,50 m liczona jakoznica
poziomow dna i riiszej kravedzi gérnej rowu;

c) optywowym - dno wyokaglone tukiem kotowym o promieniu 2,0 m, kradezie gérne wyokglone tukami
kotowymi o promieniu 1,0 m do 2,0 m, nachylenierpawewretrznej 1:3, a skarpy zewtiznej od 1:3 do
1:10, gkbokas¢ od 0,30 m do 0,50 m liczona jakaznica pozioméw dna i nszej kravedzi gérnej rowu;

- dla rowu stokowego - ksztalt trapezowy, szekgkdna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od51db,
1:3, gkbokai¢ co najmniej 0,50 m. Row ten powinienébyddalony co najmniej o 3,0 m od kredei skarpy
drogowej przy gruntach suchych i zwartych i co nd@gpo 5,0 m w pozostatych przypadkach.

- dla rowu odptywowego - ksztatt trapezowy, szekgkana co najmniej 0,40 m,gfokas¢ minimum 0,50 m,
przebieg prostoliniowy, na zalamaniach trasy tukokve o promieniu co najmniej 10,0 m.

Najmniejszy dopuszczalny spadek patiy rowu powinien wynosi0,2%; w wytkowych

sytuacjach na odcinkach nie przekragezggh 200 m - 0,1%.

Najwiekszy spadek podimy rowu nie powinien przekracza

a) przy nieumocnionych skarpach i dnie

- w gruntach piaszczystych - 1,5%,
- w gruntach piaszczysto-gliniastych, pylastyé0%,
- w gruntach gliniastych i ilastych - 3,0%,
- w gruntach skalistych - 10,0%;
b) przy umocnionych skarpach i dnie
- mat trawiash - 2,0%,
- darnira - 3,0%,
- faszyn - 4,0%,
- brukiem na sucho - 6,0%,
- elementami betonowymi - 10,0%,
- brukiem na podsypce cementowo-piaskowej - 15,0%.

5.4. Roboty wykaiczeniowe

Namut i nadmiar gruntu pochaogtzzgo z remontowanych rowow i skarp rglevywiez¢é poza obgb
pasa drogowego i rozplantodvev miejscu zaakceptowanym przezyniera.

Spos6b zniszczenia pozostadiopo usunitej raslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami SST lub
wskazaniami layniera.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowskarp

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podaje tablica 1.



Tablica 1.

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna egtotliwosé pomiarow
1 | Spadek podikny rowu 1 km na kade 5 km drogi

2 | Szerokd¢ i glebokas¢ rowu lrazna 100 m

3 | Powierzchnia skarp lrazna 100 m

6.2.1.Spadki podtane rowu

Spadki podtane rowu powinny b§ zgodne z dokumentagcprojektov, z tolerancj + 0,5% spadku.
6.2.2.Szerokdc¢ i giebokas¢ rowu

Szerokdc¢ i gigbokas¢ rowu powinna by zgodna z dokumentacprojektove, z toleranci £ 5 cm.
6.2.3.Powierzchnia skarp

Powierzchni skarp naley sprawdzé szablonem. PrZeit migdzy skarp a szablonem nie powinien
przekracza 3cm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest m 3 (metr sZeienny) remontowanego rowu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@@QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapyojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drég
10.2. Inne materiaty

2. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogoaloty ziemne



