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1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji wymagania dotycge wykonania i odbioru robot
budowlanych zwjzane z wykonaniem kortu tenisowego poloego na

dziatkach nr ewid. 475/7, 481/2, 481/17 miejscesvdagnaisk.

1.2. Zakres stosowania STWIORB
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetayg@nzy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Charakterystyka przedsiziecia:
Budowa kortu tenisowego. Dziatki przeznaczone padg@warn inwestycg, potazone g na
terenie szkoty podstawowej w Zagisu. Na przedmiotowym terenie zlokalizowane s
- szkota podstawowa z przedszkolem,
- sala gimnastycza,
- hala sportowa,
- boisko szkolne,
- plac zabaw dla dzieci (do przeniesienia)
- budynek gospodarczy przeznaczony do rozbiorki.
Podczas aramacji terenu pod kort tenisowy przewiduje:si
- roboty rozbiérkowe zwazane z likwidagj istniepcego placu zabaw
- demonta urzadze istniepcego placu zabaw
- usungcie istnieficej nawierzchniwirowej
- niwelacg terenu pod projektowany kort tenisowy
- wykonanie robot ziemnych (korytowanie)
- wykonanie podbudowy
- wykonanie obrzey betonowych.
- wykonanie nawierzchni z trawy syntetycznej
- wykonanie fundamentéw pod zaprojektowane elementy
- monta elementdw na terenie inwestycji
- wykonanie odwodnienia
Nazwa zadania:
Kort tenisowy o0 wym.18,27x36,57m i nawierzchirawy syntetycznej,
- powierzchnia zabudowy kortu tenisowego 1835/%7m = 668,13m2
W tym:
. arena kortu 10,97x23,77 = 260,75m2
. wybiegi za liniami gtbwnymi - 6,40m
. wybiegi za liniami bocznymi — 3,65m

1.4. Zakres robot gjych w STWIORB

Zamowienie obejmuje wykonanie ngstijacych robot: roboty rozbidrkowe zyziane z
likwidacja istniejcego placu zabaw, demontarzadzex obecnie istniejicego placu zabaw,
oczyszczenie, przygotowanie terenu i jego niwelagpkonanie podbudowy i nawierzchni
kortu tenisowego, montavyposaenia kortu oraz ugdzen matej architektury ( tawki ) .
Zamowienie realizowane w jednym zadaniu ,ktore miogg: wykonanie i wypoganie kortu
tenisowego na terenie gminy Zagsk, w miejscoweéci Zagnask wg zamieszczonego

w SIWZ zakresu rzeczowego.

Kod CPV —

CPV45111100-9 Roboty w zakresie burzenia

CPV 45.11.12.13-4 - roboty w zakresie oczyszczterenu



42122000-8 Roboty w budowlane w zakresie obiektgartewych
45212221-1 Roboty budowlane w zakresie budowy bejsktowych
CPV29835000-1 Wyposganie parkow

2. ROBOTY ROZBIORKOWE

2.1. Rozbiérka i demontaelementow placu zabaw

2.2. WSTEP

2.3.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtecznej § wymagania dotyce
wykonania i odbioru robét zwkanych z rozbiérki demontaem elementéw placu zabaw
2.4. Zakres robot obych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezasad prowadzenia robét zzanych

Z rozbidrky i demontaem konstrukcji placu zabaw, wywiezieniem gruzu ienatéw po
rozbiorce.

3. MATERIALY

Nie wyskpuja

4. SPRET

4.1. Spret do rozbioérki i demontal oraz usuwania gruzu oraz materiatdw po rozbiérce
Do wykonywania robot zwizanych z rozbiérk demontaem i oczyszczeniem terenu po
robotach rozbiérkowych nie by wykorzystany sprg podany porniej lub inny
zaakceptowany przez Inwestora:

samochody ezarowe,

narzdzia eczne

5. TRANSPORT

5.1. Transport gruzu i materiatéw po rozbidrcemoatazu

Transport materiatow nie by dowolny.

6. WYKONANIE ROBOT

6.1. Rozbidrki i demontakonstrukcji placu zabaw.

Roboty rozbiérkowe wykonywarecznie. Elementy zabawowe zdemontoywaczyscic i
przechowé w miejscu wskazanym przez Inwestora, do powtormagotau na
projektowanym placu zabaw . Teren oy z pozostatéci, z wywozem materiatéw i gruzu
na miejsce wskazane przez Inwestora, teren wyréwna

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

7.1. Kontrola robot przy rozbiérce i demoniselementdéw placu zabaw.

Sprawdzenie jakai robot polega na wizualnej ocenie, czy wszystkignnagci zostaty
nalezycie wykonane.

8. OBMIAR ROBOT

8.1. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows rob6t zwihzanych s:

dla elementow wyposgania placow zabaw -1 szt.

dla rozebranej nawierzchni i podbudowy- 1 m2

dla wywiezionego na wysypisko gruzu - 1 m3

9. ODBIOR ROBOT

9.1. Odbior ostateczny robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rze@@@go wykonania robo6t, w odniesieniu
do ich ilcsci.

9. PODSTAWA PLATNGCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Platnag¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych.

Cena wykonania robot obejmuije:



wyznaczenie elmentéw przeznaczonej do rozbiorkinndntau;
zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbiérki

3. ROBOTY W ZAKRESIE OCZYSZCZANIA TERENU - CPV 451112.13-4

3.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrepysmagania dotycce wykonania i
odbioru robot zwjzanych z oczyszczeniem terenu przeznaczonego podabaw.

3.2.  Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosoyekwmadokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w pkt. 3.3.

3.3.  Zakres robot oblych ST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujszystkie czynnici umazliwiajace i majice
na celu wykonanie robot za#anych z oczyszczeniem terenu przeznaczonego pod ko
tenisowy

3.4. Okrélenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SS4 zyodne z obowzujacymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.

3.5. Ogdblne wymagania dotygz robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jgkach wykonania oraz za zgoddéa
SIWZ i poleceniami Zamawiagego.

3.6. Sprzt
Roboty zwiyzane z oczyszczeniem terenu przeznaczonego potekasowy
mog by¢ wykonywane ¢cznie lub mechanicznie przyyciu dowolnego typu spetu.

3.7. Wykonanie robot

3.7.1. Oczyszczenie terenu przeznaczonego podeqosowy

- Usunkcie istniejcej na potowie terenu nawierzchni trawiastej

- Usungcie kamieni i innych materiatow .

- Wyroéwnanie nierowngei w podtazu materiatem rodzimym — ziemurodzajn .
2.8. Kontrola jakéci robot

Kontrola polega na sprawdzeniu zgogtiavykonania robot z SIWZ pod wzaglem
zastosowanych materiatéw i doktadobwykonania.

2.9.  Obmiar robot

Jednostkami obmiarusl m2 oczyszczonej powierzchni; 1 m3 wywiezionggazu.
2.10. Odbior robot

Odbioru robét dokonuje sha podstawie ogtizin i stwierdzenie zgodi§oi wykonania robot
zgodnie z umow.

2.11. Podstawa platac

Roboty rozliczane ryczattowo .

ROBOTY ZIEMNE:
- zdjecie warstwy gruntu urodzajnego o gr. 20cm gciterenu przeznaczonego
pod kort tenisowy,

. niwelet terenu( ild¢ nasypu ok. 380m3), do poziomu posadowienia warstwy
Teren pod kort tenisowy naldg zniwelowa& (przesuné skarg w strorg ogrodzenia terenu.
» Metoda wykonania robot ziemnych powinna lopbrana w zalaosci od wielkaci
robét, gebokasci wykopdw, uksztattowania terenu, rodzaju gruntazgposiadanego

sprz:tu



* W przypadku natrafienia w trakcie robot ziemnyehprzedmioty zabytkowe lub sztizi
archeologiczne natg przerwa roboty oraz powiadondilnwestora i wiadze
konserwatorskie

« W razie natrafienia na grunt silnie nawodnionly kurzawk roboty naley przerwé i
niezwtocznie powiadoniio tym Inwestora w celu ustalenia odpowiedniegasspa
zabezpiecze

» Powierzchnia terenu powinnadwyprofilowana ze spadkiem w kierunku odwodnienia
tak, aby umaliwi ¢ tatwe odprowadzenie wody

» Materiat podt@aa naturalnego powinien stan@wiienaruszony grunt rodzimy naturalnej
wilgotnaosci, odwodniony stale lub na okres budowy

» Badana wykopdw otwartychseianach pionowych bez obudowy przeprowadza si
poprzez ogidziny zewrtrzne, sprawdzag¢ czy nie wysipuja wody gruntowe

» Badania szerokai wykopu mierzy sj z doktadnécia do 0,10 m przy pomocy day
stalowej

» Badanie grubgei warstwy gruntu zapewnigja nienaruszalng@ struktury sprawdza si
za pomog niwelatora i taty niwelacyjnej z doktadéma do | cm.

2.1. Badania kontrolne obejmaujontrok:

* Rowndaci podiaza

» Zagzszczenia gruntu podia

» Wilgotnaosci materiatu

» Zagzszczenia podbudowy

» Grubaci poszczegolnych warstw i catej podbudowy

» Szerokdci podbudowy i jej obramowania

» Pochyl& podtwznych i spadkéw poprzecznych oraz réveiqgpodbudowy

2.8. Kontrola jakéci robot

Kontrola polega na sprawdzeniu zgofiriavykonania robét z SIWZ pod wzglem
zastosowanych materiatéw i doktadobwykonania.

2.9. Obmiar robot

Jednostkami obmiars- 1Im2, 1m3

2.10. Odbidr robot

Odbioru robét dokonuje sha podstawie ogtizin i stwierdzenie zgodi§oi wykonania robot
zgodnie z umow.

2.11. Podstawa platac

Roboty rozliczane ryczattowo .

B.05.00.00 NAWIERZCHNIA Z TRAWY

SYNTETYCZNEJ . CPV 45212221-1

B.05.00.00 NAWIERZCHNIA Z TRAWY SYNTETYCZNEJ

Budowa kortu tenisowego na dziatkach nr 475/7 /28481/17 poteonej w miejscoweci
Zagnask Gm. Zagnask

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegot owej Specyfikaeginicznej $ wymagania dotyce
wykonania i utgenia nawierzchni typu , trawa syntetyczna" na keteinisowym

oraz montau sprztu sportowego

42122000-8 Roboty w budowlane w zakresie obiektgartswych

45212221-1 Roboty budowlane w zakresie budowy bepsktowych



1.2. Zakres stosowania
Niniejsza specyfikacja technicznadzie stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t w pund 1.1

1.3. Zakres robot oltiych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zzanych z :
wykonaniem nawierzchni zabudowy kortu tenisowe)8,27x36,57m = 668,13m2
W tym:
. arena kortu 10,97x23,77 = 260,75m2
. wybiegi za liniami gtbwnymi - 6,40m
. wybiegi za liniami bocznymi — 3,65m
Powierzchnie netto oznacza& $inia szerokdci 5 cm.

| .4. Okrélenia podstawowe
Stosowane okitenia podstawoweaszgodne z obowazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami.
3.Podbudowa:

. podtae gruntowe zagszczone mechanicznie,

. warstwa odgzapca z piasku — gruBé zmienna 12-16cm,

. warstwa konstrukcyjna z tlucznia (31,5-63m- grubé¢ 12cm

. warstwa klingjca z kruszywa tamanego (0-31mm) — gridécm,

. warstwa z miatu kamiennego - griddcm,
Podtaze, na ktérym ma liyuktadana nawierzchnia powinno by przygotowane ngod
projektem i sztuk budowlar . Winno by suche, réwne, pozbawione zanieczyszcze

I ustabilizowane.

Rownas¢ warstwy wierzchniej podbudowy: tolerancja na tatie do 6mm.
* Podbudowa z kruszywa naturalnego musi odpowiaganaganiom zwijzanym z
nosnoscia, zag:szczeniem oraz rOwKoia
» Podiaze powinno mié wymagane spadki podine i poprzeczne
» Wskanik zag:szczenia podtea powinien by nie mniejszy od 0,95 zagzczenia
maksymalnego okénego metog normalm wg PN-59/B - 04491 - dla warstwy
odsiczapcej
 Dla podbudowy wykonanej z kruszywa grubego ( r22@ ) okrdlenie wskanika
zag:szczenia staje sniemaliwe, dlatego podbudoyvz kruszywa tamanego naie
skontrolow& przez sprawdzenie zgodiwdo modutu odksztatcenia z wymogami
podanymi w Tab. 2 BN 64/8933-02
* Dla boisk sportowych i chodnikéw przyjmujemy typwierzchni jako Lekki
* Dla nawierzchni lekkiej ugcie nie powinno przekroczyl,3 mm, a modut odksztatcenia
powinien wskazywapowyzej 1000 Kg/cm2
* Podbudowa powinna byak wyprofilowana, aby po przyteniu taty dtugéci 3 m
rownolegle do osi obiektu pragity pomigdzy powierzchry podbudowy i taf nie
przekraczaty 1,5 cm
» Odchylenie rzdnych profilu podtinego nie powinno przekracza 2 cm
» Odchylenie spadkéw dwustronnych i jednostronnyiehpowinno przekracza,5 %
» Nierowna¢ podbudowy w przekroju poprzecznym nie powinna kmraeza + 1 cm
» Gruba¢ warstwy podbudowy po zagzczeniu powinna léynie mniejsza od
projektowanej.
3.1. Badania kontrolne obejmaujontrok:
* Rownaci podiaza



e Zagzszczenia gruntu podia

 Jednolitdci i uziarnienia kruszywa

» Wilgotnaosci materiatu

e Zageszczenia podbudowy

» Grubaci poszczegolnych warstw i catej podbudowy

» Szerokdci podbudowy i jej obramowania

» Pochyl& podtwznych i spadkéw poprzecznych oraz réveigpodbudowy
» Wizualnego sprawdzenia jad@ kruszywa naturalnego

» Technicznych dokumentéw kontrolnych

2. Konstrukcja nawierzchni:

2.2.Trawa syntetyczna

Parametry trawy syntetyczne;j

-rodzaj widkien: typ fibrylowane polipropylenoweabilizowane przeciw promieniom UV,
widkna fibrylowane, o nagpujacych parametrach:

- gestas¢ (ilos¢ widkien/m2) - min.100000

- cigzar catkowity - min. 2700gr/m2

- rodzaj widkna — polipropylenowe, fibrylowane,

- dtex — min. 8800

- wypetnienie — piasek kwarcowy frakcji 0,2-0,8mm

- waga wypetnienia — 16kg/m2

-wysoko wiosa : 17 mm;

- kolor nawierzchni - zielony,

- linie : wklejone w nawierzchai - biate,zétte lub czerwone.

Do oferty naley dofaczy¢ nastpujace dokumenty trawy syntetycznej:

- Karta techniczna oferowanego systemu nawierzgbtwierdzona przez jej producenta,
- Atest PZH oferowanej nawierzchni,

- Autoryzacja producenta oferowanej trawy syntetygjzwystawiona dla wykonawcy na
realizowan inwestycg wraz z potwierdzeniem gwarancji udzielonej przexpcenta naat
nawierzchng ,

Podstawowe zalety traw to:

. trwatcic¢ ;

. hiepodatné&¢ na typowe warunki atmosferyczne;

. ZwWigkszony poziom bezpiecistwa uytkownikow, na co wptyw ma starannie dobierany
ukitad poszczegolnych warstw nawierzchni i matewatéchodzcych w jej skiad,
niepodatné¢ na warunki atmosferyczne i st&dacech uytkowych w okresie ytkowania
boiska;

. minimalne koszty wiiwego utrzymania boiska;

. mazliwos¢ wykorzystywania boiska przez caty rok przy w zasadieograniczonym
obciazeniu nawierzchni ;

. efektowny wygdd przez caty rok i mdiwos¢ wykorzystania bogatej kolorystyki sztucznych
traw przy ksztalttowaniu estetyki obiektow sportowyc

4. OBRZEZA

Boisko ograniczoneddlzie obrzeami 100x30x8 cm w kolorze szarym, z wypetnieniem
spoin zaprawa cementowa, osadzonych na tawie bsgrmoporem - beton B15
0,06m3/mb. na podsypce piaskowej 5cm

4.1. Ulazenie obrzey betonowych

Powierzchnie urgdzex sportowych bda ograniczone obrzami betonowymi 8x30cm.
Obrzeza naley uklada na tawie betonowej z oporem. Lawgda miaty wymiar 20 x 20 cm
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Ustawienie obrzey na tawach betonowych nalewykona na zaprawie cementowo
piaskowej ktorej grubi@ winna wynost 5 cm po zagszczeniu.

Przy uktadaniu obrzsy nalezy zwréc szczegola uwag na zachowanie pordzy nimi
szczelin dylatacyjnych. Optymalna szczelina powinmet 5 mm.

Pozostate warunki techniczne ustawiania obyzeie ugte w niniejszym opracowaniu nale-
zy realizowa w oparciu o norda BN-64/8845-02.,.Krawaniki uliczne. "Warunki techniczne
ustawiania i odbioru”.

5. ODWODNIENIE

Projektuje si powierzchowne odwodnienie kortu poprzez czterakikowo uformowany
spadek ptyty kortu. Woda z ptyty kortu odprowadzdoadrenau z rur z tworzyw sztucznych
w oplocie z geowtdkniny, ulmnych na obwodzie kortu.

INSTALACJA TRAWY SYNTETYCZNEJ -zgodnie z InstrukcMontazu Producenta.
Materiaty :

2.3.Piasek kwarcowy

piasek kwarcowy o uziarnieniu 0,2-0,8mm

2.4. Taédma klejaca

tasma klepca do 4czenia arkuszy trawy syntetycznej.

3.SPRZET

3.1.0g6lne wymagania

Ogolne wymagania dotyaeze sprztu do ukfadania nawierzchni - mma wy¢ dowolnego
sprztu.

4. TRANSPORT | SKEADOWANIE

Wykonawca robot édacy posiadaczem odpaddw (wytworca) zobarany jest posiada
stosowne pozwolenia na prowadzenie gospodarki @ipad tym na ich transport (Ustawa z
dnia 27.04.2001 r. o odpadach -Dz. U. nr 62 po8.6@&niejszymi zmianami).

srodki transportu wykorzystywane przez Wykonawowinny by sprawne technicznie

I spetnid wymagania techniczne w zakresie BHP oraz przepséuchu drogowym.
5.WYKONANIE ROBOT

5.1.0g6Ine warunki wykonania Robot

Ogolne wymagania dotygze wykonania robét.

5.2.Roboty montaowe

Montaz nalery przeprowadzi zgodnie z zaleceniami producenta.

Montaz nawierzchni odbywa sipoprzez rozigenie jej na przygotowanej podbudowie,
docieciu do wymaganego wymiaru. Klejenie dopasowanydbjigch rolek nawierzchni
odbywa s¢ poprzez pokrycie specjalnie rozémej tamy klejem, ktory spajaasiadupce
krawedzie nawierzchni. Linie wyznaczaje pole gry swklejane. Po potczeniu wszystkich
elementow i wykonaniu linii boisk nadaje siawierzchni odpowiedni twaréé

I wytrzymaitas¢ weierapc pomiedzy odpowiedny ilos¢ piasku kwarcowego.

Dla traw o widknie fibrylizowanym naky przeprowadzi dodatkowo zabieg rozszczepiania
wiokien.

6.KONTROLA JAKO SCI

6.1.0g0lne zasady

Ogolne wymagania dotygee kontroli jakd ci robat.

7.0BMIAR ROBOT

7.1.0g0Ine zasady obmiaru

Ogolne zasady obmiaru Robot.

7.2.Zasady obmiarowania

Jednostk obmiarow jest m2 (metr kwadratowy) utenia nawierzchni trawy syntetycznej.
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8.0DBIOR ROBOT

8.1.0gdlne zasady odbioru Robét.

Odbior naley przeprowadzi zgodnie z zasadami zaleconymi poreducenta nawierzchni.
9.PODSTAWA P ATNOSCI

9.1.0g06Ine zasady

Ogodlne zasady dotygze warunkow platriei.

9.2.Zasady rozliczenia i ptatnéci

Rozliczenie pomidzy Zamawiaggcym a Wykonawg za wykonane nawierzchni typu .trawa
syntetyczna. &dzie dokonana wedtug naptijacego sposobu:

Wynagrodzenie jednostkowedrie uwzgédniac wszystkie czynnei, i badania sktadage
si¢ na wykonanie nawierzchni, oktene dla tej Roboty w SST i kosztorysie ofertowym;
Kwota jednostkowa za Roboty obejmuije:

- robocizre bezpdredni wraz z narzutami;

- wartas¢ zwzytych materiat 6w podstawowych i pomocniczych wzasbytkami wynikag-
cymi z technologii rob6t z kosztami zakupu;

- wartas¢ pracy sprztu z narzutami;

- koszty pdrednie (ogolne) i zysk kalkulacyjny;

- podatki zgodnie z obowzujacymi przepisami (bez podatku VAT);

- przygotowanie stanowiska roboczego;

- oczyszczenie i likwidacja stanowiska roboczego;

Kwota jednostkowa uwzgtinia rownie przygotowanie stanowiska roboczego arggonanie
wszystkich niezédnych robot pomocniczych i towarzysych takich jak np. bariery
zabezpieczafe, Gwietlenie tymczasowe, wyw0z, wykonanie zapleczgatogo-biurowego
dla pracownikow, zeycie energii elektrycznej i wody, oczyszczenigkwlidacja stanowisk
roboczych i placu.

W przypadku przyjcia innych zasad ok§kenia kwoty jednostkowej lub innych zasad
rozliczex pomkdzy Zamawiajcym a Wykonawg sprawy te musgzost& szczegotowo
ustalone w Umowie.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy i Rozporadzenia

Rozporadzenie Ministra Budownictwa i Przemyska MateriaBwdowlanych z dnia
28.03.1972r. (Dz. U. Nr 13 z dn. 10.04.1972 r.).

Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjraa 15 czerwca 1999 r. w
sprawie przewozu drogowego materia 6w niebezpiedzfpz. U. Nr 57, poz. 608 ze
Zmianami).

Rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki socjalnej z dnia.@9.1997 r. w sprawie ogélnych
przepisOw bezpiecastwa i higieny pracy (Dz. U: Nr 129, poz. 844).

BHP transportgczny DZ. Ustaw 22/53 poz. 89.

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budanwd-Montaowych

8. URZADZENIA BOISKOWE

Wyposaenie boisk w ospkz sportowy

CPV36400000-5 Artykuty i spet sportowy

Dwa stupki aluminiowe wraz z siatklo tenisa ze sznurkdw polietylenowych z podporkami
oraz nacigiemsrodkowym, stupki w tulejach stalowych, tuleje osade w fundamencie
betonowym.(wg zale@eproducenta spetu).

4.6. Wykonanie robot
4.7. Zamontowanie elementéw kortu



Posadowienie elementow wypasaia — wykopanie dotkow pod gotowe prefabrykaty
fundamentowe lub wykonanie fundamentéw zgodnielecemiami producenta,
rozplantowanie nadmiaru ziemi i osadzenieadzm. Dno wykopu przed wykonaniem
fundamentu naley wyréwna i zagzsci¢. Wolne przestrzenie porazy scianami gruntu i
prefabrykatem nalsy wypetnic materiatem kamiennym np. ktiem i doktadnie zagcic.
Montaz urzadzen przeprowadzi zgodnie z zaleceniami producenta lub powiéizi
wykonanie firmie specjalistyczne.

Zamocowanie tawek parkowych:

Wykonanie dwdch stép fundamentowych dladej tawki, o wymiarach 100x20x40 cm,
beton B10; zamocowanie #@ej z dwdch ndg tawki przy pomocy 2 kotw.

4.8. Kontrola jakéci robo6t
Kontrola polega na sprawdzeniu zgogltiavykonania robot z umoavypod wzgédem
zastosowanych materiatéw i doktadobwykonania.

4.9. Obmiar robét
Jednostkami obmiarws
Elementy wyposzenia kortu — za 1 szt. dostarczonych i zamontowlanyzdzen

4.10. Odbi6r robét

Odbioru robét dokonuje sha podstawie ogtizin i stwierdzenie zgodi§oi wykonania robot

Z SIWZ i umowy.

4.11. Podstawa platéa
Roboty rozliczane ryczattowo .
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PLAC ZABAW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji wymagania dotycice wykonania i odbioru robot
budowlanych zwjzane z wykonaniem placu zabaw dla dzieci pot@go na

dziatkach nr ewid. 475/7, 481/2, 481/17.

1.2. Zakres stosowania STWIORB
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetayg@nzy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Charakterystyka przegsizigcia:

Budowa placu zabaw. Dziatki przeznaczone pod plampwwestycg, potazone & na
terenie szkoty podstawowej w Zagistu. Na przedmiotowym terenie zlokalizowane s
- szkota podstawowa z przedszkolem,

- sala gimnastycza,

- hala sportowa,

- boisko szkolne,

- plac zabaw dla dzieci (do przeniesienia)

- budynek gospodarczy przeznaczony do rozbiorki.

Podczas araacji terenu pod plac zabaw przewiduje si

- roboty rozbiérkowe zwazane z likwidagj istniegcego budynku gospodarczego

- demonta istniepcych uradzex obecnie istniejcego placu zabaw

- przygotowanie powierzchni terenu tj. przygotoveaterenu pod wysianie trawy,

- wykonanie obrzey betonowych.

- wykonanie fundamentéw pod zaprojektowane elementy

- monta elementow na terenie inwestycji

1.4. Zakres robot gjych w STWIORB

Zamowienie obejmuje wykonanie ngstijacych robdt: roboty rozbidrkowe zyzane z
likwidacja istniepcego budynku gospodarczego, demaimtniepcych uradzen obecnie
istniejacego placu zabaw, oczyszczenie, przygotowanie uemeykonanie nawierzchni placu
zabaw, montaurzadzexr zabawowych (hétawki, zestawy zabawowe, karuzele) orazdem
matej architektury ( tawki ) .

Zamowienie realizowane w jednym zadaniu ,ktore rologg :

wykonanie i wyposzenie placu zabaw na terenie gminy Zaggka w miejscowsci
Zagnask,

wg zamieszczonego w SIWZ zakresu rzeczowego.

Kod CPV —

CPV45111100-9 Roboty w zakresie burzenia

CPV45111220-6 Roboty w zakresie usuwania gruzu

CPV 45.11.12.13-4 - roboty w zakresie oczyszczterenu

CPV 45.22.38.00-4 - montawznoszenie gotowych konstrukciji

CPV 45.11.27.23-9 - roboty w zakresie ksztaltowateaow zabaw

CPV36535200-2 Wyposganie placow zabaw

CPV29835000-1 Wyposganie parkow
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2. ROBOTY ROZBIORKOWE

2.1. ROZBIORKA | DEMONTAZ ELEMENTOW BUDYNKU GOSPODARCZEGO
2.2. WSTEP

2.3.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikaghtecznej ST $ wymagania dotycice
wykonania i odbioru robét zwkanych z rozbiorki demontaem elementéw budynku
gospodarczego

2.4. Zakres rob6t oblych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zzanych z
rozbiorka i demontaem konstrukcji budynku gospodarczego wywiezienieozg i
materiatéw po rozbiorce.

3. MATERIALY

Nie wystpuja

4. SPRET

4.1. Spret do rozbiorki i demontal oraz usuwania gruzu oraz materiatdw po rozbiorce
Do wykonywania rob6t zwizanych z rozbiérk demontaem i oczyszczeniem terenu po
robotach rozbiorkowych nie by wykorzystany sprg podany por#ej lub inny
zaakceptowany przez Inwestora:

samochody ezarowe,

narzdzia kczne : mtoty udarowe, szlifierki kontowe, pity de@a betonu

5. TRANSPORT

5.1. Transport gruzu i materiatdw po rozbiércemdatau

Transport materiatéw nie by dowolny.

6. WYKONANIE ROBOT

6.1. Rozbiorki i demontakonstrukcji budynku gospodarczego.

Opis konstrukcji budynku

-Budynek jednokondygnacyjny, niepodpiwniczony. Gbierealizowany w technologii
tradycyjnej

— nad parterem stroelbetowy,sciany murowane gr. 38 cm bez docieplenia, obusteon
tynkowane; dach dwuspadowy,a#fba drewniana krokwiowa o nachyleniu 45 stopni,
pokrycie ptytami azbestowo-cementowymi - eternit@udynek nie posiada pragzy.
6.1 Roboty przygotowawcze.

Miejsca niebezpieczne, w ktérych istniej@dto zagraenia z powodu mdiwosci spadania
Z gory przedmiotow lub materiatéw, powinnydgznaczone i ogrodzone gorami adz
zabezpieczone daszkiem ochronnym. Strefa niebezmegymagajca zabezpieczenia nie
maoze by mniejsza ni 6 m.

Daszki ochronne powinny byumieszczone na wysoso nie mniejszej 2,4 m i ze
spadkiem 45 st kierunkuzrodta zagraenia. Pokrycie daszkéw powinnodgzczelne

i wytrzymale na zniszczenie od spaggch przedmiotow. W miejscach préegzerokéé
daszku powinna k& co najmniej 1 m szersza od szerak@rzefcia.

Ze wzgkdu na lokalizag obiektu — 1,03 m od granicy dziatki, na czas prdzemia robot
rozbiérkowych koniecznydalzie demontaczesci ogrodzenia i zafie czsci dziakki
sasiedniej.

6.2 BHP przy robotach rozbiérkowych.

Przed rozpocgiem robot rozbidérkowych natg:

- wykon& niezlzdne zabezpieczenie terenu i jego oznakowanie wobpogkluczagcy
dostp 0sbb postronnych do miejsc rozbiorki w czasidrjeania,

Roboty rozbiorkowe nalsy przerwd, jezeli zachodzi maliwos¢ przewrdcenia g&ci
konstrukcji przez wiatr lub, gdy jegoquikos¢ przekracza 10m/s.
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Uwaga!

W czasie prowadzenia robét rozbidrkowych przebyedmilzi na niej

potozonych kondygnacjach oraz na elementach demontowgagtzabronione!

6.3 BHP przy robotach na wysackm.

W celu zabezpieczenia przed upadkiem z wysckaalezy stosowa srodki ochrony
zbiorowej, w szczegOlrci balustrady, siatki ochronne i siatki bezpiegtsteva.

Otwory w stropach naky zabezpieczyprzed maliwoscia wpadngcia lub ogrodzi
balustrad.

Otwory wécianach zewgtrznych obiektu budowlanego i stropach, ktorychddiravedz
znajduje st ponizej 1,1 m od poziomu stropu lub pomostu, powinn§ bgbezpieczone
balustrad

6.4 BHP przy obstudze maszyn

Przewody dostarczgje energi elektryczn zabezpieczyprzed uszkodzeniami
mechanicznymi.

Maszyny i inne urgdzenia techniczne powinny &y

- utrzymywane w stanie zapewnieym ich sprawngx;

- stosowane wyicznie do prac, do jakich zostaty przeznaczone;

- obstugiwane przez przeszkolone osoby.

W przypadku stwierdzenia uszkodzenia maszyny labgo urzdzenia technicznego
nalezry je niezwtocznie unieruchohi odtaczy¢ doptyw energii

Maszyny i inne urgdzenia techniczne przed rozpeciem pracy i przy zmianie obstugi
powinny by sprawdzone pod wzglem sprawn€ti technicznej i bezpiecznegaytkowania.
Wykonywanie wztéw na linach i tacuchach idczenie lin stalowych na dtuga jest
zabronione.

7.0 Opis kolejnéci robot rozbiorkowych.

7.1 Zasady ogolne

Roboty rozbiorkowe naky wykonywa z zachowaniem maksymalnej ostnosci
doktadnie przestrzeggj przepiséw BHP.

Rozbidrki elementow konstrukcyjnych dachu orazpmiraie wolno prowadzi
jednoczénie w kilku miejscach. Zdemontowane elementy stnppdnost recznie po
catkowitym odspojeniu od konstrukcji.

Podczas robo6t dokonywdiezacej oceny stanu poszczegdélnych elementow i wgniar
potrzeb wykonaniezlzdne zabezpieczenia lub wzmocnienia konstrukciji.
Gromadzenie gruzu lub zdemontowanyckscina stropie jest zabronione.

Skrzydta drzwiowe i okienne zgj z zawiasow, zdemontowapaski, gcieznice wykut z
muru.

Etap | — rozbiérka pokrycia dachu z eternitu oragnnowania.

Zdemontowa orynnowanie i przygotowaeternit do demonta przez specjalistycan
firme.

Uwaga!

USUWANIE ETERNITU WE WLASNYM ZAKRESIE JEST ZABRONIQE!

Etap Il — rozbidrka pokrycia dachu i konstrukcjenby dachowe.

Po usurgciu i wywiezieniu eternitu przez uprawnionego wyka; zdja¢ znajduca
si¢ pod eternitem warstizolacji przeciwwilgociowej z papy i przygii¢ do rozbiorki
deskowania.

Zdemontowa sruby faczace elementy wizby a nas{pnie same elementy wiby.

Dach rozbier&kolejno demontujc jego fragmenty.

Rozbidrki elementow konstrukcyjnych dachu nie wotmowadz¢ jednoczénie w

kilku miejscach. Zabraniaeprzebywania zaréwno pod jak i na rozbieranym elariee
Dopuszcza gistosowanie innej technologii rozbiorki pod warwerki zachowania
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przepisow BHP.

Roboty rozbiérkowe prowadziv okresie matych opadoéw atmosferycznych.

Etap Il —Sciany szczytowe §cianki kolankowe poddasza

Sciany zewrtrzne poddasza - szczytowe ofaianki kolankowe gr. 38 cm cm rozbiéra
warstwami

o odpowiedniej wysokii do poziomu stropu. Rozbiérki prowadzdejmujc kolejne
warstwy muru w polach zapewniaych stateczni rozbieranych elementow. Nie podaina
murow i nie obalé&scian na stropy.

Etap IV — Rozbidrka stropu

W czasie demonta konstrukcji stropu, na #mszej kondygnacji nie magznajdowa si¢
ludzie. Wycing kolejno ptyty pomédzy zebrami, pasmami wzdhezbrojenia podtanego. W
dalszej kolejnéci nalezy rozbier& zebra stropu. Gruz nalg systematycznie usuéwgoza
budynek i sktadowaw miejscach do tego wyznaczonych.

Rozbiorki elementow konstrukcyjnych stropu nie woprowadzé jednoczeénie w

kilku miejscach. Zabraniagprzebywania zarowno pod jak i na rozbieranym eleriee
Dopuszcza sistosowanie innej technologii rozbiérki pod warwerkizachowania
przepisow BHP.

Roboty rozbiérkowe prowadziv okresie matych opadoéw atmosferycznych..

Etap V — Rozbidrkdcian parteru

Sciany zewntrzne parteru gr. 38 cm rozbiénavarstwami o odpowiedniej wysost do
poziomu posadzek. Naginie przysipi¢ do rozbidrkiscian wewrtrznych.

Etap VI — Rozbiorka posadzek

Dopuszcza gistosowanie metody udarowej rozbiorki posadzek.

Etap VII — Rozbiodrkacian fundamentowych

Po wykonaniu wykopow i okéeniu gkbokasci posadowienia fundamentow

przystpi¢ do rozbiorkiscian fundamentowych.

5.9 Roboty kacowe i poradkowe

Po zakaczeniu rozbiorek przeprowadazioboty poradkowe. Teren ocZgi¢ z pozostaltéci,
Z wywozem materiatow i gruzu na miejsce wskazamepmwestora, teren wyrowéa
7.2. Uwagi kacowe

- Do prowadzenia robot rozbidrkowych nalestosowd wytacznie materiaty i uradzenia
posiadajce wymagane prawem atesty lub aprobaty technicapeszczajce do stosowania
w budownictwie.

- W trakcie prowadzenia robo6t rozbiérkowych rgleapewnd ciagty nadzor osoby
posiadajcej odpowiednie uprawnienia budowlane.

- W trakcie robot dokonywabiezacej oceny stanu poszczegolnych elementow i wgnmiar
potrzeb wykonéniezlzdne zabezpieczenia lub wzmocnienia konstrukcji.

- Rozbidrle pokrycia dachowego z eternitu zl@specjalistycznej firmie.

- Zabrania si podczas prac rozbiérkowych przebywania na i padatgowanymi
elementami.

- Zabrania s gromadzenia gruzu na stropie i innych konstrukggincz:sciach obiektu.

- W przypadku napotkania w trakcie rozbiorki ukittyprzyhczy lub instalacii,

8. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

8.1. Kontrola robét przy rozbiérce i demoniaelementoéw budynku gospodarczego.
Sprawdzenie jakai robot polega na wizualnej ocenie, czy wszystikignnagci zostaty
nalezycie wykonane.

9. OBMIAR ROBOT

9.1. Jednostka obmiarowa

do rozbieranych konstrukcji murowych — 1m2, 1m3
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10. ODBIOR ROBOT

10.1. Odbior ostateczny robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rze@@ggo wykonania robot, w odniesieniu
do ich ilcsci. Roboty wymienione podlegagasadom robot zanikowych.

11. PODSTAWA PLATNGCI

11.1. Cena jednostki obmiarowej

Ptatndg¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 9.
Cena wykonania robét obejmuje:

-transport wewetrzny materiatdw z rozbiorki

- przeprowadzenie demouatawyznaczonych elementéw

- czyszczenie podia po zdemontowanych elementach, przetransportoveaipiadow z
miejsca rozbidrki do kontenerow

- zatadunek i wytadunek gruzu

- koszt skladowania gruzu

3. ROBOTY W ZAKRESIE OCZYSZCZANIA TERENU - CPV 4581112.13-4

3.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrepysmagania dotycice wykonania i
odbioru robot zwjzanych z oczyszczeniem terenu przeznaczonego podabaw.

3.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosoyekwmadokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w pkt. 3.3.

3.3. Zakres robot oblych ST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujszystkie czynnici umazliwiajace i majice
na celu wykonanie robot za#anych z oczyszczeniem terenu przeznaczonego pod pl
zabaw.

3.4. Okrélenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SS4 zgodne z obowzujacymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.

3.5. Ogdblne wymagania dotygz robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jgkach wykonania oraz za zgodda
SIWZ i poleceniami Zamawiagego.

3.6. Sprzt

Roboty zwizane z oczyszczeniem terenu przeznaczonego podaidagy mog byc
wykonywane ¢cznie lub mechanicznie przyyciu dowolnego typu spetu.

3.7. Wykonanie robot

3.7.1. Oczyszczenie terenu przeznaczonego podalzon.

- Oczyszczenie terenu gdzie wymije daf, usungcie dziko rosacych krzewow.

- Usungcie kamieni i innych materiatow .

4. WYKONANIE PLACU ZABAW

CPV 45.11.27.23-9 - roboty w zakresie ksztaltowateaow zabaw

4.1. Wyroéwnanie nieréwrsci w podtazu materialem rodzimym — ziemurodzajm .

4.2. Wykonanie obrzg betonowych

Plac zabaw ograniczonydrie obrzeami 100x30x8 cm w kolorze szarym, z wypetnieniem
spoin zaprawa cementowa, osadzonych na tawie bsgrmoporem - beton B15
0,06m3/mb. na podsypce piaskowej 5cm

Utozenie obrzey betonowych

Place zabawdala ograniczone obrzami betonowymi 8x30cm.

Obrzeza naley uklada na tawie betonowej z oporem. Lawgda miaty wymiar 20 x 20 cm
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Ustawienie obrzey na tawach betonowych nalewykona na zaprawie cementowo
piaskowej ktorej grubi@ winna wynost 5 cm po zagszczeniu.

Przy uktadaniu obrzsy nalezy zwréc szczegola uwag na zachowanie pordzy nimi
szczelin dylatacyjnych. Optymalna szczelina powinmet 5 mm.

Pozostate warunki techniczne ustawiania obyzeie ugte w niniejszym opracowaniu nale-
zy realizowa w oparciu o norda BN-64/8845-02.,.Krawaniki uliczne. "Warunki techniczne
ustawiania i odbioru”.

4.3. Obsianie terenu traw

Nalezy stosowa wytacznie gotowe mieszanki traw w zatesci od lokalnych warunkow.
Gotowa mieszanka traw powinna mhigznaczony procentowy sktad gatunkowy, klasimer
normy, wg ktérej zostata wyprodukowana, zdgthkietkowania.

Na terenie ptaskim nasiona traw wysiewasevslosci 2,5 kg na 100 m2

2.8. Kontrola jakéci robot

Kontrola polega na sprawdzeniu zgofiriavykonania robét z SIWZ pod wzglem
zastosowanych materiatéw i doktadobwykonania.

4.4. Obmiar robét

Jednostkami obmiarysWykonane place zabaw — 1szt.

4.5. Odbior robot

Odbioru robét dokonuje sha podstawie ogtizin i stwierdzenie zgodi§oi wykonania robot
zgodnie z umow.

4.6. Podstawa ptat§oi

Roboty rozliczane ryczattowo .

5. MONTAZ | WZNOSZENIE GOTOWYCH KONSTRUKCJI -CPV 45.22.38:@0

5.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegbétowej specyfikaghteécznej § wymagania szczegoétowe
dotyczce wykonania i odbioru robét zgdanych z ksztattowaniem placéw zabaw oraz
monta i wznoszenie gotowych konstrukcji .

5.2. Zakres stosowania ST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosoyekmadokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wyemionych w pkt. 5.3.

5.3. Zakres robot ollych ST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujszystkie czynnici umazliwiajace i majice
na celu wykonanie robot za#anych z ksztattowaniem placow zabaw oraz miamtei
wznoszeniem gotowych konstrukciji .

5.4. Okrélenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SS4 zagodne z obowkzujacymi odpowiednimi normami

I wytycznymi.

5.5. Ogdélne wymagania dotygz robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za zgodito

z SIWZ i poleceniami Zamawiggego .

6. Monta urzadzen zabawowych i elementéw matej architektury.

Materiaty :

- zestawy zabawowe zdemontowane z isioEgjo placu zabaw — szt 5

- zestaw zabawowo-gimnastyczny z zadagzdatformy i zjezdzalnia — szt. 1, z drewna
impregnowanego &nieniowo; uzupetnionego elementami ze sklejki watfzmnej —
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laminowanej oraz elementami stalowymi ze stalideernej- zjedzalnia z blachy stalowej -
nierdzewnej
- hustawka podwojna o wym. 4,0x2,25x2,50 — konstrukcgkmglakéw gl4cm
impregnowanych énieniowo, siedzisko sklejkowe 45x25cm zawieszonkmauchach
o matych ogniwach gr. 5mm — szt.1
- elementy do hitania :
konik na spgzynie (1,15x0,30m) — szt.1,
skuter na sprynie (1,00x0,30m) — szt.1,
zaba na spgynie (1,15x0,30m)- szt. 1.
- karuzela krzyakowa osrednicy 1,80m — 1szt.
Mata architektura
- tawka o konstrukcji rurowej g51mm malowaneasgkowo , siedzisko
z dwéch krawdziakow 180x17,5x5 cm , oparcie z kralziakdéw - szt.2
- tawka zdemontowana z istrieggo placu zabaw — szt.2
- tawka o konstrukcji rurowej g51mm malowaneaspkowo , siedzisko
z dwoch krawdziakow 180x17,5x5 cm bez oparcia — szt. 13
Lawki — wyrdb gotowy, fabrycznie wykazony, przystosowany do trwatego przytwierdzenia
do podiaa.
Urzadzenia zabawowe — wyrob gotowy, fabrycznie widaony.
Wszystkie elementy zabawowe masmlpowiada zakhcznikom, zachowatakie same wzory,
taka samy funkcjonalnd¢, minimum takie wymiary jak i minimum tsam, jakas¢ materiatow
jak w projekcie.
Urzadzenia zabawowe musposiadé certyfikaty na spetnianie normy PN-EN 1176.
Urzadzenia zabawowe nalg montowa z zachowaniem przewidzianych stref
bezpieczéstwa..
- Mieszanka betonowa B-10
- Kotwy do montowania tawek

6.1. Sprzt
Roboty zwizane z ksztattowaniem placéw zabaw oraz mamtai wznoszeniem gotowych
konstrukcji mog by¢ wykonywane ¢cznie lub mechanicznie przyyciu dowolnego typu

Sprztu.

6.2.. Transport

Materiaty na budow placu zabaw powinny ldyprzewaone odpowiednimérodkami
transportuzeby unikm¢ uszkodze, trwatych odksztataeoraz zgodnie z przepisami BHP
i ruchu drogowego.

6.3. Wykonanie robot

6.4. Zamontowanie elementéw placow zabaw i matdyitektury

Posadowienie elementow matej architektury — wykapdotkéw pod gotowe prefabrykaty
fundamentowe lub wykonanie fundamentéw zgodnieleceamiami producenta,
rozplantowanie nadmiaru ziemi i osadzenieadza. Dno wykopu przed wykonaniem
fundamentu naley wyréwn& i zagzsci¢c. Wolne przestrzenie poruzy $cianami gruntu i
prefabrykatem nalgy wypetnic materiatem kamiennym np. kliem i doktadnie zagcic.
Montaz urzadzen przeprowadz zgodnie z zaleceniami producenta lub powiéiizi
wykonanie firmie specjalistyczne,.

Zamocowanie tawek parkowych:

Wykonanie dwoch stép fundamentowych dladej tawki, o wymiarach 100x20x40 cm,
beton B10; zamocowanie ¥@ej z dwdch nog tawki przy pomocy 2 kotw.
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6.5. Kontrola jakéci rob6t

Kontrola polega na sprawdzeniu zgogltiavykonania robot z umoavpod wzgédem
zastosowanych materiatéw i doktadobwykonania.

Dopuszcza sitolerancje ustawienia wdzen matej architektury:

- odchyika od pionu, nie wtej niz 1cm,

- odchytka dla wysokiziowego usytuowania ugdzenia, nie wicej niz 2cm,

- odchytka w odlegttci ustawienia w poziomie od kraadzi alejki, nie we¢cej niz 5cm

6.6. Obmiar robot

Jednostkami obmiarws

Elementy placu zabaw i matej architektury — zatl dastarczonych i zamontowanych
urzadzen

6.7. Odbior robot
Odbioru robét dokonuje sha podstawie ogtizin i stwierdzenie zgodidoi wykonania robét
Z SIWZ i umowva.

6.8. Podstawa ptatho
Roboty rozliczane ryczattowo .

7. DOKUMENTY ODNIESIENIA.i inne zwazane z urgzdzaniem i wyposaniem placéw
zabaw.

Normy.

PN-EN 1176-1:2001/A2:2005 Wypaosie placow zabaw -- @& 1: Ogolne wymagania
bezpieczéstwa i metody bada

PN-EN 1176-2:2001/A1:2005 Wypaosanie placow zabaw -- @& 2: Dodatkowe
wymagania bezpiecastwa i metody badehustawek

PN-EN 1176-3:2001/A1:2005 Wypaosanie placow zabaw -- @ 3: Dodatkowe
wymagania bezpiecastwa i metody badazjezdzalni

PN-EN 1176-5:2001/A2:2005 Wypaosanie placow zabaw -- @& 5: Dodatkowe
wymagania bezpiecastwa i metody badakaruzeli

PN-EN 1176-7:2000 Wyposanie placow zabaw -- Wytyczne instalowania, spramdz,
konserwacji i eksploatacji
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OGRODZENIE KORTU TENISOWEGO

1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji wymagania dotycce wykonania i odbioru robot
budowlanych zwjzane z wykonaniem ogrodzenia kortu tenisowegozooiego na
dziatkach nr ewid. 475/7, 481/2, 481/17.

1.2. Zakres stosowania STWIORB
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetayg@nzy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Charakterystyka przegsizigcia:

Budowa kortu tenisowego. Dziatki przeznaczone padg@wan, inwestycg, potazone g na
terenie szkoty podstawowej w Zagisitu. Na przedmiotowym terenie zlokalizowane s
- szkota podstawowa z przedszkolem,

- sala gimnastycza,

- hala sportowa,

- boisko szkolne,

- plac zabaw dla dzieci (do przeniesienia)

- budynek gospodarczy przeznaczony do rozbiorki.

1.4. Zakres robot oliych ST

Roboty, ktérych dotyczy ST obejmvykonanie nagpujacego zakresu robot:
- wykonanie roboét ziemnych pod fundamenty stupk@nodzenia ST ;

- zabetonowanie stupow ogrodzenia;

- monta przeset ogrodzenia;

- monta bramy i furtki w ogrodzeniu.

1.5. Wymagania szczegotowe dotyce wiaciwosci materiatow i wyrobow
budowlanych.

Fundamenty do osadzenia w gruncie stupkow — betogtzymaitaci B15.
Ogrodzenie zaprojektowano z siatki pleciofienakowej osrednicy drutu 3,4 mm i
oczkach 35x35 mm na stupkach stalowych rurowyclf6@mm wzmocnione poprzez
zastosowanie poziomych i ukwych elementéw rurowychesajacych. Ogrodzenie
jako produkt winno nalext od ogrodz# specjalnych systemowych przeznaczonych
dla boisk wielofunkcyjnych i speintavymogi dotycace zachowania odporé@ na
obciazenia dynamiczne od uprawianych na nim dyscyplin.

Producent ogrodzenia ma obawnek przedtay¢ atest na trwakt wykonanych elementow.
Zabezpieczenie antykorozyjne elementéw ogrodzea@yrkowane metadogniowns;

1.6. Wymagania szczegoétowe dotyce sprztu i maszyn do rob6t budowlanych
Ustawienie ogrodzenia wykonuje: si zasadziegcznie, przy ayciu drobnego spegu
pomocniczego, jak: szpadle adr stalowe, miotki, obggi, wyciagarki do napinania linek i
siatki, itp.

Przy przewozie, zatadunku, wytadunku i wykonywaogodzenia mizna stosowé& srodki
transportuzurawie samochodowe, ew. wiertnice do wykonywaniéw@od stupki, mate
betoniarki przewgne do wykonywania fundamentow betonowych ,na mokpoZzewdne
zbiorniki do wody.
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1.7. Wymagania szczegotowe dotycesrodkow transportowych

Siatke nalezy przewozé powszechnie stosowanygrodkami transportu, w
warunkach zabezpiecaalych p przed uszkodzeniami mechanicznymi.

Rury stalowe na stupki przew@zinozna dowolnymisrodkami transportu.

1.8. Wymagania szczegoétowe wykonania rob6t budoyaian

Przed wykonaniem wigiwych robét ogrodzeniowych nalgwytyczy¢ tras; ogrodzenia
w terenie na podstawie dokumentacji projektowejJi@Twskaza Inwestora.
Projektuje st specjalistyczne ogrodzenie kortu tenisowego 0 kysn

nadziemnej 400 cm. RdZz@grodzenia stanowistupy wykonane z rur o Dn 60 mm.
Stupki zabetonowane w fundamencie blokowym w greinelykonanym z betonu
B15 o minimalnych wymiarach 40 x 50x100 cm w sposgbdny z wysokexia i
ptaszczyza konstrukcji oraz zaleceniem producenta.

Wypelnienie ogrodzenia stanowi siatka pleciéirmakowa osrednicy drutu 3,4 mm
I oczkach 35x35 mm. Montabgrodzenia polega na zabetonowaniu w uprzednio
wykonanych wykopach stupow w blokach fundamentowygim.40 x 50 x 100 cm
betonem B-15 w sposdb zgodny z wys@k®i ptaszczyza konstrukciji.

Po stwardnieniu betonu w blokach fundamentowycm(mpd 14 dniach od
zabetonowania), do stupéw mocuje siementy stzajace wykonane z rur

o srednicy 42 mm i siatkoraz naciga drut gr. 3,4 mm mocowany systemowymi
przelotkami i napinaczami do stupéw ogrodzenia.dRa drutu napinagego

siatke co 50 cm.

W ogrodzeniu projektuje sbrant wjazdows o wymiarach wwietle I=2500, h=2200 — szt.1,
i furtke ogrodzeniow o wymiarach wwietle 1=1000, h=2200 — szt.1,

wyposaone w zamek z wkiadkpatentow.

Zabezpieczenie antykorozyjne elementéw ogrodzepiawoka cynkowa ogniows.
taczna dt. ogrodzenia — 109,70m.

Ogrodzenie montowazgodnie z instrukgjproducenta ogrodzenia.

1.9 Warunki BHP przy wykonywaniu robot momtavych

Ogolne warunki BHP przy wykonywaniu rob6t mamaevych

1.10 Kontrola i odbior robét budowlanych

Ogolne zasady kontroli jakoi robot.

Przed montzem wykonawca przedhy inspektorowi nadzoru instrukcmontau
ogrodzenia w celu kontroli zgodém wykonanych robdét.

Badania kontrolne obejmuyj

- sprawdzenie zgodho parametrow technicznych ogrodzenia z projektem,
- sprawdzenie przekrojéw elementéw ogrodzenia,

- sprawdzenie powtoki antykorozyjnej,

- sprawdzenie pionowoi elementéw,

- sprawdzenie zakotwienia stupow w fundamentach,

- sprawdzenie mocouigelementow.

1.11 Wymagania dotyaze przedmiaru i obmiaru robot

Jednostk obmiarow jest m (metr) wykonanego ogrodzenia

Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m ogrodzenia obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie na miejsce wbudowania elementowtkaitgi ogrodzenia oraz materiatow
pomocniczych,

- wykonanie fundamentéw i ustawienie ogrodzenigpwossb zapewniagy stabilndgc,
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- zawieszenie siatek

- monta bramy i furtki

- uporzadkowanie terenu,

- przeprowadzenie bafidapomiaréw kontrolnych.

1.12 Rozliczenie robot
Ogolne wymagania dotyaee rozliczenia robot

10. PRZEPISY ZWAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-03264 Konstrukcje betonowelbetowe i spgzone. Obliczenia
statyczne i projektowanie

2. PN-B-06250 Beton zwykty

3. PN-B-06251 Roboty betonoweelbetowe. Wymagania techniczne
4. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu

5. PN-B-23010 Domieszki do betonu. Klasyfikacj&ieslenia

6. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i
ocena zgodrii

7. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

8. PN-H-04623 Ochrona przed korg@zZPomiar grubgci powtok
metalowych metodami nieniszgzmi

9. PN-H-04651 Ochrona przed korgzKlasyfikacja i okrélenie
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