Przedmiar robot

Rozbiorka wiaty

(nazwa obiektu, rodzaju robét)

Lokalizacja Wyrzysk ul. Pocztowa

(kod - miejscowos¢)

Lp.

Podstawa
ustalenia

Opis robot

Jedn.
miary

Obmiar

1. Rozbiérka wiaty

2

3

wg naktadéw
rzeczowych

KNR 00-450101-
02-050

Rozebranie pokrycia dachowego z plyt azbestowo-
cementowych mocowanych do tat lub ptatwi

drewnianych. Plyty faliste nie nadajqce si¢ do uzytku
Charakterystyka Robat: Tablica 0101

ROZEBRANIE POKRYCIA DACHOWEGO Z PLYT
AZBESTOWO-CEMENTOWYCH MOCOWANYCH DO LAT LUB
PLATWI DREWNIANYCH

Wyszczegdlnienie robot:

1. Wyjgcie spinek i wykrecenie wkrgtow.

2. Rozebranie gasiorow i pokrycia dachowego z plyt ptaskich lub
falistych azbestowo-cementowych.

3. Zniesienie gasiorow i plyt i odniesienie elementéw uzyskanych z
rozbidrki na wskazane miejsce na placu budowy.

4. Pakowanie zdemontowanych plyt i gasioréw w foli¢ polietylenowa.
krotnosé= 1,00

m2

68,60

wg naktadow
rzeczowych

KNR 4-010430-05-
050

Rozebranie konstrukcji wiezb dachowych. Rozebranie

olacenia dachu, odstep tat ponad 24 cm
Charakterystyka Robét: Tablica: 0430
1.Doniesienie, ulozenie, przelazenie, rozebranie i odniesienie
materiatu
drzewnego na pomost roboczy i podstemplowanie belek
podwieszonych wigzb
wieszarowych
2.Rozebranie elementéw wigzb dachowych
3.Zniesienie rozebranych elementdw wigzb dach owych, odniesienie,
posegregowanie
i ulozenie w miejscu wskazanym
krotnosé= 1,00

m2

68,60

wg nakladow
rzeczowych

KNR 4-010430-06-
050

Rozebranie konstrukcji wigzb dachowych prostych
Charakterystyka Robot: Tablica: 0430
1.Doniesienie, utozenie, przelazenie, rozebranie i odniesienie
materialu
drzewnego na pomost roboczy i podstemplowanie belek
podwieszonych wigzb
wieszarowych
2.Rozebranie elementéw wigzb dachowych
3.Zniesienie rozebranych elementdw wigzb dach owych, odniesienie,
posegregowanie
i ulozenie w miejscu wskazanym
krotnosé= 1,00

m2

68,60
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wg naktadéw Demontaz balustrad stalowych szt 9,00
rzeczon,ych Charakterystyka Robot: Tablica: 1306
KNR 4-011306-01- l.Demoptaz balustrad i $ciagéw stalowych polegajacych ma

przecieciu poprzecznym
020 stali palnikiem tlenowo - acetylenowym

krotnosé= 1,00
wg nakladéw Rozebranie Scian wykonanych z cegiel na zaprawie m3 34,90
rzeczowych cementowo-wapiennej
KNR 4-010349-02- | Charakterystyka Robét: Tablica: 0349
060 1.Reczne rozebranie $cian, filaréw, nadprozy i licowaniaz cegiet i

kamieni

2.0dlozenie nabok cegiel calych i patéwek oraz kamieni nadajacych

sig do

ponownego wbudowania

3.0czyszczenie cegiel i kamieni z resztek zaprawy

krotnosé= 1,00
wg nakladow Rozebranie betonowych taw i Scian fundamentowych m3 11,13
rzeczowych Charakterystyka Robét: Tablica: 0302
KNR 4-040302-0]- | 1-Rozebranie betonowych i zelbetowych faw i stop fundamentowych

oraz fundamentow
060 pod maszyny przy uzyciu klinow i miotéw oraz dragéw stalowych

2 Prze cigcie reczne zbrojenia

3.Usunigcie gruzu i zbrojenia na zewnatrz budynku

4.Ulozenie i posegregowanie zbrojenia

krotnosé= 1,00
wg naktadow Rozebranie podciqgu stalowego m2 2,80
rzeczowych Charakterystyka Robot: Tablica: 0801
KNR 4-040801-01- | 1-Poniesienie i wykonanie, rozebranie i odniesienie materiatu

drzewnego na
050 podstemplowanie konstrukcji balkonu przez jedna kondygnacje

2.Przygotowanie zestawu spawalniczego tlenowo-acetylenowego do

cigecia

3.Przestawienie zestawu spawalniczego, rozcigganie wey

4.Cigcie elementéw konstrukgji balkonu i balustrady palnikiem

tlenowym

5.0puszczenie zbloczem pocigtych ebmentow konstrukcji i

balustrady na poziom

terenu i odniesienie na miejsce sktadowania

krotnosé= 1,00
wg naktadow Rozbiorka elementow konstrukceji betonowych m3 10,30
rzeczowych niezbrojonych o grubosci do 15 cm - posadzki
KNR 4-010212-01- | Charakterystyka Robot: Tablica: 0212
060 1.Reczne rozbicie elementéw przy uzyciu miotéw i klindw

2.Przycigcie pretow zbrojeniowych

3.0dlozenie pretow zbrojeniowych

krotnosé= 1,00
wg naktadow Wywiezienie gruzu z terenu rozbiorki przy m3 58,50
rzeczowych mechanicznym zaladowaniu i wytadowaniu. Transport

KNR 4-041103-04-
060

samochodem samowyladowczym na odlegtosé 1 km
Charakterystyka Robét: Tablica: 1103
1.Mechaniczne zaladowanie gruzupowstalego w trakcie rozbi6rki

przy uzyciu

koparko-tadowarki o pojemnosci tyzki 0,60 m3 na samochody
samowyladowcze
2.Wywiezienie gruzu z rozbiorki na odleglo$¢ 1 km
3.Wyladowanie gruzu przez przechylenie skrzyni samochodu
krotnosé= 1,00
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10 | wg naktadow Wywiezienie gruzu z terenu rozbiorki przy m3 58,50
rzeczowych mechanicznym zatadunku i wyladunku. Naktady
KNR 4-041103-05- | uzupetniajqce na kazdy dalszy rozpoczety km
060 odl.transportu ponad 1 km x 10 km.
Charakterystyka Robot: Tablica: 1103
1.Mechaniczne zaladowanie gruzu powstalego w trakcie rozbiorki
przy uzyciu
koparko-tadowarki o pojemnosci tyzki 0,60 m3 na samochody
samowyladowcze
2.Wywiezienie gruzu z rozbiorkina odleglos¢ 1 km
3.Wyladowanie gruzu przez przechylenie skrzyni samochodu
krotnosé= 1,00
11| wg nakladow Utylizacja gruzu i eternitu m3 58,50
rzeczon)ych krotnosé= 1,00
AW-060
12 | wg nakladow Reczne zasypywanie wykopow liniowych o Scianach m3 11,13
rzeczowych pionowych,.Grunt kategorii I-11.

KNR 2-010320-01-
060

Charakterystyka Robat: Tablica: 0320

1.0dspojenie gruntu zlozonego na poboczu i przemieszczenie go do
wykopu

2.Rozécielenie i ubicie gruntu warstwami o grubosci 20 cm
krotnosé= 1,00
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