D.01.02.04.

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji s a wymagania dotycz ace wykonania i odbioru rob6t dla
zadania:
Przebudowa drogi gminnej - ul.XXX-Lecia w Osieku n ad Noteci a

1.2.ZAKRES STOSOWANIA SST

Szczegoétowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJ ETYCH SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji (SST) s tanowi a wymagania dotycz ace robot
zwi azanych z rozbiérk a elementéw drég, wykonywanych w ramach rob6t przygo towawczych.
Wszystkie elementy podlegaj ace rozbioérce nale zy odwie z¢ dowolnym transportem na odlegto SCi

wskazane w PR

1.4. OKRE SLENIA PODSTAWOWE

Stosowane okre  slenia podstawowe s a zgodne z obowi azuj acymi odpowiednimi polskimi normami oraz

definicjami podanymi w D.OO.00.00. "Wymagania ogdéIn e". 1.5. OGOLNE WYMAGANIADOTYCZCE ROBOT.
Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jako $¢ wykonanych robét oraz za ich zgodno s¢z
dokumentacj a projektow &, SST oraz poleceniami In zyniera. Ogélne wymagania dotycz ace robo6t

podano w D.00.00.00. "Wymagania ogoélne".

2. SPRZET

Sprz et stosowany do prac rozbiérkowych powinien by ¢ uzgod niony i zaakceptowany przez In zyniera
i powinien gwarantowa ¢ wla sciwe wykonanie robét. Jakikolwiek sprz et maszyny, urz adzenia i

narz edzia nie gwarantuj ace zachowaniawymaga n jako sciowych zostan  aprzezlIn  zyniera
zdyskwalifikowane i niedopuszczone do rob6t. Do wyk onania rob6t zwi azanych z rozbiérk a
elementéw drog nale zy stosowa ¢ : tadowarki, samochody ci ezarowe, narz  edzia.

3. TRANSPORT

Materiat z rozbiorki nale zy przewozi ¢ dowolnym transportem na miejsce wskazane przez

In zyniera. Wybor srodka transportu zale zy od warunkéw lokalnych. Przy ruchu po drogach

publicznych powinny spetnia ¢ wymagania dotycz ace przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do
dopuszczalnych obci azen na osie, wymiaru, tadunkéw i innych pa rametréw technicznych. Transport
nale zy przeprowadza ¢ zgodnie z D.00.00.00. "Wymagania -ogélne".

4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jako $ci rob6t powinna by ¢ przeprowadzona zgodnie z zasadami og6Inymi podanym iw
D-00.00.00. Sprawdzenie jako sci robot polega na sprawdzeniu kompletno $ci wykonanych robo6t
rozbiérkowych.

5 OBMIAR ROBOT
1.Jednostk a obmiarow a s a jednostki podane PR
5 ODBIOR ROBOT

Odbioru robo6t zwi azanych z rozbiork a elementéw drég dokonuje In zynier, po zgtoszenie ro boét
do odbioru przez Wykonawc e. Odbiér powinien by & przeprowadzony w czasie umo zliwiaj acym
wykonanie ewentualnych poprawek. Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wiasny koszt w



