PRZEDMIAR ROBOT

Przebudowa (modernizacja) drogi gminnej w miejscowosci Orzyc, dz. ew. nr 51, od km 0+000 do km 0+980,

odcinek o dtugosci 0,980 km

Lp | SST/KNR Opis robot | Jedn miary llosé
CPV 45111200-0 Roboty
w zakresie przygotowania Roboty przygotowawcze
terenu pod budowe
Roboty pomiarowe -wyznaczenie granic drogi w
1 D-01.01.01 |terenie wraz z inwentaryzacjg powykonawczg km 0,980
[km 0+000 - 0+980]
Przygotowanie podbudowy - usuniecie warstwy
2 D-01.02.02 |roslinnej do 15 cm z transportem materiatu do 5 km m2 1 960,00
[980mb x (1 m +1m) =1 960 m2]
CPV 452333208 Il PODBUDOWA
Fundamentowanie drég
Wzmocnienie istniejacej podbudowy kruszywem
tamanym frakcji 0-31,5 mm stabilizowanym
mechanicznie gr. 10 cm (po zageszczeniu) z
3 D-04.08.05 L ) ) m2 4900,000
zageszczeniem i wyprofilowaniem
[980 mb x 5 m =4 900 m2]
[4 900 m2 * 0,221 t/m2 = 1 083 tony]
CPV 45233220-7
Roboty w zakresie Il Nawierzchnia
nawierzchni drég
Potrdjne powierzchniowe utrwalenia, emulsjg
4 D-05.03.08 asfaltowg C 69 BP3 PU lub C 65 BP 3 PU/RC i zwirami 02 3920,00

kruszonymi frakcji 16-31,5mm; 8-16mm; 2-8mm
[980mb *4m =3 920 m2]
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