Nazwa i adres zamierzenia budowlanego:

Spis specyfikacji technicznych

Przebudowa (modernizacja) drogi gminnej w miejscowsti Orzyc,
dz. ew. nr 51, od km 0+000 do km 0+980, odcinek éugosci 0,980 km

Lp. Nr SST Tytut SST
1 D-00.00.0t Wymagania golne
2 D-01.01.0: Odtworzenie trasy i punktéw wysad@owych
3 D-01.02.0: Zdjecie warstwy humus i/lub darniny
3 D-04.08.05 Wyréwngnie'podbudowykruszywen stabilizowanynr
mechanicznie
4 D-05.03.0i Nawierzchnigpotréjniepowierzchniowo utrwalon




D - M - 00.00.00WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogélnej spigaciji technicznej (OST) $ wymagania ogélne dotygee
wykonania i odbioru rob6t drogowych zwanych z zadaniem prPrzebudowa (modernizacja) drogi
gminnej w miejscowdci Orzyc, dz. ew. nr 51, od km 0+000 do km 0+980¢cinek o dtugaci 0,980 km

1.2. Zakres OST

Ogolna specyfikacja techniczna stanowi olkyzmjacg podstaw opracowania szczegotowe)
specyfikacji technicznej stosowanej jako dokumenzefargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizajibot
pn. Przebudowa (modernizacja) drogi gminnej w miejscowsti Orzyc, dz. ew. nr 51, od km 0+000 do km
0+980, odcinek o dtugsci 0,980 km

1.3. Zakres rob6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej sfiigacji obejmup wymagania ogélne, wspélne dla robotebpgh
ogolnymi specyfikacjami technicznymi, wydanymi mz&DDP dla poszczegdlnych asortymentéw robét
drogowych i mostowych. W przypadku braku ogolnyplecy/fikacji technicznych wydanych przez GDDP dla
danego asortymentu robét, ustalenia datyéavniez dla SST sporgdzanych indywidualnie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uyte w OST wymienione pozej okrelenia naléy rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedicy budynkiem, stanowty calad¢ techniczno-iytkows
(droga) albo jego &%¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obietostowy, korpus
ziemny, wzel).
1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdniddbunéty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.
1.4.3. Dlugcs¢ mostu - odlegie migdzy zewrmtrznymi kravedziami pomostu, a w przypadku mostow
tukowych z nadsypk- odlegta¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdnigdnej.
1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczonyuthu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych vgraz
wszelkimi urgzdzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.4.5 Droga tymczasowa (montava) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczimauchu pojazdow
obstugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawuizeana do usugtia po jego zakiczeniu.
1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stmoinaopatrzony piecgia organu wydajcego,
wydany zgodnie z obowzujagcymi przepisami, stanowgy urzdowy dokument przebiegu robot budowlanych,
sluzacy do notowania zdaraei okoliczndici zachodzcych w toku wykonywania robdt, rejestrowania
dokonywanych odbioréw robdt, przekazywania polece innej korespondencji technicznej pawizy
Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawé projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkedenowy dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.
1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahy&ontraktowych (wyznaczona przez

Zamawiagcego, 0 ktoérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykwna), odpowiedzialna za nadzorowanie
robot i administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - g&¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwipowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lulbahikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dziejcymi jezdnie.
1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierziclhraz ze sposobem ich pokenia.

1.4.13. Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €€ obiektu oparta na podporach
mostowych, tworgca ustréj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub taeéz wykopu, ktéra jest ograniczona korpairogi i skarpami rowéw.
1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowynt&lu utzenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.16 Ksigzka obmiaréw - akceptowany przezzymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stiagcy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robét w formie wyliggeszkicéw i



ew. dodatkowych zatznikbw. Wpisy w ksjzce obmiardw podlegaj potwierdzeniu przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badze, zaakceptowane przez Zamaggapo,
niezledne do przeprowadzenia wszelkich hadpréb zwhzanych z ocenjakasci materiatow oraz robot.

1.4.18. Materiaty - wszelkie tworzywa nieztne do wykonania robét, zgodne z dokumentaepjektovy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyriera/Kierownika projektu.

1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkododry dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu

pieszego.

1.4.20.Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstwzstych do przejmowania i rozkltadania oly@n od ruchu

na podiae gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - goérna warstwa nawierzchni poddana be#egaio oddzialywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

b) Warstwa wjzgca - warstwa znajdaga sé miedzy warstvy scieraly a podbudow, zapewniajca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow

c) Warstwa wyrébwnawcza - warstwa #jga do wyréwnania nieréwidoi podbudowy lub profilu istniggej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni stigca do przenoszenia ohgen od ruchu na podi®. Podbudowa
moze sktada sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gérnasézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni.
Moze ona skladasie z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna ¢6z podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wodgzmi przenikaniem gatek podiéa. Maze zawierd
warstwe mrozoochrong, odsiczagca lub odcinagca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtbwnymazaeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu unietiwienia przenikania cgstek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lcej powyej.

i) Warstwa odgczapca - warstwa stiyca do odprowadzenia wody przedogtej st do nawierzchni.

1.4.21. Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi

lub obiektu mostowego.

1.4.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tukieldka dla pieszych i przepust.

1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowaondpowiednio utrzymana do przeprowadzenia
ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgod&b- zgodnéé wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjanjesh
przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przegitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlangégo
rodzaju robo6t budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi gasenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i
zwigzanych z nj urzadzehr oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy ieor6wniez obejmowd teren przewidziany
do rozbudowy drogi i budowy wdzer chrongcych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi
przez ruch na drodze.

1.4.26. Pobocze - ¢&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjazaow, umieszczenia wdzen
organizacji i bezpieczstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, zgha jednoczénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.27. Podl@ze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy,zgey pod nawierzchgi do gkbokasci
przemarzania.

1.4.28. Podi@e ulepszone nawierzchni - gérna warstwa pialtdezaca bezpérednio pod nawierzchaj
ulepszona w celu unabwienia przegcia ruchu budowlanego i wideiwego wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie layniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia ¢htazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dctyce sposobu realizacji robot lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydataca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.31. Przedsjwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegoqrania drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geoomtygh trasy w planie i przekroju podhym)
istniejagcego posczenia.

1.4.32. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zaghjmi, przeznaczona do przeprowadzenia cieku,
szlaku vedrowek zwierat dziko zyjacych lub uradzeh technicznych przez korpus drogowy.



1.4.33. Przeszkoda naturalna - elemémdowiska naturalnego, stan@ey utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzekaksatairowek dzikich zwierat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, staposviutrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przykiad droga, kolej, rurogi, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa esézdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokaligac
charakterystyk i wymiary obiektu bdacego przedmiotem robét.

1.4.36 Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowégoze sktadé sic z petnejsciany, stupéw lub innych
form konstrukcyjnych, np. skray komor.

1.4.37. Rekultywacja - roboty mage na celu uposzikowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38. Rozpktos¢ teoretyczna - odlegéé miedzy punktami podparcia @¢gskami), presta mostowego.

1.4.39. Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegtomiedzy zewrtrznymi krawedziami
konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadtk) osi podtinej, obejmuje catkowatszeroké¢ konstrukcyijm
ustroju niogcego.

1.4.40. Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroké jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegbiny
rodzajow ruchu oraz szera¥ochodnikéw mierzona wwietle poeczy mostowych z wykczeniem konstrukcji
przy jezdni dotem oddzielggej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ichégio(przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich
wykonania.

1.4.42. Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiggego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twagze czs$¢ terenu budowy.

1.4.43. Tunel - obiekt zagbiony pongzej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dwegjoi ruchu
pieszego.

1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linikolejowa lub inmg drogy dla bezkolizyjnego zapewnienia
komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane - €& przedstwziecia budowlanego, stanoygia odebng catas¢ konstrukcyjm lub
technologiczn, zdolmy do samodzielnego petnienia funkcji techniczragtilowych. Zadanie mi@ polega na
wykonywaniu robét zwgzanych z budow modernizacj/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrgnbudowli
drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny zkofg wykonanych robét, bezpiearstwo wszelkich czynrigi
na terenie budowy, metodyzyie przy budowie oraz za ich zgodtoz dokumentagj projektows, SST i
poleceniami layniera/Kierownika projektu.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiagy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&aWykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnienigonawnymi i administracyjnymi, lokalizagj i
wspétrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw, dziennikidwy oraz dwa egzemplarze dokumentacji
projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziétnza ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego rob6t. Uszkodzone lniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzywalir
na wlasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowadzie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczeg6towych warunkach umowy, uadigiajgcym podziat na dokumentacprojektove:
— Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawprzetargow dokumentag projektows oraz projektowy
dokumentagj wykonawcz (techniczg) i zostam przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kioWykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowe;.

1.5.3.Zgodnd¢ rob6t z dokumentagijprojektovy i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wedkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy zprze
Inzyniera/Kierownika projektu stanowicze$¢ umowy, a wymagania okéiene w ch@éby jednym z nich s
obowigzujagce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dimlentaciji.

W przypadku rozhieosci w ustaleniach poszczeg6inych dokumentéw obowe kolejndé ich
waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogélnydhOgélnych warunkach umowy”).



Wykonawca nie me wykorzystywé bledéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadoti Inzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie decyzjo
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozhieosci, wymiary podane na fghie s wazniejsze od wymiaréw okéonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostaite materiaty édg zgodne z dokumentagcprojektows i SST.

Dane okémne w dokumentacji projektowej i w SSEda uwazane za warti docelowe, od ktérych
dopuszczalnegsodchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatoweineéntow budowli
musz wykazywa& zgodnd¢ z okré&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogrzekraczéa
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub ropaoie keda w petni zgodne z dokumentagjrojektows lub SST i
wplynie to na niezadowalgia jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostamasgpione innymi, a
elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie egzk\Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pagthem”)

Wykonawca jest zobawany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzyaaistniejcych
obiektow (jezdniegsciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne agdzenia odwodnienia
itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realjizkentraktu, & do zak@éczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przygtieniem do rob6t Wykonawca przedstawizynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zdem drogi i organem zajdzapcym ruchem, projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia robét w okrési@nia budowy. W zalaosci od potrzeb i pogpu rob6t
projekt organizacji ruchu powinien &éya biezgco aktualizowany przez WykonawdKazda zmiana, w stosunku
do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wyenkgzdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robét Wykonawdostarczy, zainstaluje icdlzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urglzenia zabezpieczgje takie jak: zaporyswiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewsday
ten sposéb bezpieazstwo pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki aezhdci w dzien i w nocy tych zap6r i znakéw, dla ktérych
jest to nieodzowne ze wzglow bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne gdzenia zabezpieczgie Ikydg akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przygpienia do rob6t Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdeemw miejscach i iléciach okrélonych
przez Irkyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnychktérych tré¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawov dobrym stanie
przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budnigypodlega odbnej zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w
cere kontraktovy.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobawany do zabezpieczenia terenu budowy w okresienien@alizacji kontraktu
az do zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstalujgdzie utrzymywaé tymczasowe uggzenia zabezpieczgje, w
tym: ogrodzenia, pecze, dwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz wseeinne srodki niezlzdne do
ochrony rob6t, wygody spoteczsw i innych.

W miejscach przylegaych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddliwyraznie oznakuje
teren budowy, w spos6b uzgodniony zyinierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowygrnaczone dla pojazdéw i maszyn pracygh przy realizacji
robdt, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob dagmy z Irzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przyspienia do rob6t Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpogziem w sposéb
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeemw miejscach i iléciach okrélonych
przez Irkyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnychktérych tré¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawonv dobrym stanie
przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budnieypodlega odbnej zaptacie i przyjmuje size jest whczony w
cere kontraktovy.

1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania rob6t

Wykonawca ma obamek zna i stosowa w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy datye
ochronysrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wyilkkaania robot Wykonawcacbzie:
a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,



b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniegsilo przepiséw i norm dotygeych
ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oradzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla
0s6b lub débr publicznych i innych, a wynikaych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezie
innych przyczyn powstatych w napstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegélny wzgdl na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopémgdiojazdowych,

2) érodki ostranosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnych pyitarh substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) mozliwoscia powstania pgaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawcachizie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe).

Wykonawcachizie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséwvapyasprzt
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszaanibiurowych, mieszkalnych, magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalnectly sktadowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przemisaabezpieczone
przed dostpem osab trzecich.

Wykonawca ¢hlzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgozarem wywotanym jako
rezultat realizacji robét albo przez personel Wydway.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposob trwalyszkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszczaggizycia materialtdbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu wickszym
od dopuszczalnego, okienego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyte do robét bda mialy aprobat techniczg wydarny przez
uprawniors jednostk, jednoznacznie okéljaca brak szkodliwego oddzialywania tych materiatdbw na
srodowisko.

Materialy, ktoregsszkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a zakaczeniu robét ich
szkodliwa¢ zanika (np. materialy pylaste) mpgoy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania. z##i wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atray
zgodt na wycie tych materiatéw od wiaiwych organdéw administracji patwowe;j.

Jeeli Wykonawca ayt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie
spowodowalo jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8.0chrona whasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za oclyramstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie
jak rurochgi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladzdgeych widcicielami tych urzdzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamajgcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca
zapewni wtdciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyieiminstalacji i urgdzen w czasie trwania
budowy.

Wykonawca zobogziany jest umigci¢c w swoim harmonogramie rezeyvezasow dla wszelkiego
rodzaju robét, ktére majby¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzen podziemnych na terenie
budowy i powiadond Inzyniera/Kierownika projektu i wtadze lokalne o zaram rozpocgcia rob6t. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawmerzwiocznie powiadomi #yniera/Kierownika
projektu i zainteresowane wtadze orazlfie z nimi wspotpracowat dostarczejwszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw. Wykonawcgdzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i agdzsn podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawizggo.

Jeeli teren budowy przylega do terendéw z zabuglomeszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa
roboty w spos6b powodagy minimalne niedogodroi dla mieszkacéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowejasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatatin

laynier/Kierownik projektu bdzie na biegco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomiedzy Wykonawg a wiacicielami nieruchoméri i dotyczicych korzystania z whasso i drég
wewretrznych. Jednaie, ani Irzynier/Kierownik projektu ani Zamawigiy nie lkedzie ingerowat w takie
porozumienia, o ile nieddla one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w wachlkimowy.

1.5.9.0graniczenie obgren osi pojazdéw

Wykonawcachizie stosowé si¢ do ustawowych ograniczenaciskw osi na drogach publicznych
przy transporcie materialdbw i wypasmia na i z terenu robdét. Wykonawca uzyska wszelkezlkzdne
zezwolenia i uzgodnienia od wkwych wtladz co do przewozu nietypowych wagowo tadiw
(ponadnormatywnych) i o kdym takim przewozie duzie powiadamiat Iayniera/Kierownika projektu.



Inzynier/Kierownik projektu mge polect, aby pojazdy nie spetnigje tych warunkéw zostaty usgte z terenu
budowy. Pojazdy powodage nadmierne obgienie osiowe nie dumla dopuszczone ndwiezo ukaiczony

fragment budowy w olgbie terenu budowy i Wykonawcadizie odpowiadat za naprawszelkich rob6t w ten
sposb6b uszkodzonych, zgodnie z polecenianyiriiera/Kierownika projektu.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét Wykonavigalzie przestrzegaprzepiséw dotycrych bezpieczestwa i
higieny pracy.

W szczegolto Wykonawca ma obowrek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz piehsiagcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni ¢drie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczge, socjalne oraz spitzi
odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia o0s6b zatrudnionych na budowie orda zapewnienia
bezpieczastwa publicznego.

Uznaje sjze wszelkie koszty zwzane z wypetnieniem wymag@kreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie kontraktowej.
1.5.11.0chrona i utrzymanie robét

Wykonawcachizie odpowiadat za ochrerrobét i za wszelkie materiaty i wdzenia uywane do
robét od daty rozpoezia do daty wydania potwierdzenia zakmenia robét przez hyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca ¢ghzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaiwimmo by
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowaédublpmenty byly w zadowalgym stanie przez caly czas,
do momentu odbioru ostatecznego.

Jdi Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyrea to na polecenie dgniera/Kierownika
projektu powinien rozpo@z roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobogzany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wtadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktégensjakikolwiek sposéb zwzane z wykonywanymi robotami i
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fyoktanowié podczas prowadzenia robét.

Wykonawcaehzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyataw w odniesieniu
do sprztu, materiatow lub urdzen uzytych lub zwizanych z wykonywaniem robo6t i w sposobgty bedzie
informowat Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzguistawiajc kopie zezwol# i inne odnéne
dokumenty. Wszelkie straty, koszty pgstwania, obeizenia i wydatki wynikte z lub zvgzane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, wgjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie
wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dastzonej przez tryniera/Kierownika projektu.

1.5.13.Réwnowanos¢ norm i zbioréw przepisdw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontmigch powotanegkonkretne normy i przepisy, ktére spethia
majg materiaty, sprg i inne towary oraz wykonane i zbadane robotydgbobowihzywat postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania pomyah norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu
nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotaoemy i przepisy $ paastwowe lub odnosgz sie do
konkretnego kraju lub regionu, mpdy¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewo@jrowny lub
wyzszy poziom wykonania nipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichagmizenia i pisemnego
zatwierdzenia przez Hyniera/Kierownika projektu. Rinice pomgdzy powotanymi normami a ich
proponowanymi zamiennikami musz by¢ dokladnie opisane przez Wykonawci przedi@one
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14.Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, pnzéoty wartgciowe, budowle oraz inne pozost&dbo znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na teremiglowy leda uwazane za wlasng Zamawiajcego.
Wykonawca zobowgzany jest powiadoni Inzyniera/Kierownika projektu i pogpowa zgodnie z jego
poleceniami. Jeeli w wyniku tych polecgé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach,
Inzynier/Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawi@jm i Wykonawg ustali wydtzenie czasu wykonania
robét i/lub wysokéc¢ kwoty, o ktég nalezy zwigckszy¢ cere kontraktove.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego 6 ile warunki kontraktu przewidajrealizacg)

Wykonawca zobowizany jest zabezpieczy Zamawiajcemu, pomieszczenia biurowe, sgirz
transport oraz inne wdzenia towarzysgee, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.@aplecze
Zamawiajcego”.



2. MATERIALY
2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przedplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek matenato
przeznaczonych do robét, Wykonawca przedstawiyrierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczeg6lowe informacje dotygz proponowanegarodia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatéw jak réwnie odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatéw.

Zatwierdzenie partii materiatow anggozrédta nie oznacza automatycznie, wszelkie materiaty z
danegazrodia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zoboyziany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materialy uzyskane z
dopuszczonegérodta w sposob ggly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materialdbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskaniewmben od wiacicieli i odngnych wladz na pozyskanie
materiatléw zezrédet miejscowych wgiczagc w to zrodta wskazane przez Zamawjieggo i jest zobowzany
dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentyzed rozpocgciem eksploatacijirodia.

Wykonawca przedstawi zymierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dakentac
zawierajica raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz proponowamzez siebie mete@dwydobycia i
selekcji, uwzgidniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organéw adnmanifitpaistwowej i samorgdowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedzidthea spetnienie wymagdalosciowych i jak@ciowych materiatow
pochodacych zezrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie kosztyytutu wydobycia materiatéw, dzieawy i inne jakie ok sic
potrzebne w zwgizku z dostarczeniem materiatéw do robét.

Humus i nadktad czasowo ¢t€lj z terenu wykopdéw, dokopow i miejsc pozyskaniatematow
miejscowych bdg formowane w haldy i wykorzystane przy zasypcekutgwaciji terenu po ukiczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy ygkane z wykopdéw na terenie budowy lub z innychjsaie
wskazanych w dokumentach umowydlb wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odktad avdpdnio do
wymaga umowy lub wskaza Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie¢tizie prowada zadnych wykopéw w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére
zostaly wyszczegoélnione w dokumentach umowy, chybajzyska na to pisemgrzgod: Inzyniera/Kierownika
projektu.

Eksploatacjaédet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujgcymi na
danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadagce wymaganiom

Materialy nie odpowiadap wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i
zlozone w miejscu wskazanym przezyniera/Kierownika projektu. 38 Inzynier/Kierownik projektu zezwoli
Wykonawcy na #gycie tych materiatdw do innych robét,znie dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych
materiatléw zostanie odpowiednio przewaciowany (skorygowany) przezapniera/Kierownika projektu.

Kady rodzaj robot, w ktérym znajdajsie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykeaaw
wykonuje na wiasne ryzyko, lige sk z jego nieprzygciem, usurgciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jdi dokumentacja projektowa lub SST przewigupozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiad Inzyniera/Kierownika projektu o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przedyciem tego materiatu, albo w okresie #aym, jali bedzie to
potrzebne z uwagi na wykonanie badaymaganych przez #yniera/Kierownika projektu. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu niezady¢ pézniej zmieniany bez zgody tgniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasoitadowane materiaty, do czasu gdydp one uyte do robot,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zaalyoswop jakas¢ i wiasciwosci i byly dostpne do
kontroli przez Iiyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skladowania nmtexw beds zlokalizowane w olbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Aynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem baglow miejscach
zorganizowanych przez Wykonagviczaakceptowanych przezzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwérni materiatow

Wytwornie materiatow madpy¢ okresowo kontrolowane przezzimiera/Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgodgoi stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prdbateriatdbw mog by¢ pobierane



w celu sprawdzenia ich wdeiwosci. Wyniki tych kontroli lgdg stanowé podstaw do akceptacji okidonej
partii materiatdw pod wzgtlem jakdci.
W przypadku, gdy4pnier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcjvytwérni, musz by¢

spetnione naspujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnion wspoétprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialdw w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosp, w dowolnym czasie, do tych@zi wytwdrni, gdzie
odbywa st produkcja materiatdw przeznaczonych do realizadjot,

c) Jeeli produkcja odbywa si w miejscu nie nalmacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeproa@nia inspekcji i badiaw tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobawany do uywania jedynie takiego spywi, ktdry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robét. Spez uzywany do rob6t powinien liyzgodny z ofegt
Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilgci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub
projekcie organizacji rob6t, zaakceptowanym praexniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustal
w wymienionych wyej dokumentach, spgz powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajréé sprztu powinny gwarantowa przeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazatidazyniera/Kierownika projektu.

Sprg bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma Byutrzymywany w
dobrym stanie i gotowgi do pracy. Powinien l&y zgodny z normami ochronyrodowiska i przepisami
dotyczicymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy zymierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzapcych
dopuszczenie spgiu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawcaehizie konserwowasprzt jak réwniez naprawia lub wymienia sprzt niesprawny.

Jeeli dokumentacja projektowa lub SST przewidunpozliwosé wariantowego gycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wybaru
uzyska jego akceptacprzed uyciem sprztu. Wybrany spr, po akceptacji liyniera/Kierownika projektu,
nie maze by¢ p&zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek spet, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy,
zostan przez Irzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i mi®puszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobawany do stosowania jedynie takiélodkéw transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jak@é wykonywanych robét i wiciwosci przewaonych materiatow.

Liczbd@rodkéw transportu powinna zapewhiprowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dkreymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachzyimera/Kierownika projektu, w terminie przewidziany
umowg.

Przy ruchu na drogach publicznyajapdy keds spetni@ wymagania dotycgce przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciské@wa i innych parametréw technicznyclSrodki
transportu nie spetnigje tych warunkédw magby¢ dopuszczone przez Ayniera/Kierownika projektu, pod
warunkiem przywrécenia stanu pierwotneggtbiowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca ¢hizie usuwa na bieaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniakagzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny zavpadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy orazakas§
zastosowanych materialdw i wykonywanych rob6t,ciazgodné¢ z dokumentagj projektovs, wymaganiami
SST, PZJ, projektem organizacji robét opracowanynep Wykonawe oraz poleceniami kryniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny zzsstvane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny zakiddne wytyczenie w planie i wyznaczenie wys@ako
wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami gdreymi okr&lonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na fainie przez layniera/Kierownika projektu.

B¢dy popelnione przez Wykonawow wytyczeniu i wyznaczaniu robot zosgarusungte przez
Wykonawe na whasny koszt, z wyfkiem, kiedy dany hid okaze sk skutkiem b¢du zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy naspiie przez layniera/Kierownika projektu.



Sprawdzenie wytyczenia robét lubzngczenia wysokgi przez Irkyniera/Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialéw za ich dokladnét.

Decyzje lryniera/Kierownika projektu dotygze akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw
robét kxda oparte na wymaganiach okienych w dokumentach umowy, dokumentacji projektows SST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decymjiynier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki
bada materialtéw i rob6t, rozrzuty normalnie wygtijace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplyvaae na rozwzamn kwestk.

Polecenia zgniera/Kierownika projektu powinny Bywykonywane przez Wykonawcw czasie
okreslonym przez Iayniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu
poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobamany opracow@i przedstawd do akceptacji layniera/Kierownika projektu
program zapewnienia jako. W programie zapewnienia jal@ Wykonawca powinien okgéé, zamierzony
spos6b wykonywania robo6t, mavosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robét gawmdupcy wykonanie
robét zgodnie z dokumentagprojektova, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jégigpowinien zawier&

a) cz$¢ 0golmn opisupca:

— organizac wykonania rob6t, w tym terminy i sposéb prowadaenibot,

— organizac} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— sposbéb zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygaanie praktyczne,

- wykaz oséb odpowiedzialnych za jdkoi terminowad¢ wykonania poszczeg6lnych elementow
robot,

- system (spos6b i proced)proponowanej kontroli i sterowania jal® wykonywanych robot,

- wyposaenie w sprzt i urzagdzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumastego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zigmiowadzenie bada,

- sposob oraz formm gromadzenia wynikébw badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmoéw sterggych, a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym,  proponowany sposob i form przekazywania tych informaciji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegblow opisujca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urmgdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgioknoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iggtzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilég¢ srodkéw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposobb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedyltia wiasciwosci w czasie transportu,

— sposo6b i proceddrpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie uggze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,waytania mieszanek i
wykonywania poszczegolnych elementow robdét,

— sposbb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiagdgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli robdtetizie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢
zalazong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny zénpe&ontrok roboét i jakdgci materiatdbw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézagc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie wdzenia
niezkedne do pobierania prébek i badaateriatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kdintrazynier/Kierownik projektu mee zaadat od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowaly.

Wykonawca ¢hzie przeprowadZa pomiary i badania materiatbw oraz robét zestatliwoicia
zapewniajcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi dakumentaciji
projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresudd i ich czstotliwos¢ 53 okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tameglkne, Irzynier/Kierownik projektu ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewnvykonanie robét zgodnie z umaw



Wykonawca dostarczy zimierowi/Kierownikowi projektu swiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i spret badawczy posiadajwazng legalizacg, zostaty prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm okiétajagcych procedury bada

Iaynier/Kierownik projektu bdzie mig€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w
celu ich inspekciji.

Iaynier/Kierownik projektu bdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedochgnieciach dotyczcych uradzea laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu
lub metod badawczych. i niedocagniccia te lzda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymaygie do robdt badanych materiatéw i dépiue do wycia
dopiero wtedy, gdy niedogiiniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjamsunéte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jaké& tych materiatow.

Wszystkie koszty zaygiane z organizowaniem i prowadzeniem lhaahateriatébw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Prébki ¢da pobierane losowo. Zalecaesstosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji modpyé z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do badla

Iaynier/Kierownik projektu bdzie mi& zapewnion mozliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania probekdd dostarczone przez Wykonagvci zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone prz@/ykonawe do bada wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w sposOb zaakeepy przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie igniera/Kierownika projektu Wykonawcaetizie przeprowadzadodatkowe badania
tych materiatow, ktére bugzwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostaprzez
Wykonawe usungte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodaticch bada pokrywa Wykonawca tylko
w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym pexdku koszty te pokrywa Zamawiay.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarydip przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogawazna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przezyimiera/Kierownika projektu.

Przed przysgtieniem do pomiaréw lub batiaWykonawca powiadomi liyniera/Kierownika projektu
0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badafa.wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przeust
na pémie ich wyniki do akceptacji kryniera/Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca ¢dzie przekazyw@ Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z wi@mi
bada jak najszybciej, nie piej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia ja.

Wyniki bada (kopie) kedg przekazywane kynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach
wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub innpchez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez liyniera/Kierownika projektu

Iaynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania probek i badania
materialtdw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwaraa\Wykonawca i producent materiatdbw powinien udgieli
mu niezlgdnej pomocy.

Iaynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli robo6t prowadzonegwez
Wykonawe, poprzez midzy innymi swoje badania, ¢bzie ocenid zgodnd¢ materiatow i robét z
wymaganiami SST na podstawie wynikow wtasnych hakiantrolnych jak i wynikow badadostarczonych
przez Wykonawg.

Iaynier/Kierownik projektu powinien pobiet¢arébki materiatéw i prowadéibadania niezaimie od
Wykonawcy, na swdj koszt. dai wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy ssniewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgétnmateriatow i
robét z dokumentagjprojektova i SST. Maze rOwnie: zlecié, sam lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie
powtdrnych lub dodatkowych baflaniezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite Kgsz
powtdrnych lub dodatkowych batlapobierania prébek poniesione zost@nzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Iaynier/Kierownik projektu mee dopuyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj



1. certyfikat na znak bezpiearstwa wykazujcy, ze zapewniono zgod&é z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wtéciwych przepiséw i dokumentow
technicznych,

2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:

— Polslg Normyg lub
- aprobaj techniczg, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidtmiskiej Normy, jeeli nie
sg objete certyfikacy okreslong w pkt 1
i ktére spetnigg wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérygbhw. dokumenty $ wymagane przez SST, ida partia
dostarczona do robdtdizie posiadate dokumenty, okétajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe masgmsiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby
poparte wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badecdg dostarczone przez
Wykonawe Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére ngemiap tych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dalantem prawnym obowZzujagcym Zamawigjcego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowey kavica okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obpugcymi przepisami [2] spoczywa ha
Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyda dokonywane na bigco i bedg dotyczy przebiegu robét, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarctany budowy.

Kady zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska shbowego. Zapisy ¢ulg czytelne,
dokonane trwattechnily, w porzidku chronologicznym, bezgednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zajczone do dziennika budowy protokoly i inne dokuryeb¢da oznaczone kolejnym numerem
zakcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i ltyniera/Kierownika projektu.

Do dziennika budowy najewpisywa w szczegolngci:

dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

dat uzgodnienia przez myniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofgk i harmonograméw

robot,

— terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegoélnych elementéw robdét,

— przebieg robét, trudrai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przymgprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia lzyniera/Kierownika projektu,

— daty zarzdzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw robo6t zanig@ych i ulegagcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbiorow
robét,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robét podleggrh ograniczeniom lub
wymaganiom szczegllnym w zyzku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnd¢ rzeczywistych warunkdéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,

- dane dotycgzce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed trakcie wykonywania
robét,

— dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robét,

- dane dotyczce jakaci materiatdw, pobierania prébek oraz wyniki prampadzonych badaz podaniem,
kto je przeprowadzat,

— wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z puden, kto je przeprowadzat,

inne istotne informacje o przebiegu robaot.

Propozycje, uwagi i wgjaenia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowsdsb przediadone

Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowanig.si

Decyzje lkyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwg Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich prayia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika bugtosbliguje Inzyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania
si¢. Projektant nie jest jednak stgpamowy i nie ma uprawniedo wydawania poledeWykonawcy robot.

(2) Ksigzka obmiarow



Ksjzka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pesti kadego z
elementéw robo6t. Obmiary wykonanych robét przeprmeasi w sposéb aigty w jednostkach przgtych w
kosztorysie i wpisuje do kgiki obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaraggodndci lub certyfikaty zgodnéci materiatéw, orzeczenia o
jakosci materiatéw, recepty robocze i kontrolne wynikadan Wykonawcy lgda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia j&io Dokumenty te stanowizakczniki do odbioru robét. Winny Iy
udostpnione na kade zyczenie lityniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza, soprécz wymienionych w punktach (1) - (3) npsiace
dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoly z narad i ustate
f) korespondenegjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy etls przechowywane na terenie budowy w miejscu odpaviged
zabezpieczonym.

Zagiricie ktoregokolwiek z dokumentoéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyedh zawsze dogpne dla ldyniera/Kierownika projektu i
przedstawiane do wglu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Obmiar robét edzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych roboét zgodnie z dokotacy
projektows i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawcagigemnym powiadomieniu tgniera/Kierownika projektu o
zakresie obmierzanych robét i terminie obmiarunapnniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiarudalg wpisane do kgizki obmiaréw.

Jakikolwiek b lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od oba@umku ukmczenia wszystkich robét. Bdne dane zostgn
poprawione wg instrukcji thyniera/Kierownika projektu na gie.

Obmiar gotowych robét¢drie przeprowadzony z ¢ztaicia wymagag do celu miesicznej ptatnéci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie ckneym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawc
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrélania ilosci rob6t i materiatow

Dlugéci i odlegtaci pomidzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymg¢da obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej.

Jdi SST wiasciwe dla danych robét nie wymagagego inaczej, objosci beda wyliczone w nd jako
diugas¢ pomnaona przezredni przekro;.

lldci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, ¢da wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie ugdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédabzaakceptowane
przez Irkyniera/Kierownika projektu.

Urzdzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzagdzenia te lub spex
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadilzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie ugdzenia pomiarowe dalg przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady waenia



Wykonawca dostarczy i zainstalujggdzenia wagowe odpowiadge odnénym wymaganiom SST
Bedzie utrzymywd to wyposaenie zapewniag w sposob aigly zachowanie doktaddoi wg norm
zatwierdzonych przez hyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary ¢1lg przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotakeé
w przypadku wystpowania dhaszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikajych przeprowadzacgsiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegaych zakryciu przeprowadza girzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oragodzowne obliczeniaghda wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchinib objtosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie kgki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdgy¢ dolczone w formie
oddzielnego zatznika do ksjzki obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony zyhierem/Kierownikiem
projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zalnosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér roboét zanikajacych i ulegajpcych zakryciu

Odbidr rob6t zanikaych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej ocenie $db i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie redljizulegry zakryciu.

Odbiér robét zanikgych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umrdwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagélinego pospu robot.

Odbioru robét dokonujezimier/Kierownik projektu.

Gotows® danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doemizika budowy i
jednoczesnym powiadomieniemzimiera/Kierownika projektu. Odbiéredzie przeprowadzony niezwlocznie,
nie p&niej jednak ni w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaohndi powiadomienia o tym
fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakig i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia hynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentéw zawieragych komplet wynikdw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone powmiav
konfrontacji z dokumentagijprojektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odhiér czsciowy

Odbiér eiciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru cgciowego
robét dokonuje siwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. @dbiob6t dokonuje kynier/Kierownik
projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego rob6t

Odbiér ostateczny polega na finglmeenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesiedo ich
ilosci, jakasci | wartasci.

Catkowite zakazenie robo6t oraz gotow® do odbioru ostatecznegoedrzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadmiem na pimie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny robot mpstw terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia
potwierdzenia przez hyniera/Kierownika projektu zakazenia robot i przycia dokumentéw, o ktorych mowa
w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokormmikja wyznaczona przez Zamawiz@go w obecriwi
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja ddlajaca roboty dokona ich oceny jadaiowej na
podstawie przedimnych dokumentdéw, wynikéw baflai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoo
wykonania rob6t z dokumentagprojektovy i SST.



W toku odbioru ostatecznego robdimlsja zapozna siz realizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robét zanikagych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania ramitpetniagcych i
robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznagzdh robdt poprawkowych lub robét uzupelp@jch w
warstwie $cieralnej lub robotach wykazeniowych, komisja przerwie swoje czydaoi ustali nowy termin
odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez kgenize jakad¢ wykonywanych rob6t w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejmdekiacy projektows i SST z uwzgjdnieniem tolerancji
i nie ma wgkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu plezeéstwo ruchu, komisja dokona patea,
oceniajc pomniejszog warta¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagprzyjetych w dokumentach
umowy.
8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonaodbioru ostatecznego robét jest protokét odbioru
ostatecznego rob6t spgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonavesa gobowjzany przygotowéanastpujgce dokumenty:

1. dokumentagj projektowy podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli zostata sporgdzona
w trakcie realizacji umowy,

szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawoweokumentdw umowy i ew. uzupetnige lub
zamienne),

recepty i ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i ksjzki obmiaréw (oryginaty),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batia oznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,
deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,
opini¢ technologicza sporadzory na podstawie wszystkich wynikéw baidapomiaréw zajczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzggezh (np. na przelenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazarych robét wiécicielom
urzadzen,

9. geodezyjg inwentaryzagj powykonawcg robo6t i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnefgintaryzacji powykonawcze;.

W przypadku, gdy wg komisji, robgiypd wzgtdem przygotowania dokumentacyjnego nigld
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozoimieg Wykonawg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zagdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetniae lxda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania rob6t poprawkowyebbét uzupetniajcych wyznaczy komisja.

Nogkrw N

©

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na déeemvykonanych robét zwzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisycialw okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjnydrie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgkdnieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbiér ostateczbgto

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdine

Podstawptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaza jednosti obmiarovs
ustalony dla danej pozyciji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenyoh ryczattowo podstayptatnaci jest wartéé¢ (kwota) podana
przez Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota rycaméopozycji kosztorysowej eolzie uwzgédniac wszystkie
czynnaci, wymagania i badania sktagdeg st na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w SST i w
dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaleorobét lgdg obejmowa:
robocizre bezpdredniy wraz z towarzysgymi kosztami,
wartas¢ zuzytych materiatdow wraz z kosztami zakupu, magazymeaveewentualnych ubytkéw i transportu
na teren budowy,
wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,



— podatki obliczone zgodnie z obawaujagcymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie mglevliczac podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania og6lne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania silo wymaga warunkéw umowy i wymagaogoélnych zawartych w D-M-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okome w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione vetaysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przdiaa i organizacji ruchu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instygjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz gtatezeniem kopii projektu ignierowi/Kierownikowi
projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodmig/nikajacych z posipu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) optaty/dzietawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, keamikOw, barier, oznakowai drenau,

(H tymczasow przebudow urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazd@rganizaciji ruchu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowapionowych, poziomych,
barier iswiatet,

(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdd organizacji ruchu obejmuije:

(a) usungcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (D2N\r 89, poz. 414 z gaiejszymi zmianami).

2. Zarzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa@@01 r. w sprawie dziennika budowy, monta
rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 1380z. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiipz. U. Nr 14, poz. 60 z ghiejszymi zmianami).

D-01.01.01 )
ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji tecknigj (OST) § wymagania dotycce wykonania i
odbioru robot zwizanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punkidysokaiciowych zwihzanych zadaniem
pn Przebudowa (modernizacja) drogi gminnej w miejscowsci Orzyc, dz. ew. nr 51, od km 0+000 do km
0+980, odcinek o dtugfci 0,980 km

1.2. Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna (PSTanowi obowizujaca podstaw opracowania szczegétowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako do&nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i izatji
robét pn.Przebudowa (modernizacja) drogi gminnej w miejscowsti Orzyc, dz. ew. nr 51, od km 0+000 do
km 0+980, odcinek o dtugéci 0,980 km

1.3. Zakres rob6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygeasad prowadzenia robot aganych z wszystkimi
czynnaciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trdsygowej oraz
potozenia obiektdw inynierskich.
1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysos@owych

W zakres robdt pomiarowych, gmeinych z odtworzeniem trasy i punktéw wys@kowych
wchodz;:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wg&o&wego punktow gtéwnych osi trasy i punktéw
wysokdaciowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktawyZnaczenie osi),



c) wyznaczenie dodatkowych punktow wysg@howych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktéw w sposo6b trwalhrooa ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie e&po
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.
1.3.2.Wyznaczenie obiektéw mostowych
Wyznaczenie obiektow mostowych ohgg sprawdzenie wyznaczenia osi obiektu i punktow
wysokaciowych, zastabilizowanie ich w sposob trwaly, askrich przed zniszczeniem, oznakowanie w
sposob ufatwiacy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyzewiez usytuowania obiektu (kontur,
podpory, punkty).
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasyjkty kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt
trasy.
1.4.2.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawoigolne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotyce robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdjkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw
Ogd6lne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padan OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatéw
Do utrwalenia punktéw gtéwnych frasalery stosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o diafjokoto 0,50 metra.
Pale drewniane umieszczone pozaigraobdét ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy,
powinny mie sredniec od 0,15 do 0,20 m i dlugéood 1,5do 1,7 m.
Do stabilizacji pozostatych punktéalezy stosowa paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i
diugdsci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w isiaoej nawierzchni bolce stalowg&ednicy 5 mm i
dtugcici od 0,04 do 0,05 m.
Swiadki” powinny mie dtugai¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotyce sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt
3.2. Sprat pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakmwych naley stosowd nastpujacy sprzt:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- laty,
- tamy stalowe, szpilki.
Sprg stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiGw wysokdciowych powinien
gwarantowd uzyskanie wymaganej doktadimd pomiaru.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotyczce transportu
Ogolne wymagania dotyce transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawjéine” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatéw
Spr | materiaty do odtworzenia trasy tma przewozi dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podarOST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych
Prace pomiarowe powinny¢hyykonane zgodnie z oboyziujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).
Przed przygtieniem do rob6t Wykonawca powinien pregejod Zamawiajcego dane zawiergje
lokalizacg i wspohrzdne punktdéw gtéwnych trasy oraz reperéw.
W oparciu o materialy dostarczongep Zamawiajcego, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezime do szczegétowego wytyczenia robét.
Prace pomiarowe powinny¢bwykonane przez osoby posiagtsg odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.



Wykonawca powinien natychmiast poimowa Inzyniera o wszelkich kHach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gtdwnych trasy i (lub) reperéwboczych. B¢dy te powinny by usungte na koszt
Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawéziy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektoweg 2godne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgdne terenu istotnie #0ia sie od
rzgdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien paddomt o tym Inzyniera. Uksztattowanie
terenu w takim rejonie nie powinno dymieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikae z ré&nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostamwykonane na koszt Zamawdapgo. Zaniechanie
powiadomienia Inyniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku ofigi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bagupa pomiarach Wykonawcy, nie mpgoy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikOdw pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty giéwitasy i punkty pérednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w
oznaczenia okéajace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i
wzOr tych oznaczepowinny by zaakceptowane przezzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny zéwroce wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze
czasie trwania robot. Zeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamaygmgo zostam zniszczone przez
Wykonawe $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgest konieczne do dalszego prowadzenia
robét, to zostanone odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostatle prace pomiarokenieczne dla prawidlowej realizacji robét naledo
obowigzkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osay i punktéw
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne jrany by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, az@klowszane do punktéw pomocniczych, pzdmych
poza granig robot ziemnych. Maksymalna odlegtopomicdzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nie
maoze przekracza500 m.

Zamawiagy powinien zatay¢ robocze punkty wysokoiowe (repery robocze) wzdtuosi trasy
drogowej, a take przy kadym obiekcie igynierskim.

Maksymalna odlegtomiedzy reperami roboczymi wzditrasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosi 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérslipowinna by odpowiednio zmniejszona, zaftee
od jego konfiguraciji.

Repery robocze nafezatary¢é poza granicami robét zgdanych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektéw towarzysgcych. Jako repery robocze mma wykorzystd punkty state na stabilnych, istrjeych
budowlach wzdha trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repespocze nalgy zatazy¢ w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztattownikow stalowychadmonych w gruncie w sposéb wyklucaaj osiadanie,
zaakceptowany przez4yniera.

Rzdne reperéw roboczych nale okresla¢ z talky dokladndcia, aby sredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stostjiwelacg podwoéjry w nawgzaniu do reperow gatwowych.

Repery robocze powinny ¢bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigtej wyr&ne i
jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogdnej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy najewykona w oparciu o dokumentagcprojektovg oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawjeggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji ngdwowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okridonej w dokumentacji projektowe].

@ trasy powinna h¥ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachérpdnich w odlegtéci
zalenej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytydescz nie rzadziej nico 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjygyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacjijgktmwej
nie mae by wicksze nk 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cenmizostatych drég. Rdne
niwelety punktéw osi trasy nalg wyznaczy z dokladnécia do 1 cm w stosunku do gdnych niwelety
okreslonych w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terensdeny uzy¢é materialtdbw wymienionych w pkt 2.2.

Usurcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéveczgdy Wykonawca robét zapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgebmpoza granicroboét.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzenie krawdzi nasypoéw i wykopdw na
powierzchni terenu (okékenie granicy robdét), zgodnie z dokumengagprojektovy oraz w miejscach
wymagagcych uzupelnienia dla poprawnego przeprowadzeni®trd w miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera.



Do wyznaczania kragzi nasypow i wykopéw naky stosowé dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy naley stosowdé w przypadku nasypow o wysod@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych
niz 1 metr. Odlegt& migdzy palikami lub wiechami naty dostosowéa do uksztattowania terenu oraz geometrii
trasy drogowej. Odlegké ta co najmniej powinna odpowiatadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzeczhymusi umdaliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie
zgodnym z dokumentagcprojektovs.
5.6. Wyznaczenie potzenia obiektéw mostowych

Dla kadego z obiektow mostowych nalewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktéw okékajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétm@rzyczétkow i filarow
mostow i wiaduktow.

W przypadku mostow i wiaduktéw dolentacja projektowa powinna zawiérapis odpowiedniej
osnowy realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.

Polzenie obiektu w planie natg okresli¢ z dokladnécia okreslona w punkcie 5.4.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jgkorob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontral jakasci prac pomiarowych zwkanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysédiowych
nalezy prowadzté wedlug ogdlnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657)
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podar@ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosflobmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

Obmiar rob6t zgzanych z wyznaczeniem obiektow jes¢&zg obmiaru robot mostowych.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 8.

8.2. Spos6b odbioru robét

Odbiér robo6t zawzanych z odtworzeniem trasy w terenie gasje na podstawie szkicoéw i
dziennikbw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu znkoli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada
Inzynierowi.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyce podstawy ptatrei podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”
pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuije:
- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnychrasy i punktow wysokiiowych,
- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktow wys@iowych,
- wyznaczenie przekrojoéw poprzecznych z ewaniim wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
- zastabilizowanie punktéw w sposéb trwatyhmma ich przed zniszczeniem i oznakowanie ulatwej
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Platrig robdt zwizanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jesftaujw koszcie robot
mostowych.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogoélne zasadyomykvania prac geodezyjnych.
2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna olsshigwestycji, Gtowny Urzd Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnpamoma, GUGIK 1978.
Instrukcja techniczna G-2. Wysaékimwa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuaeyjwysokdciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realipaeyGUGIK 1983.
Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizaeyGUGIK 1983.

Nookow



D-01.02.02
ZDJECIE WARSTWY HUMUSU I/LUB DARNINY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecanigj (OST) § wymagania dotyee wykonania i
odbioru robét zwjzanych ze zdiciem warstwy humusu i/lub darniny podczas realizaxtj6t pn.Przebudowa
(modernizacja) drogi gminnej w miejscowdci Orzyc, dz. ew. nr 51, od km 0+000 do km 0+980dcoinek o
dtugosci 0,980 km

1.2. Zakres stosowania OST

Ogoblna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obpwicsg podstaw opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako do&nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i ieatji
robét pn.Przebudowa (modernizacja) drogi gminnej w miejscowsei Orzyc, dz. ew. nr 51, od km 0+000 do
km 0+980, odcinek o dtugéci 0,980 km

Zaleca sj wykorzystanie OST przy zlecaniu robot na drogaétjskich i gminnych.

1.3. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad prowadzenia rob6t awanych ze zdciem
warstwy humusu i/lub darniny, wykonywanych w ramachét przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okitenia podstawowegszgodne z obowkizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagarmigdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce rob6t
Ogolne wymagania dotysee robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjwkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wysepuja.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotyseze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” kt
3.2. Sprat do zdjecia humusu i/lub darniny

Do wykonania rob6t zwkzanych ze zdgiem warstwy humusu lub/i darniny nie nagaj st do
powtdrnego iycia naley stosowa:
- rowniarki,
— spycharki,
- fopaty, szpadle i inny spgz do rcznego wykonywania robét ziemnych - w miejscachgiggrawidtowe
wykonanie rob6t spetem zmechanizowanym nie jest #iwve,
— koparki i samochody samowytadowcze - w przypadkungportu na odlegié wymagajca zastosowania
takiego sprzgtu.
Do wykonania robét zwezanych ze zdgciem warstwy darniny nadgjej st do powtérnego zycia, naley
stosowa:
— noze do cécia darniny wedtug zasad oklenych w p. 5.3,
- lopaty i szpadle.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagaine” pkt 4.



4.2. Transport humusu i darniny

Humus nalgy przemieszcza z zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo poz&wtransportem
samochodowym. Wybdrodka transportu zatg od odlegtdci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

Darnire nalezy przewozt transportem samochodowym. W przypadku darniny zmaezonej do
powtdrnego zastosowania, powinna ona tosgnsportowana w sposob nie powagdyjuszkodza.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-MXQQ0 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
Teren pod budogvdrogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokopéwinnych miejscach wskazanych
w dokumentacji projektowej powinien &ypczyszczony z humusu i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydjeta z przeznaczeniem do ejszego #ycia przy umacnianiu skarp,
zaktadaniu trawnikéw, sadzeniu drzew i krzewéw odaz innych czynnéci okreslonych w dokumentacji
projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu poeviby¢ wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub
wskazaniami layniera.

Humus nalgy zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spypthawy wygtkowych
sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest woidgce dla prawidiowego wykonania robét, wedpie
moze stanowd zagraenie dla bezpiecAstwa robdt (zmienna grubd warstwy humusu,asiedztwo budowli),
nalezy dodatkowo stosowéargczne wykonanie robo6t, jako uzupetnienie prac wykearyych mechanicznie.

Warstve humusu naley zdjg¢ z powierzchni calego pasa rob6t ziemnych oraz mych miejscach
okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanychgr Irzyniera.

Gruba¢ zdejmowanej warstwy humusu (zata od gébokdsci jego zalegania, wysokoi nasypu, potrzeb
jego wykorzystania na budowie itp.) powinna¢tggodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, S&T
wskazana przez kyniera, wedtug faktycznego stanu wgmdwania. Stan faktycznyelzie stanowit podstagy
do rozliczenia czynni@i zwigzanych ze zdgciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalegy skladow#& w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humpeswinny by
przez Wykonawe tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przet@ayszczeniem, a ta& najedzaniem
przez pojazdy. Nie nalg zdejmowa humusu w czasie intensywnych opadéw i bémpanio po nich, aby
unikm¢ zanieczyszczenia ghriub innym gruntem nieorganicznym.

5.3. Zdjecie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w offsie pasa przeznaczonego pod bugltnasy drogowej jest pokryta dargin
przeznaczon do umocnienia skarp, dargimalery zdja¢ w sposéb, ktéry nie spowoduje jej uszkailze
przechowywa w odpowiednich warunkach do czasu wykorzystania.

Wysokie trawy powinny by skoszone przed zdjiem darniny. Darnig naley cia¢ w regularne,
prostokitne pasy o szerokoi okoto 0,30 metra lub w kwadraty o dhégo boku okoto 0,30 metra. Grubio
darniny powinna wynoéiod 0,05 do 0,10 metra.

Nalezy dazy¢ do jak najszybszego zycia pozyskanej darniny. Zeli darnina przed powtérnym
wykorzystaniem musi kiysktadowana, to zalecacgej rozlazenie na gruncie rodzimym. Zdi brak miejsca na
takie rozlaenie darniny, to nakly ja magazynowaw regularnych pryzmach. W porze rozwojulimo darnire
nalezy sktadowa w warstwach traw do dotu. W pozostatym okresie darginalezy sktadow& warstwami na
przemian traw do goéry i traw do dotu. Czas skladowania darniny przed wbudowani@e powinien
przekraczé 4 tygodni.

Darnirg nie nadajca sie do powtdrnego wykorzystania najeusura¢ mechanicznie, z zastosowaniem
rowniarek lub spycharek i przewiena miejsce wskazane w SST lub przezhiera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og8lpkt 6.

6.2. Kontrola usunigcia humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jakai robo6t polega na wizualnej ocenie komplgtiaisunécia humusu lub/i darniny.



7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@(Wymagania og6lne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarova jest n¥ (metr kwadratowy) zdjej warstwy humusu lub/i darniny.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-0@0QWymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” Bkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 riwykonania robét obejmuije:
— zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdinogi lub odwiezieniem na odktad,
— zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i sktadowamjej w regularnych pryzmach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.

, D-04.08.05
WYROWNANIE PODBUDOWY KRUSZYWEM
STABILIZOWANYM MECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecangj (OST) § wymagania dotyee wykonania i
odbioru robét zwjzanych z wykonaniem wyréwnania poprzecznego i paaigo podbudowy kruszywem
stabilizowanym mechanicznie podczas realizacji tgmd Przebudowa (modernizacja) drogi gminnej w
miejscowdici Orzyc, dz. ew. nr 51, od km 0+000 do km 0+980dcinek o dtugaici 0,980 km

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obpwica podstaw opracowania szczegoOtowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako do&nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i ieatji
robét pn.Przebudowa (modernizacja) drogi gminnej w miejscowsei Orzyc, dz. ew. nr 51, od km 0+000 do
km 0+980, odcinek o dtugéci 0,980 km

Zaleca sj wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogaatjskich i gminnych.

1.3. Zakres rob6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych z
wykonaniem wyréwnania podbudowy:
a) kruszywami tamanymi stabilizowanymi mechanicznie,
b) zuzlem wielkopiecowym stabilizowanym mechanicznie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Warstwa wyrOéwnawcza - warstwa o zmiennej gégbouktadana na istniggej warstwie w celu
wyréwnania jej nierowngei w profilu poprzecznym i podinym.

1.4.2. Pozostate oki#enia g zgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” plkd oraz w OST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 1.4.



1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogo6Ine wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Og6lne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padam OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania wyréwnania podbudowy kuuszywem stabilizowanym
mechanicznie

Do wyréwnania podbudowy kruszywem stabilizowanynechmnicznie naly stosowé materiaty
spetniajce wymagania okione w:
OST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wymagania ngbpkt 2,
OST D-04.04.02 ,Podbudowa z kruszywa tamanego Istabianego mechanicznie” pkt 2,
OST D-04.04.03 ,Podbudowazmzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie”
pkt 2.

2.3. Sktadowanie materiatéw

Kruszywa uywane do rob6t naky skltadowa w zasiekach materiatowych na patioutwardzonym,
dobrze odwodnionym w warunkach zabezpiegaajh je przed zmieszaniem z innymi gatunkami kruszy
frakcjami.

Materiat w okresie skladowania nie seoulec zanieczyszczeniu.

3. SPRZAET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt
3.2. Sprat do wykonania robot

Do wykonania wyrdwnania podbudowy kruszywem tanmnystabilizowanym mechanicznie
Wykonawca powinien dysponowasprztem okrélonym w OST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 3.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdblne wymagania dotycrce transportu

Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagaigélne” pkt 4.
4.2, Transport materiatow

Transport kruszyw powinien spethiavymagania okrdone w OST D-04.04.00 ,Podbudowy z
kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST D-MQQO0 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Zasady i warunki wytwarzania mieszanki kruszywaipoy spetniga wymagania okrdone w OST D-
04.04.02 ,Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizega mechanicznie” pkt 5.

5.3. Przygotowanie powierzchni podbudowy dowyréwnania kruszywem
stabilizowanym mechanicznie

Przed przyspieniem do wykonywania wyr6éwnania powierzchnia padiiwy powinna zosta
oczyszczona z wszelkich zanieczysZgzegodnie z OST D-04.03.01 ,Oczyszczenie i skropiewarstw
konstrukcyjnych” pkt 5.



Powierzchnia podbudowy ttuczniowej lub z kruszywgwidziana do wyréwnania powinna zdsta
przed uktadaniem warstwy wyréwnawczej zoskardowamgtbokas¢ 7 cm, co pozwoli na wkgiwe zwigzanie
wykonanej warstwy wyréwnawczej z istnjej podbudow.

Prace pomiarowe powinny &ywykonane w spos6b umldwviajagcy wykonanie wyréwnania
podbudowy zgodnie z dokumentagrojektovy.

Paliki lub szpilki do kontroli uksztattowania wykdania podbudowy powinny by wczeniej
przygotowane, odpowiednio zamocowane i utrzymywarzasie robot przez Wykonagic

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w edach réwnolegtych do osi drogi lub w inny
sposOb zaakceptowany przezyniera. Rozmieszczenie palikbw lub szpilek powinnemazliwiaé
nacigniccie linki do wytyczenia robo6t w odgiach nie wgkszych nk co 10 m.

Po wytyczeniu wyréwnania podbudowy najeustawé wzdtwz istniegcej podbudowy prowadnice w
taki sposOb, aby wyznaczaly orieisle warstve wyréwnawcz podbudowy w stanie niezeggzczonym.
Prowadnice winny by ustawione stabilnie, w sposéb wykluagaj ich przesuwanie siw czasie ukladania i
zag:szczania kruszywa.

5.4. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinienkerya® odcinek prébny, zgodnie z zasadami
okreslonymi w OST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wyraa@ ogélne” pkt 5.

5.5. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Minimalna grubé¢ uktadanej warstwy wyréwnawczej z kruszywa stabiianego mechanicznie nie
moze by po zagszczeniu mniejsza od napkiszego wymiaru ziarna w kruszywie. Warstwyréwnawcz z
kruszywa stabilizowanego mechanicznie ukladai giagszcza wedlug zasad oklenych w OST D-04.04.02
,Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego awichnie” pkt 5 oraz OST D-04.04.03 ,Podbudowa z
zuzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie’fk
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysdpieniem do robot

Przed przygpieniem do robét Wykonawca powinien wykéndadania zgodnie z ustaleniami
zawartymi w OST D-04.04.02 ,Podbudowa z kruszywadaego stabilizowanego mechanicznie” pkt 6 oraz
OST D-04.04.03 ,Podbudowaznzla wielkopiecowego stabilizowanego mechaniczniét G

6.3. Badania w czasie rob6t

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow w czasie wykonywania wyréwnania podbugg@odano w
OST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wymagania ngbpkt 6.

6.4.Wymagania dotycace cech geometrycznych wykonanego wyréwnania podbowy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotygzch cech geometrycznych wykonanego wyréwnania
powinny by zgodne z okrdonymi dla podbudowy w OST D-04.04.000¢®udowy z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 6.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarovg jest n¥ (metr szécienny) wbudowanego kruszywa stabilizowanego
mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@@QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapyojektows, SST i wymaganiami lkyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.



8.2. Odbiér robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Roboty zwjzane z wykonaniem wyréwnania podbudowy paldo rob6t ulegajcych zakryciu. Zasady
ich odbioru g okreslone w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.2.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1fwyréwnania podbudowy kruszywem stabilizowanym nagitznie obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdét,
— transport materiatu na plac budowy,
— przygotowanie mieszanki,
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
— roziozenie i zagszczenie mieszanki,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwjzane z wykonaniem wyrownania kruszywem stabilizommarmechanicznieas
podane w OST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wyamég ogoine” pkt 10.

D-05.03.08

NAWIERZCHNIA POTROJNIE POWIERZCHNIOWO UTRWALANA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji tecanej (OST) $ wymagania dotyerce wykonania i
odbioru robét zwjzanych z wykonawstwem poczwérnego powierzchniowegwalenia nawierzchni
zwigzanych z wykonaniem zadania pfrzebudowa (modernizacja) drogi gminnej w miejscow&ci Orzyc,
dz. ew. nr 51, od km 0+000 do km 0+980, odcinek éudosci 0,980 km

1.2. Zakres stosowania OST

Ogoblna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obpwics podstaw opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako do&nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i ieatji
robét pn.Przebudowa (modernizacja) drogi gminnej w miejscowgei Orzyc, dz. ew. nr 51, od km 0+000 do
km 0+980, odcinek o dtugéci 0,980 km

Zaleca sj wykorzystanie OST przy zlecaniu robot na drogaétjskich i gminnych.

1.3. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z
wykonaniem poczwérnego powierzchniowego utrwalengvierzchni na drogach olgonych ruchem od
lekkiego do cjzkiego.

Zalgczony do niniejszej specyfikacji zaknik pt. ,Projektowanie powierzchniowego utrwakeni
Wytyczne i zalecenia” [7] ma by wykorzystywany przy okidaniu rodzaju powierzchniowego utrwalenia,
rodzaju frakcji kruszywa i lepiszcza i ich §fo.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Podwojne powierzchniowe utrwalenie nawierzchni



Poczwérne powierzchniowe utrwalenie nawierzchnit jeabiegiem utrzymaniowym polegaym na
kolejnym rozitaeniu:
— —warstwy lepiszcza,
—warstwy kruszywa,
—drugiej warstwy lepiszcza,
—warstwy drobniejszego kruszywa,

- —trzeciej warstwy lepiszcza,
— —warstwy drobniejszego kruszywa,
1.4.2.Pozostate okigenia
Pozostate okgtenia podstawoweaszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawigolne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotysee robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjwkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Og6lne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, padav OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Kruszywa
2.2.1.Wymagania dotycgce kruszyw

Do powierzchniowego utrwalania naje stosowd grysy lub zwiry kruszone o wskich frakcjach
uziarnienia, spetnigce wymagania wg tablicy 1 i 2, zgodne z ngria@N-B-11112 [1] i wytycznymi CZDP [6]
przy jednoczesnym uwzglnieniu ucislen zawartych w niniejszych OST.

Do poczwoérnego powierzchniowego utrwalenia malstosowd kruszywo tamane o frakcjach: od 4
mm do 6,3 mm; od 6,3 mm do 10 mm; od 10 mm do &r#h8i od 12,8 mm do 16 mm.

Dopuszcza si stosowanie wskich frakcji gryséw o wymiarach innych zniwyzej podane pod
warunkiemze zostan zaakceptowane przezzymiera.

Do wykonania powierzchniowego utrwalenia nie dopusz s¢ kruszywa pochodgego ze skat
wapiennych.

Tablica 1. Wymagania dla grysawiru kruszonego w zakmosci od klasy kruszywa i kategorii ruchu

Kategoria ruchu

- L ol sredni, lekkaredni,
Wyszczegélnienie wiaiwosci Cigzki lekki

klasa kruszywa
I Il

Scieralngé w bebnie kulowym po petnej liczbie 25 35
obrotow, ubytek masy nie gkszy niz, %(m/m): (40) (45)

Scieralndg¢ w bebnie kulowym po 1/5 petnej liczljy
obrotow, ubytek masy w stosunku do ubytku masy po 25 35
petnej liczbie obrotéw nie wkszy niz, %(m/m):

Nasikliwo ¢ nie wicksza ni, %(m/m): 15 2,0

Mrozoodporné¢ wg metody zmodyfikowanej,

ubytek masy nie wkszy niz, %(m/m): 10,0 30,0

* - dla zwiréw kruszonych przyjto takie same wymagania jak dla kruszywa tamanggesow).
() - wartgci podane w nawiasach dotyc&ytacznie kruszywa granitowego.

Tablica 2. Wymagania dla grysawiru kruszonego w zaimosci od gatunku kruszywa i kategorii ruchu

Kategoria ruchu

o . s . : lekkosredni
Wyszczegélnienie wiaiwosci Cigzki Sredni i lekki




Gatunek kruszywa
1 2
Zawartae ziarn _mn_|ej_§zych |2|0,.075 mm odsianych 05 0.5 0.5
na mokro, nie wicej niz, %(m/m):
Zawart(t.c frakcji podstawowej, nie mniej i 85.0 85.0 85.0
%(m/m):
Zawart@¢ nadziarna, nie wtcej niz, %(m/m): 8,0 8,0 8,0
Zawartag¢ podziarna, nie wcej niz, %(m/m): 10,0 10,0 10,0
Zawart(t.c zanieczyszcze obcych, nie wicej ni, 0.1 01 0.2
%(m/m):
Zawart(t.c ziarn nieforemnych, nie wtej ni, 15,0 20,0 25.0
%(m/m):
Zawartg¢ zanieczyszczeorganicznych barwa cieczy nie ciemniejszazni
wzorcowa
Zawart(t_-c przekru.szonych ziarnzwirowych, nie i 10.0° 15.0°
wigcej niz, %(m/m):

* - wymagania zostaty zwkszone w stosunku do normy PN-B-11112 [1]
** - dotyczy grysu produkowanego z kruszywa natoegjo.

2.2.2.Sktadowanie kruszyw

Wykonawca zapewni skladowanie kruszyw na skladkadb zlokalizowanych jak najkkj
wykonywanego odcinka powierzchniowego utrwaleni@dtBze skladowiska powinno Byréwne, dobrze
odwodnione, czyste, o twardej powierzchni zabezagcej przed zanieczyszczeniem kruszywa w czasie jego
skladowania i poboru. Kala frakcja kruszywa, jego klasa i gatunejdd sktadowane oddzielnie, w sposdb
umazliwiajagcy ich mieszanie sizaréwno w czasie skladowania, jak rownk@dowania i transportu.

2.3. Lepiszcza
2.3.1.Wymagania dla lepiszczy

Niniejsza OST uwzghtnia jako lepiszcze do powierzchniowego utrwaletydko drogowe kationowe
emulsje asfaltowe szybkorozpadowe niemodyfikowanedyfikowane rodzaju K1-65, K1-70, K1-65MP, K1-
70MP, spetniajce wymagania zawarte w tablicy 3 zgodnie z opracésva ,Warunki techniczne. Drogowe
kationowe emulsje asfaltowe Em-94" - IBDIM - 19%}.[

Tablica 3. Wymagania dla drogowych emulsji katiogolvniemodyfikowanych [5]

Badane whciwosci Rodzaj emulsji
K1-65 K1-70

Zawartdc¢ lepiszcza, % od 64 do 66 —od-69-do 71
Lepkas¢ wg Englera wg PN-C-04014 [ZE,
nie mniej nk: 6 -
Lepkas¢ BTA O 4 mm (s), nie mniej @i - 7
Jednorodn&, %, # 0,63 mm, nie wcej niz: 0,10 020
Jednorodn&, %, # 0,16 mm, nie wcej niz: 0,25 025
Trwatos¢, %, 0,63 mm po 4 tyg., nie yadej niz: 0,4 04
Sedymentacja, %, nie mniegni 5,0 50
Przyczepnét do kruszywa, %, nie mniej i 85 85
Indeks rozpadu, g/100 g, nieegej niz: 80 80




Kationowe emulsje asfaltowe rodzaju K1-70 zalegastosowa do wykonywania powierzchniowego
utrwalenia na drogach o ruclitednim. Przy ruchu mniejszym agdedniego dopuszczaesstosowanie emulsji
K1-65. Powierzchniowe utrwalenie m® by wykonywane réwnig na drogach o ruchu egkim, lecz przy
uzyciu kationowej emulsji modyfikowanej, przy czymezane jest stosowanie emulsji wytwarzanej pezciu
asfaltu wczéniej modyfikowanego.

Wymagania dla drogowych emulsji kationowych mokigfvanych zawartegsw tablicy 4.

Dopuszcza giréwniez stosowanie asfaltéw fluksowanych lub polimeroaéfal

Inne lepiszcza nidrogowe emulsje asfaltowe szybkorozpadowe (modwdne i niemodyfikowane)
mog by¢ stosowane pod warunkiem posiadania aprobaty teziwii wydanej przez uprawnipriednostk i
musz by¢ zaakceptowane przezzyniera.

Wykonawca do wykonania powierzchniowych utrwiat@apewni lepiszcza od jednego dostawcy.

2.3.2.Skladowanie lepiszczy
Do skladowania lepiszczy Wykonawcayje cystern, pojemnikow, zbiornikow lub beczek.
Cysterny, pojemniki, zbiorniki i beczki przeznaneodo sktadowania emulsji powinny dgzyste i nie
powinny zawiera resztek innych lepiszczy.
Przy przechowywaniu asfaltowej emulsji Wykonawesstj zobowizany przestrzega nastpujace
zasady:
- —czas skladowania emulsji nie powinien przekra&an-cy od daty jej wyprodukowania,
— —temperatura przechowywania emulsji nie powinnatiysza ni +5°C.

Tablica 4. WHaciwosci drogowych emulsji kationowych modyfikowanych

Oznaczenia Klasa emulsji
Badane wiciwosci Szybkorozpadowe
K1-65MP K1-70MP

Zawarta¢ lepiszcza, % od 64 do 66 —ed-69-do {1
Lepkas¢ wg Englera wg PN-C-04014 [2E, 6 _
nie mniej nk:
Lepkas¢ BTA O 4 mm (s), nie mniej ai - ¥
Jednorodn&, %, # 0,63 mm, nie wcej niz: 0,20 -0;20
Trwatos¢, %, # 0,63 mm po 4 tyg., nie gaej niz: 0,5 0,5
Sedymentacja, %, nie mniegni 5,0 50
Przyczepnét do kruszywa, %, nie mniej i 85 85
Indeks rozpadu, g/100 gnie wicej niz: 90 90

0 Oprzy powierzchniowych utrwaleniach wykonywanych @&runkach upatu (temp. powietrza powy30°C i
nawierzchni powgej 4°C) maksymalna wartd indeksu rozpadu nie by¢ podniesiona do 100 g/100 g.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotyseze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogo6lne” pkt
3.2. Rodzaje spratu do wykonania powierzchniowego utrwalenia

Wykonawca przygpujacy do wykonania powierzchniowego utrwalenia powinigvykazg si¢
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprgtu:
— —szczotek mechanicznych - do oczyszczania nawieracbhguwania niezwizanych ziarn po wykonaniu
powierzchniowego utrwalenia,
— —skrapiarek lepiszcza - do rozénia lepiszcza na nawierzchni,
- —rozsypywarek kruszywa - do rozknia kruszywa na nawierzchni,
- —walcoéw drogowych - do przywatowania rozémego kruszywa.

3.3. Wymagania dla sprztu

3.3.1.Szczotki mechaniczne

Zaleca g stosowanie ugdzen dwuszczotkowych, w sktad ktérych wchodzi szczotkgkonana z
twardych elementow czyszgzych, shigca do zdrapywania i usuwania zanieczysacogaz szczotka rekka
stuzaca do zamiatania i usuwania niegzganych ziarn kruszywa.



Ze wzgkdu na due pylenie powstape w procesie czyszczenia, szczotki powinn§ Wwyposaone w
urzadzenie pochtaniage pyly oraz umdiwiajace czyszczenie powierzchni na sucho i na mokro.

3.3.2.Skrapiarka lepiszcza

Wykonawca robét jest zoboyzany do uycia tylko takiej skrapiarki, ktGra zapewni rozémie na
jezdni przewidzianej iléci lepiszcza réwnomiernie, zarébwno w kierunku paditm jak i poprzecznym. Dla
zapewnienia réwnomiernego rozémia przewidzianej ikzi lepiszcza na nawierzchni, skrapiarka powinna by
wyposaona w urzdzenia pomiarowo-kontrolne oraz mechanizmy regyieegypozwalajce na sprawdzenie i
regulowanie parametréw takich jak:

— —temperatury rozktadanego lepiszcza,

— —cisnienia lepiszcza w kolektorze,

— —obrotéw pompy dozygej lepiszcze,

— —predkosci poruszania giskrapiarki (szczegdlnie doktadny pomiar i wskaeamizakresie zwykle od 3 do 6
km/h),

— —wysokasci i dlugdsci kolektora do rozktadania lepiszcza.

Dla zachowania niezmiennej temperatury rozkladandégpiszcza, skrapiarka powinna posiada
zbiornik izolowany termicznie. Kolektor skrapiarkiowinien by wyposaony w dysze szczelinowe oraz
posiadé regulacg wysokaci swego potaenia nad powierzchaijezdni, dla zapewnienia réwnomiernego
pokrycia nawierzchni lepiszczem z dwoch lub trzelglsz. Nie dopuszczacgsstosowania skrapiarek, ktorych
kolektor jest wypossony w dysze stikowe. Zaleénosci pomiedzy wydatkiem lepiszcza a nastawami
regulowanych parametréw takich jakémienie, obroty pompy pdkos¢ jazdy skrapiarki i temperatura lepiszcza
powinny by zawarte w aktualnych wynikach cechowania skrapiark

Skrapiarle mozna uzna za przydatp do wykonywania powierzchniowego utrwalenia,zegk
odchylenia rozktadanego lepiszcza odsdiozalazonych mieszex sii w przedzialex 10% w kierunku
podtuwznym i poprzecznym.

3.3.3.Rozsypywarka kruszywa

Do wykonania powierzchniowego utrwalenia Wykonawzapewni jeden z poiszych typow
rozsypywarek kruszywa:

— —doczepn do skrzyni samochodu z kruszywem,
— —pchan przez samochod z kruszywem,

— —samojezdy,

— —doczepn do skrapiarki.

Ze wzgkdu na konieczni@ uzyskania diej doktadndéci dozowania kruszywa preferujee sizycie
rozsypywarek samojezdnych.

Rozsypywark kruszywa maéna uzna za przydata do wykonania powierzchniowego utrwaleniagjie
pomierzone odchylenia #oi dozowanego kruszywa niezria sie od przewidzianej iléci wigcej niz o 1 I/n¥.
3.3.4.Walce drogowe

Do przywatowania kruszywa Wykonawcayje walcow ogumionych wypoganych w opony o
gtadkim bieniku, ze stalym énieniem do 0,6 MPa i obgieniem 15 kN na koto oraz lekkich walcow
statycznych o stalowych pancerzach, pod warunkiemje fgda one powodowaty miaizenia ziarn kruszywa.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotyczce transportu

Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagaigalne” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegzaaih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiagasartymentami) i nadmiernym zawilgoceniem.

4.3. Transport lepiszczy

Cysterny samochodowezywane do przewozu emulsji powinny dyodzielone przegrodami na
komory o pojemnéi nie wiekszej nz 3 n¥, a kada przegroda powinna ndievykroje przy dnie, aby midiwy
byt przeptyw emulsji midzy komorami.

Wyjatkowo, za zgodl Inzyniera, dopuszczagcsilo transportu emulsji beczki lub inne pojemnikilstve.



5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST D-MQQO0 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Zatazenia ogolne

Powierzchniowe utrwalenie nawierzchni jest zaldegi utrzymaniowym, ktory pozwala na
uszczelnienie istniggej nawierzchni, zapewnia dobre wdavosci przeciwpdglizgowe warstwy scieralnej,
natomiast nie wplywa na poprayej nosnosci i rownasci.

Nawierzchnia, na ktorej ma byvykonane powierzchniowe utrwalenie, powinna lyyremontowana,
posiadé whasciwy profil podiuzny i poprzeczny oraz powierzcigncharakteryzujca sie duza jednorodnécia
pod wzgkdem twardéci i tekstury.

5.3. Projektowanie powierzchniowego utrwalenia
5.3.1.0cena stanu powierzchni istnjegj nawierzchni

Dla ustalenia rzeczywistej Hoi lepiszcza i wielkéci frakcji kruszywa pierwszej warstwy
powierzchniowego utrwalenia, naleocent stopigl twarddci i tekstue powierzchni istnigjcej nawierzchni.
Przy ustalaniu tekstury powierzchni utrwalanejzmep poshay¢ si¢ klasyfikacp zamieszczonw tablicy 5.

Przy okrélaniu stanu powierzchni dopuszcza stosowanie przez Wykonawdinnych metod oceny
stanu nawierzchni zaaprobowanych przezhiera.

Tablica 5. Klasyfikacja stanu powierzchni utrwalpmawierzchni

Glebokas¢ tekstury?

Lp. Wyglad i opis powierzchni nawierzchni HS
1 Nawierzchnia uboga w lepiszcze, np. mieszanki rainer HS=>1,7
bitumiczne bardzo otwarte i mocno porowate
5 Nawierzchnia uboga w lepiszcze, np. mieszanki nainer 1,2<HS<1,7

bitumiczne porowate

Nawierzchnia wygtadzona, np. mieszanki mineralno- 0,8<HS<1,2

3 bitumiczne o strukturze zamkiej bez wysikéw lepiszcza

4 Nawierzchnia bogata w lepiszcze wykampa tendencje dp  0,4< HS<0,8
wystepowania wysikow lepiszcza lub zaprawy

5 Nawierzchnia bogata w lepiszcze, z tendgrdip) pocenia HS<0,4

lub z licznymi remontami egtkowymi

1) Pomiar gtbokasci tekstury piaskiem kalibrowanym zostat podanywaleislenia tego parametru.

5.3.2.Ustalenie ilgci grysow

Ustalenie rzeczywistej ifoi gryséw zaleca sidokon& zgodnie z opracowaniem ,Powierzchniowe
utrwalenie. Oznaczenie Hoi rozkladanego lepiszcza i kruszywa” [4].

Ustalory wg wymienionego opracowania o grysdw dla podwdjnego powierzchniowego utrwadeni
nawierzchni nalgy skorygowa:
— —dla pierwszej warstwy grysu o -5%,
— —dla drugiej warstwy grysu 0 +5%.

5.3.3.Ustalenie ildci lepiszcza

Przy ustalaniu ostatecznej o lepiszcza dla kalego wydzielonego odcinka lub pasma ruchu
charakteryzujcego s jednorodnymi parametrami nalekorzyst& z wlkasnego diwiadczenia oraz z programu
projektowania powierzchniowych utrwaleAllogen” [8], ktéry jest w posiadaniu dyrekcji odgowych drég
publicznych.

Mozna rownieg korzysté z zahcznika do niniejszej OST ,Projektowanie powierzadwego
utrwalenia. Wytyczne i zalecenia” pkt 5 [7].



5.4. Zapewnienie przyczepnsti aktywnej lepiszcza do kruszywa

Do wykonania powierzchniowego utrwalenia Wykonawtaze przysipi¢ tylko wéwczas, gdy
przyczepné aktywna kruszywa do wybranego rodzaju emulsji dkrea zgodnie z normBN-70/8931-08 [3]
bedzie wiksza od 85%.

Jezeli przyczepnéé aktywna lgdzie mniejsza od 85%, to nale ja zwiekszy przez ogrzanie,
wysuszenie lub odpylenie kruszywa beggdnio przed jego rozie@niem na nawierzchni.

Przy stosowaniu do powierzchniowego utrwalenia yatn lepiszczy ni emulsja asfaltowa,
przyczepné&é aktywrs mozna zwiekszy przez zastosowanie otoczonego kruszywa ngcgor

5.5. Warunki przystapienia do robét

Powierzchniowe utrwalenie moa wykonywa w okresie, gdy temperatura otoczenia nie jestzai od
+1(0°C przy stosowaniu asfaltowej emulsji kationowejd nizsza nk +15°C przy stosowaniu innych lepiszczy.

Temperatura utrwalanej nawierzchni powinna hie nizsza nk +5°C przy emulsji asfaltowej i +2C
przy innych lepiszczach bezwodnych.

Nie dopuszcza siprzystpienia do rob6t podczas opaddéw atmosferycznych.

5.6. Odcinek prébny

Przed przygpieniem do rob6t, w terminie uzgodnionym zynierem, Wykonawca powinien wykofia
odcinek prébny w celu:
— - stwierdzenia, czy spek przewidziany do wykonywania robét spetnia wymagaokrelone w pkt 3
niniejszej OST,
— — sprawdzenia, czy dozowana $olepiszcza i kruszywagszgodne z parametrami jakie zamierza si
utrzymywa podczas robot.
Do takiej proby Wykonawca powinierzyt materialtdéw oraz spetu takich, jakie bda stosowane do
wykonania robét.
Odcinek prébny powinien Byzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyiniera. Wykonawca
moze przysipi¢ do wykonywania powierzchniowego utrwalenia nawilrd po zaakceptowaniu odcinka
probnego przez lyniera.

5.7. Oczyszczenie istnigigej nawierzchni

Przed przygpieniem do rozktadania lepiszcza, nawierzchnia pawiby dokfadnie oczyszczona za
pomog sprztu mechanicznego spetniapgo wymagania wg pkt 3. W szczegoélnych przypadibahdzo dae
zanieczyszczenie) oczyszczenie nawierzchnizrmao wykong przez spiukanie wad (z odpowiednim
wyprzedzeniem dla wyschgtiia nawierzchni - wane przy stosowaniu lepiszczy na gam).

5.8. Oznakowanie robo6t

Ze wzgkdu na specyfik robét przy wykonywaniu powierzchniowego utrwalenmawierzchni,
Wykonawca w spos6b szczegolny jest zobaany do przestrzegania postanawEawartych w OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.4, a dofymzh zasad zachowania bezpieet®e/a ruchu drogowego w
czasie prowadzenia robét.

Znaki powinny by odblaskowe, czyste i w razie potrzeby czyszczodeawiane lub wymieniane na
nowe. Przy dgym natzeniu ruchu, w razie potrzeby, Wykonawca uzgodni prowadzi regulagj, ruch
wahadlowy za pomac sygnalizatorOw swiatet lub za pomar pracownikéw sygnalistéw, odpowiednio
przeszkolonych.

Ruch drogowy odbywagy sk po wstpnie zagszczonym powierzchniowym utrwaleniu sprzyja
utwierdzeniu ziarn kruszywa pod warunkiem,prdkos¢ ruchu ledzie ograniczona od 30 do 40 km/h.

W okresie pierwszych 48 godzin, a przy mniej sfaagych warunkach atmosferycznych, w okresie od
3 do 4 ddb od chwili wykonania powierzchniowegowatienia, Wykonawca spowoduje ograniczenigdgosci
ruchu od 30 do 40 km/h.

5.9. Rozkladanie lepiszcza

Rozktadana emulsja asfaltowa powinna posiagestpujaca temperatuy:
—emulsja K1-65 - 0od 40 do 30,
—emulsja K1-70 - 0od 60 do 85,
—emulsja K1-65MP - od 50 do 80,
—emulsja K1-70MP - od 65 do 75.

Jeeli powierzchniowe utrwalenie jest wykonane na pogojezdni, to zicze srodkowe przy drugiej
warstwie powinno b§ przesunjte od 15 do 30 cm, przy czym zalecane jest wykangoiwierzchniowego
utrwalenia na catej szerok@ jezdni w tym samym dniu.



Przy rozpoczynaniu skrapiania nawierzchni malgametac, ze wiasciwg jednorodnéc i ilos¢ lepiszcza
uzyskuje s dopiero po uptywie krétkiej chwili od momentu otwi jego wypltywu. Zaleca i aby w tym
krétkim czasie lepiszcze wyptywato na arkusze papieztazone na nawierzchni.

5.10. Rozktadanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozkladane réwnomiegnwarstwg w ilosci ustalonej wg pkt 5.3.2, nawiezo
roztozonej warstwie lepiszcza, za pomaozsypywarki kruszywa spetnigiej wymagania oké&one w pkt 3.3.
Odlegta¢ pomidzy skrapiarl rozkladajcs lepiszcze, a poruszgh Sic za ni rozsypywarl kruszywa nie
powinna by wicksza nk 40 m. Przy stosowaniu emulsji asfaltowej czas japiywa od chwili rozigenia
lepiszcza do chwili rozigenia kruszywa powinien Bymozliwie jak najkrotszy (kilka sekund).

5.11. Watowanie

Bezpdrednio po rozigeniu kruszywa, ale nie pdiej niz po 5 minutach naly przysipi¢ do jego
watowania. Do watowania powierzchniowych utrwaleajbardziej przydatnegswalce ogumione (walce
statyczne gtadkie niggzalecane, gdymogs powodowé miazdzenie kruszywa).

Dla uzyskania wiciwego przywatowania mima przypé co najmniej 5-krotne przé@gie walca
ogumionego w tym samym miejscu przy stosunkowgegpredkosci od 8 do 10 km/h i przy @mieniu powietrza
w oponach i obgizeniu na koto okrdonym w pkt 3 niniejszej OST.

Przy wykonywaniu podwdjnego powierzchniowego utem&, pierwszg warstve kruszywa watuje si
tylko wskepnie (jedno przégie walca).

5.12. Oddanie nawierzchni do ruchu

Na swiezo wykonanym odcinku powierzchniowego utrwalenialdogé¢ ruchu naléy ograniczy od 30
do 40 km/h. Dlugé& okresu w ktérym nawierzchnia powinnachghroniona zabey od istniejcych warunkow.
Moze to by kilka godzin - jeeli pogoda jest sucha i gma, albo jeden lub kilka dni w przypadku pogody
wilgotnej lub chtodnej.

Na og6t dobre zwizanie ziarn kruszywa uzyskuje; s czasie od 24 do 48 godzi$wiezo wykonane
powierzchniowe utrwalenie me by oddane do ruchu niekontrolowanego nie womg, a wszystkie

niezwigzane ziarna zostgrusunéte z nawierzchni szczotkami mechanicznymi lub sgdagmi urzdzeniami do
podcgnieniowego ich zbierania.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysgpieniem do robét Wykonawca powinien wykéndadania lepiszcza i kruszywa i
przedstawd wyniki tych bada Inzynierowi do akceptaciji.

Badania te powinny obejmowawszystkie widciwosci lepiszczy i kruszywa okéone w pkt 2
niniejszej OST. W zakresie badania gjpuz Wykonawca winien przedstaivaktualneswiadectwo cechowania
skrapiarki.

6.3. Badania w czasie rob6t

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiar6w w czasie wykonywania powierzchniowegowalenia
podano w tablicy 6.

6.3.2.Badania kruszyw

Jezeli Inzynier uzna to za konieczne, \tawosci kruszywa nalegy bad& dla kadej partii. Wyniki
bada powinny by zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.
6.3.3.Badania emulsji

Jezeli Inzynier nie ustali inaczej, to dla kdej dostarczonej partisiodka transportu) emulsji asfaltowej
nalezy badd:
- —barwne,
— —jednorodnéc,
— —lepkas¢ i indeks rozpadu.

Tablica 6. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw rob6t powierzchniowego utrwalenia



Czestotliwosé bada.

Lp. Wyszczegolnienie bada pomiaréw Minimalna liczba bada
1 | Badanie wiéciwosci kruszywa dla kadej partii kruszywa
2 | Badanie emulsji dla kdej dostawy
3 | Sprawdzenie stanu czy§tonawierzchni| w sposobatty
4 Sprawdzenie dozowania lepiszcza przed rozgiem rob6t (odcine
probny) i w przypadku wtpliwosci
5 Sprawdzenie dozowania kruszywa przed rozpciem rob6t (odcine

probny) i w przypadku wipliwosci

Sprawdzenie temperatury otoczenia i codziennie przed rozpoggiem robét

nawierzchni
7 | Sprawdzenie temperatury lepiszcza minimum 3 rezgmiag robocz
8 Pom|ary_szer0I«n:| powierzchniowego w 10 miejscach na 1 km
utrwalenia

6.3.4.Sprawdzanie stanu czy$td nawierzchni

W trakcie prowadzonych robét Wykonawca powiniemasmz& stan powierzchni nawierzchni, na
ktérej ma by wykonane powierzchniowe utrwalenie, zgodnie z pK oraz jej oczyszczenie, zgodne z
wymaganiami zawartymi w pkt 5.7.

6.3.5.Sprawdzanie dozowania lepiszcza i kruszywa

Dozowanie iléci lepiszcza i kruszywa nalg wykonywa jak badania testowe, wedlug metod
opisanych w opracowaniu GDDP [4].

6.3.6.Sprawdzenie temperatury otoczenia i nawierzchni

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia codziennych pomiar6w teatpe/ otoczenia i
nawierzchni co do zgod#o z wymaganiami okigonymi w pkt 5.5.

6.3.7.Sprawdzanie temperatury lepiszcza
Wykonawca jest zobowzany do prowadzenia statych pomiaréw temperatupisieza, co do
zgodndci z wymaganiami okigonymi w pkt 5.9.
6.4. Badania dotycgce cech geometrycznych wykonanego powierzchniowegiwalenia
6.4.1.Szerokd¢ nawierzchni

Po zakdczeniu robdt, tj. po okresie piginaciji, Wykonawca w obecia Inzyniera dokonuje pomiaru
szerokdci powierzchniowego utrwalenia z dokladnm do + 1 cm. Szerok& nie powinna s rozni¢ od
projektowanej wicej nz 0+ 5 cm.
6.4.2.R6wnas¢ nawierzchni

Jezeli po wykonaniu rob6t przygotowawczych przed powddniowym utrwaleniem, na istnigiej
powierzchni dokonano pomiaréw réwéed to po wykonaniu powierzchniowego utrwalenia pany takie
nalezy wykona w tych samych miejscach i wedlug tej samej metatiyniki pomiaréw roéwnéci nie powinny
by¢ gorsze od wynikdw uzyskanych przed wykonaniem tob6

6.4.3.0cena wygldu zewrtrznego powierzchniowego utrwalenia

Powierzchniowe utrwalenie powinno¢scharakteryzow& jednorodnym wygidem zewgtrznym.
Powierzchnia jezdni powinna &yéwnomiernie pokryta ziarnami kruszywa dobrze asagmi w lepiszczu,
tworzacymi wyrazng gruty makrostruktug. Dopuszcza sizloty kruszywa rgdu 5%.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows jest n¥ (metr kwadratowy) wykonanego podwdjnego powierimiwego
utrwalenia.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@@QWymagania ogélne” pkt 8.



Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapyojektows, SST i wymaganiami lkyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 f(jednego metra kwadratowego) podwojnego powierstego utrwalenia
nawierzchni obejmuje:
— —prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- —oznakowanie robot,
— —transport i skladowanie kruszyw,
— —transport i sktadowanie lepiszczy,
— —dostaw i prac: sprztu do robdét,
— —przygotowanie powierzchni nawierzchni do wykongmiavierzchniowego utrwalenia,
— —prace projektowe przy ustaleniudéd materiatéw,
— —podwadjne roztaenie lepiszcza,
- —podwdjne roztaenie kruszywa,
- —walowanie,
- —przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamao@awierzchni drogowych

2. PN-C-04014 Przetwory naftowe. Oznaczanie |épkonzglednej lepkdciomierzem
Englera

3. BN-70/8931-08 Oznaczenie aktywnej przyczapnlepiszczy bitumicznych do kruszyw

10.2. Inne dokumenty

4. 4.Powierzchniowe utrwalenie. Oznaczenigdiorozkiadanego lepiszcza i kruszywa. Opracowanlecane
przez GDDP do stosowania pismem GDDP-5.3a-551/6(@3da 1992-02-03.

5. 5.Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfed Em-94. IBDiM, Warszawa 1994.

6. 6. Wytyczne techniczne oceny jaa gryséw i zwirdw kruszonych produkowanych z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego przeznaczonyctad@ernzchni drogowych. MK-CZDP 1984.

7. 7.Zalkcznik do OST - ,Projektowanie powierzchniowego whsnia. Wytyczne i zalecenia”.

8. 8.Program projektowania powierzchniowych utrwaléllogen”.



