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1 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjwgymagania ogolne dotyaze wykonania i
odbioru robo6t realizowanych przez Wykonawd polegajcych na budowie boiska
wielofunkcyjnego.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stosowana jest jako doktimeetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robo6t okrdonych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot okjych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ¢dei specyfikacji obejmuj wymagania ogoélne, wspdéline dla
robot obgtych Szczegotowymi

Specyfikacjami Technicznymi dla poszczegolnych gwsoentow robot oletych zleceniem.

1.4. Okrdlenia podstawowe

Uzyte w Specyfikacji Technicznej oldenia naley rozumi€ w kazdym przypadku
nastpujaco:

1.4.1. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronaopiatrzony piecgia organu
wydajacego, wydany zgodnie z obaaujacymi przepisami, stanowaty urzdowy dokument
przebiegu robot budowlanych, ghey do notowania zdargei okoliczngci zachodzacych w
toku wykonywania robét, rejestrowania dokonywangchiorow rob6t, przekazywania poléce
I innej korespondencji technicznej pamizy Inzynierem/Kierownikiem projektu, Wykonawca i
projektantem.

1.4.2. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczrdata autorem dokumentacji
projektowej.

1.4.3.Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahyontraktowych (wyznaczona
przez Zamawiajcego, o ktérej wyznaczeniu Poinformowany jest Wydwoa), odpowiedzialna
za nadzorowanie robdét i administrowanie kontraktem.

1.4.4 Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykotigwpowaniona do kierowania
robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua

1.4.5. Ksiazka obmiarow - akceptowany przez zymiera/Kierownika projektu zeszyt z
ponumerowanymi stronami, ghcy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych
robét w formie wyliczé, szkicow i ew. dodatkowych zgiznikow. Wpisy w ksizce obmiarow
podlegay potwierdzeniu przez fiyniera/Kierownika projektu.

1.4.6. Materiaty - wszelkie tworzywa nieztine do wykonania robét, zgodne z dokumentacja
projektowa i specyfikacjami technicznymi, zaakceyoe przez Kierownika budowy.



1.4.7.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwnaz ze sposobem ich pokenia.
1.4.8.Koryto - element uformowany w celu akenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.9. Nawierzchnia - warstwa lub zespd6l warstwzgktych do przejmowania i rozkladania
obchzen od ruchu na podi® gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu i
uzytkowania.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bgedaio oddziatywaniu ruchu i
czynnikdéw atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga st miedzy warstwascieralna a podbudowa,
zapewniagjca lepsze rozi@nie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyrdwnawcza - warstwa &fga do wyréwnania nieréwidoi podbudowy lub
profilu istniepcej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna cgenawierzchni stiaca do przenoszenia olagien od ruchu na podie.
Podbudowa mee sktadé si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gornasézgodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji
nawierzchni. Mae ona skfadasie z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna &z@odbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wodyzm i przenikaniem estek podiaa.
Moze zawierd warstwe mrozoochronna, odszapca lub odcinajca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtdbwnygadaniem jest ochrona nawierzchni
przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinaga - warstwa stosowana w celu uniegtiwienia przenikania cztek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchnideej powyej.

i) Warstwa odsczapca - warstwa stiyca do odprowadzenia wody przedostej st do
nawierzchni.

1.4.10. Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwiniecie na plaszceg pionowego
przekroju w osi boiska.

1.4.11. Podize nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyzdey pod nawierzchnia do
glebokasci przemarzania.

1.4.12.Teren budowy - teren udeghiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robot
oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tmoe czé¢ terenu budowy.

1.4.13. Rekultywacja - roboty mage na celu uposzlkowanie i przywrécenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji realdudowlanego.

1.4.14 . Przetargowa dokumentacja projektowa -s¢zokumentacji projektowej, ktéra wskazuje
lokalizacje, charakterystygk wymiary obiektu khdacego przedmiotem robot.

1.4.15 Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ichsdio (przedmiarem) w kolejriwi
technologicznej ich wykonania.

1.4.16. Odpowiednia (bliska) zgod&é - zgodnd¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi
tolerancjami, a j@di przedziat tolerancji nie zostat oleny - z przeaitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robdddwlanych.

1.5. Ogdélne wymagania dotygze robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdakowykonanych robot, bezpiears#two wszelkich
czynnaci na terenie budowy, metodyye przy budowie oraz za ich zgodh@ dokumentacja
projektowa, SST i poleceniamidyniera/Kierownika projektu.



1.5.1 Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&aWykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodiai@i prawnymi i administracyjnymi,
lokalizacje i wspotrzdne punktéw gtdbwnych trasy oraz reperéw, dziennikldwy oraz dwa
egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komp&S/.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadio za ochron przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robot.

Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykoaawitworzy i utrwali na wtasny koszt.
1.5.2 Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowagtizie zawieré rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegdétowych warunkach

umowy.

1.5.3.Zgodnaos¢ rob6t z dokumentacija projektowai SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkae&kumenty przekazane Wykonawcy
przez Irzyniera/Kierownika projektu stanowicze¢ umowy, a wymagania okilene w chaéby
jednym z nich g obowhzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dalentacji. W
przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentow obpwe kolejnd¢ ich
waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogélhyc(,0gblinych warunkach
umowy”).

Wykonawca nie mze wykorzystywd btedow lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a
o ich wykryciu winien natychmiast powiadoininzyniera/Kierownika projektu, ktory podejmie
decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian i popkawe

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na gmie s wazniejsze od wymiaréw okgeonych
na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialyalzgodne z dokumentacja projektowa i
SST. Dane okione w dokumentacji projektowej i w SSEda uwazane za wartai docelowe,
od ktérych dopuszczalne sdchylenia w ramach olkdlenego przedziatu toleranciji.

Cechy materiatdw i elementow budowli musza wykazywzagodnd¢é z okr&lonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie m@yzekracz& dopuszczalnego przedziatu tolerancji.
W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentacja projektowa lub
SST i wplynie to na niezadowadap jakas¢ elementu budowli, to takie materiaty zostan
zasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wyko&a@onownie na koszt Wykonawcy.
1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresienieweealizacji
kontraktu @& do zak@czenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i c¢daie utrzymywa tymczasowe urglzenia
zabezpieczafe, w tym: ogrodzenia, pgze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz
wszelkie inngrodki niezlzdne do ochrony robét, wygody spotecgcia innych.

W miejscach przylegagych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddbi wyraznie
oznakuje teren budowy, w sposob uzgodnionyzgrirerem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone ddggzdow i maszyn pracgych przy
realizacji robd6t, Wykonawca odpowiednio oznakuje v8posOb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.



Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboédj zaptacie i przyjmuje si ze jest
witaczony w cer kontraktowa.

1.5.5.0chrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowrzek zn& i stosowé& w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy
dotyczice ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawcatzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniegsio przepisow i norm
dotyczcych ochronysrodowiska na terenie i wokot terenu budowy oragzie unika
uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub dobr publicznych i innych, aynikajacych z
nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczeniaragch przyczyn powstatych w napstwie
jego sposobu dziatania.

Stosujic sk do tych wymaga bedzie mit szczegbiny wzgld na:

1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sklade&wilkopow i drog dojazdowych,

2) srodki ostra@znosci | zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnyckapy lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

c) mazliwoscia powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpaarowa

- nie dotyczy -

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone dazycia.
Wszelkie materiaty odpadowezyte do robot bda miaty aprobai techniczna wydana przez
uprawniona jednostk jednoznacznie okféjaca brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatdw n&rodowisko.

Materiaty, ktore s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdét, azaxaiczeniu robot ich
szkodliwa¢ zanika (np. materiaty pylaste) mopdpy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymaga technologicznych wbudowania.

Jezeli Wykonawca uyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagmenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajcy.

1.5.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochromstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne,
takie jak rurocigi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddaloych wiagcicielami tych
urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przemawiapcego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wdeiwe oznaczenie | zabezpieczenie przed uszkodzeniem
tych instalacji i urgdzea w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezetwczasowa dla
wszelkiego rodzaju robdt, ktére majacbywykonane w zakresie przebudowy istagsich
urzadzen ,obcych” na terenie budowy i powiadoéininzyniera/Kierownika projektu i wiadze
lokalne o zamiarze rozpogza robot.

W razie przypadkowego uszkodzenia tych instalacjyk@iawca bezzwiocznie powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wladze@z kdzie z nimi wspoétpracowat
dostarczajc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr Wykonawca &dzie



odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzkda instalacji na
powierzchni ziemi i urzdzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczomgah
przez Zamawiajcego.

Poniewa teren budowy przylega do terenéw z zabudowa mésnka, Wykonawca dulzie
realizowa roboty w sposéb powodiy minimalne niedogodioi dla mieszkacow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabwydoweszkaniowe] w gsiedztwie
budowy, spowodowane jego dziatadom.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomiedzy Wykonawca a wigicielami nieruchomgi i dotyczicych korzystania z wlashao i
drég wewntrznych. Jednate, ani Irzynier/Kierownik projektu ani Zamawiggy nie kgdzie
ingerowat w takie porozumienia, o ile nieda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w
warunkach umowy.

1.5.9.0graniczenie obcazen osi pojazdow

Wykonawca hdzie stosowa sig do ustawowych ogranicée naciskow osi na drogach
publicznych przy transporcie materiatow i wypzesaia na i z terenu robot.

1.5.1Q Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca ¢dhie przestrzega przepisow dotycgych
bezpieczastwa i higieny pracy.

W szczegOlnéci Wykonawca ma obowkek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowtaz nie spetniagych odpowiednich
wymaga sanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczge, socjalne oraz
sprzt i odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0sOb zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieadrmtwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegay odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie kontraktowe;.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca kdzie odpowiadat za ochremoboét | za wszelkie materiaty i udzenia agywane
do robd6t od daty rozpoezia do daty wydania potwierdzenia zakmenia robot przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca hkdzie utrzymywad roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaniginno
by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowgéjlelementy byty w zadowakgym
stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostabecr

1.5.12.Stosowanie si do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest zna wszystkie zargdzenia wydane przez wladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczaére g w jakikolwiek sposéb zwizane z
wykonywanymi robotami i &dzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tgoktanowié
podczas prowadzenia robat.

Wykonawca hkdzie przestrzedga praw patentowych i dalzie w peilni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymag@aprawnych odnénie znakow firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sgitg, materiatdw lub urdzer uzytych lub zwihzanych z
wykonywaniem robot i w sposobagty bedzie informowa Inzyniera/Kierownika projektu o
swoich dziataniach, przedstawgajkopie zezwol& i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty,
koszty pos{powania, obeizenia i wydatki wynikte z lub zvazane z naruszeniem jakichkolwiek
praw patentowych pokryje Wykonawca, z wiigem przypadkéw, kiedy takie naruszenie



wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dastzonej przez lyniera/Kierownika
projektu.

1.5.13. Réwnowanosé¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotanekenkretne normy i przepisy, ktore
speinig& maja materialy, spez i inne towary oraz wykonane i zbadane robotydab
obowizywat postanowienia najnowszego wydania lub poprawionegdania powotanych
norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu niestamowiono inaczej. W przypadku, gdy
powotane normy i przepisya aistwowe lub odnoszsie do konkretnego kraju lub regionu,
mog by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewp@jrowny lub wyszy poziom
wykonania nt powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichasmzenia i pisemnego
zatwierdzenia przez hyniera/Kierownika projektu. Ridnice pomé¢dzy powotanymi normami a
ich proponowanymi zamiennikami musza ¢byloktadnie opisane przez Wykonawd
przediazone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska - nie dotyczy

1.6. Zaplecze Zamawigcego- nie dotyczy.

2. MATERIALY

2.1.7Zr6dta uzyskania materiatow

Przed przysipieniem do robo6t, Wykonawca przedstawtyinierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, szczegOtowe informacje dotpez proponowanegozrodia wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania materiatdbw planowanyah wlykonania rob6t jak réwnie
odpowiednigswiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki materiatow.

2.2. Pozyskiwanie materiatbw miejscowychie dotyczy

2.3. Materiaty nie odpowiadage wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawg wywiezione z terenu
budowy. Kady rodzaj robdt, w ktorym znajdupic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, iczsk z jego nieprzyjciem, usunie@m i
niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewwlunaozliwos¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawjest zobowizany powiadond
Inzyniera/Kierownika projektu o zamiarze zastosowamyranego materiatu. Wybrany rodzaj
materialu me by p&zniej wyty do wykonania robot po akceptacji zimiera/Kierownika
projektu i nie mae by zmieniany bez jego zgody.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane na#yedo czasu, gdydda one uyte do
robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniaathowaly swoja jakd i wiasciwosci i
byly dostpne do kontroli przez fiyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiatéydabzlokalizowane w olbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Aynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bugiow
miejscach zorganizowanych przez Wykonawezaakceptowanych przez

Inzyniera/Kierownika projektu.

3. SPRZT.

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgtui, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych roboét. Spek uzywany do robot powinien gy
zgodny z oferta Wykonawcy. W przypadku braku ugtaBprzt powinien by uzgodniony i
zaakceptowany przeziyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantow@aprzeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazamhidazyniera/ Kierownika projektu.



Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynaity do wykonania robét ma byutrzymywany
w dobrym stanie i gotowioi do pracy.

Powinien by zgodny z normami ochronyrodowiska i przepisami dotygzymi jego
uzytkowania.

Wykonawca  dostarczy  hynierowi/Kierownikowi projektu kopie  dokumentow
potwierdzagcych dopuszczenie sgitn do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to
wymagane przepisami.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkow
umowy, zostam przez lrzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i ni®puszczone do
robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takighodkow transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jakdé wykonywanych robot i wkiwosci przewaonych materiatow.
Liczba srodkéw transportu powinna zapewfigprowadzenie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST | wskazahidazyniera/ Kierownika projektu, w
terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydd spetni@ wymagania dotycge przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnychiskéw na os i innych parametréw
technicznychSrodki transportu nie spetnigie tych warunkéw magby¢ dopuszczone przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywraie stanu pierwotnegazytkowanych
odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca kdzie usuwé& na biegaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogabhcpnych oraz dojazdach do terenu
budowy.

5. WYKONYWANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratgadnie z warunkami umowy oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatéw i wykonywanych roboét,ida zgodné¢ z dokumentacja
projektowa, wymaganiami SST, oraz poleceniamyimera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metoggomwywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyceewi planie i wyznaczenie wysai@m
wszystkich elementow robdt zgodnie z wymiarami ¢dreymi okrglonymi w dokumentaciji
projektowej lub przekazanymi naspiie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu robot zosgamisungte przez
Wykonawe na wtasny koszt, z wafkiem, kiedy dany bid okaze sk skutkiem bédu zawartego
w danych dostarczonych Wykonawcy nénpie przez layniera/ Kierownika projektu.
Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysok@rzez Irkyniera/ Kierownika
projektu nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialciaza ich doktadn<g.

Decyzje Izyniera/Kierownika projektu dotygze akceptacji lub odrzucenia materiatow i
elementdow robét dma oparte na wymaganiach okienych w dokumentach umowy,
dokumentacji projektowej i w SST, a takw normach i wytycznych. Przy podejmowaniu
decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki bad& materiatdbw i robot, rozrzuty
normalnie wystpujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, swiadczenia z
przeszidci, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyveae na rozwzane kwestie.
Polecenia Iayniera/Kierownika projektu powinny Bywykonywane przez Wykonawaev czasie
okreslonym przez Iayniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.



6.1. Program zapewnienia jakoi - nie dotyczy

6.2. Zasady kontroli jakéci rob6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrole robdt i jakéci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli,askapc personel, spet, zaopatrzenie.

Wykonawca bkdzie przeprowadzapomiary i badania materiatdw oraz robét zatatliwoscia
zapewnigjca stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowej i SST.

Minimalne wymagania, co do zakresu bada okreslone w SST, normach i wytycznych oraz
umowie.

Wszystkie koszty zwazane z organizowaniem i prowadzeniem lsadaateriatdbw ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek nie dotyczy

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetla przeprowadzone zgodnie z wymaganiami élioreymi w
SST.

W przypadku, gdy SST (lub wskazane tam normy) riejraup jakiegokolwiek badania
wymaganego w SST, stosoévenazna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceahe
przez Irkyniera/ Kierownika projektu.

Wyniki pomiaréw lub bad® Wykonawca przedstawi naspiie Inzynierowi / Kierownikowi
projektu.

6.5. Raporty z bada- nie dotyczy

6.6. Badania prowadzone przezzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokongmia kontroli, pobierania prébek i
badania materiatbw w miejscu ich wbudowywania omzeny zgodnéci stosowanych
materiatdw i robot z wymaganiami SST na podstawyeitdw wiasnych badakontrolnych jak

i wynikéw bada dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien prowadzikontrole niezalenie od Wykonawcy. Jeli
wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy asniewiarygodne, to tynier/Kierownik
projektu oprze siwytacznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgécmateriatow i robot z
dokumentacja projektowa i SST. M rOwnie zleck, sam lub poprzez Wykonawc
przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych bad&éezalenemu laboratorium. W takim
przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkoivypada i pobierania prébek poniesione
zostan przez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mge dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj

1. certyfikat na znak bezpiedmtwa wykazujcy, ze zapewniono zgod®é z Kkryteriami
technicznymi okrédonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych
przepisow i dokumentéw technicznych,

2. deklaracje zgodsoi lub certyfikat zgodngxi z:

- Polska Norma lub

- aprobag techniczna, w przypadku wyrobdéw, dla ktérych netamowiono Polskiej Normy,
jezeli nie @ objcte certyfikacja okrdona w pkt 1 i ktére spemigapwymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumengyvgymagane przez SST, 4da partia
dostarczona do robotethzie posiada te dokumenty, okétajace w sposéb jednoznaczny jej
cechy.

Produkty przemystowe musza posiadaw. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami batglavykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych bad®da
dostarczone przez Wykonagvinzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetaidych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy



- Dziennik budowy
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnymowiazujacym Zamawiajcego i
Wykonawe w okresie od przekazania
Wykonawcy terenu budowy do fkoa okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidtnpa prowadzenie
dziennika budowy zgodnie z obaa&ujacymi
przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowyebla dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu robét,
stanu bezpiechstwa ludzi i mienia oraz
technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowybzie opatrzony data jego dokonania, podpisem oddbya
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia
i nazwiska oraz stanowiska showego. Zapisy dula czytelne, dokonane trwata technika, w
porzadku chronologicznym, bezpeednio jeden pod
drugim, bez przerw.
Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgeteda oznaczone kolejnym
numerem zalkcznika i opatrzone data i podpisem
Wykonawcy i Irzyniera/ Kierownika projektu.
Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegoIngi:
* dak przekazania Wykonawcy terenu budowy,
» dak przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,
» terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegolnych elementow robot,
» przebieg robdt, trudrdai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przycygyprzerw
robotach,
* uwagi i polecenia liyniera/Kierownika projektu,
» daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,
e zgloszenia i daty odbioréw rob6t zanik@jch i ukgajcych zakryciu, cgciowych
ostatecznych odbioréw robot,
* wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
» stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robét podlegggch
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdélnym wazki z warunkami klimatycznymi,
» zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apiser dokumentaciji
projektowej,
» dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtrakcie
wykonywania robaét,
» dane dotycace sposobu wykonywania zabezpieczenia robat,
» dane dotycace jakdci materiatdw, wyniki przeprowadzonych kontroli aganiem, kto
je przeprowadzat,
* inne istotne informacje o przebiegu robdét.
Propozycje, uwagi i wygaienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgabprzediaone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania.si
Decyzje Irzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwgt Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich praygia lub zagciem stanowiska.
Wopis projektanta do dziennika budowy obliguje zyniera/Kierownika projektu do
ustosunkowania si Projektant nie jest jednak strona umowy i nieupeawniéx do wydawania
polecé Wykonawcy robot.
- Ksigzka obmiarow
Ksigzka obmiaroéw stanowi dokument pozwataj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego
z elementow robdt. Obmiary wykonanych robdt przemdea s w sposob agly w
jednostkach przgtych w kosztorysie i wpisuje do kgki obmiarow.



- Dokumenty laboratoryjne

Deklaracje zgodrii lub certyfikaty zgodné&ci materialdw, orzeczenia o jad@ materiatow,
recepty robocze i kontrolne wyniki bad&vykonawcy lgda gromadzone w formie uzgodnionej
z Inzynierem /Kierownikiem projektu. Dokumenty te stamgvzahczniki do odbioru robét.
Winny by¢ udostpnione na kadezyczenie lrtyniera/Kierownika projektu.

- Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsoprocz wymienionych waej nast¢pujace dokumenty:

a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robét,

e) protokoty z narad i ustale

f) korespondencje na budowie.

- Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawed
zabezpieczonym.

Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spduje jego natychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyc¢ta zawsze dogpne dla Imyniera/Kierownika projektu i
przedstawiane do wagdu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokotacja
projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kagzie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powmaiéniu Irzyniera/ Kierownika
projektu o zakresie obmierzanych robét i terminenéru, co najmniej na 3 dni przed tym
terminem.

Wyniki obmiaru lzda wpisane do kgizki obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych wlepym kosztorysie lub
gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obgmkiu ukmczenia wszystkich robot.
Btedne dane zostarpoprawione wg instrukcji tryniera/Kierownika projektu na gie.

Obmiar gotowych robét dulzie przeprowadzony z ¢ztaicia wymagana do celu miesznej
ptatnaci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkvseym w umowie lub oczekiwanym
przez Wykonawei Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrdania ilosci robot i materiatow

Dlugosci i odlegitagci pomidzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymida obmierzone
poziomo wzdta linii osiowe).

Jesli SST wiaciwe dla danych robdét nie wymagaggo inaczej, okjosci beda wyliczone w m3
jako diuga¢ pomnaona przezredni przekro;.

llosci, ktére maja b§ obmierzone wagowo,edda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Uradzenia i sprzt pomiarowy

Wszystkie uradzenia i sprgt pomiarowy, stosowany do obmiaru robo6t zostalostarczone
przez Wykonawe. Jezeli urzadzenia te lub spez wymagag bada atestugcych to Wykonawca
bedzie posiada wazne swiadectwa legalizacji. Wszystkie wdzenia pomiarowe dola przez
Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie.

7.4. Wagi i zasady wania - nie dotyczy

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru



Obmiary keda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, a
takze w przypadku wyspowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzeaegirzed ich zakryciem.

Obmiar oraz nieodzowne obliczeniedh wykonane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebgsci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie i obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdxy¢
dofaczone w formie oddzielnego zaknika do ksizki obmiardw.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznoséci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi rob6t zanikagych i ukgajacych zakryciu odbiorowi ezciowemu,

b) odbiorowi ostatecznemu,

c) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikajcych i ulegajacych zakryciu

Odbioér rob6t zanikagych i ukgajacych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie reajizulegna zakryciu. Odbior tych robot
bedzie dokonany w czasie umliwviajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez
hamowania ogolnego paegu robot.

Odbioru rob6t dokonuje fiynier/Kierownik projektu. Gotow&e robét do odbioru zgtasza
Wykonawca wpisem do dziennika budowy (z data zgio&®) | jednoczesnym powiadomieniem
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbior kxdzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpiej jednak ni w ciagu 3 dni od daty
zgtoszenia.

Jaka¢ i ilos¢ robot ukgajacych zakryciu ocenia kynier/Kierownik projektu w oparciu o
wyniki bada oraz przeprowadzone pomiary i dokumentacje proje&t SST i uprzednie
ustalenia.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robot. Odbioru
czesciowego robo6t dokonuje siwg zasad jak przy Odbiorze ostatecznym robét. @dbiobét
dokonuje Irzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny rob6t polega na ocenie rzeczggistvykonania rob6ét w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci i wartdsci.

Zakaczenie robot oraz gotowd do odbioru ostatecznego stwierdza Wykonawca rabalt
ten Wykonawca odnotowuje w dzienniku budowy i belmoanie powiadamia o tym pisemnie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Termin odbioru ostatecznego ustalony jest w dokuamumowy. Termin ten liczyegbd dnia
potwierdzenia przez ayniera/Kierownika projektu zakazenia robét i przycia dokumentow
do odbioru ostatecznego, o ktdrych mowa w punkele28

Odbioru ostatecznego robét dokonkmmisja wyznaczona przez Zamawiaggo W obecriei
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja adtajca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikéw badla pomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodrgi wykonania robét z dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapoifia sealizacja ustateprzyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikagpych i ukgajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniagcych i robot poprawkowych.



W przypadku stwierdzenia przez komispe jakad¢ wykonywanych robot w poszczegdllnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej ndekiacja projektowa i SST z
uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczéstwo ruchu, komisja dokona pater, oceniggc pomniejszona warfo
wykonywanych robot w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.
Dokumentem stwierdzggym dokonanie odbioru ostatecznego robot jest gGbt@mdbioru
ostatecznego robét spadzony przez komisje wg wzoru ustalonego przez Zaajagego.
8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Do odbioru ostatecznego robdét Wykonawca jest zolmamy przygotow& nastpujace
dokumenty:

1. dokumentacje projektowa podstawowa z naniesioaymeanami oraz dodatkowa,sjezostata
sporadzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegobtowe specyfikacje techniczne (podstawodekumentéw umowy i uzupetnigie lub
zamienne),

3. dzienniki budowy i kaizki obmiaréw (oryginaty),

4. Wyniki pomiarow kontrolnych oraz badaykonanych zgodnie z SST,

5. deklaracje zgodsoi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST,

6. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towsrzcych (np. na przetgenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejweetlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazani
tych robot widcicielom uradzen, ustalt czy leda jakies roboty towarzysace — np. éwietlenie,
zielen itp.

7. geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza robi&adi sizbrojenia terenu,

8. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku gegpheg inwentaryzacji powykonawcze)j.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wezdem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeami z Wykonawca wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzdzone przez komisje roboty poprawkowgldzestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiagcego. Termin wykonania rob6t poprawkowych wyznakamisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydhdtrazwihzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisycialw okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny dalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,Odbiértestany robot”.

9. KOSZTY PROWADZENIA ROBOT

9.1. Warunki umowy i wymagania ogolne

Koszt dostosowaniagido wymagéa warunkédw umowy i wymagaogolnych zawartych w tym
rozdziale obejmuje wszystkie warunki olme w ww. dokumentach, a nie wyszczegoélnione w
kosztorysie.

9.2. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizagighu obejmuije:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzyinierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi
instytucjami projektu organizacji ruchu na czasanva

budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu zyinierowi/Kierownikowi projektu i
wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodineynikajacych z

postpu robot,



(b) ustawienie tymczasowego oznakowania $wietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczastwa ruchu,

(c) optaty/dzietawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chia@lv, kraweznikow, barier, oznakowai
drenau,

(f) tymczasowa przebudawrzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow i organizasghu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowgionowych,
poziomych, barier §wiatet,

(b) utrzymanie ptynnei ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazddéw i organizaajchu obejmuje:

(a) usuniecie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. — Prawo budowlanen(jéekst: Dz. u. z 2006r. Nr 156, poz.
1118).

2. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietni@Q2r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiadhaudynki i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 75, poz. 690
z p&n. zm.).

3. Ustawa z dnia 27 marca 2003r. o planowaniu i zaggesmwaniu przestrzennym (Dz. U. Nr
80, poz. 717 z pdn. zm.).

4. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r. — Prawo ochrgnoglowiska (jedn. tekst: Dz. U. z 2006r.
Nr 129, poz. 902).

5. Ustawa z dnia 9 listopada 2000r. o dpst do informacji grodowisku i jego ochronie oraz
0 ocenach oddziatywania §edowisko (Dz. U. Nr 109, poz. 1157).

6. Ustawa z dnia 17 maja 1989r. — Prawo geodezyjaetograficzne (Dz. U. Nr 30, poz. 163 z
pézn. zm.).

7. Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwecz dnia 19 grudnia 1994r.
w sprawie dopuszczenia do stosowania w budowniateveych materiatdw oraz nowych
metod wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 10985r., poz. 48).

8. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18 maja 2Q0&sprawie okrédenia metod i
podstaw sporgdzania kosztorysu inwestorskiego, obliczania plaaroyeh kosztow prac
projektowych oraz planowanych kosztow robét budometdn okrélonych w programie
funkcjonalno-aytkowym (Dz. U. z 2004r. Nr 130, poz. 1389).

9. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 winga 2004r. w sprawie ok§kenia
szczegoOtowego zakresu i formy dokumentacji projekjo specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robét budowlanych oraz progrémmkcjonalno-aytkowego (Dz. U.

Nr 202, poz. 2072).

Wykonawca  bdzie przestrzegat praw autorskich i patentowychedZie w petni
odpowiedzialny za spetnianie wszystkich wymagaawnych w odniesieniu dozywanych
opatentowanych ugdzer lub metod. Bdzie informowat zarmdzapcego realizag) umowy o
swoich dziataniach w tym zakresie, przedstaygciakopie atestow i innych wymaganych
swiadectw.
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikagghtécznej (SST) s wymagania dotyce
wykonania i odbioru robét zwtanych z odtworzeniem w terenie na podstawie ptojek
planowanego do wykonania boiska wielofunkcyjnego.

1.2. Zakres stosowania SST

SzczegoOtowa specyfikacja techniczna (SST) jestostasa jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot polgga/ch na budowie boiska wielofunkcyjnego.
1.3. Zakres robot olgfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad prowadzenia rob6t awanych z
wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu
boiska wielofunkcyjnego z ogrodzeniem przewidzidnycprojekcie technicznym.
1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysod@mowych

W zakres rob6t pomiarowych, zygianych z odtworzeniem trasy i punktéw wysédiowych
wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysdkwego punktéw gtdbwnych osi trasy
chodnikéw i punktow wysolkaiowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (ng@zenie osi),

c) wyznaczenie dodatkowych punktow wysédkiowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochroith przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwiay odszukanie i ewentualne

odtworzenie.

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtébwne - punkty zatamania, punkty kierunkowe

1.4.2. Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ¢i |

~Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotygze robot

Ogdlne wymagania dotygee robo6t podano w egci | ,\Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. OgoIne wymagania dotygze materiatdw

Ogodlne wymagania dotyaze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padanczsci |
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtownych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub
pretem stalowym o diugwi okoto 0,50 metra.



Pale drewniane umieszczone poza granica robét ziemm gsiedztwie punktow zatamania
trasy, powinny mi¢ srednice od 0,15 do 0,20 m i diugood 1,5 do 1,7 m.
Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08
m i dlugasci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istmiej nawierzchni bolce stalowe
srednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m. ,Swiadki” powinny ndieltugas¢ okoto 0,50 m i
przekroj prostoktny.
3. SPRZAET
3.1. Ogolne wymagania dotygze sprztu
Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ogci | ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzt pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakowych naley stosowa nastpujacy
Sprzt:

» teodolity lub tachimetry,

* niwelatory,

» dalmierze,

» tyczki,

o laty,

* tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kidw wysokdaciowych powinien
gwarantowa uzyskanie wymaganej doktadimo pomiaru.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotygze transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano wezi | ,Wymagania ogélne” pkt 4.
4.2. Transport sprgu i materiatow
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ur@ przewozi dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano wécizl ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych
W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezlme do szczegétowego wytyczenia robot.
Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1
do 7) na podstawie danych zawigra lokalizacje i wspotedne punktow gtéwnych trasy oraz
reperéw.
Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformawiazyniera o wszelkich ktlach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperé@boczych. B¢dy te powinny by usungte
na koszt Zamawiagego.
Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&done w dokumentacji projektoweps
zgodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu.
Jezeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #fiia sie od rzdnych
okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomé o tym Inzyniera.
Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinng¢ bzmieniane przed pogjiem
odpowiedniej decyzji przez igniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynieg z ré&nic
rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowegdnych rzeczywistych, akceptowane
przez Irkyniera, zostap wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powiadomienia
Inzyniera oznacza,e roboty dodatkowe w takim przypadku atiei Wykonawe.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznafize
w czasie trwania robot. deli znaki pomiarowe przekazane przez ZamaweEjo zostan



zniszczone przez Wykonawawiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzeest
konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to zestae odtworzone na koszt Wykonawcy.
Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne ddaviglowej realizacji rob6t naia do
obowigzkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktoéw gtéwnych i ktow

wysokda@ciowych

Punkty gidwne powinny kiyzastabilizowane w sposéb trwaly, przyyaiu pali drewnianych, a
takze dowhzane do punktéw pomocniczych, pabdmych poza granica robot ziemnych.

Repery robocze natg zatazy¢ poza granicami robét. Jako repery roboczemaowvykorzystéa
punkty stale na stabilnych, istnieych budowlach istniegych.

Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z taka doktadnieia, aby$redni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stogtijniwelacje podwdjna w naaZaniu do reperow
panstwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyr&ne i
jednoznaczne okfkenie nazwy reperu;j i jego ¢dne;.

5.4. Odtworzenie osi boiska i ogrodzenia.

Tyczenie osi boiska i ogrodzenia nglewvykona& w oparciu o dokumentacje projektowa oraz
inne dane geodezyjne przekazane przez Zamge@y, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
paastwowej albo innej osnowy geodezyjnej, cgltomej w dokumentacji projektowe;.

Os ogrodzenia powinna &ywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachrpdnich w
odlegtcici zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytras

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej aasyt w stosunku do dokumentacji
projektowej nie mge by wicksze nk 5cm.

Rzedne niweleta punktow osi chodnika nglevyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku
do rzdnych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe;j.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylawczas, gdy Wykonawca robot zgst je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgebmpoza granica robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi boiska na powierzchni
terenu zgodnie z dokumentacja projektowa oraz wyzg@e punktow w miejscach
wymagajcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzetétro

Do wyznaczania kragdzi boiska nalgy stosowdé dobrze widoczne paliki. Odledgi® miedzy
palikami lub wiechami naly dostosowa do uksztattowania terenu oraz geometrii boiska.
Profilowanie przekrojow poprzecznych musi uilwia¢ wykonanie boiska i ogrodzenia o
ksztatcie zgodnym z dokumentagjrojektows.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoi robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w &Zci | ,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakdci prac pomiarowych

Kontrole jakdci prac pomiarowych naty prowadzé wedtug ogoélnych zasad oktenych w
instrukcjach i wytycznych GUGIK

(1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi W5p4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano wscil. ,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowi

Jednostik obmiarowi jest ha odtworzonej powierzchatznej w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogollne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robot podano wscel. ,Wymagania ogolne” pkt 8.



8.2. Sposobb odbioru robét

Odbior robot zwizanych z odtworzeniem boiska i ogrodzenia w terea:puje na podstawie
szkicow i dziennikbw pomiaréw geodezyjnych lub piaitu z kontroli geodezyjnej, ktore
Wykonawca przedkiada ignierowi.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykaanye prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3.Geodezyjna obstugaesiw Gléwny Urzad Geodezji i Kartografii,
W-wa 1979.

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowaopaa, GUGIK 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysakimowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjng/sokaciowe, GUGIK 1979.

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacy§pgGiK 1983.

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyfpldGiK 1983.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teckngj (OST) § wymagania dotycge
wykonania i odbioru robét zwkanych ze zdgiem warstwy humusu i/lub darniny.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogdlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi oOkhpwjica podstaw opracowania
szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) stosmyajako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na gach krajowych i wojewddzkich. .

1.3. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t zganych ze
zdjeciem warstwy humusu i/lub darniny, wykonywanychasnach robot przygotowawczych.
1.4. Okredlenia podstawowe

Stosowane ok#&tenia podstawowe as zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w ,Wymaganiagolnych” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyce robot

Ogdlne wymagania dotyaeze robo6t podano w ,Wymaganiach ogélnych” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wysgkpuja.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycce sprztu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ,Wymaganiach ogolnych” pkt 3.
3.2. Sprzt do zdjecia humusu i/lub darniny
Do wykonania robot zwzanych ze zdciem warstwy humusu lub/i darniny nie nagajj st do
powtdrnego aycia naley stosowa:
* réwniarki,
» spycharki,
» lopaty, szpadle i inny spgzdo rcznego wykonywania robét ziemnych - w miejscach,
gdzie prawidtowe wykonanie robot sprgm zmechanizowanym nie jest Aioe,
» koparki i samochody samowytadowcze - w przypadkandportu na odlegio
wymagajca zastosowania takiego sge
Do wykonania robot zwzanych ze zdriem warstwy darniny nadgjej st do powtdrnego
uzycia, naley stosowa:
* noze do ciecia darniny wedtug zasad cgkvaych w p. 5.3,
* lopatyi szpadle.



4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycice transportu

Ogdlne wymagania dotyaee transportu podano w ,Wymaganiach ogélnych” pkt 4

4.2. Transport humusu i darniny

Humus nalgy przemieszcza z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo pozéw
transportem samochodowym. Wybdrodka transportu zalewy od odleggg warunkow
lokalnych i przeznaczenia humusu.

Darnire nalezy przewozt transportem samochodowym. W przypadku darninyzmaezonej do
powtérnego zastosowania, powinna onaé¢ hyansportowana w sposob nie powady

uszkodze.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ,Wymagantagiinych” pkt 5.

Teren pod budowdrogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach okopdw innych miejscach
wskazanych w dokumentaciji projektowej powinie bgzyszczony z humusu i/lub darniny.
5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna dydjeta z przeznaczeniem dozmiejszego @ycia przy umachianiu
skarp, zaktadaniu trawnikow, sadzeniu drzew i kiaevoraz do innych czynioi okreslonych
w dokumentacji projektowej. Zagospodarowanie nadmiaumusu powinno &y wykonane
zgodnie z ustaleniami SST lub wskazaniamyinera.

Humus naley zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spgéhaiVv
wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nievgstarczajce dla prawidiowego
wykonania robot, wzgdnie mae stanowt zagraenie dla bezpiecastwa rob6t (zmienna
gruba¢ warstwy humusu,ssiedztwo budowli), naley dodatkowo stosowareczne wykonanie
robdt, jako uzupetnienie prac wykonywanych mechemg

Warstwe humusu natey zdja¢ z powierzchni catego pasa rob6t ziemnych oraz wydh
miejscach okrdonych w dokumentacji projektowej lub wskazanychegar Irzyniera.

Gruba¢ zdejmowanej warstwy humusu (zal@ od gtbokdsci jego zalegania, wysoko
nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowie igmoyinna by¢ zgodna z ustaleniami
dokumentacji projektowej, SST lub wskazana przezyrirera, wedtug faktycznego stanu
wystepowania.

Stan faktyczny &dzie stanowit podstagvdo rozliczenia czynrigi zwiazanych ze zdgiem
warstwy humusu.

Zdjety humus nalgy sktadowg& w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu
powinny by przez Wykonawe tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a tak najedzaniem przez pojazdy. Nie nale zdejmow& humusu w
czasie intensywnych opadow i bezpamnio po nich, aby unikig zanieczyszczenia glina lub
innym gruntem nieorganicznym.

5.3. Zdjecie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w oflsie pasa przeznaczonego pod bugldvasy drogowej jest
pokryta darnina przeznaczona do umocnienia skamim nalezy zdja¢ w sposob, ktory nie
spowoduje jej uszkodaea przechowywé w odpowiednich warunkach do czasu wykorzystania.
Wysokie trawy powinny by skoszone przed zdjiem darniny. Darnig nalezy cia¢ w regularne,
prostokitne pasy o szerokoi okoto 0,30 metra lub w kwadraty o dhsgo boku okoto 0,30
metra. Grub&t darniny powinna wynoéiod 0,05 do 0,10 metra.

Nalezy dazy¢ do jak najszybszegozycia pozyskanej darniny. ddi darnina przed powtérnym
wykorzystaniem musi kiyskiadowana, to zalecacgej roztazenie na gruncie rodzimym. zkdi
brak miejsca na takie roztenie darniny, to naky ja magazynowaw



regularnych pryzmach. W porze rozwojylno darnirg nalezy sktadow& w warstwach trawa do
dotu. W pozostatym okresie darrinalezy sktadowa warstwami na przemian trawa do gory i
trawa do dotu. Czas sktadowania darniny przed wimashiem nie powinien przekraczal
tygodni.

Darnire nie nadajca s¢ do powtdrnego wykorzystania naje usurmé mechanicznie, z
zastosowaniem rowniarek lub spycharek i przedviea miejsce wskazane w SST lub przez
Inzyniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robo6t podano w ,Wymaganiach ogélnych” pkt 6.

6.2. Kontrola usunkicia humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jakwi robdt polega na wizualnej ocenie komplétmousungcia humusu lub/i
darniny.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ,Wymaganiagtnych” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowi

Jednostka obmiarowi jest m2 (metr kwadratowytajjwarstwy humusu lub/i darniny.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ,Wymaganiaginych” pkt 8.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wyskpuja.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teckngj (OST) § wymagania dotycxe
wykonania i odbioru robét ziemnych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohpwica podstaw opracowania
szczegoOtowej specyfikacji technicznej (SST) stosmjajako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t budawi/ch.

Niniejsza specyfikacja nie ma zastosowania do rohdtdamentowych i zwzanych z
wykonaniem instalacji.

1.3. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia robot ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji drog i obejmuj

a) wykonanie wykopdéw w gruntach nieskalistych,

b) wykonanie wykopow w gruntach skalistych,

c) budowe nasypow drogowych,

d) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lubranty naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spetriag warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta g wykopu, ktéra jest ograniczona korona drogi i
skarpami rowow.

1.4.3. Wysoka¢ nasypu lub glbokas¢ wykopu - ré@nica rzdnej terenu i rgdnej roboét
ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4.Nasyp niski - nasyp, ktorego wysakqgest mniejsza @il m.

1.4.5.Nasypsredni - nasyp, ktérego wysokojest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6.Nasyp wysoki - nasyp, ktorego wysakgrzekracza 3 m.

1.4.7.Wykop ptytki - wykop, ktérego gbokas¢ jest mniejsza @il m.

1.4.8.Wykop $redni - wykop, ktérego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.9.Wykop gkboki - wykop, ktérego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.10. Bagno - grunt organiczny nasycony woda, o malejnokei, charakteryzujcy sk
znacznym i dlugotrwatym osiadaniem pod abeniem.

1.4.11. Grunt nieskalisty - kaly grunt rodzimy, nie okéony w punkcie 1.4.12 jako grunt
skalisty.

1.4.12.Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub skany o nieprzesusiych blokach, ktorego
probki nie wykazuj zmian obgtosci ani nie rozpadajsie pod dziataniem wody destylowanej;



maja wytrzymaté¢ na sciskanie Rc ponad 0,2 MPa; wymagaycia srodkéw wybuchowych
albo narzdzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia

1.4.13.Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nésyppotazone w obgbie pasa
robét drogowych.

1.4.14.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania péasy pot@one poza pasem robot
drogowych.

1.4.15.0dktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odieiez) gruntbw pozyskanych w
czasie wykonywania wykopdéw, a nie wykorzystanychhdmowy nasypow oraz innych prac
zwigzanych z trasa drogowa.

1.4.16. Wskaznik zag:szczenia gruntu - wiellkd charakteryzujca stan zagszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

dsds| rr =gdzie:

rd - gestas¢ objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9],
(Mg/m3),Centrum

rds - maksymalna ¢gtas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotmd optymalnej,
zgodnie z PN-B-04481:1988 [2], shca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych,
(Mg/m3).

1.4.17. Wskanik rdéznoziarnistosci - wielk@& charakteryzujca zagszczalnéé gruntéw
niespoistych, okrdona wg wzoru:

d10d60uU =

gdzie:

d60 - srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgry(mm),

d10 - srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgrymm).

1.4.18.Wskaznik odksztatcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

120E1E2I =

gdzie:

E1 - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwspyatiazeniu badanej warstwy zgodnie z
PN-S-02205:1998 [4],

E2 - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtormjpuiazeniu badanej warstwy zgodnie
z PN-S-02205:1998 [4].

1.4.19 Geosyntetyk - materiat stosowany w budownictwiggdwym, wytwarzany z wysoko
polimeryzowanych witokien syntetycznych, w tym twpwztermoplastycznych polietylenowych,
polipropylenowych i poliestrowych, charakteryazy sk miedzy innymi dua wytrzymatccia
oraz wodoprzepuszczalima, zgodny z PN-1IS010318:1993 [5], PN-EN-963:1999 [6]
Geosyntetyki obejmaj geotkaniny, geowlokniny, geodzianiny, georusggosiatki,
geokompozyty, geomembrany, zgodnie z wytycznymiiNa[D13].

1.4.20.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ,Wymaganiach tgah” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycge robot

Ogodlne wymagania dotyaeze robo6t podano w ,Wymaganiach ogélnych” pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogolne wymagania dotycce materiatow

Ogdlne wymagania dotyaze materialtdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudaw
~Wymaganiach ogolnych” pkt 2.

2.2. Podziat gruntow

Podziat gruntéw pod wzgllem wysadzinowosci podaje tablica 1.

Tablica 1. Podziat gruntow pod wzdem wysadzinowosci wg PN-S-02205:1998 [4]

Grupy gruntéw

Lp.



WyszczegOlnienie wkgiwosci:

Jednostki niewysadzinowe atpliwe, wysadzinowe.

1 Rodzaj gruntu - rumosz niegliniastyyir, pospotka, piasek gruby, piasékedni, piasek
drobny, zuzel nierozpadowy, piasek pylasty, zwietrzelina glgta, rumosz gliniastyzwir
gliniasty, pospétka gliniasta

mato wysadzinowe:

- glina piaszczysta zezta, glina zwezta, glina pylasta zwkta, it, it piaszczysty, il. pylasty
bardzo wysadzinowe:piasek gliniasty, pyt, pyt piaszczysty, glina piesgsta, glina, glina
pylasta, it warwowy

2.3. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny lpyzez Wykonawe wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypow. Grunty panyel do budowy nasypow mpgyc
wywiezione poza teren budowy tylko wowczas, gdyetaa nadmiar ohjtosci robét ziemnych
i za zezwoleniem lryniera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wybkwp nie kdac nadmiarem okjosci
robét ziemnych, zostaly za zgodayniera wywiezione przez Wykonaw@oza teren budowy z
przeznaczeniem innym zibudowa nasypéw Ilub wykonanie prac gwgh kontraktem,
Wykonawca jest zobowzany do dostarczenia rownaoiaveej obgtosci gruntdw przydatnych ze
zrodet wiasnych, zaakceptowanych przezyhera.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypowreslone w OST D-02.03.01 pkt 2.4,
powinny by wywiezione przez Wykonawma oktad. Zapewnienie terendw na oktad nalkdo
obowiazkOw Zamawiajcego, o ile nie oki&ono tego inaczej w kontrakcie.Aynier mae
nakazé pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktéryzhsowa nieprzydat§é wynika
jedynie z powodu zamarzmia lub nadmiernej wilgotriai.

2.4. Geosyntetyk

Geosyntetyk powinien dymaterialem odpornym na dziatanie wilgagpdowiska agresywnego
chemicznie i biologicznie oraz temperatury. Powinig¢ to materiat bez rozd&rdziur i przerw
ciagtosci z dobra przyczepnoia do gruntu. Wiéciwosci stosowanych

geosyntetykow powinny gy zgodne z PN-EN-963:1999 [6] i dokumentacja prajekdt.
Geosyntetyk powinien posiaglaprobat techniczna wydana przez uprawniona jednpstk

3. SPRZAET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprz:tu

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ,Wymaganiach ogélnych” pkt 3.

3.2. Sprzt do robo6t ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wyké&z mazliwoscia
korzystania z nagpujacego sprztu do:

- odspajania i wydobywania gruntéw (nedizia mechaniczne, mtoty pneumatyczne, zrywarki,
koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

- jednoczesnego wydobywania i przemieszczaniat@wr{spycharki, zgarniarki, rowniarki,
urzadzenia do hydromechanizaciji itp.),

- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, @emdy skrzyniowe, tmocigi itp.),

- sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

3.3. Sprzt do przenoszenia i uktadania geosyntetykow

Do przenoszenia i uktadania geosyntetykow Wykonawowinien uywac odpowiedniego
sprztu zalecanego przez producenta. Wykonawca nie pemviatosowé sprztu mogcego
spowodowa uszkodzenie uktadanego materiatu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycice transportu

Ogdlne wymagania dotyaee transportu podano w ,Wymaganiach ogélnych” pkt 4

4.2. Transport gruntow



Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powirtig¢ dostosowany do rodzaju
gruntu (materiatu), jego odpsci, sposobu odspajania i zaladunku oraz do oddegteansportu.
Wydajnas¢ srodkdw transportowych powinna byonadto dostosowana do wydajoiosprztu
stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (rizdier

Zwigkszenie odlegkxi transportu ponad wada zatwierdzone nie ni@ by podstawa
roszczé Wykonawcy, dotyczcych dodatkowej zaptaty za transport, o ilegkszone odlegkzi
nie zostaty wczaniej zaakceptowane naspie przez layniera.

4.3. Transport i sktadowanie geosyntetykow

Wykonawca powinien zadbaaby transport, przenoszenie, przechowywanie ezalczanie
geosyntetykow byly wykonywane w sposob nie powscljmechanicznych lub chemicznych
ich uszkodza. Geosyntetyki wraiwe na swiatto stoneczne powinny pozostaivaakryte w
czasie od ich wyprodukowania do wbudowania.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ,Wymagangagiinych” pkt 5.

5.2. Doktadna¢ wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub pasyod osi projektowanej nie powinny
by¢ wigksze ni_ + 10 cm. Rahica w stosunku do projektowanyclkednych robét ziemnych nie
moze przekracza+ 1 cmi-3 cm.

Szerokaé¢ gornej powierzchni korpusu nie gerd@nic sk od szerokéci projektowanej o wicej
niz £ 10 cm, a krawdzie korony drogi nie powinny mievyraznych zatama w planie.
Pochylenie skarp nie powinnozdc sk od projektowanego o weej ni_ 10% jego wartei
wyrazonej tangensem kata. Maksymalne nieré$egnona powierzchni skarp nie powinny
przekraczd £ 10 cm przy pomiarze lata 3-metrowa, albo powinoy¢ spetnione inne
wymagania dotycce nierownéci, wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni skarpy.
W gruntach skalistych wymagania, dotyceg réwndci powierzchni dna wykopu oraz
pochylenia i rownéci skarp, powinny b okreslone w dokumentacji projektowej i SST.

5.3. Odwodnienia pasa roboét ziemnych

Niezaleznie od budowy urgdzen, stanowacych elementy systemow odwadr@jch, ugtych w
dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o ilgymagaj tego warunki terenowe,
wykong& urzadzenia, ktére zapewnia odprowadzenie wod gruntowygadowych poza obszar
robét ziemnych tak, aby zabezpie€zygrunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.
Wykonawca ma obowkek takiego wykonywania wykopow i

nasypow, aby powierzchniom gruntu nadawa caltym okresie trwania robot spadki,
zapewniajce prawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, gruntygma nawodnieniu, ktore spowoduje ich
diugotrwata nieprzydatr$é, Wykonawca ma obowzek usungcia tych gruntéw i zagpienia ich
gruntami przydatnymi na wiasny koszt bez jakichkekndodatkowych optat ze strony
Zamawiajcego za te czynsoi, jak rownie za dowieziony grunt. Odprowadzenie woéd do
istniejacych zbiornikbw naturalnych i usgdzeh odwadniagcych musi by poprzedzone
uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi ugtivia¢ jego prawidiowe odwodnienie w catym
okresie trwania robot ziemnych. Wykonanie wykopdéwwmno posipowa: w kierunku
podnoszenia i niwelety. W czasie rob6t ziemnych nafezachow@& odpowiedni spadek
podiuzny i nad@ przekrojom poprzecznym spadki, udhwiajace szybki odptyw wod z
wykopu. O ile w dokumentacji projektowej nie zaveaitnego wymagania, spadek poprzeczny
nie powinien by mniejszy nt 4% w przypadku gruntow spoistych i nie mniejszy 8% w
przypadku gruntéw niespoistych. Najeuwzgkdni¢ ewentualny wptyw kolejnii i sposobu



odspajania gruntdw oraz terminébw wykonywania innyabdt na spetnienie wymaga
dotyczcych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie gaustrobot ziemnych.

Zrodta wody, odstorie przy wykonywaniu wykopow, nalg ujaé¢ w rowy i /lub dreny. Wody
opadowe i gruntowe natg odprowadzt poza teren pasa robot ziemnych.

5.5. Rowy

Rowy boczne oraz rowy stokowe powinny¢hyykonane zgodnie z dokumentacja projektowa i
SST. Szerok& dna i gebokas¢ rowu nie mog roznic sk od wymiaréw projektowanych o
wiegcej niz £ 5 cm.

5.6. Ukladanie geosyntetykow

Geosyntetyki naley uktada taczac je na zaklad zgodnie z dokumentacja projektov&ST .
Jezeli dokumentacja projektowa i SST nie pedajaczej, przylegare do siebie arkusze lub
pasy geosyntetykoéw naie uktad& z zakladem (i kotwieniem) zgodnie z instrukcjadguoenta
lub decyzja projektanta.

W przypadku uszkodzenia geosyntetyku, malev uzgodnieniu z liynierem, przykrg to
uszkodzenie pasami geosyntetyku na dduago szerokdci wickszej o 90 cm od obszaru
uszkodzonego.

Warstwa gruntu, na ktérej przewidujec sitozenie geosyntetyku powinna dybéwna i bez
ostrych wystpow, mogcych spowodowa uszkodzenie geosyntetyku w czasie uktadania lub
pracy. Metoda uktadania powinna zapeivpizyleganie geosyntetyku do warstwy, na ktordj jes
uktadana, na catej jej powierzchni. GeosyntetykGe maley nachgat lub powodowa ich
zawieszenia na wzgoérkach (garbach) lub nad dolasne dopuszcza siruchu maszyn
budowlanych bezpoednio na ut@aonych geosyntetykach. Nale je przykry gruntem
nasypowym niezwiocznie po ueniu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robot podano w ,Wymaganiach ogélnych” pkt 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robétiemnych

6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego poleg&amdroli zgodndci z wymaganiami
specyfikacji okrélonymi w pkcie 5 oraz z dokumentacja projektowa.

Szczegoblna uwagnalery zwrdck na:

- witasciwe ujecie i odprowadzenie wod opadowych,

- wlasciwe ujecie i odprowadzenie wy&dw wodnych.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajeicalil.
Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych robét ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiarow

1 Pomiar szeroki korpusu ziemnego

2 Pomiar szerokwi dna rowow

3 Pomiar rednych powierzchni korpusu ziemnego

4 Pomiar pochylenia skarp

5 Pomiar réwnéci powierzchni korpusu

Pomiar tama, szablonem, lata o diugd 3 m i poziomica lub niwelatorem, w ogigach co 200
m na prostych, w punktach gtéwnych luku, co 100ariukach o R + 100 m co 50 m na lukach o
R < 100 m oraz w miejscach, ktore badztpliwosci

6 Pomiar rownéci skarp

7 Pomiar spadku podtnego powierzchni korpusu lub dna rowu. Pomiar rieekem rzdnych
w odstpach co 200 m oraz w punktachtpliwych



8 Badanie zagszczenia gruntu Wskaik zag:szczenia okrda¢ dla kadej utazone] warstwy,
lecz nie rzadziej aiw trzech punktach na 1000 m.

6.3.2.Szerokad¢ korpusu ziemnego

Szerokaé¢ korpusu ziemnego nie me r@nic sk od szerokéci projektowanej o wicej niz + 10
cm.

6.3.3.Szeroké¢ dna rowow

Szeroké¢ dna rowow nie mze r@nic sk od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 5 cm.
6.3.4.Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie magznic sk od rzdnych projektowanych o wgej
nizz -3 cm lub +1 cm.

6.3.5.Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie me r&ni¢ sic od pochylenia projektowanego ogeej niz 10% wartdci
pochylenia wyraonego tangensemta.

6.3.6.ROWNG¢ korony korpusu

Nierowndaici powierzchni korpusu ziemnego mierzone lata 3raved, nie mog przekraczé 3
cm.

6.3.7.ROwnas¢ skarp

Nieréwnaici skarp, mierzone lata 3-metrowa, nie mpgzekracza+ 10 cm.

6.3.8.Spadek podiny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podiny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, spmy przez pomiar
niwelatorem rzdnych wysokéciowych, nie mae daw& rozni¢, w stosunku do kzinych
projektowanych, wikszych nz -3 cm lub +1 cm.

6.3.9.Zageszczenie gruntu

Wskaznik zag:szczenia gruntu okéeny zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien dygodny z
zatlazonym dla odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadigwntéw, dla ktérych nie nima
okresli¢ wskanika zagszczenia naley okresli¢ wskanik odksztatcenia 10, zgodnie z norma
PN-S-02205:1998 [4].

6.4. Badania geosyntetykow

Przed zastosowaniem geosyntetykéw w robotach ziemni/ykonawca powinien przedstawi
Inzynierowi swiadectwa stwierdzage, iz zastosowany geosyntetyk odpowiada wymaganiom
norm, aprobaty technicznej i zachowa swoje wlassavav kontakcie z materiatami, ktore
bedzie oddziel& lub wzmacnié przez okres czasu nie krétszy od podanego w doRtaoe
projektowej i SST.

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetnage wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacji,
zostam odrzucone. 3 materialy nie spelniace wymaga zostam wbudowane lub
zastosowane, to na polecenieyiniera Wykonawca wymieni je na vitawe, na wtasny koszt.
Wszystkie roboty, ktére wykazuja wieksze odchyleoéh od okreslonych w punktach 5 i 6
specyfikacji powinny byc ponownie wykonane przezRtMyawe na jego koszt.

Na pisemne wysgpienie Wykonawcy, laynier mae uznag wac: za nie majca zasadniczego
wptywu na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakrevielkas¢ potracen za obniona jakac.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ,Wymaganigghnych” pkt 7.

7.2. Obmiar robét ziemnych

Jednostka obmiaranjest m3 (metr szeienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano w ,Wymaganiaginych” pkt 8.



Roboty ziemne uznaje ¢siza wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6
daty wyniki pozytywne.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

9.1. Normy

. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. G#eaia. Symbole. Podziat i opis gruntéw

. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prarektow

. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczaniddeymsci biernej

. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zieMhgnagania i badania

. PN-ISO10318:1993 Geotekstylia — Terminologia

. PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne

. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie #wska piaskowego

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie muododksztalcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obeizenie ptyt

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wsgkiéka zagszczenia gruntu

9.2. Inne dokumenty

10. Wykonanie i odbior robét ziemnych dla drég daggo ruchu, IBDIM, Warszawa 1978.

11. Instrukcja badapodiaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPr8¢awa
1998.

12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatim i potsztywnych, IBDIM, Warszawa
1997.

13. Wytyczne wzmacniania pod# gruntowego w budownictwie drogowym, IBDIM,
Warszawa 2002.
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5 WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKALISTYCH
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teckngj (OST) § wymagania dotycxe
wykonania i odbioru wykopow w gruntach nieskalistyc

1.2. Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohpwica podstaw opracowania
szczegoOtowej specyfikacji technicznej (SST) stosmjajako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t budawi/ch.

1.3. Zakres robo6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia robot ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji drég i obejmujykonanie wykopdéw w gruntach nieskalistych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okgétenia zostaty podane w ,Wymaganiach ogolnych” pkt 1

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygee robot podano w ,Wymaganiach ogélnych” pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Materiat wystpujacy w podiczu wykopu jest gruntem rodzimym, ktérgdrie stanowit podize
nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych konstjuk nawierzchni podatnych i
potsztywnych [12] powinien charakteryzodvsic grupa nénosci G1. Gdy podtae nawierzchni
zaklasyfikowano do innej grupy #mosci, naley podiaze doprowadz do grupy nénosci G1
zgodnie z dokumentacja projektowa i SST.

3. SPRZAET
Ogodlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okre&lono w ,Wymaganiach ogélnych” pkt 3.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania i ustalenia dotyce transportu ok&ono w ,Wymaganiach ogdélnych” pkt
4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robot

Ogodlne zasady prowadzenia rob6t podano w ,Wymagharogolnych” pkt 5.

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantouch stateczn&& w calym okresie
prowadzenia robét, a naprawa uszkddgzeynikapcych z nieprawidtowego uksztaltowania
skarp wykopu, ich podetia lub innych odspstw od dokumentacji projektowej obza
Wykonawe.



Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposéb, aby grunty o réwnym stopniu
przydatndci do budowy nasypéw bylty odspajanie oddzielniesposob uniemdiwiajacy ich
wymieszanie. Odgpstwo od powyszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktadem
warstw geotechnicznych, wymaga zgodgyimera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypéwimowby bezpdrednio wbudowane w
nasyp lub przewiezione na odkfad. O ileynier dopdci czasowe sktadowanie odspojonych
gruntéw, naley je odpowiednio zabezpieczprzed nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotyczce zagszczenia i nénosci gruntu

Zaggszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychoraiemnych powinno spetria
wymagania, dotyee minimalnej wartéci wskanika zagszczenia (Is), podanego w tablicy 1.
Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét
ziemnych

Minimalna wartg¢ Is dla:

innych drog Strefa

korpusu Autostrad i drég

ekspresowych kategoria ruchu KR3-KR6 kategoriaud€R1-KR2

Goérna warstwa o grukoi 20 cm 1,03 1,00

Na gkbokasci od 20 do 50 cm od

powierzchni robot ziemnych 1,00 0,97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowysé spetniai wymaganego wskaika
zag:szczenia, to przed uteniem konstrukcji nawierzchni nale je dogsci¢ do wartdci Is,
podanych w tablicy 1.

Jezeli wartasci wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie magby¢ oshgnigte przez
bezpdrednie zagszczanie gruntéw rodzimych, to najgpodp¢ srodki w celu ulepszenia gruntu
podtaza, umaliwiajacego uzyskanie wymaganych wadowskanika zagszczenia.

Mozliwe do zastosowanidrodki, o ile nie SA okrdone w SST, proponuje Wykonawca i
przedstawia do akceptacjizynierowi.

Dodatkowo mana sprawdz nosnos¢ warstwy gruntu na powierzchni rob6t ziemnych na
podstawie pomiaru wtérnego modutu odksztatceniadtitinie z PN-02205:1998 [4].

5.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszcza ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grébevarstwy gruntu
(nadktadu) powsej rzednych robét ziemnych jest mniejsza 0,3 m.

Z chwila przysgpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu daprza si po nim jedynie
ruch maszyn wykonagych te czynn& budowlana. Mee odbywé si¢ jedynie sporadyczny
ruch pojazdow, ktore nie spowodujszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzepowierzchni robét ziemnych, wynikaych z niedotrzymania podanych
powyzej warunkéw obciza Wykonawe robét ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w ,Wymaganiach ogolnych” pkt 6.

6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopdw polega na sprawdzeniodzgici z wymaganiami okgonymi w
dokumentacji projektowej i SST. W czasie kontraltzegdlna uwagnalery zwrock na:

a) sposdb odspajania gruntéw nie pogasszaich wiasciwosci,

b) zapewnienie stateczéw skarp,

¢) odwodnienie wykopéw w czasie wykonywania robgoiich zakéczeniu,

d) doktadné¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykozenie),

e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \agah okreslonych w pkcie 5.2.



7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ,Wymaganigghnych” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowi

Jednostka obmiarowi jest m3 (metr8zenny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ,Wymaganiagirtych” pkt 8.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

Spis przepiséw zwzanych podano w ,Wymaganiach ogdlnych” pkt 10.

4. Piaski prochniczne, z watkiem pylastych piaskow prochnicznych do nasypogwyzszych
niz 3 m, zabezpieczonych przed zawilgoceniem

5. Gliny piaszczyste, gliny i gliny pylaste oraméno wL < 35% w miejscach suchych lub
przegciowo zawilgoconych

6. Gliny piaszczyste zwtle, gliny zwkzle i gliny pylaste zwizle oraz inne grunty o granicy
ptynnasci wL od 35 do 60% do nasypow nie iggych nk 3 m: zabezpieczonych przed
zawilgoceniem lub po ulepszeniu spoiwami

7. Wysiewki kamienne gliniaste o zawaxofrakcji itowej ponad 2% gdy zwierciadto wody
gruntowej znajduje s8i na gtbokasci wickszej od kapilarngci biernej gruntu podia
réwnoziarnistosci Ut15

5. Zuzle wielkopiecowe i inne metalurgiczne ze staryclabmw (powyej 5 lat)

6. Lupki przywegtowe przepalone

7. Wysiewki kamienne o zawakm frakcji itowej ponizej 2%

8. Zuzle wielkopiecowe i inne metalurgiczne z nowego sa&rda (do 5 lat) o ograniczonej
podatndci na rozpad -adczne straty masy do 5%

9. Hotupki przywegtowe nieprzepalone gdy wolne przestrzenie zasteypetnione materialem
drobnoziarnistym

10. Popioty lotne i mieszaniny popiotoworzlowe gdy zalegaj w miejscach suchych luka s
izolowane od wody

1. Zwiry i pospéiki gliniaste

2. Piaski pylaste i gliniaste

3. Pyly piaszczyste i pyty

4. Gliny o granicy ptynn&ci mniejszej nt 35%

5. Mieszaniny popiotowauzlowe z wegla kamiennego

6. Wysiewki kamienne gliniaste o zawaubfrakcji itowej >2% pod warunkiem ulepszenia tych
gruntdéw spoiwami, takimi jak: cement, wapno, aktgsgopioty itp.

7. Zuzle wielkopiecowe i inne metalurgiczne drobnoziamnisnierozpadowe: straty masy do 1%
Na gorne warstwy nasypow w strefie przemarzania.

1. Zwiry i pospotki

2. Piaski grubo i srednioziarniste

3. ltotupki przywegtowe przepalone zawierge mniej nk 15% ziaren mniejszych od 0,075 mm
4. Wysiewki kamienne o uziarnieniu odpowiagtgim pospétkom lukiwirom

8. Piaski drobnoziarniste.

10 W wykopach i miejscach zerowych delgkasci przemarzania.

Grunty niewysadzinowe Grunty atpliwe i wysadzinowe gdy as ulepszane spoiwami
(cementem, wapnem, aktywnymi popiotami itp.)

3. SPRZAET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprz:tu

Ogolne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okreslono w ,Wymaganiach ogolnych” pkt 3.
3.2. Dobor sprztu zageszczapcego



W tablicy 2 podano, dla rownych rodzajéw gruntowigotacyjne dane przy doborze sgitz
zag:szczajcego. Spret do zagszczania powinien léyzatwierdzony przez yniera.

Tablica 2. Orientacyjne dane przy doborze gprzagszczajcego wg [13]

Rodzaje gruntu

niespoiste: piaskizwiry, pospotki spoiste: pyty gliny, ity gruboziasie i kamieniste

4. TRANSPORT
Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w ,Wymaganiach ogélnych” pkt 4

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ,Wymagantagiinych” pkt 5.

5.2. Ukop i dokop

5.2.1.Miejsce ukopu lub dokopu

Miejsce ukopu lub dokopu powinno bywskazane w dokumentacji projektowej, w innych
dokumentach kontraktowych lub przezzyniera. Jeeli miejsce to zostalo wybrane przez
Wykonawe, musi by ono zaakceptowane przezyniera.

Miejsce okupu lub dokopu powinno dytak dobrane,zeby zapewrd przewoz Ilub
przemieszczanie gruntu na jak najkrotszych odkeidaoh. O ile to mgliwe, transport gruntu
powinien odbywa sie w poziomie lub zgodnie ze spadkiem terenu. Ukopggmiec¢ ksztatt
poszerzonych rowow przylegtych do korpusu. Ukopwipoy by wykonywane réwnolegle do
osi drogi, po jednej lub obu jej stronach.

5.2.2.Zasady prowadzenia robot w ukopie i dokopie

Pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu z@aozpoczé sie dopiero po pobraniu prébek i
zbadaniu przydatrioi zakgajcego gruntu do budowy nasypow oraz po wydaniu zgoay
pismie przez layniera. Gébokasé, na jaka natey ocené przydatné¢ gruntu powinna by
dostosowana do zakresu prac.

Grunty nieprzydatne do budowy nasypow nie powingy ddspajanie, chybae wymaga tego
dostp do gruntu przeznaczonego do przewiezienia z dokepnasyp. Odspojone przez
Wykonawe grunty nieprzydatne powinny bywbudowane z powrotem w miejscu ich
pozyskania, zgodnie ze wskazaniamiyimera. Roboty te dula wiaczone do obmiaru robot i
optacone przez Zamawigego tylko woéwczas, gdy odspojenie gruntéw niepatygch byto
konieczne i zostato potwierdzone przezyimera.

Dno ukopu naley wykona ze spadkiem od 2 do 3% w kierunku ziego sptywu wody. O ile
to konieczne, ukop (dokop) naleodwodné przez wykonanie rowu odptywowego.

Jezeli ukop jest zlokalizowany na zboczu, nieza@n naruszastateczngci zbocza.

Dno i skarpy ukopu po zakozeniu jego eksploatacji powinny dyak uksztattowane, aby
harmonizowaty z otaczagym terenem. Na dnie i skarpach ukopu hal@rzeprowadz
rekultywacje wedtug odbnej dokumentacji projektowe;j.

5.3. Wykonanie nasypoéw

5.3.1.Przygotowanie podi@a w obebie podstawy nasypu

5.3.1.1.Wycigcie stopni w zboczu

Jezeli pochylenie poprzeczne terenu w stosunku danasypu jest wksze nk 1:5 naley, dla
zabezpieczenia przed zsuwaniem Basypu, wykona w zboczu stopnie o spadku goérnej
powierzchni, wynosgym okoto 4% + 1% i szerokoi od 1,0 do 2,5 m.

5.3.1.2.Zaggszczenie gruntu i 00s¢ w podtazu nasypu

Wykonawca powinien skontrolowavskaznik zag:szczenia gruntéw rodzimych, zghjacych w
strefie podiga nasypu, do gbokasci 0,5 m od powierzchni terenu.zéé wartas¢ wskanika
zagzszczenia jest mniejszaznokreslona w tablicy 3, Wykonawca powinien dggi¢ podiaze
tak, aby powysze wymaganie zostato spetnione.



Jezeli wartasci wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 3 nie magby¢ oshgnigte przez
bezpdrednie zagszczanie podim, to naley podp¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podég
umazliwiajace uzyskanie wymaganych wastowskanika zagszczenia.

5.3.1.3.Spulchnienie gruntow w podta nasypow

Jezeli nasyp ma by/budowany na powierzchni skaty lub na innej gtapg®wierzchni, to przed
przystpieniem do budowy nasypu powinna on& byzdrobniona lub spulchniona nalgbkasc,
co najmniej 15 cm, w celu poprawy jej paa@nia z podstawa nasypu.

5.3.2.Wybor gruntéw i materiatow do wykonania nasypow

Wybér gruntow i materiatédw do wykonania nasypow poen by dokonany z uwzghnieniem
zasad podanych w pkcie 2.

5.3.3.Zasady wykonania nasypow

5.3.3.1.0g0Ine zasady wykonywania nasypow

Nasypy powinny b§ wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzecznegrdfilu,
podHuznego, ktore okrdono w dokumentacji projektowej, z uwzdhieniem ewentualnych
zmian wprowadzonych zawczasu przezyhera.

W celu zapewnienia statecZeo nasypu i jego rownomiernego osiadania malprzestrzega
nastpujacych zasad:

a) Nasypy naley wykonywa metoda warstwowa, z gruntow przydatnych do budoasgypow.
Nasypy powinny b§ wznoszone

rownomiernie na catej szerola.

b) Grubag¢ warstwy w stanie lknym powinna by odpowiednio dobrana w zaleosci od
rodzaju gruntu i spkzu uzywanego do

zagzszczania. Przygpienie do wbudowania kolejnej warstwy nasypweaasipi¢ dopiero po
stwierdzeniu przez fiyniera prawidtowego

wykonania warstwy poprzedniej.

c) Grunty o rownych wikkiwosciach naley wbudowyw& w oddzielnych warstwach, o
jednakowej grubgri na calej szerokai nasypu.

Grunty spoiste naky wbudowywa w dolne, a grunty niespoiste w goérne warstwy nasyp

d) Warstwy gruntu przepuszczalnego nalepy wbudowyp@ziomo, a warstwy gruntu mato
przepuszczalnego (o wspotczynniku K10 £ 10 -5 méskpadkiem goérnej powierzchni okoto
4% + 1%. Kiedy nasyp jest budowany w terenie plaskpadek powinien ldyobustronny, gdy
nasyp jest budowany na zboczu spadek powini€rjdmnostronny, zgodny z jego pochyleniem.
Uksztaltowanie powierzchni warstwy powinno unietfiwia¢ lokalne gromadzeniegwody.

e) Jeeli w okresie zimowym nagbuje przerwa w wykonywaniu nasypu, a gérna powianzc
jest wykonana z gruntu spoistego, to jej spadkzeczne powinny ki uksztattowane ku osi
nasypu, a woda odprowadzona poza nasyp z zastosmwarieku. Takie uksztalttowanie gornej
powierzchni gruntu spoistego zapobiega powstanitermpalnych powierzchni gbzgu w
gruncie tworzcym nasyp.

f) Gérna warstw nasypu, o grubmi co najmniej 0,5 m naky wykona& z gruntow
niewysadzinowych, o wskaiku wodoprzepuszczaldo K10 + 6 ©~ 10 =5 m/s i wskaiku
réznoziarnistosci U t 5. Jeli Wykonawca nie dysponuje gruntem o takich $edaosciach,
Inzynier mae wyrazé¢ zgod: na ulepszenie gérnej warstwy nasypu poprzez stabj
cementem, wapnem lub popiotami lotnymi. W takimypeadku jest konieczne sprawdzenie
warunku neénasci i mrozoodpornosci konstrukcji nawierzchni i wpdzenie korekty,
polegajcej na rozbudowaniu podbudowy pomocnicze,j.

g) Na terenach o wysokim stanie wod gruntowych or@zerenach zalewowych dolne warstwy
nasypu, o grubiwi co najmniej 0,5 m powiej najwyzszego poziomu wody, naie wykona z
gruntu przepuszczalnego.



h) Przy wykonywaniu nasypéw z popiotéw lotnych, stak pod popiotami, grubiei 0,3 do 0,5
m, naley wykona& z gruntu lub materiatdw o daj przepuszczalioi. Gornej powierzchni
warstwy popiotu naley nad& spadki poprzeczne 4% +1% wedtug poz. d).

i) Grunt przewieziony w miejsce wbudowania powin®g bezzwtocznie wbudowany w nasyp.
Inzynier maze dopyci¢ czasowe skladowanie gruntu, pod warunkiem jegezaibczenia przed
nadmiernym zawilgoceniem.

5.3.3.2. Wykonywanie nasypéw z gruntdw kamienistych lub g@azibrnistych odpadéw
przemystowych

Wykonywanie nasypow z gruntéw kamienistych lub gzibrnistych odpadoéw przemystowych
powinno odbywa si¢c wedtug jednej z riej podanych metod, §& nie zostato okrdone inaczej
w dokumentacji projektowej, SST lub przezyniera:

a) Wykonywanie nasypéw z gruntdw kamienistych lububgziarnistych odpadéw
przemystowych z wypetnieniem wolnych przestrzeni

Kazda rozt@ona warstwe materiatdw gruboziarnistych o grudmd nie wiekszej niz 0,3 m, naley
przykry¢ warstwa zwiru, pospotki, piasku lub gruntu (materiatu) drorarnistego. Materiatem
tym wskutek zagszczania (najlepiej spgem wibracyjnym), wypetnia siwolne

przestrzenie miedzy grubymi ziarnami. Przy tym sbés budowania nasypow rmta stosowa
skaly oraz odpady przemystowe, ktéeersickkie (zgodnie z charakterystyka podana w tablicy
1).

b) Wykonywanie nasypow z gruntow kamienistych lubrubgpziarnistych odpadow
przemystowych bez wypetnienia wolnych przestrzéMarstwy nasypu wykonane wedtug tej
metody powinny b§ zbudowane z materiatdw mrozoodpornych. Warstwyalezy oddzielt od
podtaza gruntowego pod nasypem oraz od gornej strefymaskoto 10-centymetrowa warstw
zwiru, pospotki lub nieodsianego kruszywa tamanegawierajcego od 25 do 50% ziaren
mniejszych od 2 mm i spetnigych warunek:

4 d851D15144 di5

gdzie:

d85 i d15 -srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 85%% Hsuntu podiga lub gruntu
gornej warstwy nasypu (mm),

D15 -srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 15% maddegruboziarnistego (mm).

Czesci nasypdw wykonywane ta metoda nie maikRgat wyzej niz 1,2 m od projektowanej
niwelety nasypu.

c) Warstwa oddzielaga z geotekstyliow przy wykonywaniu nasypow z géunkamienistych
Role warstw oddzielagych mog rowniez peinic warstwy geotekstyliow. Geotekstylia
przewidziane do zycia w tym celu powinny posiadaaprobat techniczna, wydana przez
uprawniona jednostk W szczegoélngci wymagana jest odpowiednia wytrzymato
mechaniczna geotekstylibw, unieslimiajaca ich przebicie przez ziarna materiatu
gruboziarnistego oraz odpowiednie wdavosci filtracyjne, dostosowane do uziarnienia
przylegtych warstw.

5.3.3.3.Wykonywanie nasypow na dojazdach do obiektow mogtbw

Do wykonywania nasypow na dojazdach do obiektowtavegch, na diugéci rownej diugdci
klina odtamu, zalecagstosowanie gruntow stabilizowanych cementem.

Do wykonania nasypow na dojazdach do mostéw i witalu, bez ulepszania gruntéw
spoiwem, mog by¢ stosowanezwiry, pospoiki, piaskisrednioziarniste i gruboziarniste, o
wskazniku réznoziarnistosci U5 i wspotczynniku wodoprzepuszopédi k10 > 10 -5 m/s.

W czasie wykonywania nasypu na dojazdach ayagpetné wymagania ogoélne, sformutowane
w pkcie 5.3.3.1. Wskanik zag;szczenia gruntu Is powinien dyie mniejszy ni 1,00 na catej
wysokasci nasypu (dla autostrad i drég ekspresowych gBraen nasypu - 1,03 tablica 4).



5.3.3.4.Wykonanie nasypOw nad przepustami

Nasypy w obgbie przepustow naky wykonywa jednoczénie z obu stron przepustu z
jednakowych, dobrze zaggczonych poziomych warstw gruntu. Dopuszcza vgykonanie
przepustow z innych poprzecznych elementow odwadmiew przekopach (wcinkach)
wykonanych w poprzek uformowanego nasypu. W tynygpalku podczas wykonania nasypu w
obrebie przekopu naley uwzgkdni¢c wymagania okrdone w pkcie 5.3.3.6.
5.3.3.5.Wykonywanie nasypOw na zboczach

Przy budowie nasypu na zboczu o pochkgitad 1:5 do 1:2 nafsy zabezpieczy nasyp przed
zZsuwaniem siprzez:

a) wyckcie w zboczu stopni wg pktu 5.3.1.1,

b) wykonanie rowu stokowego powugj nasypu.

Przy pochytéciach zbocza wkszych ni 1:2 wskazane jest zabezpieczenie statéczmasypu
przez podparcie go murem oporowym.

5.3.3.6.Poszerzenie nasypu

Przy poszerzeniu istnigego nasypu natg wykonywa& w jego skarpie stopnie o szergkbdo
1,0 m. Spadek gérnej powierzchni stopni powiniemest 4% +1% w kierunku zgodnym z
pochyleniem skarpy. Wyetie stopni obowizuje zawsze przy wykonywaniu styku dwdéch
przylegtych czsci nasypu, wykonanych z gruntow o réwnych $glawosciach lub w réwnym
czasie.

5.3.3.7.Wykonywanie nasypow na bagnach

Nasypy na bagnach powinnydwykonane wedtug oddzielnych wymagapartych na:

a) wynikach badagtebokasci, typu i warunkéw hydrologicznych bagna,

b) wynikach bada probek gruntu bagiennego z uwadhieniem okrélenia rodzaju gruntu
wypetiapcego bagno, wspotczynnikéw filtracii,

bada edometrycznych, wilgotrai itp.,

C) obliczeniach stateczém nasypu,

d) obliczeniach wielkgci i czasu osiadania,

e) uzasadnieniu ekonomicznym obranej metody budwsypu.

W czasie wznoszenia korpusu metoda warstwowa cfzopiogolne zasady okéne w pkcie
5.3.3.1.

5.3.3.8.Wykonywanie nasypow w okresie deszczow.

Wykonywanie nasypow natg przerwd, jezeli wilgotnaé¢ gruntu przekracza wako
dopuszczalna, to znaczy jeskksza od wilgotnéci optymalnej o wgcej niz 10% jej wartdci.

Na warstwie gruntu nadmiernie zawilgoconego nienoalktadé@ nastpnej warstwy gruntu.
Osuszenie mna przeprowadziw sposob mechaniczny lub chemiczny, poprzez wyraigs z
wapnem palonym albo hydratyzowanym.

W celu zabezpieczenia nasypu przed nadmiernym gageéhiem, poszczegolne jego warstwy
oraz korona nasypu po zalazeniu robot ziemnych powinny &yéwne i mg¢ spadki potrzebne
do prawidtowego odwodnienia, wedtug pktu 5.3.3dz.q).

W okresie deszczowym nie najepozostawié nie zagszczonej warstwy do dnia ngghego.
Jezeli warstwa gruntu niezageszczonego ulegta przewdgiu, a Wykonawca nie jest w stanie
osuszy jej | zagscic w czasie zaakceptowanym przezzyniera, to mae on nakaza
Wykonawcy usuniecie wadliwej warstwy.

5.3.3.9.Wykonywanie nasypow w okresie mrozow

Niedopuszczalne jest wykonywanie nasypow w tempegraf przy ktérej nie jest milowe
osiagniecie w nasypie wymaganego wskika zagszczenia gruntow.

Nie dopuszcza siwbudowania w nasyp gruntéw zamarzpch lub gruntow przemieszanych ze
sniegiem lub lodem.

W czasie daych opaddwsniegu wykonywanie nasypow powinno dyrzerwane. Przed
wznowieniem prac naky usuraé snieg z powierzchni wznoszonego nasypu.



Jezeli warstwa niezageszczonego gruntu zamarzia, éonaley jej przed rozmarzrciem
zag:szcza ani uktada na niej nasfpnych warstw.

5.3.4.Zaggszczenie gruntu

5.3.4.1.0g0Ine zasady zagzczania gruntu

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej raaoiu, powinna b§ zag:szczona z
zastosowaniem spgu odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu oraz tepygacych
warunkow.

Roztazone warstwy gruntu natg zag:szcza od kravwedzi nasypu w kierunku jego osi.
5.3.4.2.Gruba¢ warstwy

Gruba¢ warstwy zagszczonego gruntu oraz liozlprzegé maszyny zagszczajcej zaleca si
okresli¢ doswiadczalnie dla kadego

rodzaju gruntu i typu maszyny, zgodnie z zasadadapymi w pkcie 5.3.4.5.

Orientacyjne wartéi, dotycace grubdéci warstw rownych gruntéw oraz liczby przejazdéw
rownych maszyn do zagzczania podano w pkcie 3.

5.3.4.3.Wilgotnai¢ gruntu

Wilgotnos¢ gruntu w czasie zagzczania powinna Iy rowna wilgotnéci optymalnej, z
tolerancja:

a) w gruntach niespoistych £2 %

b) w gruntach matodrednio spoistych +0 %, -2 %

c) w mieszaninach popiotowaszlowych +2 %, -4 %

Sprawdzenie wilgotni@i gruntu naley przeprowadza laboratoryjnie, z agtotliwoscia
okreslona w paktach 6.3.2 1 6.3.3.

5.3.4.4Wymagania dotycce zagszczania

W zalencsci od uziarnienia stosowanych materiatow, gagzenie warstwy natg okresla¢ za
pomo& oznaczenia wskaika zagszczenia lub poréwnania pierwotnego i wtérnego rhodu
odksztatcenia.

Kontrole zagszczenia na podstawie poréwnania pierwotnego inego modutu odksztatcenia,
okreslonych zgodnie z norma PN-S-02205:

1998 [4], naley stosowa tylko dla gruntéw gruboziarnistych, dla ktérychenjest maliwe
okreslenie wskanika zagszczenia Is, wedlug BN-77/8931-12 [9].

Wskaznik zag:szczenia gruntdbw w nasypach, altomy wedlug normy BN-77/8931-12 [9],
powinien na catej szeroko korpusu spetniawymagania podane w tablicy 4.

Tablica 4. Minimalne warkei wskanika zagszczenia gruntu w nasypach

Jako zasfpcze kryterium oceny wymaganego gsgrzenia gruntow, dla ktorych trudne jest
pomierzenie wskanika zagszczenia, przyjmuje &i wartas¢ wskanika odksztatcenia 10
okreslonego zgodnie z norma PN-S-02205:1998 [4].

Wskaznik odksztatcenia nie powinien dwigkszy ni:

a) dlazwirow, pospotek i piaskow

b) 2,2 przy wymaganej wada Is 11,0,

c) 2,5 przy wymaganej wadai Is <1,0,

d) dla gruntéw drobnoziarnistych o rownomiernym aszieniu (pytdow, glin pylastych, glin
zwigztych, itow — 2,0,

e) dla gruntéw rénoziarnistych Zwiréw gliniastych, pospétek gliniastych, pytow pazystych,
piaskow gliniastych, glin

piaszczystych, glin piaszczystych zalych) — 3,0,

f) dla narzutow kamiennych, rumoszy — 4,

g) dla gruntdéw antropogenicznych — na podstawiexbadligonowych.

Jezeli badania kontrolne wyka, ze zagszczenie warstwy nie jest wystarcgag, to
Wykonawca powinien spulchhiwarstwe, doprowadzi grunt do wilgotnéci optymalnej i
powtornie zagsci¢. Jereli powtorne zagszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego



wskanika zagszczenia, Wykonawca powinien ugarwarstw i wbudowa& nowy materiat, o
ile Inzynier nie zezwoli na ponowienie proby prawidtowegagszczenia warstwy.
5.3.4.5.Prébne zagszczenie

Odcinek déwiadczalny dla prébnego zgggczenia gruntu o minimalnej powierzchni 300 m2,
powinien by wykonane na terenie oczyszczonym z gleby, na kidrigtada si grunt czterema
pasmami o szerokoi od 3,5 do 4,5 m kale. Poszczegdlne warstwy uktadanego gruntu
powinny mi¢ w kadmy pasie inna grub®z tym, ze wszystkie musza nfei¢ sic w granicach
wiasciwych dla danego spgtu zagszczajcego. Wilgotnéé gruntu powinna by rowna
optymalnej z tolerancja podana w pkcie 5.3.4.3.nGuliozony na poletku wedtug podanej ey
zasady powinien kiynastpnie zagszczony, a po kalej serii przej¢ maszyny naley okresli¢
wskaniki zagiszczenia, dopuszcagj stosowanie innych, szybkich metod pomiaru (sonda
izotopowa, ugieciomierz udarowy po ich skalibrowaw warunkach terenowych).

Oznaczenie wskaika zagszczenia nalgy wykona co najmniej w 4 punktach, z ktérych co
najmniej 2 powinny umdiwi ¢ ustalenie wskaika zagszczenia w dolnej g&ci warstwy. Na
podstawie poréwnania uzyskanych wynikéw gagzenia z wymaganiami podanymi w pkcie
5.3.4.4 dokonuje siwyboru sprztu i ustala si potrzebna liczb przeg¢ oraz grub&¢ warstwy
rozktadanego gruntu.

5.4. Odklady

5.4.1.Warunki og6lne wykonania odktadow

Roboty omowione w tym punkcie dotycpostpowania z gruntami lub innymi materiatami,
ktore zostaty pozyskane w czasie wykonywania wykgpa ktére nie bda wykorzystane do
budowy nasypdéw oraz innych prac zmanych z trasa drogowa.

Grunty lub inne materiaty powinny byrzewiezione na oktad,Zeli:

a) stanowq nadmiar ohjtosci w stosunku do objosci gruntow przewidzianych do wbudowania,
b) a1 nieprzydatne do budowy nasypéw oraz wykorzystanimnych pracach, zwkanych z
budowa trasy drogowej,

c) ze wzgédu na harmonogram robdt nie jest ekonomicznie wrdasae oczekiwanie na
wbudowanie materiatdw pozyskiwanych z wykopu.

Wykonawca mee przypé, ze zachodzi jeden z podanych agy przypadkow tylko wéwczas,
gdy zostato to jednoznacznie olme w dokumentacji projektowej, harmonogramie taibd
przez Irxyniera.

5.4.2.Lokalizacja odktadu

Jezeli pozwalag na to wiaciwosci materiatdbw przeznaczonych do przewiezienia nitaat]
materiaty te powinny hyw razie maliwosci wykorzystane do wyréwnania terenu, zasypania
dotéw i sztucznych wyrobisk oraz do ewentualnegezpazenia nasypow. Roboty te powinny
by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa i odpdmimi zasadami, dotygzymi
wbudowania i zagszczania gruntdw oraz wskazéwkamiyniera.

Jezeli nie przewidziano zagospodarowania nadmiarwtodi w sposob okrdony powyzej,
materiaty te naley przewiez¢ na odktad.

Lokalizacja odktadu powinna bBywskazana w dokumentacji projektowej lub przezyinera.
Jezeli miejsce odkladu zostato wybrane przez Wykongawausi by ono zaakceptowane przez
Inzyniera. Niezalenie od tego, Wykonawca musi uzyskayod: wiasciciela terenu.

Jezeli oktady @ zlokalizowane wzdtiz odcinka trasy przebiegaego w wykopie, to:

a) oktady mana wykong& z obu stron wykopu, @li pochylenie poprzeczne terenu jest
niewielkie, przy czym odlegkgs podnéa skarpy

odktadu od goérnej kragdzi wykopu powinna wynoéi

- nie mniej nk 3 m w gruntach przepuszczalnych,

- nie mniej ni_ 5 m w gruntach nieprzepuszczalnych

b) przy znacznym pochyleniu poprzecznym terenupg&dmniejszym od 20%, odkiad naje
wykong tylko od gérnej strony wykopu, dla ochrony od wadgkowej,



C) przy pochyleniu poprzecznym terenu wyrg@ym ponad 20%, odkiad nale zlokalizowa
ponizej wykopu,

d) na odcinkach zagronych przez zasypywanie drogniegiem, odkiad nafy wykona& od
strony najczsciej wiejacych wiatrow, w odlegkxi ponad 20 m od kragdzi wykopu.

J&li odktad zostanie wykonany w nie uzgodnionym ngejsub niezgodnie z wymaganiami, to
zostanie on usuelly przez Wykonawe na jego koszt, wedtug wskazmzyniera.

Konsekwencje finansowe 1 prawne, wynd@@ z ewentualnych uszkodzesrodowiska
naturalnego wskutek prowadzenia prac w nie uzgogmio do tego miejscu, obcaja
Wykonawe.

5.4.3.Zasady wykonania odkladow

Wykonanie odkltadéw, a w szczegddnb ich wysokd¢é, pochylenie, zagszczenie oraz
odwodnienie powinny kyzgodne z wymaganiami podanymi w dokumentacji fatopeej lub
SST. Jeeli nie okr&lono inaczej, naley przestrzega ustaléé podanych w normie PN-S-
02205:1998 [4] to znaczy odktad powinienchyformowany w pryzra o wysokdaci do 1,5 m,
pochyleniu skarp od 1do 1,5 i spadku korony od 296%.

Odktady powinny by tak uksztaltowane, aby harmonizowaty z otagzan terenem.
Powierzchnie odktadéw powinny bybsiane trawa, obsadzone krzewami lub drzewanu alb
przeznaczone nazytki rolne lub léne, zgodnie z dokumentacja projektowa.

Odspajanie materiatu przewidzianego do przewieaieai odktad powinno Byprzerwane, o ile
warunki atmosferyczne lub inne przyczyny unietiwdaja jego wbudowanie zgodnie z
wymaganiami sformutowanymi w tym zakresie w dokutaejn projektowej, SST lub przez
Inzyniera.

Przed przewiezieniem gruntu na oktad Wykonawca pmmi upewnt sig, ze spetnione &
warunki okrélone w pkcie 5.4.1. Zeli wskutek pochopnego przewiezienia gruntu na adikt
przez Wykonawe, zajdzie konieczni dowiezienia gruntu do wykonania nasypow z ukopu, t
koszt tych czynnéei w calaci obchaza Wykonawe.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w ,Wymaganiach ogolnych” pkt 6.

6.2. Sprawdzenie wykonania ukopu i dokopu

Sprawdzenie wykonania ukopu i dokopu polega narktowaniu zgodnosci z wymaganiami
okreslonymi w pkcie 5.2 niniejszej specyfikacji orav dokumentacji projektowej i SST. W
czasie kontroli natey zwrock szczegollna uwagna sprawdzenie:

a) zgodnéci rodzaju gruntu z okébonym w dokumentacji projektowej i SST,

b) zachowania ksztattu zboczy, zapewqgapo ich stateczié,

¢) odwodnienia,

d) zagospodarowania (rekultywacji) terenu po zakenw eksploatacji ukopu.

6.3. Sprawdzenie jakéci wykonania nasypow

6.3.1.Rodzaje badai pomiarow

Sprawdzenie jak@i wykonania nasypow polega na kontrolowaniu zgédna wymaganiami
okreslonymi w pktach 2,3 oraz 5.3 niniejszej specyfikag] dokumentacji projektowej i SST.
Szczegolna uwagnalery zwrdock na:

a) badania przydatdoi gruntéw do budowy nasypoéw,

b) badania prawidtowéei wykonania poszczegdlnych warstw nasypu,

c) badania zagszczenia nasypu,

d) pomiary ksztattu nasypu.

e) odwodnienie nasypu

6.3.2.Badania przydatrigi gruntow do budowy nasypow



Badania przydatrigi gruntow do budowy nasypu powinny dprzeprowadzone na probkach
pobranych z kadej partii przeznaczonej do wbudowania w korpusnnig, pochodacej z
nowegozrédta, jednak nie rzadziejnjeden raz na 3000 m3.

W kazdym badaniu nalgy okresli¢ nastpujace wiaciwosci:

- sktad granulometryczny, wg PN-B-04481 :1988 [1],

- zawartd¢ czesci organicznych, wg PN-B-04481:1988 [1],

- wilgotncé¢ naturalna, wg PN-B-04481:1988 [1],

- wilgotnaé¢ optymalna i maksymalnaggtas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego, wg PN-B-
04481:1988 [1],

- granice ptynnéci, wg PN-B-04481:1988 [1],

- kapilarng¢ bierna, wg PN-B-04493:1960 [3],

- wskanik piaskowy, wg BN-64/8931-01 [7].

6.3.3.Badania kontrolne prawidtowoi wykonania poszczegdlnych warstw nasypu

Badania kontrolne prawidtowoi wykonania poszczegoélnych warstw nasypu polegag
sprawdzeniu:

a) prawidtowdci rozmieszczenia gruntdw ozmdych wiaciwosciach w nasypie,

b) odwodnienia kadej warstwy,

c) grubdci kazdej warstwy i jej wilgotnéci przy zagszczaniu; badania nale przeprowadxi
nie rzadziej ni jeden raz na 500 m2 warstwy,

d) nadania spadkéw warstwom z gruntow spoistychiwgepktu 5.3.3.1 poz. d),

e) przestrzegania ogranidézekreslonych w pktach 5.3.3.8 i 5.3.3.9, dotycych wbudowania
gruntow w okresie deszczOow i mrozow.

6.3.4.Sprawdzenie zagzczenia nasypu oraz pog#onasypu

Sprawdzenie zagzczenia nasypu oraz pogonasypu polega na skontrolowaniu zgadno
wartasci wskanika zagszczenia Is lub stosunku modutéw odksztatcenia ztod@ami
okreslonymi w pktach 5.3.1.2 i 5.3.4.4. Do bigej kontroli zagszczenia dopuszczasaparaty
izotopowe.

Oznaczenie wskaika zagszczenia Is powinno By przeprowadzone wediug normy BN-
77/8931-12 [9], oznaczenie modutéw odksztatcenidiwgenormy PN-S-02205:1998 [4].
Zageszczenie kadej warstwy naley kontrolowa nie rzadziej ni:

- jeden raz w trzech punktach na 1000 m2 warstwytzypadku okrédenia wartdci Is,

- jeden raz w trzech punktach na 2000 m2 warstwpriaypadku okréenia pierwotnego i
wtérnego modutu odksztatcenia.

Wyniki kontroli zagszczenia robot Wykonawca powinien wpisywalo dokumentéw
laboratoryjnych. Prawidtow& zag:szczenia konkretnej warstwy nasypu lub padiopod
nasypem powinna ldypotwierdzona przez hyniera wpisem w dzienniku budowy.
6.3.5.Pomiary ksztattu nasypu

Pomiary ksztattu nasypu obejmigontrole:

- prawidtowaci wykonania skarp,

- szerokéci korony korpusu.

Sprawdzenie prawidiowci wykonania skarp polega na skontrolowaniu zgédnoz
wymaganiami dotyccymi pochylé i doktadndci wykonania skarp, oksonymi w
dokumentacji projektowej, SST oraz w pkcie 5.3 &igjsze] specyfikacii.

Sprawdzenie szeroka korony korpusu polega na porownaniu szegok&orony korpusu na
poziomie wykonywanej warstwy nasypu z szegkpwynikajaca z wymiardw geometrycznych
korpusu, okrdonych w dokumentacji projektowe;j.

6.4. Sprawdzenie jakéci wykonania odkladu

Sprawdzenie wykonania odktadu polega na sprawdzagadndci z wymaganiami okigonymi
w pktach 2 oraz 5.4 niniejszej specyfikacji, w dolantacji projektowej i SST.

Szczegolna uwagnalery zwrock na:



a) prawidtowd¢ usytuowania i ksztatt geometryczny odkiadu,
b) odpowiednie wbudowanie gruntu,
c) wiasciwe zagospodarowanie (rekultywacje) odktadu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogollne zasady obmiaru rob6t podano w ,Wymaganigghnych” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowi

Jednostka obmiarowi jest m3 (metr &Zenny).

Objetos¢ okupu i okopu bdzie ustalona w metrach szeennych jako rénica ogolnej olgtosci
nasypow i ogolnej obkjosci wykopow, pomniejszonej o aftps¢ gruntdw nieprzydatnych do
budowy nasypow, z uwzglnieniem spulchnienia gruntu, tj. procentowego st@&s obgtosci
gruntu w stanie rodzimym do aipsci w nasypie.

Objetos¢ nasypow hdzie ustalona w metrach szeennych na podstawie obliaze przekrojow
poprzecznych, w oparciu 0 poziom gruntu rodzimago poziom gruntu po uswtiu warstw
gruntow nieprzydatnych.

Objetos¢ odktadu ledzie okrdlona w metrach sZeiennych na podstawie obmiaru jakamita
objetosci wykopow, powgkszonej o ohlgtos¢ ukopow i objetosci nasypow, z uwgdhieniem
spulchnienia gruntu i zastrzen sformutowanych w pkcie 5.4.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru podano w ,Wymaganiach oglhpkt 8.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Spis przepiséw zwrzanych podano w ,Wymaganiach ogoélnych” pkt 10.



6. WYKONANIE KORYTA WRAZ Z PROFILOWANIEM |
ZAGESZCZANIEM PODLQZA.

1.WSTEP.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngwsg/magania dotyae wykonania i odbioru
rob6t zwhzanych z wykonywaniem koryta przeznaczonego dgemtia konstrukcji nawierzchni
wraz z profilowaniem i zaggzczaniem podt@a gruntowego.

2. MATERIALY
Nie wysgkpuja.

3. SPRZET

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien wykaza si¢
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z éike ustawianym lemieszem; Zynier moe
dopusci¢ wykonanie koryta i profilowanie podta z zastosowaniem spycharki z lemieszem
ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,

- koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniaskich koryt),

- walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibrgaych.

Stosowany sprtz nie mae spowodowa niekorzystnego wpltywu na wdeiwosci gruntu
poditaza.

4. WYKONANIE ROBOT

4.1. Warunki przystapienia do robot.

Bezpdrednio przed rozpogziem rob6t zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni agle
wykona koryto oraz profilowanie i zagzczenie podia. Wczéniejsze przysipienie do
wykonania koryta oraz profilowania i zggczania podia, jest maliwe wytacznie w
korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podizu nie mae odbywa si¢
ruch budowlany, niezwrzany bezpgrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.
4.2. Wykonanie koryta

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robétadym zakresie.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powiniby¢ wykorzystany zgodnie z
ustaleniami SST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieyioa odklad w miejsce wskazane przez
Zamawiajcego.

4.3. Profilowanie i zagszczanie poditaa

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszcze Po oczyszczeniu powierzchni pogdonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne
terenu umaliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychkduych podiga. Zaleca si,
aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co najmniepbwyzsze ni projektowane rane
podiaza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstija zanienia poziomu w podia
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powiniggukhni podtaze, dowig¢ dodatkowy
grunt spetniajcy wymagania obowkrujace dla gornej strefy korpusu, w §m koniecznej do
uzyskania wymaganychganych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wymaganej
wartasci wskanika zagszczenia.

Bezpdrednio po profilowaniu podi@a naley przystpi¢ do jego zagszczania.

Wskanik zagsszczenia zgodnie z BN-77/8931-12 [5]. Minimalne tesni wskanika
zag:szczenia podia (1s)

Strefa korpusu Ruch mniejszy og¢iiego



Goérna warstwa o grukoi 20 cm 1,00

Na gkbokasci od 20 do 50 cm od powierzchni pozka0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twary podiaze uniemdliwia przeprowadzenie
badania zagszczenia, kontrole zagzczenia naley oprze€ na metodzie obgken ptytowych.
Nalezy okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia pogdowediug BN-64/8931-02 [3].
Stosunek wtdérnego i pierwotnego modutu odksztaicere powinien przekracz,2.

Wilgotnos¢ gruntu podiaga podczas zagzczania powinna Byrowna wilgotndci optymalnej z
tolerancja od -20% do +10%.

4.4. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagczonego podia

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno ky utrzymywane w dobrym
stanie.

Jezeli po wykonaniu robdt zwrzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi
przerwa w robotach i Wykonawca nie praygstnatychmiast do uktadania warstw nawierzchni,
to powinien on zabezpieczypoditaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przykfad przez
roztozenie folii.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podtee ukgto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukfadania
kolejnej warstwy ména przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

5. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

5.1.Badanie i pomiar cech geometrycznych iggagzenia koryta i wyprofilowanego podé&
5.1.1. Szeroké¢ koryta i profilowanego podia nie mae r&nic sk od szerokéci
projektowanej o wicej niz +10 cm i -5 cm.

5.1.2. Rownas¢ koryta (profilowanego podi@). Nierowndci podiwzne i poprzeczne koryta i
profilowanego podiza naley mierzy lata zgodnie z norma BN-68/8931-04. Nierodaianie
mog przekracz& 20 mm.

5.1.3. Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padiopowinny zapewnia prawidtowe
odprowadzenie wod deszczowych pozaloiu nawierzchni.

5.1.4. Rz¢dne wysokéciowe. Ranice pomegdzy rzdnymi wysokdciowymi koryta Iub
wyprofilowanego podiga i rzdnymi projektowanymi (tu istniegymi ) nie powinny
przekracza+1 cm, -2 cm.

5.2. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego
poditoza).

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujwicksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 5.1. powinny Bynaprawione przez spulchnienie dcghgikasci co
najmniej 10 cm, wyrOéwnanie i powtérne zagczenie. Dodanie nowego materialu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne

6. OBMIAR ROBOT.
6.1.Jednostka obmiaru jest m2 (metr kwadratowy) wykegan odebranego koryta.

7.0DBIOR ROBOT.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z SST i wymaganiami Zamaw&ajo, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty iypozytywne.

8. PRZEPISY ZWIAZANE.

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek tgrun

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. @zaaie wilgotnéci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie muododksztatlcenia nawierzchni
podatnych i



poditaza przez obeaizenie piyta
4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ro§gnoawierzchni planografem i lata
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wsgkéka zagszczenia gruntu



7 WARSTWY ODSACZAJACE | ODCINAJACE.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikacjchtecznej § wymagania dotycxe
wykonania i odbioru robot zwkanych z wykonaniem warstw aggapcych i odcinajcych w
zakresie robot przy realizacji boiska wielofunk@go w Uszczynie.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosowesh jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot zawanych z budowboiska wielofunkcyjnego.

1.3. Zakres robot olgfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad prowadzenia robo6t awanych z
wykonaniem warstwy odcingej, stanowicych czé¢ podbudowy pomocniczej.

1.4. Okrélenia podstawowe

Okreslenia podstawowe aszgodne z obowazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
okresleniami podanymi w rozdziale ,Wymagania ogolne” fik4.

1.5. Ogodlne wymagania dotygze robot

Ogodlne wymagania dotygeze robo6t podano w rozdziale ,Wymagania ogoélne” hkt

2. MATERIALY.

2.1. Ogolne wymagania dotygze materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, puda rozdziale
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do wykonania warstwy odcingjej naley zastosowa piasek spetniagy wymagania normy
PN-B-11113 [5] dla gatunku 1 i 2.

2.5. Sktadowanie materiatéw

2.5.1.Sktadowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy magte] nie jest wbudowane
bezpdrednio po dostarczeniu na budpwzachodzi potrzeba jego okresowego skladowania, t
Wykonawca robét powinien zabezpieézruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z
innymi  materiatami kamiennymi. Podi® w miejscu sktadowania powinno doyrowne,
utwardzone i dobrze odwodnione.

3. SPRZET.

3.1. Ogolne wymagania dotygze sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w rozdziale ,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Spret do wykonania robo6t

Warstwe odcinaaca z piasku nalg wykona przy wyciu nasg¢pujacego spretu:

- rowniarek,

- walcow statycznych,

- ptyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogoblne wymagania dotygze transportu

Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w rozdziale ,Wymagania ogopie™4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegagh je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi maéderi, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.



5. WYKONYWANIE ROBOT.

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robot podano w rozdzialgmagania ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podia

Podtaze gruntowe powinno spehdiavymagania okrdone w ,Roboty ziemne” oraz ,Koryto
wraz z profilowaniem i zaggzczaniem podi@”.

Warstwa odcinajca powinna b§ wytyczona w sposob umliwiajacy wykonanie ich zgodnie z
dokumentacja projektowa, z tolerancjami gkvaymi w niniejszych specyfikacjach.

5.3. Wbudowanie i zagzczanie kruszywa

Piasek powinien by rozktadany w warstwie o jednakowej grébp z zachowaniem
wymaganych spadkow i ¢gdnych wysokéciowych. Grubé¢ roztazonej warstwy powinna iy
taka, aby po jej zagzczeniu oagnigto gruba¢ projektowana.

Natychmiast po kaecowym wyprofilowaniu warstwy odcinggej naley przystpi¢c do jej
zag:szczania.

Zageszczanie nawierzchni o jednostronnym spadkuzgatezpoczyna od dolnej krawdzi i
przesuwa pasami podiznymi czs$ciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gornej krawdzi.
Nieréwnaici lub zagtbienia powstale w czasie zggczania powinny kywyrownywane na
biezaco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanib lsuniecie materiatu, zado
otrzymania rownej powierzchni. W miejscach niedpsych dla walcéw warstwa odcinap i
odsiczapca powinna b§ zag:szczana ptytami wibracyjnymi lub ubijakami mechaniymi.
Zageszczanie naley kontynuow@ do osiagniccia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0
wedlug normalnej préby Proctora, przeprowadzonejdiuge PN-B-04481 [1]. Wskanik
zag:szczenia naley okreslac zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

5.7. Utrzymanie warstwy odszapcej i odcinapcej

Warstwa odcinaca po wykonaniu, a przed ueniem nasfpnej warstwy powinna gy
utrzymywana w dobrym stanie. Nie dopuszczarschu budowlanego po wykonanej warstwie
odcinajcej. Koszt napraw wyniktych z niewdeiwego utrzymania warstwy okagia Wykonawe
robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w rozdziale ,Wymagania ogélne” @kt

6.2. Badania przed przygiieniem do robot

-nie dotyczy-

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1.Cz¢stotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow - nie dotyczy.

6.3.2.Szerokaé¢ warstwy

Szerokd¢ warstwy nie mee sk réznic od szerokgri projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
6.3.3.ROWNG¢ warstwy

Nierowndaci podiuzne warstwy odcinagej i odaczapcej naley mierzy¢ 4 metrowa lata,
zgodnie z norma BN-68/8931-04 [7]. NierOwnb poprzeczne warstwy odcinapj i
odsiczapcej naley mierzy¢ 4 metrowa lata. Nierdwrioi nie mog przekracz&20 mm.
6.3.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcig@agj i odgczapcej na prostych i lukach powinny bygodne
z dokumentacja projektowa z tolerancja + 0,5%.

6.3.5.Rzedne wysokéciowe

Rdéznice pom¢dzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rednymi projektowanymi nie powinny
przekracza&+1 cmi -2 cm.

6.3.6.Gruba¢ warstwy



Gruba¢ warstwy powinna by zgodna z okrdona w dokumentacji projektowej z tolerancja +1
cm, -2 cm. Na wszystkich powierzchniach wadliwyobd piwzgkdem grubéci Wykonawca
wykona napraw warstwy przez spulchnienie warstwy nabgkas¢ co najmniej 10 cm,
uzupetnienie nowym materiatem o odpowiednich sa@osciach, wyrownanie i ponowne
zagszczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wmgkau tych robot nagpi ponowny
pomiar i ocena gruldai warstwy, wedtug wiej podanych zasad na koszt Wykonawcy.
6.3.8.Zageszczenie warstwy

Wskaznik zag:szczenia warstwy odcinggej, okrélony wg BN-77/8931-12 [8] nie powinien by
mniejszy od 1.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w rozdziale ,\Atyamia ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowi

Jednostka obmiarowi jest m2 (metr kwadratowy) weystdcinaacej.

8. ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w rozdziale ,\&gamia ogéine” pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, $SWymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

9.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek tgrun

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae wilgotngci

3. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo natugadio nawierzchni drogowyctywir i
mieszanka

4. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamaaendwierzchni drogowych

5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo natwado nawierzchni drogowych. Piasek
6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie #oodadksztatcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez oberzenie ptyt

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré$enoawierzchni planografem i lata

8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wsgkéka zagszczenia gruntu

9.2. Inne dokumenty

9. Wytyczne budowy nasypow komunikacyjnych na stabpodizu z zastosowaniem
geotekstyliéw, IBDiM, Warszawa 1986.



8. PODBUDOWA Z KRUSZYW. WYMAGANIA OGOLNE
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OCoOoO~NOULPE,WN

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczneysmagania ogoélne dotyaeze

wykonania i odbioru rob6t drogowych polegajch na budowie boiska wielofunkcyjnego.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosoyakktadokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t oldlenych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot olgfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad prowadzenia rob6t awanych z
wykonywaniem podbudow z kruszywa tamanego stahilemego mechanicznie wg PN-S-
06102 [21]. Podbudogvz kruszywa stabilizowanego mechanicznie wykonugg agodnie z
ustaleniami podanymi w dokumentacji projektowekojgpodbudow zasadnicza wg Katalogu
typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i péysehych [31].

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologicznglegapcy na odpowiednim
zagzszczeniu w optymalnej wilgotd§oi kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego méxdrae - jedna lub wiej
warstw zagszczonej mieszanki, ktéra stanowi warstvasna nawierzchni drogowe;.
1.4.3.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w rozdziale ,Wggania ogolne” pkt 1.4

1.5. Ogodlne wymagania dotygze robot

Ogdlne wymagania dotygee robo6t podano w rozdziale ,Wymagania ogoélne” hkt

2. MATERIALY.

2.1. Ogolne wymagania dotygze materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, puda rozdziale
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw famdnwtabilizowanych mechanicznie
powinno by kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenieovgca skalnego lub
kamieni narzutowych i otoczakow albo ziadeviru wickszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszaz#bcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatéw

2.3.1.Uziarnienie kruszywa.

Krzywa uziarnienia kruszywa, oldlena wediug PN-B-06714-15 [3] powinnazé& miedzy
krzywymi granicznymi pol dobrego uziarnienia podamya rysunku 1.

1-2 kruszywo na podbudow zasadnica (gérnawarstwe) lub podbudowe jednowarstwowa



1-3 kruszywo na podbud@ypomocnicza (dolna warsty

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna dyiagta i nie mae przebiega od dolnej krzywej
granicznej uziarnienia do gornej krzywej graniczogjarnienia nagsiednich sitach. Wymiar
najwickszego ziarna kruszywa nie w® przekracza 2/3 grubdci warstwy uktadanej
jednorazowo.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w tablicy normowe.

3. SPRZT.

3.1. Ogodlne wymagania dotygze sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w rozdziale ,Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2. Sprzt do wykonania robo6t

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanyafichanicznie
powinien wykaza sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wygosgch w uradzenia dozujce woc. Mieszarki
powinny zapewrd wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgo¢nooptymalnej,

b) réwniarek albo uktadarek do rozktadania miesgank

c) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lulatycznych do zagzczania. W miejscach
trudno dostpnych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate
walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotygze transportu

Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w rozdziale ,Wymagania ogopie4.

4.2. Transport materiatow

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegagh je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi maéderi, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.

5. wykonanie rob6t

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w rozdzialgnagania ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podia

Podize pod podbudow powinno spetni@ wymagania okrdone w SST ,Koryto wraz z
profilowaniem i zagszczeniem podi@” i SST ,Roboty ziemne”.

Podbudowa powinna byutozona na podtzu zapewniajcym nieprzenikalnie drobnych gstek
gruntu do podbudowy.

Paliki lub szpilki do prawidiowego uksztattowaniaodbudowy powinny by w rzedach
rownolegtych w sposob unaliwiajacy nacagniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w
odstpach nie wgkszych, nk co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa o scisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy
wytwarz& w mieszarkach gwarantigych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdgl na
konieczné¢ zapewnienia jednoroddc nie dopuszcza @i wytwarzania mieszanki przez
mieszanie poszczegolnych frakcji na drodze.

Mieszanka po wyprodukowaniu powinnaclgd razu transportowana na miejsce wbudowania w
taki sposob, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wyaga.

5.4. Wbudowywanie i zagzczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byozktadana w warstwie o jednakowej grétiotakiej, aby jej
ostateczna grulé po zagszczeniu byta réwna grubd projektowanej. Grubig pojedynczo
uktadanej warstwy nie nie przekracza20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinna



by¢ roztazona w sposOb zapewriay oshgniecie wymaganych spadkéw i ednych
wysokaciowych. Jeeli podbudowa sktadacesiz wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kda
warstwa powinna ki wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkow i
rzednych wysokéciowych. Rozpocgie budowy kadej nastpnej warstwy mge nasipi¢ po
odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas gapczania powinna odpowiatawilgotnasci
optymalnej, okrélonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-0448]l(fnetoda Il). Materiat
nadmiernie nawilgocony, powinien zostasuszony przez mieszanie i napowietrzanieelde
wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest a5za od optymalnej o 20% jej wastd, mieszanka
powinna by zwilzona okrélona ilascia wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy
wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest wgza od optymalnej o 10% jej wastn, mieszank nalezy
osuszy. Wskanik zag:szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powiniatp@wviada
przyjetemu poziomowi wskanika ngnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Odcinek prébny

- nie dotyczy -

5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agniem nasjpnej warstwy, powinna ldyutrzymywana w
dobrym stanie. Jeli Wykonawca bdzie wykorzystywatl, za zgoda dyniera, gotowa
podbudow do ruchu budowlanego, to jest obemany naprawd wszelkie uszkodzenia
podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napveymiklych z niewldciwego
utrzymania podbudowy ohgia Wykonawe robat.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w rozdziale ,Wymagania ogéine” gkt

6.2. Badania przed przygtieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénabadania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot i przedstawyniki tych bada Inzynierowi w celu
akceptacji materiatébw. Badania te powinny obejmowazystkie wiaciwosci okreslone w pkt
2.3 niniejszej OST.

6.3. Badania w czasie robdt

- nie dotyczy -

6.4. Wymagania dotygze cech geometrycznych podbudowy

6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow

- nie dotyczy -

6.4.2.Szeroké¢ podbudowy

Szerokaé¢ podbudowy nie mee r&nic sk od szerokéci projektowanej o wicej ni_ +10 cm, -5
cm.

6.4.3.ROwnaGi¢ podbudowy

Nieréwnasci podtwne i poprzeczne podbudowy natemierzy¢ 4-metrowa lata zgodnie z BN-
68/8931-04[28]. Nierownii podbudowy nie mag przekraczd 10 mm dla podbudowy
zasadniczej.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i lukacWipoy by zgodne z dokumentacja
projektowa, z tolerangj0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

Réznice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+ 1 cm, -2 cm.

6.4.6.Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonego pazaito



Os podbudowy w planie nie m® by¢ przesungta w stosunku do osi projektowanej ccegj niz
0,5 cm.

6.4.7.Gruba¢ podbudowy

Grubai¢ podbudowy nie mie sk roznic od grubéci projektowanej o wicej niz 1,0%,
6.4.8.Nosnos¢ podbudowy

modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powiniBi zgodny z podanym w tablicy 4,
ugiccie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno &ygodne z podanym w tablicy.

6.5. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwicksze odchylenia od okilenych w
punkcie 6.4 powinny kynaprawione przez spulchnienie lub zerwanie @dbakaici co najmnie]
10 cm, wyrOwnane i powtOrnie zgyczone. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia
wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerésigprojektowanej o wicej ni_ 5 cm i nie
zapewnia podparcia warstwom xey lezacym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt
poszerzy podbudow przez spulchnienie warstwy na petnha gréébdo polowy szeroksi pasa
ruchu, dotaenie materiatu i powtérne zeggczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubd¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wggm grubéci, Wykonawca wykona
naprawe podbudowy. Powierzchnie powinny dyaprawione przez spulchnienie lub wybranie
warstwy na odpowiednia ¢dokas¢, zgodnie z decyzja hyniera, uzupetnione nowym
materialem o odpowiednich wigwosciach, wyrGwnane i ponownie zggczone.

Roboty te Wykonawca wykona na witasny koszt. Po wgkdu tych robot nagpi ponowny
pomiar i ocena gruldai warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.
6.5.3.Niewtasciwa nanos¢ podbudowy

Jezeli naénoé¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelksz
roboty niezledne do zapewnienia wymaganegnasci, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawcalpaowy tylko wtedy, gdy zangnie
nosnosci podbudowy wynikio z niewkziwego wykonania robét przez Wykonawgodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w rozdziale ,\yamia ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) pddimy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robo6t podano w rozdziale ,\&gamia ogodlne” pkt 8. Roboty uznaje si
za zgodne z dokumentacja projektowa, SST i wymagaininzyniera, jeeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 datyikipozytywne.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

9.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek tgrun

2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae zawart{i zanieczyszcze
obcych

3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie skfadu ziarnowego

4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae ksztaftu ziaren

5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae wilgotngci

6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie nasikliwosci



7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie mrozoodporr$ei metoda
bezpdrednia

8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae zawart{i zanieczyszcze
organicznych

9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae zawartai siarki metoda
bromowa

10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu krzemianowego

11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpaduelazawego

12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. ©Ozaaie scieralngci w bebnie Los
Angeles

13. PN-B-0673%uzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane ogowe. Badania
techniczne

14. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa nateao nawierzchni drogowychwir i
mieszanka

15. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamdo@awierzchni drogowych

16. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naheao nawierzchni drogowych. Piasek
17. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
18. PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego

19. PN-B-30020 Wapno

20. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betarapraw

21. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kmstabilizowanych mechanicznie
22. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa iier@ehnia z ttucznia kamiennego

23. PN-S-96035 Popioly lotne

24. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyeani

25. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kanme tamane do nawierzchni
drogowych

26. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanieafveka piaskowego

27. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie utioddksztatcenia nawierzchni
podatnych i

podiaza przez obeizenie ptyt

28. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar régnpawierzchni planografem i lata

29. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiaréigiodatnych ugieciomierzem belkowym
30. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgki&ka zagszczenia gruntu

9.2. Inne dokumenty

31. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podetm i polsztywnych, IBDiM - Warszawa
1997.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teckngj (OST) § wymagania dotycge
wykonania i odbioru robét zwitanych z wykonywaniem warstw konstrukcji nawierachn
poliuretanowo-gumowej.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi oOkhpwica podstaw opracowania
szczegoOtowej specyfikacji technicznej (SST) stosmjajako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot przlyiektach sportowych.

1.3. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia robot awanych z
wykonywaniem warstwycieralnej z nawierzchni poliuretanowo-gumowej.

Nawierzchnie poliuretanowo-gumowe ama wykonywa dla nawierzchni zewgtrznych boisk,
kortow i innych obiektow sportowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Dolna warstwa podktadowaprzepuszczalna dla wody warstwa stabilizaj podbudowa
elastyczna typu ET gr. 35mm o oklanym sktadzie i uziarnieniu.

1.4.2.Gé6rna warstwa podkiadowa - elastyczna warstwa bazogranulatu gumowego SBR o
frakcji 1-3mm z lepiszczem poliuretanowym o grédddmm, spetniajca okrélone wymagania.
1.4.3. Warstwa wierzchnia - warstwazytkowa, z barwnego granulatu gumowego EPDM o
frakcji 1-3mm o grubgci 6mm.

1.4.4.Podiae pod warstw poliuretanowo-gumow - powierzchnia przygotowana do aémia
warstwy z mieszanki poliuretanowo-gumowe;j.

1.4.5. Préba technologiczna — wytwarzanie mieszanki pelamowo-gumowej w celu
sprawdzenia, czy jej wdaiwosci 3 zgodne z recepta laboratoryjna.

1.4.6.0dcinek prébny — odcinek warstwy nawierzchni wykonav warunkach zhtonych do
warunkéw budowy, w celu sprawdzenia pracy sfrz uzyskiwanych parametréw technicznych
robot.

1.4.7. Pozostate oki&enia podstawowe aszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ,Wymaganiach ogoinych” pk#1

1.5. Ogodlne wymagania dotyce robot

Ogodlne wymagania dotyaeze robo6t podano w ,Wymaganiach ogélnych” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycce materiatow

Ogdlne wymagania dotyaze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudaw
~Wymaganiach ogolnych” pkt 2.

Oznaczenia materiatéw i elementéw nigditoych do wykonania nawierzchni powinnycby



zgodne z normami wyrobow, w ktorych podany jest \agamy zakres oznakowania, lub
powinny zawieré np. dane identyfikacyjne:

- okreslenie producenta (nazw znak firmy),

- petrgp nazwe wyrobu, ewentualnie nazvwhandlova,

- symbol handlowy wyrobu,

- dat produkciji,

- okres gwarancji — np. w przypadku komponentéwiysetanowych, przy czym okres prac
powinien s¢ konczy przed okresem gwarancji wyrobu,

- zakres i warunki stosowania — np. w przypadku ponentéw poliuretanowych do jakich
warstw nawierzchniasprzeznaczone,

- warunki sktadowania i transportu, np. temperatwarunki wilgotndciowe.

Nalezy sprawdzt czy ilos¢ dostarczonych materiatow jest zgodna zeyeziem okrélonym w
karcie technicznej Producenta wyrobu.

Wszystkie materiaty powinny Byprzechowywane i magazynowane zgodnie z instaukcj
producenta. Niedopuszczalne jest przechowywanie zchnarageniem na bezpgoednie
oddziatywanie warunkéw atmosferycznych.

2.2. Asfalt

Nalezy stosowa asfalt drogowy spetniagy wymagania okridone w PN-C-96170:1965 [6].

W zalezncéci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu najestosowa asfalty drogowe podane w
tablicy 11 2.

2.3. Polimeroasfalt

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje oiemnie asfaltu modyfikowanego
polimerami, to polimeroasfalt musi spel@iaymagania TWT PAD-97 IBDiM [13] i posiada
aproba¢ techniczna.

Rodzaje polimeroasfaltow i ich stosowanie w zatéci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu
podano w tablicy 1i 2.

2.4. Wypetniacz

Nalezy stosowé wypetniacz, spetniaty wymagania okidone w PN-S-96504:1961 [9] dla
wypetniacza podstawowego i zgstzego.

Przechowywanie wypetniacza powinnotlagodne z PN-S-96504:1961 [9].

Tablica 1. Wymagania wobec materiatdbw do warsfeigralnej z betonu asfaltowego

Lp. Rodzaj materialu Wymagania wobec materiatowadeznosci od kategorii ruchu

nr normy od KR 3 do KR 6

1 Kruszywo famane granulowane wg PN-B-11112:1996HR-B-11115:1998 [4]

2 Kruszywo tamane zwykle wg PN-B-11112:1996 [2]

3 zwir i mieszanka wg PN-B-11111:1996 [1]

4 Grys izwir kruszony z naturalnie rozdrobnionego surowcalrsggo wg WT/MK-CZDP 84
[15] k. I; gat.1

5 Piasek wg PN-B-11113:1996 [3]

6 Wypetniacz mineralny:

a) wg PN-S-96504:1961[9]

b) innego pochodzenia wg orzeczenia laboratoryjmpeEgistawowy

7 Asfalt drogowy wg PN-C-96170:1965 [6] D 50, D 70

8 Polimeroasfalt drogowy wg TWT PAD-97 [13] DESOBAC, DP80

2.5. Kruszywo

W zaleznosci od kategorii ruchu i warstwy nafe stosowa kruszywa podane w tablicy 1 i 2.
Sktadowanie kruszywa powinno odbyivesic w warunkach zabezpieczaych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortyamnkruszywa lub jego frakcjami.

2.6. Asfalt uptynniony

Nalezy stosowa asfalt uptynniony spetniagy wymagania okridone w PN-C-96173:1974 [7].



2.7. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowa drogowe kationowe emulsje asfaltowe spehti@jwymagania okione w
WT.EmA-99[14].

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycce sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ,Wymaganiach ogolnych” pkt 3.

3.2. Sprzt do wykonania nawierzchni syntetycznych.

Nawierzchnie syntetyczne wykonuje girzy wyciu specjalistycznego stz bezpérednio na
placu budowy. Roboty budowlane i mamae powinny by prowadzone przez odpowiednio
wykwalifikowany personel i wykonane zgodnie z zasadsztuki budowlanej, obowaujacymi
przepisami, normami i instrukcjami producentéw padizorem inwestorskim i autorskim.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotycge transportu

Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w ,Wymaganiach ogélnych” pkt 4

4.2. Transport materiatow

4.2.1.Asfalt

Asfalt nalery przewozé zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [5].

Transport asfaltow drogowych e odbywa sie w:

- cysternach kolejowych,

- cysternach samochodowych,

- bebnach blaszanych,

lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowanyaep Irzyniera.

4.2.2.Polimeroasfalt

Polimeroasfalt nale/ przewozé¢ zgodnie z zasadami podanymi w TWT-PAD-97 IBDiM J[13
oraz w aprobacie technicznej.

4.2.3.Wypetniacz

Wypetniacz luzem naly przewoz¢ w cysternach przystosowanych do przewozu mateviato
sypkich, umaliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mma przewozi dowolnymi $rodkami transportu w sposob
zabezpieczony przed zawilgoceniem i uszkodzenienk@va

4.2.4 Kruszywo

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegaajh
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innyortyasentami kruszywa lub jego frakcjami
i nadmiernym zawilgoceniem.

4.2.5.Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nalg przewoz¢ pojazdami samowytadowczymi z przykryciem
w czasie transportu i podczas oczekiwania na ropiakl

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie piewiprzekracza2 godzin z jednoczesnym
spetnieniem warunku zachowania temperatury wbud@van

Zaleca st stosowanie samochoddw termosow z podwojn§ecranami skrzyni wypos@anej w
system ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ,Wymagantagiinych” pkt 5.

5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Wykonanie nawierzchni syntetycznej

Warunki niezbedne do prawidtowej instalacji nawierzchni:

- Podczas wykonywania prac, naldezwzgédnie przestrzedga aby wilgotnd¢ otoczenia
oscylowata w przedziale 40-90%, a temperatura padb@winna by wigksza o co najmniej

30C od panuicej w danym miejscu temperatury punktu rosy. Kormecjest state



monitorowanie warunkow atmosferycznych i odnotowgigach w dzienniku budowy.

- Podbudowa nawierzchni syntetycznej powinnadmpowiednio wyprofilowana spadkami
podtuznymi i poprzecznymi. Dopuszczalne odchyiki ckaeprojekt technicznoarchitektoniczny,
- Podiae powinno by suche, wolne od zanieczyszazwganicznych, kurzu, btota, piasku itp.
Nie maze by zaolejone (plamy natg usurac). Przed przyapieniem do robot, w terminie
uzgodnionym z Iaynierem, Wykonawca dostarczyziymierowi do akceptacji projekt skiadu
mieszanki mineralno-asfaltowej oraz wyniki badaboratoryjnych poszczegdlnych sktadnikow
i probki materiatdbw pobrane w obedweo Inzyniera do wykonania badakontrolnych przez
Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega

- doborze skfadnikbw mieszanki mineralnej,

- doborze optymalnej ikei asfaltu,

- okresleniu jej wiaciwosci i porownaniu wynikéw z zale@eniami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna §ui€ sic w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne.

5.2.1.Warstwascieralna z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naimgch do warstwyscieralnej z
betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawaitasfaltu podano w tablicy 3.

5.2.2. Warstwa wizaca, wyrbwnawcza i wzmacnigja z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naimgch do warstwy wizacej,
wyroéwnawczej i wzmacniagej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zaweirtasfaltu
podano w tablicy 5.

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralngiohwarstwy wazacej, wyrownawczej i
wzmacniagcej z betonu asfaltowego przedstawiono na rysunfat8.

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powinien¢ bystalony na podstawie badgrdbek
wykonanych wg metody Marshalla; probki powinny sp@ wymagania podane w tablicy 6 Ip.
od 1do 5.

Wykonana warstwa wkaca, wyrOwnawcza i wzmachiga z betonu asfaltowego powinna
spetnigd wymagania podane w tablicy 6 Ip. od 6 do 8.

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Mieszank mineralno-asfaltowa produkujegsiv otaczarce o mieszaniu cyklicznym lulgtym
zapewnigjcej prawidiowe dozowanie sktadnikow, ich wysuszeniewymieszanie oraz
zachowanie temperatury sktadnikéw i gotowej miekzarineralno-asfaltowe;j.

Dozowanie skfadnikéw, w tym tak wstpne, powinno b§ wagowe i zautomatyzowane oraz
zgodne z recepta. Dopuszcza dbzowanie olgfosciowe asfaltu, przy uwzgtinieniu zmiany
jego gstasci w zaleznosci od temperatury. Dla kategorii ruchu od KR5 do &Bozowanie
sktadnikéw powinno by sterowane elektronicznie.

Tolerancje dozowania sktadnikow mpgynost: jedna dziatka elementarna wagi, waiylie
przeptywomierza, lecz nie wgej ni_ + 2 % w stosunku do masy sktadnika.

Jezeli jest przewidziane dodanieodka adhezyjnego, to powinien on¢ldozowany do asfaltu w
sposo6b i w iléciach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien b§ ogrzewany w sposob gredni, z uktadem termostatowania,
zapewnigjcym utrzymanie statej temperatury z tolerancjd@.5

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wyrgosi

- dla D 50 od 14% do 165C,

- dla D 70 od 14%C do 166C,

- dla D 100 od 13% do 166C,

- dla polimeroasfaltu - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltu.

Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minenatmalodaniu
wypetniacza uzyskata wdaiwa temperaty: Maksymalna temperatura goego kruszywa nie



powinna by wyzsza o wecej niz 3°C od maksymalnej temperatury mieszanki mineralno-
asfaltowe.

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powMgaosk:

-z D 50 od 14€C do 176C,

-z D 70 od 13%C do 165C,

-z D 100 od 13 do 166C,

- z polimeroasfaltem - wg wskaz@aroducenta polimeroasfaltu.

5.4. Przygotowanie podiea

Podtaze pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinnd lyyprofilowane i réwne.
Powierzchnia podtea powinna b¥ sucha i czysta.

W przypadku gdy nieréwrdci podiaza s wigksze od normowych, podie naley wyréwna
poprzez frezowanie lub utenie warstwy wyréwnawczej.

Przed roztaeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego lqg@dnaley skropt emulsja
asfaltowa lub asfaltem uptynnionym wdto ustalonej w SST..

Powierzchnie czotowe kraumikéw, wtazéw, wpustow itp. usdzen powinny by pokryte
asfaltem lub materiatem uszczela@jm okrélonym w SST i zaakceptowanym przezyniera.
Tablica 8. Zalecane ifgi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolwdy uptynniacza z
asfaltu uptynnionego

Lp. Podi@e do wykonania warstwy z mieszanki betonu asfalgove

llos¢ asfaltu po odparowaniu wody z emulsji

lub uptynniacza z asfaltu uptynnionego, kg/m2

Podtaze pod warstw asfaltowa

1 Podbudowa/nawierzchnia ttuczniowa od 0,7 do 1,0

2 Podbudowa z kruszywa stabilizowanego mechanicmhig5 do 0,7

3 Podbudowa z chudego betonu lub gruntu stabilinega cementem od 0,3 do 0,5

4 Nawierzchnia asfaltowa o chropowatej powierzathD,2 do 0,5

5.5. Pohczenie medzy warstwowe

Kazda ulrona warstw nalezy skropt emulsja asfaltowa lub asfaltem uptynnionym przed
utozeniem nasfpnej, w celu zapewnienia odpowiedniegoagaknia miedzy warstwowego, w
ilosci ustalonej w SST.

Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolwdy uptynniacza podano w
tablicy 9.

Tablica 9. Zalecane ifgi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolwdy uptynniacza z
asfaltu uptynnionego

Lp. Pohczenie nowych warstw

llos¢ asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub uptyrzez asfaltu uptynnionego kg/m 2

1 Podbudowa asfaltowa

2 Asfaltowa warstwa wyréwnawcza lub wzmacaiaj od 0,3 do 0,5

3 Asfaltowa warstwa wvaizaca od 0,1 do 0,3

Skropienie powinno kywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianynod@arowanie
wody lub ulotnienie uptynniacza; orientacyjny ceagprzedzenia wynosi co najmniej:

- 8 h przy iléci powyzej 1,0 kg/m2 emulsji lub asfaltu uptynnionego,

- 2 hprzyiléci od 0,5 do 1,0 kg/m2 emulsji lub asfaltu uptynmego,

- 0,5 h przy ildci od 0,2 do 0,5 kg/m2 emulsji lub asfaltu uptymmego.

Wymaganie nie dotyczy skropienia rampa otaczarki.

5.6. Warunki przystapienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegozenby¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia jest
nie nizsza od +8C dla wykonywanej warstwy grubc > 8 cm i + 1008C dla wykonywane;
warstwy grubéci £ 8 cm. Nie dopuszcza ¢siuktadania mieszanki mineralno-asfaltowej na
mokrym podtau, podczas opadow atmosferycznych oraz silnegawfat> 16 m/s).



5.7. Zaréb prébny

Wykonawca przed przygtieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltdwygest
zobowhzany do przeprowadzenia w obegtidnzyniera kontrolnej produkcji.

Sprawdzenie zawaroi asfaltu w mieszance okita sk wykonupc ekstrakcje.

5.8. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczftowykonania odcinka probnego, to co najmniej na B dn
przed rozpoaxiem robot, Wykonawca wykona odcinek prébny w celu:

- stwierdzenia czyayty sprzt jest wigciwy,

- okre&lenia grubéci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowe] przedegagzeniem, koniecznej
do uzyskania wymaganej w dokumentaciji projektowapgsci warstwy,

- okrelenia potrzebnej iléci przepé walcow dla uzyskania prawidtowego zagczenia
warstwy.

Do takiej proby Wykonawcazyje takich materialtdbw oraz spitzi, jakie lgda stosowane do
wykonania warstwy nawierzchni.

Odcinek prébny powinien ldyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.
Wykonawca mee przysipi¢c do wykonywania warstwy nawierzchni po zaakceptdwan
odcinka prébnego przezAyniera.

5.9. Wykonanie nawierzchni syntetycznej

Warunki niezbedne do prawidtowej instalacji nawierzchni:

- Podczas wykonywania prac, naldezwzgédnie przestrzedga aby wilgotnd¢ otoczenia
oscylowata w przedziale 40-90%, a temperatura padt@winna by wigksza o co najmniegj
30C od panuicej w danym miejscu temperatury punktu rosy. Kormecjest state
monitorowanie warunkow atmosferycznych i odnotowsigdach w dzienniku budowy.

- Podbudowa nawierzchni syntetycznej powinnadmpowiednio wyprofilowana spadkami
podtuznymi i poprzecznymi. Dopuszczalne odchyiki clkaeprojekt architektoniczny,

- Podiae powinno by suche, wolne od zanieczyszazeganicznych, kurzu, btota, piasku itp.
Nie maze by zaolejone (plamy natg usurygé).

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robot podano w ,Wymaganiach ogélnych” pkt 6.

Kontrola kaicowa wykonanej nawierzchni syntetycznej powinngrobgac sprawdzenie:

- stanu podiga na podstawie protokétow kontroli gdizyoperacyjnych,

- jakosci materiatow na podstawie dokumentacji dostarcgpreez dostawcow,

- zgodndci wykonania nawierzchni z dokumentatgchniczia lub umowe (przez ogldziny i
pomiary)

- prawidiowaci wykonania nawierzchni przez wizualrocerg z wysokdci 1m w Swietle
dziennym i oceg

- faktury i koloru — powierzchnia powinna posiagiednorodi fakture i brak przebarwig,

- stanu powierzchni - na nawierzchni nie powinngtgowa: pecherze, zgrubienia, dziury,
peknigcia ani rysy,

- trwatasci zwigzania warstwy gytkowej z warstwy elastyczn — brak odspojg

- faczen powstatych w wyniku instalacji nawierzchni - powinby¢ liniami prostymi, bez
uskokéw utrudniajcych pé&niejsze aytkowanie,

- grubaci nawierzchni - powinna ltyjednakowa na catej powierzchni boiska; sprawdzenie
nalezy wykona& przy wyciu niwelatora lub wg normy PN-EN 1969[32],

- nierdwndci powierzchni - nie powinny przekradzevartasci podanych w tablicy 17

- spadkéw poprzecznych i podhych nawierzchni - powinny odpowiatlawartasciom
okreslonym w projekcie technicznym opracowanym dla daneigiektu

- wymiarow boiska, ktdre powinny bygodne z projektem

6.2. Badania przed przysipieniem do robot



Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénbadania asfaltu, wypetniacza
oraz kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszamiimeralno-asfaltowej i przedstatwvi
wyniki tych bada Inzynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow w czasie wytwarzania mieszanki minesaln
asfaltowej podano w tablicy 11.

6.3.2.Skfad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowe] poleg wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-
04001:1967 [8].

Wyniki powinny by zgodne z recepta laboratoryjna z tolerancja édén@ w tablicy 10.
Dopuszcza giwykonanie badainnymi rownowanymi metodami.

6.3.3.Badanie wtaciwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny naley okreli¢ penetracje i temperatumicknienia asfaltu.

6.3.4.Badanie wiaciwosci wypetniacza

Na kazde 100 Mg ziytego wypetniacza natg okresli¢ uziarnienie i wilgotné¢ wypetniacza.
6.3.5.Badanie wiaciwosci kruszywa

Przy kadej zmianie kruszywa nalg okresli¢ klas; i gatunek kruszywa.

6.3.6.Pomiar temperatury sktadnikdw mieszanki mineralsfaiéowej

Pomiar temperatury skladnikbw mieszanki mineralsf@liéowe] polega na odczytaniu
temperatury na skali odpowiedniego termometru zdowsnego na otaczarce. Temperatura
powinna by zgodna z wymaganiami podanymi w recepcie laboypteyi SST.

6.3.7.Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowejega na kilkakrotnym zanurzeniu
termometru w mieszance i odczytaniu temperatury.

Doktadng¢ pomiaru + 2C. Temperatura powinna dygodna z wymaganiami podanymi w
SST.

6.3.8.Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocesz@alnej jej wyghdu w
czasie produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowyiaa

6.3.9.Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej naje okresla¢c na prébkach zagzczonych
metoda Marshalla. Wyniki powinny Bygodne z recepta laboratoryjna.

6.4. Badania dotyczace cech geometrycznych i wkgiwosci warstw nawierzchni z betonu
asfaltowego

6.4.1 Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z betonu
asfaltowego podaje tablica 12.

Tablica 12. Cegstotliwos¢ oraz zakres badai pomiarbw wykonanej warstwy z betonu
asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw

1 Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dhégol km

2 Rowna¢ podtuzna warstwy kady pas ruchu planografem lub lata co 10 m

3 ROwWNG¢ poprzeczna warstwy nie rzadzieg igo 5m

4 Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkuidratugacci 1 km

5 Rzdne wysokéciowe warstwy pomiar kzinych niwelacji podhanej i poprzecznej oraz
usytuowania osi wedtug

6 Uksztattowanie osi w planie dokumentacji budowy

7 Grubd¢ warstwy 2 prébki z kadego pasa o powierzchni do 3000 m

8 Zlacza podhine i poprzeczne cala diugoztacza



9 Krawedz, obramowanie warstwy cala diugo

10 Wyghd warstwy ocena ggta

11 Zagszczenie warstwy 2 probki z 2@ego pasa o powierzchni do 3006 m

12 Wolna przestrzew warstwie jw.

6.4.2.Szerokd@¢ warstwy

Szeroka¢ warstwy scieralnej z betonu asfaltowego powinna¢hbygodna z dokumentacja
projektowa, z tolerancja +5 cm. Szerékavarstwy asfaltowej riej potazonej, nie ograniczonej
kraweznikiem lub opornikiem w nowej konstrukcji nawierzchpowinna by szersza z kalej
strony co najmniej o grulsé warstwy na niej potoonej,

nie mniej jednak 5 cm.

6.4.3.ROwnac¢ warstwy

Nieréwnaici podiuzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzeg BN-68/8931-04
[11] nie powinny by wicksze od podanych w tablicy 13.

Tablica 13. Dopuszczalne nierowssowarstw asfaltowych, mm

Lp. Drogi i place Warstwécieralna

Warstwa wizaca

Warstwa wzmacniaga

1 Drogiklasy A, SiGP 469

2 Drogiklasy GiZ69 12

3 Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 9 12 15

6.4.4.Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegodtambkach prostych i na lukach powinny
by¢ zgodne z dokumentagprojektows, z tolerancja + 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe

Rzedne wysokéciowe warstwy powinny hyzgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja +
1cm.

6.4.6.Uksztattowanie osi w planie

Os$ warstwy w planie powinna BByusytuowana zgodnie z dokumentacja projektowalezancja
5cm.

6.4.7.Gruba¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna by zgodna z grubieia projektowa, z tolerancja £ 10 %. Wymaganie
to nie dotyczy warstw o gruba projektowej do 2,5 cm dla ktorej tolerancja wgne5 mm i
warstwy o grubéci od 2,5 do 3,5 cm, dla ktérej tolerancja wyno& mm.

6.4.8.Ztacza podtane i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofgado osi.
Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny bprzesungte wzgkdem siebie co najmniej o
15 cm. Zhcza powinny by catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny by w
jednym poziomie.

6.4.9.Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwascieralna przy opornikach drogowych i adzeniach w jezdni powinna wystatvad 3
do 5 mm ponad ich powierzchnie. Warstwy bez op@wilpowinny by wyprofilowane a w
miejscach gdzie zaszta konieczéobckcia pokryte asfaltem.

6.4.10.Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien énigednolita tekstuy, bez miejsc
przeasfaltowanych, porowatych, tuszcych sg i spekanych.

6.4.11.Zagzszczenie warstwy i wolna przestfize warstwie

Zageszczenie i wolna przestnzev warstwie powinny by zgodne z wymaganiami ustalonymi w
SST i recepcie laboratoryjne;.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot



Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ,Wymaganigghnych” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonu ksfeego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ,Wymaganiagirtych” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa T,9&eli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p&tu PN-S-96025:2000[10] daty wyniki
pozytywne.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

9.1. Normy

1. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywairehe do nawierzchni drogowyctwir

i mieszanka

2. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywadamdo nawierzchni drogowych

3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywaurahe do nawierzchni drogowych.
Piasek

4.PN-B-11115:1998 Kruszywa mineralne. Kruszywa cate z zuzla stalowniczego do
nawierzchni drogowych

5. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naftoRakowanie, znakowanie i transport

6. PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfalty dnego

7. PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfalty upligme AUN do nawierzchni drogowych
8. PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Metody had@ms mineralno-bitumicznych i
nawierzchni bitumicznych

9. PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypetniaczigany do mas bitumicznych

10. PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe i lotniskaMaewvierzchnie asfaltowe. Wymagania
11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré&honawierzchni planografem i lata
10.2. Inne dokumenty

12. 12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni dptmych i potsztywnych. IBDiM,
Warszawa, 1997

13. 13. Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeadigsfirogowe. TWT-PAD-97. Informacje,
instrukcje — zeszyt 54, IBDIM, Warszawa, 1997

14. 14. Warunki techniczne. Drogowe kationowe ejaulssfaltowe EmA-99. Informacije,
instrukcje - zeszyt 60, IBDiIM, Warszawa, 1999

15. 15. WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jakayrysow i _wirOw ruszonych z
naturalnie rozdrobnionego surowca skalnego przemmsgo do nawierzchni drogowych,
CZDP, Warszawa, 1984.



10. NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BRUKOWEJ BETONOWEJ

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tedzniej (OST) $ wymagania dotycce
wykonania i odbioru robot zwkanych z wykonywaniem nawierzchni z kostki brukowej
betonowe.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obpwica podstaw opracowania
szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) stosmyajako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robo6t budawi/ch.

1.3. Zakres robot oklych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t aganych
z wykonywaniem nawierzchni z kostki brukowej betaen
Betonowa kostka brukowa stosowana jest do uktadaaivierzchni:
- drdég i ulic lokalnego znaczenia,
- parkingéw, placow, wjazdow do bram i gaya
- chodnikéw, placéw zabawciezek ogrodowych i rowerowych.
1.4. Okrdlenia podstawowe

1.4.1.Betonowa kostka brukowa - ksztattka wytwarzanatere metod wibroprasowania.
Produkowana jest jako ksztaltka jednowarstwowanubwoch warstwach pgtzonych ze sab
trwale w fazie produkc;ji.

1.4.2.Pozostate okienia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ,Wymagania ogélrpkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotygz roboét

Ogdlne wymagania dotygze robét podano w ,Wymagania ogoélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogoblne wymagania dotygz materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pome
~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania

2.2.1.Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowekikimsikowej w budownictwie
drogowym jest posiadanie aprobaty techniczne,.

2.2.2.Wyglad zewrtrzny

Struktura wyrobu powinna By warta, bez rys,gkni¢é, plam i ubytkdw.
Powierzchnia gorna kostek powinnathgwna i szorstka, a krayzie kostek réwne i
proste, wktsnigcia nie powinny przekracza
- 2 mm, dla kostek o gruboi < 80 mm,
- 3 mm, dla kostek o gruboi > 80 mm.

2.2.3.Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej



W kraju produkowaneaskostki o dwéch standardowych wymiarach gridio
- 60 mm, z zastosowaniem do nawierzchni nie przezmych do ruchu samochodowego,
- 80 mm, do nawierzchni dla ruchu samochodowego.

Tolerancje wymiarowe wynosz
- nadlugdci 3 mm,
- na szerokgci +3 mm,
- na grubdci+ 5 mm.

Kolory kostek produkowanych aktualnie w kraju $aary, czerwony, klinkierowy,
grafitowy i bmzowy.

2.2.4. Wytrzymata¢ nasciskanie

Wytrzymata¢ nasciskanie po 28 dniackrednio z 6-ciu kostek) nie powinnady
mniejsza ni 60 MPa.

Dopuszczalna najisza wytrzymatéé pojedynczej kostki nie powinna bynniejsza ni
50 MPa (w ocenie statystycznej z co najmniej 1aedgs
2.2.5.Nashkliwosé

Nashkliwos¢ kostek betonowych powinna odpowiddaymaganiom normy PN-B-
06250 [2] i wynosi nie wiecej niz 5%.
2.2.6.0dporng¢ na dziatanie mrozu

Odpornd¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu powinnaligdana zgodnie z
wymaganiami PN-B-06250 [2].

Odpornd¢ na dziatanie mrozu po 50 cyklach zamamaia i odmraania probek jest
wystarczajca, jezeli:
- prébka nie wykazujegknieg,
- strata masy nie przekracza 5%,

- obnizenie wytrzymaiéci nasciskanie w stosunku do wytrzymat prébek nie zameanych
nie jest weksze nk 20%.

2.2.7.Scieralng¢

Scieralngé kostek betonowych okina na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1]
powinna wynosi nie wicej niz 4 mm.

2.3. Materiaty do produkcji betonowych kostek brukavych
2.3.1.Cement

Do produkcji kostki brukowej naty stosowa cement portlandzki, bez dodatkéw, klasy
nie nzszej nk ,32,5”. Zaleca si stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement pewini
odpowiadé wymaganiom PN-B-19701 [4].

2.3.2.Kruszywo

Nalezy stosowad kruszywa mineralne odpowiadag wymaganiom PN-B-06712 [3].
Uziarnienie kruszywa powinno byistalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki
betonowej, przy zatmnych parametrach wymaganych dla produkowanegolwyro

2.3.3.Woda

Wiasciwosci i kontrola wody stosowanej do produkcji betonoWwkostek brukowych
powinny odpowiadawymaganiom wg PN-B-32250 [5].



2.3.4.Dodatki

Do produkcji kostek brukowych stosuje slodatki w postaci plastyfikatorow i
barwnikéw, zgodnie z receplaboratoryjn.

Plastyfikatory zapewniajgotowym wyrobom wiksz wytrzymatcé¢, mniejsa
nasakliwosé i wicksza odpornd¢ na niskie temperatury i dziatanie soli.

Stosowane barwniki powinny zapewikiostce trwate zabarwienie. Powinny tatby
barwniki nieorganiczne.

3. SPRZAET
3.1. Ogoblne wymagania dotygze sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Spret do wykonania nawierzchni z kostki brukowej

Mate powierzchnie nawierzchni z kostki brukowejkoguje s¢ recznie.

J&li powierzchnie g duze, a kostki brukowe majednolity ksztatt i kolor, mzna
stosowé@ mechaniczne ugzlzenia uktadajce. Uradzenie sktada siz wozka i chwytaka
sterowanego hydraulicznie, gacego do przenoszenia z palety warstwy kostek ngosiech
utozenia. Uradzenie to, po skaczonym ukfadaniu kostek, moa wykorzysta do wymiatania
piasku w szczeliny zamocowanymi do chwytaka sz@uatk

Do zagszczenia nawierzchni stosuje siibratory ptytowe z ostanz tworzywa
sztucznego.

Do wyréwnania podsypki z piasku tra stosowamechaniczne ugzlzenie na rolkach,
prowadzone liniami na szynie lub kreimikach.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotygze transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ,Wymagania ogoélne” pkt 4.
4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe dkiae g warstwowo na palecie. Po
uzyskaniu wytrzymali betonu min. 0,7 R, kostki przewane g na stanowisko, gdzie
specjalne urmzenie pakuje je w fafii spina tdma stalows, co gwarantuje transport
samochodami w nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe miana réwnie przewozé samochodami na paletach transportowych
producenta.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w ,Wymagagine” pkt 5.
5.2. Podiae

Podtae pod utagenie nawierzchni z betonowych kostek brukowychzenstanowé grunt
piaszczysty - rodzimy lub nasypowy o V¥R35 [7].

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczepawierzchng z kostki brukowe;j
przeznaczomdla ruchu pieszego, rowerowego lub niewielkiegthrusamochodowego, mhta
wykonywa bezpdrednio na podtzu z gruntu piaszczystego w uprzednio wykonanym ¢iery



Grunt podtga powinien by jednolity, przepuszczalny i zabezpieczony przediskmi
przemarzania.

Podtae gruntowe pod nawierzclkpowinno by przygotowane zgodnie z wymogami
okreslonymi w ,Koryto wraz z profilowaniem i zagzczeniem podi@”.
5.3. Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania padenie nawierzchni z kostki
brukowej powinien b§ zgodny z dokumentacprojektows.

Podbudow, w zaleznosci od przeznaczenia, olagenia ruchem i warunkow gruntowo-
wodnych, mae stanowd:
- grunt ulepszony pospdakodpadami kamiennymiuzlem wielkopiecowym, spoiwem itp.,
- kruszywo naturalne lub tamane, stabilizowane meiczare,
- podbudowa ttuczniowawirowa lubzuzlowa,
lub inny rodzaj podbudowy okilnej w dokumentacji projektowe;.

Podbudowa powinna byrzygotowana zgodnie z wymaganiami gksaymi w
specyfikacjach dla odpowiedniego rodzaju podbudowy.
5.4. Obramowanie nawierzchni

Do obramowania nawierzchni z betonowych kostekdych mana stosowa
krawezniki uliczne betonowe wg BN-80/6775-03/04 [6] luine typy krawznikdéw zgodne z
dokumentagj projektows lub zaakceptowane przezzymiera.

5.5. Podsypka

Na podsypk nalezy stosowa piasek gruby, odpowiadgy wymaganiom PN-B- 06712
[3].

Gruba¢ podsypki po zagszczeniu powinna zawigraic w granicach od 3 do 5 cm.
Podsypka powinna ldyzwilzona wod, zag:szczona i wyprofilowana.
5.6. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek bvuch

Z uwagi na ranorodna¢ ksztattow i kolorow produkowanych kostek, #we jest
utozenie dowolnego wzoru - wcgaej ustalonego w dokumentacji projektowe; i
zaakceptowanego przezzimiera.

Kostke uktada s na podsypce lub podta piaszczystym w taki sposob, aby szczeliny
miedzy kostkami wynosity od 2 do 3 mm. KostRalezy uktad& ok. 1,5 cm wyej od
projektowanej niwelety nawierzchni, gdw czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega
zag:szczeniu.

Po uta@eniu kostki, szczeliny natg wypetnic piaskiem, a nagpnie zamiéc¢
powierzchng¢ utozonych kostek przyzayciu szczotekgcznych lub mechanicznych i przypic
do ubijania nawierzchni.

Do ubijania utaonej nawierzchni z kostek brukowych stosujevgibratory ptytowe z
ostory z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek prze#agzeniem i zabrudzeniem.
Wibrowanie naley prowadzé od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunkirodka i
jednoczénie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowyehwolno wywat walca.

Po ubiciu nawierzchni natg uzupeiné szczeliny piaskiem i zamié€ nawierzchng.
Nawierzchnia z wypetnieniem spoin piaskiem nie wgmaietgnacji - mae by zaraz oddana
do ruchu.

6. KONTORLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot
Ogolne zasady kontroli jako robo6t podano w ,Wymagania ogélne” pkt 6.



6.2. Badania przed przygieniem do robot

Przed przysfpieniem do robét, Wykonawca powinien sprawgzy producent kostek
brukowych posiada atest wyrobu wg pkt 2.2.1 nigigj©ST.

Niezaleznie od posiadanego atestu, Wykonawca powisgiac od producenta wynikow
biezacych bada wyrobu nasciskanie. Zaleca gj aby do badania wytrzymdla nasciskanie
pobiera 6 prébek (kostek) dziennie (przy produkcji dzignsie 600 nf powierzchni kostek
utozonych w nawierzchni).

Poza tym, przed przygiieniem do robot Wykonawca sprawdza wyrob w zakresi
wymaga podanych w pkt 2.2.2 i 2.2.3 i wyniki badprzedstawia liaynierowi do akceptacji.
6.3. Badania w czasie robot

6.3.1.Sprawdzenie podi@ i podbudowy

Sprawdzenie podia i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgddnn dokumentag;
projektows i odpowiednimi SST.
6.3.2.Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grétio wymaganych spadkéw poprzecznych i
podtuznych polega na stwierdzeniu zgodoiaz dokumentaajprojektows oraz pkt 5.5 niniejszej
OST.
6.3.3.Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidtowoi wykonania nawierzchni z betonowych kostek brukckv
polega na stwierdzeniu zgodieowykonania z dokumentacprojektows oraz wymaganiami wg
pkt 5.6 niniejszej OST:

- pomierzenie szerokoi spoin,

- sprawdzenie prawidtowéoi ubijania (wibrowania),

- sprawdzenie prawidtovéoi wypetnienia spoin,

- sprawdzenie, czy przyy des@ (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.
6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

6.4.1.Nierowndasci podiuzne

Nierowndaci podtuzne nawierzchni mierzone tglub planografem zgodnie z nogrBN-
68/8931-04 [8] nie powinny przekracz@,8 cm.

6.4.2.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni powinny zgodne z dokumentagcprojektowy z
tolerancy + 0,5%.

6.4.3.Niweleta nawierzchni

R&znice pomedzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i gdnymi projektowanymi nie
powinny przekraczat 1 cm.

6.4.4.Szerokd¢ nawierzchni

Szeroké¢ nawierzchni nie mee r@ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 5
cm.

6.4.5.Gruba¢ podsypki

Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grédigodsypki nie powinny przekracza
1,0 cm.



6.5. Czstotliwos¢ pomiaréw

Czstotliwos¢ pomiaréw dla cech geometrycznych nawierzchni zkkdsukowej,
wymienionych w pkt 6.4 powinna bylostosowana do powierzchni wykonanych robdét.

Zaleca si, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych w4 byty
przeprowadzone nie rzadzieprl razy na 100 fmawierzchni i w punktach
charakterystycznych dla niwelety lub przekroju p@amznego oraz wedzie tam, gdzie poleci
Inzynier.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ,Wymagané@naj pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonpwe
kostki brukowe.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ,Wymagandraj pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentgajojektows, SST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wedtug
pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegaicych zakryciu podlegaj
przygotowanie podia,
ewentualnie wykonanie podbudowy,
wykonanie podsypki,
ewentualnie wykonanie tawy pod kreimiki.
Zasady ich odbioruasokreslone w ,Wymagania ogolne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotygz podstawy ptatrici

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w ,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuije:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- przygotowanie podima (ewentualnie podbudowy),
- dostarczenie materiatow,
- wykonanie podsypki,
- utozenie i ubicie kostki,
- wypetnienie spoin,
- przeprowadzenie bada pomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczewieralngci na tarczy
Boehmego

2. PN-B-06250 Beton zwykty

3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

4. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena
zgodndci

5. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

6. BN-80/6775- Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierizdhog,

03/04 ulic, parkingdw i torowisk tramwajowych. Krasniki i obrzeza
7. BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskfia piaskowego
8. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowdoonawierzchni planografem i

lata.



11. BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogoblnej specyfikacji teckznigj (OST) § wymagania dotycce
wykonania i odbioru robét zwkanych z ustawieniem betonowego obkezehodnikowego.
1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi olapujica podstaw opracowania
szczegotowej specyfikacji technicznej (SST), stamwey jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na gach krajowych i wojewddzkich.

Zaleca sj wykorzystanie OST przy zlecaniu robot na drogadatjskich i gminnych.
1.3. Zakres robot oklych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezasad prowadzenia robét zzanych
z ustawieniem betonowego obzaschodnikowego.
1.4. Okrdlenia podstawowe

1.4.1.0brzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozigapce jednostronnie lub
dwustronnie cigi komunikacyjne od terendw nie przeznaczonychaunikaciji.

1.4.2.Pozostate ok&tenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w ,Wymagania ogdine
1.5. Ogolne wymagania dotygz robot

Ogodlne wymagania dotygee robét podano w ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyge materiatdw

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padan
~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymas
- obrzeza odpowiadajce wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] i BN-80/6775413/8],
- zwir lub piasek do wykonania taw,
- cement wg PN-B-19701 [7],
- piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3].
2.3. Betonowe obrza chodnikowe - klasyfikacja

W zaleznosci od przekroju poprzecznego roznia st dwa rodzaje obrzsy:
- obrzeze niskie - On,
- obrzeze wysokie - Ow.

W zaleznosci od dopuszczalnych wielkoi i liczby uszkodzé oraz odchytek
wymiarowych obrzea dzieli s¢ na:
- gatunek 1 - G1,
- gatunek 2 - G2.

Przykiad oznaczenia betonowego okiezehodnikowego niskiego (On) o wymiarach 6 x
20 x 75 cm gat. 1:

obrzeze On - 1/6/20/75 BN-80/6775-03/04 [9].



2.4. Betonowe obrza chodnikowe- wymagania techniczne

2.4.1.Wymiary betonowych obrzg chodnikowycl
Ksztatt obrzey betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wympagano w tablicy :

Rysunek 1Ksztatt betonowego obrza chodnikoweg

Tablica 1. Wymiary obrzsy

Rodzaj Wymiary obrzey, cir
obrzeza 1 b h r
75 6 20 3
on 100 6 20 3
75 8 30 3
Ow 90 8 24 3
100 8 30 3

2.4.2.Dopuszczalne odchytki wymiaréw obezg
Dopuszczalne odchytki wymiarow rzezy podano w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchyiki wymiarow oliy

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, m
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
I +8 +12

b, h +3 +3

2.4.3.Dopuszczalne wady i uszkodzenia ol

Powierzchnie obrzg powinny by bez ys, peknigc i ubytkdw betonu, o fakturze
formy lub zatartej. Krawdzie elementéw powinny Byrdwne i proste

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchrawgazi elementdéw nie powinn
przekraczé& wartasci podanych w tablicy



Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia olyrze

Dopuszczalna wielks

Rodzaj wad i uszkodae wad i uszkodze
Gatunek 1| Gatunek 2
Wklestos¢ lub wypukta¢ powierzchni i krawdzi 2 3
w mm
Szczerby ograniczajcych powierzchnig

; . ~ . niedopuszczalne
i uszkodzenia gorne §cieralne)

krawedzi i nara@y | ograniczajcych pozostate
powierzchnie:

liczba, max 2 2
dtugasé, mm, max 20 40
gtebokas¢, mm, max 6 10

2.4.4 Skitadowanie

Betonowe obrzaa chodnikowe magby¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych,
posegregowane wedtug rodzajow i gatunkow.

Betonowe obrzaa chodnikowe nalgy uktada z zastosowaniem podktadek [
przektadek drewnianych o wymiarach co najmniejbgét 2,5 cm, szerokd 5 cm, dlugéé
minimum 5 cm wgksza nk szeroké¢ obrzeza.

2.4.5.Beton i jego skfadniki

Do produkcji obrzey nalezy stosowa beton wedtug PN-B-06250 [2], klasyB 25 iB
30.
2.5. Materiaty na tawe i do zaprawy

Zwir do wykonania tawy powinien odpowiaglavymaganiom PN-B-11111 [5], a
piasek - wymaganiom PN-B-11113 [6].

Materiaty do zaprawy cementowo-piaskowej powindp@viadé wymaganiom
podanym w OST D-08.01.01 ,Krawniki betonowe” pkt 2.

3. SPRZAET
3.1. Ogolne wymagania dotyge sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Spret do ustawiania obrzg

Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu drobnego gfuzpomaocniczego.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotygz transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.



4.2. Transport obrzg betonowych

Betonowe obrzaa chodnikowe magby¢ przewaone dowolnymirodkami transportu
po osagnicciu przez beton wytrzymasoi minimum 0,7 wytrzymal€ci projektowane;.

Obrzeza powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniemsszkodzeniami w
czasie transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w ,Wymagagi@ne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypk (taweg) nalezy wykonywa zgodnie z PN-B-06050 [1].
Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom tawy w planie z uwzglinieniem w
szerokdci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.
5.3. Podtae lub podsypka (tawa)

Podtae pod ustawienie obrza maze stanowd rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka
(tawa) zezwiru lub piasku, o grubii warstwy od 3 do 5 cm po zggyczeniu. Podsypkitawe)
wykonuje s¢ przez zasypanie koryfavirem lub piaskiem i zagzczenie z polewaniem wad
5.4. Ustawienie betonowych ob#gzechodnikowych

Betonowe obrzaa chodnikowe nalgy ustawig na wykonanym podfa w miejscu i ze
Swiattem (odlegtécia gérnej powierzchni obrze od cigu komunikacyjnego) zgodnym z
ustaleniami dokumentacji projektowe;.

Zewrxtrznasciana obrzea powinna by obsypana piaskiemwirem lub miejscowym
gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekraczazerokdci 1 cm. Naley wypeitnic je piaskiem lub
zapraw cementowo-piaskoywv stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem ;aglecz\écic i zmy¢
woda. Spoiny musz by¢ wypetnione catkowicie na petrgicbokasé.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot

Ogodlne zasady kontroli jaka robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.
6.2. Badania przed przygieniem do robét

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykaérzadania materiatow
przeznaczonych do ustawienia betonowych atyrzbodnikowych i przedstadwwyniki tych
bada Inzynierowi do akceptaciji.

Sprawdzenie wyghtu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtlzin
elementu przez pomiar i policzenie uszkadwag/siepujacych na powierzchniach i kragziach
elementu, zgodnie z wymaganiami tablicy 3. Pomidungcici i gicbokasci uszkodzé nalezy
wykona za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadoia do 1 mm, zgodnie z
ustaleniami PN-B-10021 [4].

Sprawdzenie ksztattu i wymiarow elementow aglprzeprowadi z doktadnécia do 1
mm przy wyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lubrtey, zgodnie z wymaganiami
tablicy 1 i 2. Sprawdzenietow prostych w nargach elementéw wykonuje¢sprzez
przytozenie katownika do badanego nami zmierzenia odchytek z doktadkem do 1 mm.



Badania pozostatych materialtéw powinny obejméwazystkie whaciwosci okreslone
w normach podanych dla odpowiednich materiatow veyrianych w pkt 2.
6.3. Badania w czasie robot

W czasie robo6t naky sprawdzé wykonanie:

a) koryta pod podsypk(taweg) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,

b) poditaza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsyphryeze zwiru lub piasku - zgodnie
z wymaganiami pkt 5.3,

c) ustawienia betonowego obeze chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4,yprz
dopuszczalnych odchyleniach:

- linii obrzeza w planie, ktore mae wynost £ 2 cm na kade 100 m dtugei obrzeza,

- niwelety gornej ptaszczyzny obrze, ktére mae wynosé +1 cm na kade 100 m dtugeri
obrzea,

- wypetnienia spoin, sprawdzane co 10 metrow, ktomvipno wykazywa catkowite
wypetnienie badanej spoiny na peljicbokasé.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ,Wymagan@naj pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarows jest m (metr) ustawionego betonowego obazehodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektows, SST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6
daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbidr robot zanikagych i ulegaicych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegaicych zakryciu podlegaj
- wykonane koryto,
- wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotygz podstawy ptatrici

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m betonowego oliezehodnikowego obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie materiatéw,
- wykonanie koryta,
- rozcielenie i ubicie podsypki,
- ustawienie obrza,
- wypetnienie spoin,



- obsypanie zewgirznejsciany obrzea,
- wykonanie badai pomiaréow wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
2. PN-B-06250 Beton zwyktly
3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonpapraw
4. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Egfmomiaru
cech geometrycznych
PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa natuzalo
nawierzchni drogowycHwir i mieszanka
6. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa natuzalo
nawierzchni drogowych. Piasek
7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Skiad,
wymagania i ocena zgod§m
8. BN-80/6775- Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy
03/01 nawierzchni drdg, ulic, parkingdw i torowisk
tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania
9. BN-80/6775- Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy
03/04 nawierzchni drog, ulic, parkingéw i torowisk
tramwajowych. Krawzniki i obrzeza.
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12. OGRODZENIA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej TPSa wymagania dotycce wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z monteem ogrodzenia terenu boisk oraz maeta siatek
ochronnych tzw. pitkochwytow.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja technicznadzie stosowana jako dokument przetargowy i kononaigt
przy zlecaniu i realizacji robot w punkcie 1.1

1.3. Zakres robot obgtych SST

1.3.1. Wykonanie ogrodzenia wys. 4,0m

1.3.3. Wykonanie bramy szer. 3,6 m z farfizer. 1,5m

1.4. Okredlenia podstawowe

Pozostate oki&enia podstawoweaszgodne z obovazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w STO- ,Wymagawnigolne”.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotyaee robo6t podano w OST ,Wymagania ogdllne” .

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puder OST
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymasstal ocynkowana ogniowo, powleczona; elementgrimtve -
fundamenty.

2.2.1. Elementy ogrodzenia:

a)brama

b) przesta

c) furtka

a) Ogrodzenie terenu wys. 4,0 m:

Ogrodzenie terenu na stupkach stalowych mocowangeh fundamentach betonowych.
Wypetnienie z siatki ocynkowanej powlekanej w ka®wiRAL 6005 — zielonym o gruba druta
3,5 mm. Wysoké& ogrodzenia 4 m. Rozstaw stupkdéw co 3m. Stupki fra@az zastrzatami @
76mm x 3mm, stupkirodkowe @60,3mm x 3,2mm. Rygiel gérny @ 42, 4AmmOa8n.

Na goérze ogrodzenia rura oczepowa oraz dodatkawke stalowe rozpinane co 50cm. Furtka i
brama systemowe rozwieralne. Szergkturtki 1,5 m, wysoké&¢ furtki 2 m. Szerok& bramy
3,6 m, wysoké&t bramy 2 m.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyerce sprztu

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ,Wymagania ogolne” pkt 3.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w STO- ,Wymagania ogolne 4okt

4.3. Transport pozostatych materiatdw

Transport cementu powiniergssidbywa w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [12].
Kruszywa mana przewoz dowolnymsrodkiem transportu, w warunkach zabezpiegaagh je
przed

zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatBodczas transportu kruszywa powinny
by¢ zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drepreed rozpyleniem.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ,Wymagag@re” pkt 5.

5.2.Montaz ogrodzenia

Zgodnie z instrukgj producenta

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Sprawdzenie ustawienia stupkow i monfa przeset

a) stupki musza liyustawione pionowo zgodnie z wytycznymi producesystemu

b) przsta zamocowane rsauby i uchwyty zgodnie z systemem ogrodzenia

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ,Wymaganidnejdokt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest m (metr) ustawionego kramnika betonowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogollne zasady odbioru rob6t podano w OST ,Wymagagd@ne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumenigajojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt 6 daty wyniki
pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ,Wymagania ogoélne” pkt 9.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-03264 Konstrukcje betonowelbetowe i spyzone. Obliczenia statyczne i
projektowanie

. PN-B-06250 Beton zwykty

. PN-B-06251 Roboty betonoweelbetowe. Wymagania techniczne

. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu

. PN-B-23010 Domieszki do betonu. Klasyfikacjkreslenia

. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

. PN-H-04623 Ochrona przed korg@zZPomiar grubgci powtok metalowych metodami
nieniszcacymi

9. PN-H-04651 Ochrona przed korgazKlasyfikacja i okrélenie agresywnsei korozyjnej
srodowisk

10. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowaneangg ogolnego zastosowania
11. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwagegiione i walcowane na zimno ogoélnego
przeznaczenia

12. PN-H-82200 Cynk

13. PN-H-84018 Stal niskostopowa o0 podsgonej wytrzymatéci. Gatunki

14. PN-H-84019 Stal niestopowa do utwardzania paet@iowego i ulepszania cieplnego.
Gatunki

15. PN-H-84020 Stal niestopowa konstrukcyjna oggdngrzeznaczenia. Gatunki

16. PN-H-84023-07 Stal okilenego zastosowania. Stal na rury. Gatunki

17. PN-H-84030-02 Stal stopowa konstrukcyjna. &ahaweglania. Gatunki

18. PN-H-93010 Stal. Ksztattowniki walcowane naagor

O~NOOITPAWN



19. PN-H-93401 Stal walcowanaatéwniki rownoramienne

20. PN-H-93402 Ktowniki nierdwnoramienne stalowe walcowane nagor

21. PN-H-93403 Stal. Ceowniki walcowane. Wymiary

22. PN-H-93406 Stal. Teowniki walcowane naagor

23. PN-H-93407 Stal. Dwuteowniki walcowane naagor

24. PN-H-97051 Ochrona przed korpZPrzygotowanie powierzchni stali, staliwa

i zeliwa do malowania. Ogolne wytyczne

25. PN-H-97053 Ochrona przed korpZylalowanie konstrukcji stalowych. Ogélne wytyczne
26. PN-M-06515 Rwignice. Ogolne zasady projektowania stalowychajgw nasnych

27. PN-M-69011 Spawalnictwo. afiza spawane w konstrukcjach spawanych. Podziat i
wymagania

28. PN-M-69420 Spawalnictwo. Druty lite do spawamapawania stali

29. PN-M-69775 Spawalnictwo. Wadlid®ziaczy spawanych. Oznaczanie klasy
wadliwosci na podstawie ogtizin zewrtrznych

30. PN-M-80006 Zanurzeniowe powtoki cynkowe na achtstalowych. Badania

31. PN-M-80026 Druty okigte ze stali niskowglowej ogdlnego przeznaczenia

32. PN-M-80201 Liny stalowe z drutu akftego. Wymagania i badania

33. PN-M-80202 Liny stalowe 1 x 7

34. PN-M-82054&ruby, wkrty i nakrtki stalowe ogdlnego przeznaczenia. Ogolne wymagani
badania

35. PN-M-82054-0%ruby, wkty i nakrtki. Wiasndgci mechanicznérub i wkretow

36. PN-ISO-8501-1 Przygotowanie pogijcstalowych przed naktadaniem farb i podobnych
produktéw. Stopnie skorodowania i stopnie przyga@ol nie zabezpieczonych pozjo
stalowych oraz podky stalowych po catkowitym usugtiu wczeéniej natazonych powtok

37. BN-73/0658-01 Rury stalowe profiloweyghione na zimno. Wymiary

38. BN-89/1076-02 Ochrona przez koepZPowtoki metalizacyjne cynkowe i aluminiowe na
konstrukcjach stalowych, staliwnyckeliwnych. Wymagania i badania



