D-01.02.04 ROZBIORKI ELEMENTOW DROG

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej szczegbtowe] specyfikdeghnicznej $ wymagania ogdlne dotygze
wykonania i odbioru rob6t zwdanych z przebudowdrogi powiatowej Dalikéw Brudnow

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimeetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robdt obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji snagstosowanie przy wykonywaniu: frezowania
nawierzchni bitumicznych, rozebrania nawierzcbiiumicznej, rozebrania podbudowy z kruszywa,
rozebrania przepustéw rurowych oraz nawierzefaadow z kostki, ¢cia pila nawierzchni
bitumicznych, wywiezienia gruzu z terenu rozkior

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej $Egodne z obowkujacymi odpowiednimi polskimi
normami.

1.5. Ogdlne wymagania dotycice robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jgkach wykonania oraz za zgodidoz Dokumentagj
Projektowg i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET
Do wykonania rob6t zwzanych z rozbidrknalezy stosowa:
- frezarki, pity,
- mioty pneumatyczne, kilofy,
- zagszczarki,
- tadowarki, samochody giarowe
badz inny sprzt zaakceptowany przezAyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Transport materiatu z rozbiérki nawierzchni

Materiaty z frezowania nawierzchni mphy¢ przewaone dowolnymirodkami transportowymi.
Materiaty z rozbiérki powinny byprzewiezione z terenu budowy na miejsce wskazerezprryniera.
Materiat z nawierzchni jako destrukt asfaltowy wykystany zostanie do umochigoboczy i
wjazdow.

4.2. Transport gruzu

Materiaty z rozbiérki krawznikow, jezdni betonowej i podbudowy mply¢ przewaone dowolnymi
srodkami transportowymi i powinny Byprzewiezione z terenu budowy na miejsce wskazearezp
Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Rozbidrka istniepcej nawierzchni
Rozbiorka podlega na sfrezowanig@d nawierzchni na odcinkach wskazanych w Dokumeéntac
Projektowej.



Warstwe nawierzchni wzdta krawedzi jezdni naley usuryé przy zastosowaniu sgtzi wymienionego
w pkt 3 lub wskazanego przezzymiera. Roboty rozbidrkowe nade prowadzt w taki sposéb,

aby kravwedz rozbieranej nawierzchni na styku z istp@jbyta pionowa i réwnolegta do osi drogi, nie
moze by¢ postrzpiona.

5.2. Rozbiérka kraweznikéw

Rozbidrce podlegajelementy na odcinkach wskazanych w DokumentacjeRtowe;j.

Krawezniki nalezy usuryé przy zastosowaniu sgitzi wymienionego w pkt 3 lub wskazanego przez
Inzyniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Sprawdzenie jal&i robot rozbiérkowych polega na sprawdzeniu ichdrgsci z:
- Dokumentagj Projektowg w zakresie kompletriai wykonywanych robét,
- wymaganiami podanymi w pkt. 5 niniejszej spekadii.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostk obmiarowy jest :
- 1 n? (metr szécienny) wyw6z gruzu z terenu budowy;
- 1 nf (metr kwadratowy) usuegia humusu, rozebrania: jezdni betonowej, podbydow
nawierzchni z mas mineralno - bitumicznych;
- 1 m rozbiorki krawznikdw oraz mechanicznegogcia szczelin w nawierzchni z mas
mineralno - bitumicznych.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z DokumentgBjojektovg, ST i wymaganiami lzyniera,
jezeli wszystkie pomiary daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyegce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” .

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania jednostki obmiarowej obejmuije:
- wyznaczenie zakresu i oznakowanie robat,
- rozbiorka krawznikow, nawierzchni i podbudowy,
- zatadunek i odwiezienie materiatéw z terenu bugloar miejsce wskazane przez
Inzyniera (materiat stanowty wlasndé¢ Wykonawcy),
- uporzidkowanie terenu po wykonanych rozbiérkach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.



