Przedmiar robot

Zejécie do Promenady przy Muzeum w Sremie

Lp.|Opis pozycji J.m. llogé
I. |[Roboty przygotowawcze - rozbiérkowe
1. |Rozebranie nawierzchni chodnika z ptytek betonowych 35x35 cm na

podsypce piaskowej m2 59,00
2. |Rozebranie obrzezy i kraweznikdw betonowych wraz z podsypka i

tawg m 217,00
3. |Rozebranie scieku betonowo - kamiennego m 42,00
4. |Rozebranie schodéw betonowych m3 17,00
5. |Zatadunek i wywdz gruzu z rozbioérki na odl. 5 km m3 36,00
Il. |Roboty ziemne
6. [Zdjecie warstwy humusu i darni wraz z wykonaniem koryta o fgcznej

gtebokosci do 20 cm pod nowy chodnik, podjazd i $ciek m?2 208,00
7. |Zatadunek i wywo6z nadmiaru gruntu z wykopu na odl. 5 km m3 42,00
Ill. |Podbudowy, obrzeza i krawezniki
8. |Podbudowa pod nawierzchnie chodnika z gruntu stabilizowanego

cementem Rm=5MPa i gr. warstwy po zageszczeniu 10 cm m2 174,00
9. |Obrzeza betonowe 8x30 cm na tawie betonowej z betonu B-15 m 533,00
10. [Korytka sciekowe betonowe na fawie betonowej m 103,00
11. |Podbudowa pod schody i podjazdy z betonu B-10 i gr. warstwy po

zageszczeniu 15 cm m2 173,00
IV. |[Nawierzchnie
12. |Nawierzchnie z kostki brukowej betonowej typu Starobruk gr. 6 cm na

podsypce cementowo-piaskowej gr. 3 cm z wypetnieniem spoin

piaskiem m2 347,00
V. |Roboty wykonczeniowe
13. [Plantowanie terenu wraz z obsianiem trawg w obszarze prowadzonych

prac oraz podcigcia pielegnacyjne krzewéw m2 110,00




