SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
02.00.00 ROBOTY ZIEMNE

02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW W

NUMER CPV —45112000-5 ROBOTY W ZAKRESIE USUWANIA GLEBY

1. WSTEP
1.1 Przedmiot STWiIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych
(STWIORB) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykonaniem
wykopow w gruntach nieskalistych w ramach zadania: ,Rozbudowa drogi wojewodzkiej
~PRZEBUDOWA DROGI GMINNEJ NR 101782L (UL. WOJSKA POLSKIEGO) OD km 0+000 DO km
0+584 (KILOMETRAZ ROBOCZY) W m. KOMAROWKA PODLASKA”.

1.2 Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych stanowig czes¢
Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je stosowaé¢ w zlecaniu i wykonaniu Rob6t
opisanych w podpunkcie 1.1.

Przez Specyfikacje Techniczne nalezy rozumieé ,Specyfikacje Techniczne Wykonania
i Odbioru Rob6t Budowlanych” w rozumieniu ustawy Prawo zaméwien publicznych.

1.3 Zakres robét objetych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t ziemnych
i obejmujg wykonywanie wykopéw w gruntach nieskalistych wraz z transportem urobku.
1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane zostaty w STWIORB D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5 Ogoblne wymagania dotyczace robo6t
Ogoblne wymagania dotyczgce rob6t podano w STWIORB D-02.00.01 pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1 Ogo6lne wymagania dotyczace materiatdéw

Ogodlne wymagania dotyczace materialdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano
w STWIORB D-02.00.01 pkt 2.

Materiat wystepujgcy w podiozu wykopu jest gruntem rodzimym, ktory bedzie stanowit
podioze nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych konstrukcji nawierzchni podatnych
i potsztywnych oraz Katalogiem typowych konstrukcji nawierzchni sztywnych powinien
charakteryzowac sie grupg nosnosci G; (E;=280MPa) dla kategorii ruchu KR1-KR2 oraz min. grupg
nosnosci G, (E,=250MPa) dla kategorii ruchu KR3-KR7. Gdy podtoze nawierzchni wykazuje
mniejszg nosnos¢, nalezy poprzez wykonanie warstwy ulepszonego podioza doprowadzi¢
podtoze do wymaganej nosnosci zgodnie z dokumentacja projektowg i STWIORB.

3. SPRZET

Wymagania i ustalenia dotyczgce sprzetu podano w STWIORB D-02.00.01 pkt 3.

Wielko$¢ i moc sprzetu Wykonawca powinien dobraé stosownie do rodzaju gruntu oraz
zakresu robot.

4. TRANSPORT
Wymagania i ustalenia dotyczgce transportu podano w STWIORB D-02.00.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogo6lne zasady prowadzenia robot
Ogolne zasady prowadzenia robét podano w STWIORB D-02.00.01 pkt 5.
5.2 Zasady prowadzenia rob6t

Sposéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich stateczno$¢ w catym okresie
prowadzenia rob6t, a naprawa uszkodzen, wynikajgcych z nieprawidtowego uksztattowania skarp
wykopu, ich podciecia lub innych odstepstw od dokumentacji projektowej obcigza Wykonawce.

Wykonawca powinien wykonywa¢ wykopy w taki sposéb, aby grunty o réznym stopniu
przydatnosci do budowy nasypow byly odspajane oddzielnie, w spos6b uniemozliwiajgcy ich
wymieszanie. Odstepstwo od powyzszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktadem
warstw geotechnicznych, wymaga zgody Inspektora Nadzoru.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypow powinny by¢ bezposrednio
wbudowane w nasyp lub przewiezione na odktad. O ile Inspektor Nadzoru dopusci czasowe
sktadowanie odspojonych gruntéw, nalezy je odpowiednio zabezpieczy¢ przed nadmiernym
zawilgoceniem.

O ile warunki kontraktu lub wskazania Inspektora Nadzoru nie stanowig inaczej grunty
nieprzydatne do budowy nasypéw oraz nadmiar gruntu z wykopu Wykonawca usunie poza teren
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budowy we wtasnym zakresie przy przestrzeganiu przepiséw ustawy z dnia 14 grudnia 2012 r.
o odpadach
(Dz. U. z 2013r. poz. 21, z p6zn. zm.).

Wyhbér lokalizacji odktadu nalezy do Wykonawcy. Lokalizacja musi by¢ zaakceptowana przez
Inspektora Nadzoru. Niezaleznie od tego, Wykonawca musi uzyska¢ zgode witasciciela terenu.

5.3 Wymagania dotyczace zageszczenia i nosnosci gruntu

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robét ziemnych powinno spetnia¢

wymagania, dotyczgce minimalnej wartosci wskaznika zageszczenia (ls), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia w wykopach i miejscach zerowych
robét ziemnych.

Minimalna wartos¢ | dla:
Strefa KR3-KR4 KR1-KR2
korpusu
Gorna warstwa o grubosci 20cm 1,00
Na gtebokosci od 20 do 50cm od
o ) . e 0,97
gornej powierzchni robét ziemnych

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spetniajg wymaganego
wskaznika zageszczenia, to przed utozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je dogescié
do wartosci Is, podanych w tablicy 1.

Jezeli wartosci wskaznika zageszczenia okreslone w tablicy 1 nie mogg by¢ osiggniete
przez bezposrednie zageszczanie gruntéw rodzimych, to nalezy podjg¢ srodki w celu ulepszenia
gruntu podfoza, umozliwiajgcego uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika zageszczenia.
Mozliwe do zastosowania srodki, o ile nie sg okreslone w STWIORB, proponuje Wykonawca
i przedstawia do akceptacji Inspektorowi Nadzoru.

Jesli nie ma mozliwosci oznaczenia wskaznika zageszczenia nalezy wykona¢ badanie
wskaznika odksztatcenia wg STWIORB-02.00.01 pkt. 6.3.9.

W czasie robét budowlanych, bezposrednio po odstonieciu podtoza gruntowego nawierzchni
w wykopach, przed wykonaniem warstwy ulepszonego podtoza lub pierwszej warstwy konstrukcji
nawierzchni nalezy przeprowadzi¢ badania kontrolne potwierdzajgce zatozenia dotyczgce
nosnosci podtoza, przyjete w dokumentacji projektowej. Ocene nosnosci nalezy przeprowadzic¢
poprzez okreslenie wtornego modutu odksztatcenia E,; na powierzchni podtoza gruntowego
i poréwnanie, czy wyznaczona warto$¢ odpowiada zatozonej grupie no$nosci podtoza podanego
w dokumentaciji projektowej, wg. Klasyfikacji podanej w tablicy 2.

Tablica 2. Klasyfikacja grup nosnosci podtoza gruntowego nawierzchni G;

Grupa nosnosci Wskaznik nosnosci CBR . .
IE)Od’roza po 4 dniach nasgczania Wodal) Wrorny moduirl\(zglgzta’rcema E;”
gruntowego G; [%0]
G1 CBR210 E,280
G2 5<CBR<10 50< E,<80
G3 3<CBR<5 35< E,<50
G4 2<CBR<3 25< E,<35

Y warunki badania przyja¢ wg normy PN-S-02205:1998

Jezeli badania kontrolne wykaza, ze grupa nosnosci podtoza gruntowego okreslona w czasie
robét jest gorsza od przyjetej do projektowania konstrukcji nawierzchni i warstwy ulepszonego
podtoza to nalezy przeprojektowac dolne warstwy konstrukcji nawierzchni i warstwe ulepszonego
podtoza z uwzglednieniem nizszej nosnosci podtoza gruntowego nawierzchni. Koszt
przeprojektowania dolnych warstw konstrukcji nawierzchni i warstwy ulepszonego podtoza ponosi
Wykonawca. Jezeli badania kontrolne wykazg zwiekszong nosnos¢ podioza gruntowego
w stosunku do zatozen projektowych, to nie nalezy wprowadzaé zadnych zmian w projekcie.
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Tablica 3. Wymagany wtorny modut odksztatcenia E, na powierzchni warstwy KR1 — KR2,

WYMAGANY WTORNY MODUt. ODKSZTALCENIA E, NA POWIERZCHNI WARSTWY
. KR1-KR2
Kategoria ruchu . . . g .
przy stwierdzonej grupie nosnosci podtoza
Grupa nosnosci
podtoza Gl G2 G3 G4
Warstwa Nie wykonuje sie
ulepszonego ulepszenia, jeéli
podtoza i/lub grunt rodzimy E,=80MPa E,=80MPa E,=80MPa
warstwa osiggnat modut
mrozoochronna E,=80MPa
Grunt rodzimy
w wykopie lub E,=80MPa E,=50MPa E,=35MPa E,=25MPa
grunt nasypowy

Tablica 4. Wymagany wtorny modut odksztatcenia E, na powierzchni warstwy KR3 — KR7.

WYMAGANY WTORNY MODUt. ODKSZTALCENIA E; NA POWIERZCHNI WARSTWY

. KR3-KR7
Kategoria ruchu . . . g .
przy stwierdzonej grupie nosnosci podtoza
Grupa nosnosci
podioza Gl G2 G3 G4
Nie wykonuje sie | Nie wykonuje sie
Warstwa ulepszenia, je$li | ulepszenia, jeéli
ulepszonego grunt rodzimy grunt rodzimy E,=50MPa E,=50MPa
podtoza osiggnat modut osiggnat modut
E,>80MPa E,>50MPa
Grunt rodzimy
w wykopie lub E,=80MPa E,=50MPa E,=35MPa E,=25MPa
grunt nasypowy

Rysunek 1. Schemat uktadu warstw konstrukcji nawierzchni dla kategorii ruchu KR1-KR2
w wykopie oraz wymagane wartosci wtérnych modutéw odksztalcenia na powierzchni warstw
w przypadku grupy nosnosci podtoza G1 oraz w przypadku grupy nodnosci podtoza G2, G3i G4 —
opracowano na podstawie: Katalog typowych konstrukcji nawierzchni  podatnych
i péfsztywnych, GDDKIA, Warszawa 2014

KR1-KR?

GORNE WARSTWY
KONSTRUKCJI NAWIERZCHN{
DOLNE WARSTWY
KONSTRUKCJI NAWIERZCHNI

GORNE WARSTWY £,2%80MPa (G1)

KONSTRUKCJI NAWIERZCHNI

_\ GORNA POWERZCHNIA ROBOT

GORNA POWERZCHNIA ROBOT E,%80MPa (61)
ZIEMNYCH = SPOD KONSTRUKCJ! E ZIEMNYCH = SPGD KONSTRUKCJI
| GRUNT RODZIMY WARSTWA ULEPSZONEGO PODLOZA (\s: OO) (E EZX)OMPG (32)
g WowwoPE ¢) 00 b — — — — — = _ E,235MPa (63)
S GRUNT RODZIMY W WYKOPIE E,%25MPa (64)
= (62 63;64) X
1:=1.00

ls=1.00 £
l,=0.97 ‘

42



STWIiORB D-02.01.01 Wykonanie wykopdw

Rysunek 2. Schemat uktadu warstw konstrukcji nawierzchni dla kategorii ruchu KR3-KR7
w wykopie, oraz wymagane wartosci wtérnych modutéw odksztatcenia na powierzchni warstw
w przypadku grupy no$nosci podioza G1 i G2, oraz w przypadku grupy nosnosci podtoza G3 i G4
— opracowano na podstawie: Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych
i péfsztywnych, GDDKIA, Warszawa 2014

NG~

GORNE WARSTY GORNE WARSTWY
E22100MPa (KR3—KR4) KONSTRUKCJ NAWERZCHNI | KONSTRUKCJI NAWERZCHNI E22100MPa (KR3-KR4)
£22120MPa (KR5-KR?) —_— — — — —— — — — £22120MPa (KR5-KR7)
EQZBOMPO (CW) DOLNE WARSTWY DOLNE WARSTWY
GORNA POWIERZCHNIA ROBOT ~ ZE,50Mpo (67) KONSTRUKC NAWERZCHNI | KONSTRUKCU NAWERZCHN! ~£,250MPo (62) GORNA POWIERZCHNIA ROBGT
ZENNYCH = SPOD KONSTRUKCU " £ , ZENNYCH = SPOD KONSTRUKC.
m [ = =
3 CRUNT RODZINY WARSTHA ULEPSZONEGO PODEOZA (=100) & £ 55Po (63)
5 W WYKOPIE —_—— — E225MPa (G4)
3 (61;62) GRUNT RODZIMY W WYKOPIE
N‘\ (G3;64) N
(=]
ls=1.00 (KR3—KR4) g ls=1.00 (KR3—KR4) N
15=1.03 (KR5—KR7) S 1s=1.03 (KR5—KR7)
1s=1.00 o 1s=1.00

5.4 Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszczac ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubo$¢ warstwy gruntu
(nadktadu) powyzej rzednych robét ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m.

Z chwilg przystgpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza sie po nim
jedynie ruch maszyn wykonujgcych te czynnos¢ budowlang. Moze odbywac¢ sie jedynie
sporadyczny ruch pojazdéw, ktére nie spowodujg uszkodzen powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzen powierzchni rob6t ziemnych, wynikajgcych z niedotrzymania podanych
powyzej warunkow obcigza Wykonawce robét ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Ogdlne zasady kontroli jakosci rob6t
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w STWIORB D-02.00.01 pkt 6.
6.2 Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzeniu zgodnosci z wymaganiami
okreslonymi w dokumentacji projektowej i STWIORB. W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy
zwrocié na:

a) sposo6b odspajania gruntéw nie pogarszajacy ich wlasciwosci,

b) zapewnienie statecznosci skarp,

c¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robo6t i po ich zakonczeniu,

d) doktadnos$¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie),

€) zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug wymagan okreslonych w pkcie 5.3,

f) nosnos¢ na goérnej powierzchni gruntdw rodzimych, w miejscach wskazanych przez

Inspektora Nadzoru na podstawie pomiaru wtérnego modutu odksztatcenia E, wedtug
wymagan okreslonych w pkcie 5.3.
7. OBMIAR ROBOT
7.1 Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB D-02.00.01 pkt 7.
7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m? (metr szescienny) wykonanego wykopu.

UWAGA:

llosci rob6t ziemnych wykazanych w Przedmiarze Robét podane sg bez uwzglednienia
ewentualnego schodkowania skarp. Wykonawca powinien przewidziec¢ te ilosci przy wykonywaniu
robot ziemnych i uwzgledni¢ je w cenie jednostkowej.

llos¢ robét ziemnych wykazanych w Przedmiarze Robét zostaty okreslone na podstawie
przekrojow poprzecznych, bez uwzglednienia spulchnienia i zageszczenia gruntu rodzimego.
Wykonawca powinien uwzgledni¢ te wspotczynniki w cenie jednostkowe;.

8. ODBIOR ROBOT
8.1 Ogdlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robét podano w STWIORB D-02.00.01 pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1 Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w STWIORB D-02.00.01 pkt 9.
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9.2 Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m? wykopow w gruntach nieskalistych obejmuije:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,
koszt zapewnienia niezbednych czynnikéw produkcji,
wykonanie wykopu z zatadunkiem i transportem urobku na nasyp lub na odktad,
koszty pozyskania utrzymania i likwidacji stanowisk,
wykonanie i rozebranie ew. umocnien,
profilowanie dna wykopu, rowdw, skarp, zgodnie z dokumentacja projektowa,
zageszczenie powierzchni wykopu,
koszt zabezpieczenia dna wykopu przed negatywnymi skutkami czynnikow
atmosferycznych i mechanicznych, itp.,
koszt zabezpieczenia skarp wykopOw przed rozmywaniem na czas prowadzenia
wszystkich robét, do czasu zastabilizowania skarp (ukorzenienia traw),
odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania wraz z niezbednymi urzgdzeniami
w dostosowaniu do warunkéw na terenie budowy,
koszt wykonania, utrzymania oraz pézniejszej rozbiorki drég technologicznych,
koszt utrzymania czystosci na drogach w zwigzku z transportem gruntu,
koszt uporzadkowania i rekultywaciji terenu,
przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji technicznej,
doprowadzenie podfoza do parametrow gwarantujgcych prawidtowe wykonanie
konstrukciji
wszystkie inne czynno$ci nieujete a konieczne do wykonania w ramach niniejszej
specyfikaciji.
UWAGA:
llosci rob6t ziemnych wykazanych w Przedmiarze Rob6t podane sg bez uwzglednienia
ewentualnego schodkowania skarp. Wykonawca powinien przewidziec¢ te ilosci przy wykonywaniu
robot ziemnych i uwzgledni¢ je w cenie jednostkowej.
llos¢ robét ziemnych wykazanych w Przedmiarze Robét zostaty okreslone na podstawie
przekrojow poprzecznych, bez uwzglednienia spulchnienia i zageszczenia gruntu rodzimego.
Wykonawca powinien uwzgledni¢ te wspotczynniki w cenie jednostkowe;.
9.3 Sposob rozliczenia robét tymczasowych i prac towarzyszacych
Cena wykonania robot okreslonych niniejszg STWIORB obejmuje:
- roboty tymczasowe, ktére sg potrzebne do wykonania robét podstawowych, ale nie sg
przekazywane Zamawiajgcemu i sg usuwane po wykonaniu robét podstawowych,
- prace towarzyszace, ktére sg niezbedne do wykonania rob6t podstawowych, niezaliczane do
robot tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robét itd.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwigzanych podano w STWiIORB D-02.00.01 pkt 10.
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