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Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot budowlanych

S—00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

CPV 45311100-1 Roboty w zakresie przewodow instalacji elektrycznej
CPV 45315600-4 Roboty w zakresie instalacji niskiego napigcia

CPV 45315700-2 Roboty w zakresie rozdzielni elektrycznych

CPV 45310000-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

CPV 45311200-2 Roboty w zakresie opraw elektrycznych

WSTEP
1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna S-00.00.00 odnosi si¢ do wymagan wspolnych dla poszczegdlnych
wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robét, ktore zostang wykonane w ramach:

Budowa instalacji elektrycznej wewnetrznej przy budowie budynku Swietlicy Wiejskiej w
miejscowosci Zarzecze, gmina Kluki, dz. nr 240/1.

1.2.  Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna stanowi czg¢$¢ Dokumentéw Przetargowych i nalezy ja stosowaé w
zlecaniu i wykonaniu Robo6t opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3.  Zakres Roboét objetych Specyfikacja Techniczna
Zakres robot obejmuje:

- montaz rozdzielni,

- montaz osprz¢tu modutowego w rozdzielni,

- montaz uktadanie i podiaczenie przewodow,

- montaz nowych opraw o$wietleniowych,

- montaz gniazd i wylacznikow,

- montaz instalacji odgromowe;.

Roboty towarzyszace:

- badania i pomiary instalacji elektrycznej,

- badania nat¢zenia o$wietlenia po wymianie opraw,
- wywo0z materiatdéw z demontazu.

Roboty tymczasowe:

- zabezpieczenie 1 oznakowanie terenu robot.

1.3.1. Niezaleznie od postanowien Warunkéw Szczegdtowych normy panstwowe, instrukcje i
przepisy wymienione w Specyfikacjach Technicznych beda stosowane przez Wykonawce w
jezyku polskim.

1.4. Wymagania dotyczace Robot

Wykonaweca jest zobowigzany do:

- wykonania elementdéw robot zgodnie z dokumentacja projektowa i specyfikacja techniczna,

- ewentualnej naprawy urzadzen i obiektéw nie objetych dokumentacja, a uszkodzonych w trakcie
budowy,

- pokrycia wszystkich kosztow powstatych w wyniku uszkodzenia istniejagcych urzadzen i obiektow,



- wykonania wszelkich badan i préb zgodnie z dokumentacjg projektowa, specyfikacja techniczng 1
Polskimi Normami,
- zapewnienie dozoru mienia na czas robodt, zabezpieczenia warunkow bhp i p.poz.,
- pokrycia ewentualnych kosztow przegladow i1 odbiorow przez instytucje takie jak: Straz Pozarna,
San-Epid, Inspekcja Pracy, Dozor Techniczny, Rejon Energetyczny itp.,
- pokrycia ewentualnych kosztéw przyjecia odpadéw (na wysypisko), wywozu zdemontowanych
materiatow, gruzu, utylizacji zrodet swiatla, itp.
a) Oznakowanie placu robot
Wykonawca dokona na wtasny koszt oznakowan terenu robot zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami.
b) Lokalizacja terenu robot
Teren robot zlokalizowany jest w miejscowosci Zarzecze, gmina Kluki, dz. nr 240/1.
Szczegotowa lokalizacja placu robdt 1 jego granice przedstawione sa w dokumentacji projektowe;.
C) Zasilanie placu robot
Zasilanie niezbedne dla potrzeb wykonania robdt zostanie zapewnione w sposob nastepujacy:
WODA
Wykonawca bedzie uprawniony do korzystania z istniejacej na terenie posesji lub budynku
instalacji wodociggowej. Punkty poboru wody oraz sposob 1 mozliwosci rozliczenia ilo$ci zuzytej
wody zapewni Zamawiajacy. Sprzet niezbedny do korzystania z instalacji wodociagowej zapewni
Wykonawca. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za zabezpieczenie przed uszkodzeniem lub
zanieczyszczeniem udost¢pnionych mu przez Zamawiajacego punktow poboru wody 1 zobowigzany
do naprawy wszelkich uchybien w tym zakresie na wlasny koszt.
ENERGIA ELEKTRYCZNA
Na terenie posesji znajduje si¢ istniejace przylacze z licznikiem w skrzynce przytaczeniowej, z
ktorej nastapi zasilanie placu budowy. Wykonawca wyposazy wtasng instalacje elektryczng w
licznik energii 1 bedzie ponosit jej koszty wedlug wskazan licznika i cen jednostkowych dostawy
energii.
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z
Dokumentacja Projektowa , Specyfikacja Techniczng i poleceniami Inzyniera.

1.4.1. Przekazanie Terenu Robot

Zamawiajacy w terminie okreslonym w umowie przekaze Wykonawcy Teren Robét oraz jeden
egzemplarz Dokumentacji Projektowej.

1.4.2. Dokumentacja Projektowa

Przetargowa Dokumentacja Projektowa bedzie zawieraé:
1. Opis techniczny
2. Rysunek rozmieszczenia opraw i przewodow oraz rozmieszczenia gniazd mikrofonowych i
glos$nikowych,
3. Przedmiar robdt — z uwagi na wynagrodzenie ryczattowe zalaczony przedmiar ma charakter
informacyjny i nie stanowi podstawy wyceny robot. Podstawa do wyceny robot jest
Specyfikacja Techniczna, opis techniczny i rysunki.

Dokumentacja Projektowa, ktorg Zamawiajacy przekaze Wykonawcy po podpisaniu umowy, bedzie
zawiera¢ nastgpujace czesci: j.w.



1.4.3. Zgodnosé Robot z Dokumentacja Projektowa i Specyfikacjq Techniczng

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Techniczna oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez
Inzyniera Wykonawcy stanowig cze$¢ umowy (kontraktu), a wymagania wyszczegdlnione cho¢by w
jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy, tak jakby byty zawarte w calej dokumentacji.

Wykonawca nie moze wykorzystywac bledow lub opuszczen w Dokumentacji Projektowej, a o ich
wykryciu powinien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktory dokona odpowiednich zmian lub
poprawek. W przypadku rozbieznosci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytow ze skali
rysunkéw. Wszystkie wykonane roboty 1 dostarczone materiaty beda zgodne z Dokumentacja
Projektowa 1 Specyfikacja Techniczna.

Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej 1 w Specyfikacji Technicznej beda uwazane za
wartos$ci docelowe, od ktorych dopuszczalne SA uchybienia w ramach okreslonego przedziatu
tolerancji. Cechy materiatlow i elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac bliska
zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.

W przypadku , gdy materiaty lub Roboty nie beda w pelni zgodne z Dokumentacja Projektowa lub
Specyfikacja Techniczng 1 wplynie to na niezadowalajacg jakos¢ elementu budowli, to takie
materiaty beda niezwlocznie zastgpione innymi, a Roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.4.4. Zabezpieczenie Terenu Robdt

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia Terenu Robot w okresie trwania realizacji prac
budowlanych, az do zakonczenia i ostatecznego odbioru Robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie utrzymywac¢ tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace.
Koszt zabezpieczenia Terenu Robdt nie podlega odregbnej zaptacie 1 przyjmuje sig, ze jest wlaczony
W ceng umowna.

Wykonaweca jest zobowigzany przywrdcic teren wokot wykonywanych robot do stanu przed ich
rozpoczeciem.

1.4.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robot

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac¢ w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

1.4.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisOw ochrony przeciwpozarowe;.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem 0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.



1.4.6. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia. Nie
dopuszcza si¢ uzycia materialdw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o nat¢zeniu wigkszym
od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robot, a po zakonczeniu Robot ich
szkodliwos¢ zanika (np. materiaty pyliste), mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy,
Zamawiajacy powinien otrzymac zgod¢ na uzycie tych materiatow od wiasciwych organow
administracji panstwowej. Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie
ze Specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to
konsekwencje poniesie Zamawiajacy.

1.4.7. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej
Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia.
1.5.  OKreslenia podstawowe

Inzynier — osoba wyznaczona przez Zamawiajacego, upowazniona do nadzoru nad realizacja Robot
1 do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do kierowania
Robotami 1 do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

Materialy — wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania Robo6t, zgodne z Dokumentacja
Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

Polecenie Inzyniera — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera w formie
pisemnej dotyczace sposobu realizacji Robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem
budowy.

Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna, bedaca autorem Dokumentacji Projektowe;j.
Inne nie wymienione okreslenia uzyte w Specyfikacji nalezy rozumie¢ zgodnie z definicjami
zawartymi w ustawie Prawo Budowlane.

2. MATERIALY
2.1.  Zrédla uzyskania materialow

Co najmniej na tydzien przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow
przeznaczonych do Robdt Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje dotyczace
proponowanego zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow i odpowiednie
$wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inzyniera. Zatwierdzenia
partii (cze$ci) materiatow z danego zdrddta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z
danego Zrdédla uzyskaja zatwierdzenie.



2.2. Dostawa materialdw na Plac Robot

Materiaty dostarczone na plac budowy bedg podlega¢ sprawdzeniu przez Inzyniera. Na 3 dni przed
dostawg materiatow Wykonawca powiadomi o tym Inzyniera i zglosi materiatl do sprawdzenia
podajac ich specyfikacj¢ ilosciowg i1 jako§ciowa. Materialy bedg podlega¢ sprawdzeniu w zakresie
ich zgodno$ci z umowa na wykonanie prac oraz projektem technicznym. Do sprawdzenia
materiatow Wykonawca przedstawi Inzynierowi dokumenty poswiadczajgce zgodno$¢ materialow z
wymaganiami umowy, w szczegolnosci dokumenty pos§wiadczajace dopuszczenie materialow do
stosowania w budownictwie.

2.3. Pozyskiwanie materialow miejscowych
Nie wystepuje.
2.4.  Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy beda one potrzebne do
Robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos$¢ 1 wlasciwosci do
Robdt 1 byly dostepne do kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania bedg zlokalizowane w obrebie terenu prac budowlanych w
miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem prac budowlanych w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce.

2.5. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu prac
budowlanych, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych materiatow do innych robot niz te, dla ktorych zostaty zakupione to
koszt tych materiatdéw zostanie przewartosciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj Robot, w ktorym znajduja si¢ niezbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjgciem i nie zaplaceniem.

2.6.  Wariantowe stosowanie materialow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub Specyfikacja Techniczna przewiduja mozliwos$¢ wariantowego
zastosowania rodzaju w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi InZyniera o swoim
zamiarze co najmniej 2 dni przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to
wymagane dla badan prowadzonych przez Inzyniera.

2.7. Minimalne wymagania odno$nie materialow

Materialy zastosowane w robotach winny by¢ nowe i stosowane zgodnie z przeznaczeniem dla
ktérego zostaly wyprodukowane a wykonawstwo odpowiada¢ zasadom sztuki budowlanej. W
przypadku braku przedmiotowych norm Wykonawca przedlozy Inzynierowi do zatwierdzenia
Swoje wtasne katalogi lub katalogi swoich dostawcow. Za wszystkie wbudowane materiaty i
urzadzenia odpowiedzialno$¢ ponosi Wykonawca. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie
moze by¢ po6zniej zmieniany bez zgody Inzyniera.



3. SPRZET

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania tylko takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych Robot. Sprzet uzywany do Robot powinien byé
zgodny z oferta Wykonawcy 1 odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w
Specyfikacji Technicznej lub Projekcie Technicznym. W przypadku braku ustalen w takich
dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie Robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, Specyfikacji Technicznej i wskazaniach Inzyniera w
terminie przewidzianym umows3.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania Robdt ma by¢ utrzymany w
dobrym stanie 1 gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska 1 przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub Specyfikacja Techniczna przewiduja mozliwos¢ wariantowego
uzycia sprzetu przy wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze
wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera,
moze by¢ pozniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujgce zachowania warunkow
umowy zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do Robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obciazenia na o$ przy transporcie
materiatdéw 1 sprzgtu na i z terenu Robot.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich §rodkow transportu, ktore nie wptyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Robdt 1 wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robot zgodnie z zasadami okre§lonymi
w Dokumentacji Projektowej, Specyfikacji Technicznej 1 wskazaniach Inzyniera, w terminie
przewidzianym umowa.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Roboét.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1.  Ogdlne zasady wykonywania Robdét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot zgodnie z Umowa oraz za jako$¢
zastosowanych materiatow 1 wykonywanych Robdt, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa i
wymaganiami Specyfikacji Technicznej oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokos$ci
wszystkich elementow Robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji
Projektowej lub przekazanymi na pi$mie przez Inzyniera.



Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu w
wyznaczeniu Roboét zostang, jesli wymagac tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce na
wlasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow 1 elementéw Robot beda oparte
na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i w Specyfikacji
technicznej, a takze w normach 1 wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni
wyniki badan materiatow 1 Robdt, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkcji 1 przy badaniach
materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace
na rozwazang kwesti¢. Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu, przez Wykonawceg, pod rygorem wstrzymania Robot. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

Roboty montazowe np. przewodow, puszek instalacyjnych, opraw o$wietleniowych nalezy
prowadzi¢ zgodnie z wytycznymi producentéw elementow podlegajacych montazowi oraz
wymaganiami odpowiednich aprobat technicznych. Wykonawca jest zobowiazany posiada¢ na
placu budowy kopie tych dokumentow i udostgpniac je na zgdanie Inzyniera.

5.2.  Oprawy oSwietleniowe

Istniejace oprawy o§wietleniowe nalezy zdemontowac i przetransportowaé do miejsca wskazanego
przez Zamawiajacego. Z opraw usung¢ zuzyte swietlowki i przekaza¢ do utylizacji firmie
posiadajacej koncesje zgodnie z Ustawa z 11.05.2001r. (Dz.U. z 2001r. nr 62, poz. 639 z
p6zniejszymi zmianami z 2003r Dz. U. nr 7, poz. 78).

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakoSci robot

Celem kontroli Robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiaggna¢
zatozong jako$¢ Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole Robot 1 jako$¢ materiatlow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbg¢dne do pobierania probek, badan materialow oraz Robot.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialéw oraz Robot z czestotliwoscia
zapewniajacg stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
Dokumentacji Projektowej i Specyfikacji Technicznej. Minimalne wymagania co do zakresu badan
11ich czestotliwosci sg okreslone w Specyfikacji Technicznej, normach i wytycznych. W przypadku,
gdy nie zostaty one tam okre$lone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewnic¢
wykonanie Robdt zgodnie z Umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i osprzet
badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadaja
wymaganiom norm okres$lajacych procedury badan.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialow ponosi
Wykonawca.



6.2.  Pobieranie probek

Jezeli okaze si¢ to konieczne, na polecenie Inzyniera bedg pobierane probki materiatdéw oraz
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktore budza watpliwosci,
co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usunigte z wlasne;j
woli. Koszt tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku,
gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w Specyfikacji Technicznej, mozna
stosowa¢ wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu
i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.4. Badania prowadzone przez Inzyniera

Dla celéw kontroli jakoS$ci 1 zatwierdzania, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatéw u zrodta ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materialow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robot prowadzonego przez Wykonawce,
bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatdéw 1 Robot z wymaganiami Specyfikacji Technicznej na
podstawie wynikow badan dostarczonych przez Wykonawcg.

Inzynier moze pobiera¢ probki materiatéw i prowadzi¢ badania niezalezne od Wykonawcy. Jezeli
wyniki tych badan wykaza, Ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inzynier poleci
Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych
badan, albo oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow 1 Robot Z
dokumentacja projektowa i Specyfikacja Techniczng. W takim przypadku catkowite koszty
powtornych lub dodatkowych badan 1 pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.5. Certyfikaty i deklaracje

InZynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okre$lonymi na podstawie polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepisow i dokumentéw technicznych,

2. deklaracj¢ zgodno$ci lub certyfikat zgodnosci z :

- Polska Norma
- aprobatg techniczng w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy,
jezeli nie sa objete certyfikacja okreslong w pkt.1 i ktore spelniaja wymogi Specyfikacji
Technicznegj.
W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez Specyfikacje
Techniczng, kazda partia dostarczona do Robét bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w
sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda
dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi.



Jakiekolwiek materialy, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.
6.6. Dokumenty robot

6.7.1. Do dokumentow roboét zalicza sig¢:

- protokoty przekazania Terenu Robot,

- umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne,
- protokoty odbioru robot,

- protokoty narad i ustalen,

- korespondencje¢ na budowie.

Przechowywanie dokument6w budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Robdt w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawione
do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1.  Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robot wykonuje Wykonawca zgodnie z warunkami umowy,. Wyniki obmiaru b¢da wpisane
do ksigzki obmiaru.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilo$ciach podanych w przedmiarze robot lub
gdzie indziej w Specyfikacji Technicznej nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia
wszystkich robot. Btgdne dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera na pismie.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony w czasie okre§lonym w umowie lub oczekiwanym
przez Wykonawcg 1 InZyniera.

7.2.  Zasady okres$lania ilo$ci robot

Obmiar robot bedzie okreslal faktyczny zakres wykonanych robot zgodnie z umowa. Ilo$¢ robot
okreslona bedzie w jednostkach zastosowanych w przedmiarze 1 bedzie zgodny z wymogami
specyfikacji szczegdtowych, jesli takie majg zastosowanie.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonywane w sposob
zrozumialy i jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda
uzupehione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie ksiegi obmiaru. W razie braku
miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do ksiegi obmiaru, ktérego
wzOr zostanie uzgodniony z Inzynierem.

Wykonawca kazdorazowo przed przedstawieniem obmiaru do akceptacji Inzynierowi dostarczy
szkice z inwentaryzacji pokazujace dhugos¢ inwentaryzowanych elementéw robot, na podstawie
ktoérych obliczono ich ilosé¢.

7.3.  Urzadzenia i sprzet pomiarowy
Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany podczas obmiaru beda zaakceptowane przez
Inzyniera. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawcg. Jezeli urzadzenia

te lub sprze¢t wymagaja badan atestujacych, to Wykonawca bedzie posiadal wazne swiadectwo
legalizaciji.
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Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym
okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzania obmiarow

Obmiary beda przeprowadzane w przypadku wystapienia dtuzszej przerwy w robotach oraz przy
zmianie Wykonawcy robot. W uwagi na wynagrodzenie ryczattowe wykonywanie obmiarow do
celow rozliczeniowych jest bezpodstawne.

8. ODBIOR ROBOT

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich Specyfikacji Technicznych Roboty podlegaja nastepujacym
etapom odbioru:

- odbiorowi Robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu,

- odbiorowi czg¢$ciowemu,

- odbiorowi ostatecznemu,

- odbiorowi koncowemu.

8.1.  Odbior Robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr Robodt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci wykonywanych
robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr Roboét zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu Robot.

Odbioru Robot dokonuje Inzynier.

Gotowos¢ danej czgéci Robdt do odbioru zglasza Wykonawca powiadomieniem pisemnym
Inzyniera. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, jednak nie p6zniej niz w ciagu 3 dni od
daty zawiadomienia o tym fakcie Inzyniera.

Jako$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier w konfrontacji z Dokumentacja projektowa,
Specyfikacja techniczng i uprzednimi ustaleniami.

W ramach odbioru kontroli poddaje si¢ sposob i miejsca mocowania opraw oraz natezenie
o$wietlenia na ptaszczyznie roboczej.

8.2.  Odbior czeSciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i1 jakosci wykonanych cze$ci Robot. Odbioru czg$ciowego
robdt dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robot. Odbioru Robot dokonuje
InZynier.

8.3.  Odbior ostateczny Robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w odniesieniu do ich
jakosci 1 wartosci.

Catkowite zakonczenie Robot oraz gotowos¢ odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce pisemnie zawiadomieniem o zakonczeniu wszystkich robot skierowanym do
Inwestora. Odbioru ostatecznego Robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w
obecnos$ci Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajagca Roboty dokona ich oceny jako$ciowej na
podstawie przetozonych dokumentow, wynikdéw badan i pomiarow, oceny wizualnej zgodnosci
wykonania Robét z Dokumentacja Projektowa i Specyfikacja Techniczng.
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W toku odbioru ostatecznego Robdt komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Robot
uzupeltniajacych i Robot poprawkowych.

W przypadkach nie wykonania wyznaczonych Robot poprawkowych lub Robot uzupetniajagcych w
robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru
ostatecznego.

8.3.1. Dokumenty odbioru ostatecznego
Z odbioru ostatecznego zostanie sporzadzony protokot odbioru ostatecznego Robot wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:
1. Dokumentacj¢ Projektowa podstawowgq oraz dodatkowa, jesli zostala sporzadzona w trakcie
realizacji Umowy,
Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Umowy i ewentualne uzupetniajace lub zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dokumenty zainstalowanego wyposazenia,
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan, zgodnie ze Specyfikacja Techniczna,
spis atestow, deklaracji zgodnosci lub certyfikatow zgodnosci wbudowanych materiatow
potwierdzony przez kierownika budowy,
7. atesty, deklaracje zgodno$ci lub certyfikaty zgodnos$ci wbudowanych materiatéw zgodnie ze
Specyfikacja Techniczna,
8. o$wiadczenie kierownika budowy:
- 0 zgodno$ci wykonania obiektu budowlanego (robdt) z dokumentacja projektowa oraz
obowiazujacymi przepisami,
- 0 doprowadzeniu do nalezytego stanu 1 porzadku terenu budowy
. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. przetozenie istniejacych
przewodow o$wietleniowych) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot wtascicielom
urzadzen
9. instrukcje eksploatacyjne

ok wd

Nel

W przypadku, gdy wg Komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego Robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ Roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione
wedtug wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania Robot poprawkowych i Robot uzupetiajacych wyznaczy komisja.

8.4.  Odbior koncowy (pogwarancyjny)
Odbior koncowy polega na ocenie wykonanych Rob6t zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.3. ,,0dbior ostateczny Robot”.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1.  Ustalenia ogodlne

Podstawg ptatnosci jest kwota ryczattowa skalkulowana przez Wykonawce zgodnie z zatozeniami

Dokumentacji Projektowej i Specyfikacji Technicznej.

Kwota ryczattowa zadania bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania i badania

sktadajace si¢ na jego wykonanie, okreslone dla tej Roboty w Specyfikacji Technicznej 1 w

Dokumentacji Projektowej.

Kwota ryczattowa bedzie obejmowac:

- robocizng bezposrednig wraz z kosztami

- warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnymi kosztami
ubytkow 1 transportu na plac budowy,

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

- Prawo Budowlane (Dz.U. 03.107 poz. 1016),

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002r. w sprawie warunkéw technicznych,
jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie,

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6.02.2003r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz.U.03.47.401),

13



