[image: image1.png]Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét

Oswietlenie drogowe na czesci ul. Nowowiejskiej w Kazmierzu

Inwestor — Urzad Gminy w Kazmierzu, ul Szamotulska 20

Specyfikacje sporzadzit — Jarostaw Magdziarz inz. ds. przygotowania produkcji EP
Z0D Sp.z o.0.

Specyfikacje sprawdzit — Jarostaw Niedzielski upr. bud. nr 148/Pw/94
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1.1 Kategoria robét

Zakres niniejszej specyfikacji obejmuje prace przy budowie oswietlenia
drogowego na czesci ul. Nowowiejskiej oraz ulic wewnetrznych przy blokach
mieszkalnych nr 27,29,31,33,35,37,39,41,43,45 w Kazmierzu, a takze demontazu
istniejgcej czesci oswietlenia drogowego przy wiw lokalizacji Szczegétowa lokalizacja
urzgdzen zostata przedstawiona na planie sytuacyjnym.

Linie kablowe nalezy uktada¢ w wykopie na gtebokosci 70cm, na 10cm podsypce
piaskowej. Na kable nalezy nasypa¢ min. 10cm piasku. Nad kablem (ok. 25-30cm)
nalezy uktadac folie oznacznikowa o trwatym niebieskim kolorze.

W celu wiasciwego o$wietlenia ul. Nowowiejskiej nalezy posadowi¢ stupy firmy
WILK typu SW10 z jednym wysigegnikiem WW-12-B. Na stupach zamontowaé oprawy
typu SGS 102/150W firmy Philips. Natomiast na drogach wewnetrznych przy blokach
mieszkalnych posadowi¢ stupy firmy WILK typu SW6 z jednym wysiegnikiem WW-12-B

W celu zasilania o$wietlenia ulic, nalezy obok istniejacej stacji transformatorowe;j
nr 02-92 posadowi¢ nowg rozdzielnice oswietleniowg zgodnie z projektem budowlanym.

Przytacze kablowe do szafki os$wietleniowej pobudowaé kablem YAKY o
przekroju min 4x70mm?. Sterowanie za pomoca zegara astronomicznego ZE - 02. Do
projektowanej szafki podigczy¢ projektowany obwod oswietleniowy zgodnie z projektem
budowlanym.

Ze wzgledu na wymagane warunki oswietleniowe oraz ograniczenia ze wzgledu
na kolizje z urzgdzeniami podziemnymi, przewidziano usytuowanie latari zgodnie z
podktadem geodezyjnym.

1.2 Informacje o organizacji

Teren nie jest ogrodzony, istnieje mozliwos$¢ ustawienie barakowozu na terenie
budowy i skiadowania materialtéw. Poniewaz droga jest uczeszczana istnieje
konieczno$¢ wykonania prac odcinkowo oraz odgrodzenia prowadzonych robét od oséb

trzecich. Nalezy wykonac¢ plan organizacji ruchu.

1.3 Roboty towarzyszace, podlegajace Swiadczeniom umownym

- urzgdzenie, utrzymanie i likwidacja placu budowy
- utrzymanie urzadzen placu budowy
- pomiary do rozliczenia robét
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dziatania ochronne zgodnie z warunkami bhp
utrzymanie drobnych narzedzi i urzadzen
usunigcie z obszaru budowy odpadéw i zanieczyszczen

Informacje o wykonywaniu robét

Kolejno$¢ wykonywania robét:

1.5

montaz nowoprojektowanej rozdzielnicy,

wykonanie wymaganych powiazari elektrycznych ,

roboty ziemne - wykop pod kable (reczny lub mechaniczny), oraz przecisk pod
drogami wg projektu budowlanego,

posadowienie stupow,

montaz opraw oswietleniowych.

Dokumenty odniesienia

Podstawowe dokumenty stanowigce podstawe do wykonania robét:

1.6

plan sytuacyjny i projekt techniczny

specyfikacja techniczna

Polska Norma PN-76/E-02032 Oswietlenie Drég Publicznych

Rozporzgdzenie Ministra Przemystu w sprawie warunkow technicznych jakim
powinny odpowiadaé urzadzenia elektroenergetyczne w zakresie ochrony
przeciwporazeniowej ( nr 473 DU nr81/90),

Polska Norma PN-91/E-05009/01

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych — wyd. MSWiA

Odpowiedzialnosé wykonawcy

Wykonawca odpowiedzialny jest za wykonanie robét zgodnie z dokumentacjg i

specyfikacjg techniczng, oraz kosztorysem ofertowym.

2. Materiaty

Wyszczegélnione w kosztorysie ofertowym

3. Sprzet

Wyszczegélniony w kosztorysie ofertowym
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Technika wykonania wg technologii w opisie, sztuki budowlanej oraz specyfikacji
technicznej

5. Kontrola jakosci

Prowadzona przez Inspektora Nadzoru w trakcie prowadzenia robdt Stosowane
materiaty powinny posiada¢ na opakowaniu znak bezpieczenstwa B. Wyroby powinny
posiada¢ pozytywng opinie techniczng w zakresie wytrzymalosci materiatow i

konstrukcji, BHP oraz ergonomii.

Na polecenie Inspektora Nadzoru, wykonawca przeprowadzi dodatkowe badania tych
materiatow, ktérych jako$¢ bedzie budzi¢ watpliwosci. Swiadectwa materiatow i
wyrobow bedg gromadzone i bedg stanowi¢ zatgczniki do protokotu odbioru robét.

6. Obmiar robot

Jednostki obmiaru wyszczegdlnione w poszczegélnych pozycjach przedmiaru robét

7. Odbiér robét

Przedmiotem odbioru bedzie calo$é wykonanych prac zgodnie z kosztorysem
ofertowym. Catkowite zakoriczenie robét na podstawie gotowosci do odbioru, zgloszonej
przez Wykonawce na pismie i potwierdzonej przez inspektora nadzoru. Odbioru robét
dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego, w obecnosci Inspektora Nadzoru i
Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przediozonych wynikoéw badar i pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonanych
prac z umowa,

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem
wad i usterek stwierdzonych podczas odbioru oraz zaistnialych w okresie
gwarancyjnym.

8. Warunki ptatnosci

Podstawa do rozliczenia bedzie protokét odbioru robét pomiedzy inwestorem a

wykonawcg, protokoly pomiaréw, $wiadectwa materiatéw i wyrobow, powykonawcza
inwentaryzacja urzgdzen.





