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Oswietlenie drogowe na ul. Bytynskiej, Jesionowej, Akacjowej i Lipowej w m.
Poélko gmina Kazmierz

Inwestor — Urzagd Gminy w Kazmierzu, ul Szamotulska 20

Specyfikacje sporzadzit — Jarostaw Magdziarz inz. ds. przygotowania produkcji EP
Z0D Sp.z o.0.

Specyfikacje sprawdzit — Jarostaw Niedzielski upr. bud. nr 148/Pw/94

Spis tresci

1. Opis

1.1 Kategoria robét

1.2 Informacje o organizacii robét i placu budowy
1.3 Roboty towarzyszace podiegajace $wiadczeniom umownym
1.4 Informacje o wykonaniu robat

1.5 Dokumenty odniesienia

1.6 Odpowiedzialno$¢ wykonawcy

2.  Materialy

Sprzet

Warunki wykonania

Kontrola jako$ci

Obmiar robét

Odbior robdt

Warunki ptatnosci

O N o oW



1 OPIS

1.1 Kategoria rob6t

Zakres niniejszej specyfikacji obejmuje prace przy budowie oéwietlenia
drogowego na ul. Jesionowsj, Lipowej, Akacjowej i Bytyriskiej w miejscowosci Pélko w
gminie Kazmierz. Szczegblowa lokalizacja urzgdzen zostata przedstawiona na planie
sytuacyjnym.

W celu wiasciwego oswietlenia w/w ulic w m. Polko nalezy posadowi¢ stupy typu
ZN9, SW7 oraz SG6 z jednym wysiegnikiem. Na wysiegnikach zamontowa¢ oprawy
typu SGS 103/70W firmy Philips.

W celu zasilania budowanego oéwietlenia drogi, nalezy wybudowaé przesta linii
kablowej YAKY 4x25, Al25 oraz AsXSn 4x25 mm ? . Budowany obwdd zasilié z
istniejgcej szafki oswietlenia drogowego przy ul. AkacjowejfJesionowej. Zasilanie ze
stacji transformatorowej MST 241 zgodnie z projektem budowlanym.

Linie kablowe napowietrzne typu AsXSn 2x25 mm 2 nalezy montowacé na stupach
ZN9 zgodnie ze sztuka budowlana.

Ze wzgledu na wymagane warunki oswietleniowe oraz ograniczenia ze wzgledu
na kolizie z urzgdzeniami podziemnymi, przewidziano usytuowanie latarm zgodnie z

podkiadem geodezyjnym.

1.2 Informacje o organizacji

Teren nie jest ogrodzony, istnieje mozliwose ustawienie barakowozu na terenie
budowy i sktadowania materialéw. Poniewaz droga jest uczeszczana istnieje
koniecznos¢ wykonania prac odcinkowo oraz odgrodzenia prowadzonych robét od oséb

trzecich. Nalezy wykonaé plan organizacji ruchu.

1.3 Roboty towarzyszace, podiegajace $wiadczeniom umownym
- urzadzenie, utrzymanie i likwidacja placu budowy
- utrzymanie urzgdzen placu budowy
- pomiary do rozliczenia robot
- dziatania ochronne zgodnie z warunkami bhp
- utrzymanie drobnych narzedzi i urzadzen

- usunigcie z obszaru budowy odpadéw i zanieczyszczen
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1.4

Informacje o wykonywaniu robé6t

Kolejnosc wykonywania robét:

1.5

roboty ziemne - wykop pod stupy i kabel typu YAKY 4x25mm 2 (reczny lub
mechaniczny),

posadowienie stupow,

wykonanie przgset kablowych napowietrznych |

montaz wysiegnikow, opraw oswietleniowych,

wykonanie powigzan elekirycznych.

Dokumenty odniesienia

Podstawowe dokumenty stanowigce podstawe do wykonania robot;

1.6

plan sytuacyjny i projekt techniczny

specyfikacja techniczna

Polska Norma PN-76/E-02032 Oswietlenie Drég Publicznych

Rozporzadzenie Ministra Przemystu w sprawie warunkéw technicznych jakim
powinny odpowiada¢ urzadzenia elekiroenergetyczne w zakresie ochrony
przeciwporazeniowe] ( nr 473 DU nr81/30),

Polska Norma PN-91/E-05009/01

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych — wyd. MSWIA

Odpowiedzialnosé wykonawcy

Wykonawca odpowiedzialny jest za wykonanie robdt zgodnie z dokumentacjg i

specyfikacjg techniczna, oraz kosztorysem ofertowym.

2. Materialy

Wyszczegdlnione w kosztorysie ofertowym

3. Sprzet

Wyszczegdlniony w kosztorysie ofertowym

4. Warunki wykonania

Technika wykonania wg technologii w opisie, sztuki budowlanej oraz specyfikacji

technicznej
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5. Kontrola jakosci

Prowadzona przez Inspektora Nadzoru w ftrakcie prowadzenia robot. Stosowane

materialy powinny posiada¢ na opakowaniu znak bezpieczenstwa B. Wyroby powinny

posiada¢ pozytywna apinie techniczng w_zakresie wytrzymatosci materiatow |

konstrukcii, BHP oraz eraonomii.

Na polecenie Inspektora Nadzoru, wykonawca przeprowadzi dodatkowe badania tych
materiatow, ktorych jakos¢é bedzie budzi€ watpliwosci. Swiadectwa materiatow |

wyrobow bedg gromadzone i bedg stanowi¢ zatgczniki do protokotu odbioru robot.

6. Obmiar robot

Jednostki obmiaru wyszczegblnione w poszczegdinych pozycjach przedmiaru robot.

7. Odbior robot

Przedmiotem odbioru bedzie cato$¢ wykonanych prac zgodnie z kosztorysem
ofertowym. Catkowite zakoriczenie robdt na podstawie gotowosci do odbioru, zgtoszonej
przez Wykonawce na pismie i potwierdzonej przez inspektora nadzoru. Odbioru robét
dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego, w obecnoéci Inspektora Nadzoru i
Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie
przedtozonych wynikow badan | pomiardw, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonanych
prac z umowa.

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunieciem
wad i usterek stwierdzonych podczas odbioru oraz zaistnialych w okresie

gwarancyjnym.

8. Warunki ptatnosci
Podstawg do rozliczenia bedzie protokd! odbioru robdt pomiedzy inwestorem a
wykonawcg, protokoly pomiaréw, $wiadectwa materialéow i wyrobéw, powykonawcza

inwentaryzacja urzgdzen.
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Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét

Oswietlenie drogowe na ul. Klonowej w m. Péiko gmina Kazmierz

Inwestor — Urzad Gminy w Kazmierzu, ul Szamotulska 20

Specyfikacje sporzadzil — Jarostaw Magdziarz inz. ds. przygotowania produkgcji EP
Z0OD Sp.z 0.0.

Specyfikacje sprawdzif — Jarostaw Niedzielski upr. bud. nr 148/Pw/94
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1 OPIS

1.1 Kategoria robét

Zakres niniejszej specyfikacji obejmuje prace przy budowie oswietlenia
drogowego na ul. Klonowej w miejscowosci Polke w gminie Kazmierz. Szczegolowa
lokalizacja urzgdzen zostala przedstawiona na planie sytuacyjnym.

W celu wiasciwego oswietlenia ul. klonowej w m. Pélko nalezy posadowic stupy
wirowane typu E9/6 oraz E9/2,5 z jednym wysiegnikiem. Na wysiegnikach zamontowaé
oprawy typu SGS 101/70W firmy Philips.

W celu zasilania budowanego odwietlenia drogi, nalezy wybudowaé przesto linii
kablowej YAKY 4x25 z istniejacej szatki o$wietlenia drogowego do najblizszego
budowanego siupa o$wietleniowego. Zasilanie ze stacji transformatorowe] MST 241
zgodnie z projektem budowlanym:.

Linie kablowe napowietrzne typu AsXSn 2x25 mm 2 nalezy montowaé na wiw
stupach zgodnie ze sziukg budowlana.

Ze wzgledu na wymagane warunki oswietleniowe oraz ograniczenia ze wzgledu
na kolizje z urzadzeniami podziemnymi, przewidziano usytuowanie latarm zgodnie z

podktadem geodezyjnym.

1.2 Informacje o organizacji

Teren nie jest ogrodzony, istnieje mozliwo§é ustawienie barakowozu na terenie
budowy i skiadowania materialdw. Poniewaz droga jest uczeszczana istnigje
koniecznos¢ wykonania prac odcinkowo oraz odgrodzenia prowadzonych rob6t od 0séb

trzecich. Nalezy wykonaé plan organizagji ruchu.

1.3 Roboty towarzyszace, podiegajace swiadczeniom umownym
- urzadzenie, utrzymanie i likwidacja placu budowy
- ulrzymanie urzadzen placu budowy
- pomiary do rozliczenia robot
- dziatania ochronne zgodnie z warunkami bhp
- utrzymanie drobnych narzedzi i urzadzen

- usunigcie z obszaru budowy odpaddw i zanieczyszczen

1.4 Informacje o wykonywaniu robét

Kolejnoé¢ wykonywania robat:
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- roboty ziemne - wykop pod stupy i kabel typu YAKY 4x25mm 2 (reczny lub
mechaniczny),

- posadowienie stupdw,
- wykonanie przeset kablowych napowietrznych |
- montaz wysiggnikaw, opraw oswietleniowych,

- wykonanie powigzan elekirycznych.

1.5 Dokumenty odniesienia

Podstawowe dokumenty stanowiace podstawe do wykonania robot:

- plan sytuacyjny i projekt techniczny

- specyfikacja techniczna

- Polska Norma PN-76/E-02032 Oswietlenie Drog Publicznych

- Rozporzadzenie Ministra Przemystu w sprawie warunkéw technicznych jakim
powinny odpowiadaé urzgdzenia elekiroenergetyczne w zakresie ochrony
przeciwporazeniowsj ( nr 473 DU nr81/90),

- Polska Norma PN-91/E-05009/01

- Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych — wyd. MSWIA

1.6 Odpowiedzialno$¢ wykonawcy

Wykonawca odpowiedzialny jest za wykonanie robét zgodnie z dokumentacjg i
specyfikacjg techniczng, oraz kosztorysem ofertowym.

2. Materialy

Wyszczegdinione w kosztorysie ofertowym

3. Sprzet

Wyszczegoiniony w kosztorysie ofertowym

4. Warunki wykonania

Technika wykonania wg technologii w opisie, sztuki budowlanej oraz specyfikaciji
technicznej

5. Kontrola jakosci

Prowadzona przez Inspektora Nadzoru w trakcie prowadzenia robét. Stosowane

materialy powinny posiadac¢ na opakowaniu znak bezpieczeristwa B. Wyroby powinny
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posiadac pozyitywnag opinie techniczna w zakresie wyirzymaloSci materialow i

konstrukcji. BHP oraz ergonomii.

Na polecenie Inspektora Nadzoru, wykonawca przeprowadzi dodatkowe badania tych
materiatow, kidrych jakos¢ bedzie budzié watpliwosci. Swiadectwa materiatéw i

wyrobow bedg gromadzone i bedg stanowic zalgczniki do protokotu odbioru robét.

6. Obmiar robét

Jednostki obmiaru wyszczegolnione w poszczegdlnych pozycjach przedmiaru robot.

7. Odbi6r robot

Przedmiotem odbioru bedzie calo$¢ wykonanych prac zgodnie z kosztorysem
ofertowym. Catkowite zakonczenie rob6t na podstawie gotowosci do odbioru, zgtoszongj
przez Wykonawce na pismie i potwierdzonej przez inspektora nadzoru. QOdbioru robat
dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego, w obecnosci Inspektora Nadzoru i
Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych wynikow badar i pomiardw, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonanych
prac z umowa.

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunieciem
wad | usterek stwierdzonych podczas odbioru oraz zaistnialych w okresie

gwarancyjnym.

8. Warunki ptatnosci

Podstawg do rozliczenia bedzie protokdt odbioru robét pomiedzy inwestorem a
wykonawca, protokoty pomiardw, Swiadectwa materiatow i wyrobdw, powykonawcza

inwentaryzacja urzadzen.

robotami budowl@nymi ¥ S(Rd
w zakresie sieci | instalad]i elda
Ny ewid'



