SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOTB  UDOWLANYCH

ST D-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE
KOD CPV: 45000000-7 Roboty budowlane

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Specyfikacja Techniczna D-00.00.00 - Wymagania ©gobdnosi s do wymagéa wspdélnych dla
poszczegdllnych wymagdechnicznych dotyexrych wykonania i odbioru robét, ktére zos{amykonane w
ramach przebudowy drogi gminnej - ul. 25-lecia RRImiejscowdci Galewice zgodnie z Dokumentacja
Projektowva.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanawtzes¢ dokumentow przetargowych i najeje stosowé w zlecaniu i
wykonaniu robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Przedmiotem ST jest przebudowa drogi gminnej —26klecia PRL w Galewicach diugm 392,84m i
obejmuje nagpujacy zakres robo6t do wykonania:
- Roboty przygotowawcze :
a/ odtworzenie punktéw wysos@owych
- Roboty ziemne
- Wykonanie krawznikéw, obrzey, podbudowy i nawierzchni
- Regulacja urgdzen wod.-kan.
- Budowa kanalizacji deszczowej

1.3.1. Wymagania ogolne najerozumie i stosow& w powiazaniu z nkej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi:

D-01.01.01 Odtworzenie trasy i punktow wységiowych
D-02.00.01 Roboty ziemne. Wymagania ogélne

D-02.01.01 Wykonanie wykopow w gruntach I-IV katego
D-03.02.01 Kanalizacja deszczowa

D-03.02.01a Regulacja pionowaagdzen obcych w jezdni
D-04.04.00 Podbudowa z kruszyw. Wymaganidregé
D-04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zsgczaniem podia
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibnego mechanicznie
D-05.03.05 Nawierzchnia z betonu asfaltowego
D-05.03.11.32 Frezowanie nawierzchni asfaltowyalzimno
D-08.01.01 Kraezniki betonowe

D-08.02.02 Chodnik z kostki betonowej

D-08.03.01 Betonowe obrza chodnikowe

D-10.10.01 Przepusty

1.3.2. Niezalenie od postanowie Warunkow Szczegoélnych, normy fswowe, instrukcje i przepisy
wymienione w Specyfikacjach Technicznyaldlp stosowane przez Wykonagwe jezyku polskim.



1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione poagj okr&lenia naley rozumie€ w kazdym przypadku nagpujaco:

Budowla drogowa- obiekt budowlany, niedolacy budynkiem, stanowty catég¢ techniczno-aytkowa albo
jego czs¢ stanowaca odrgbny element konstrukeyjny lub technologiczny (obistostowy, korpus ziemny,
wezel).

Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odstyndd jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i
odpowiednio utwardzony.

Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchuplostoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi uradzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

Droga tymczasowa (montaowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczonaudbur pojazdéw
obstugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawizeana do usuRcia po jego zakiczeniu.

Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obaaujacymi przepisami, stanoaty urzdowy
dokument przebiegu rob6t budowlanych oraz zdarzekoliczngci zachodacych w toku wykonywania
robot.

Jezdnia- czs¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawapowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokitwa

Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokamisgmai awaryjnego postoju i pasami
dziehcymi jezdnie.

Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem idhgzenia.
Korpus drogowy - nasyp lub ta e&¢ wykopu, ktora jest ograniczona koeodrogi i skarpami rowow.
Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celzaehia w nim konstrukcji nawierzchni.

Rejestr obmiaréw - akceptowany przez igniera zeszyt z ponumerowanymi stronami,zgty do
wpisywania przez Wykonawc obmiaru dokonywanych robét w formie wylidge szkicow i ew.
dodatkowych zafcznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegpptwierdzeniu przez fiyniera.

Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakwegbe przez Zamawijego, niezbdne
do przeprowadzenia wszelkich badgréb zwhzanych z ocenjakosci materialdw oraz robét.

Materialy - wszelkie tworzywa nieziolne do wykonania robét, zgodne z dokumentgmjojektowy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyniera.

Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw gheych do przejmowania i rozktadania ody@n od ruchu na
podiaze gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana beegaio oddziatywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.

b) Warstwa wazaca - warstwa znajdaga s¢ migdzy warstvy scieralry a podbudow, zapewniaca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyrdwnawcza - warstwa gfga do wyrdéwnania nieréwioi podbudowy lub profilu istniggej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna €& nawierzchni shlca do przenoszenia ohgen od ruchu na podie.
Podbudowa me sktadé sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gornasézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni.
Moze ona skiadasi¢ z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna ¢fz podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wodgzmi przenikaniem estek podida. Maze
zawierg warstwe mrozoochrons, odsiczapca lub odcinajca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtéwnyadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinaga - warstwa stosowana w celu unigfiwienia przenikania cgtek drobnych gruntu
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do warstwy nawierzchni lacej powyej.
i) Warstwa odsczapca - warstwa stiaca do odprowadzenia wody przedosgtej se do nawierzchni.

Niweleta - wysokaciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszczynie pionowego przekroju w osi drogi lub
obiektu mostowego.

Objazd tymczasowy- droga specjalnie przygotowana i odpowiednioyutrana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

Odpowiednia (bliska) zgodnd¢ - zgodnd¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjamjesé
przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przeaitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla
danego rodzaju rob6t budowlanych.

Pas drogowy- wydzielony liniami rozgraniczagymi pas terenu przeznaczony do umieszczania wWinogi
oraz drzew i krzewow. Pas drogowy ieorowniez obejmowé teren przewidziany do rozbudowy drogi i
budowy urzdzen chronacych ludzi isrodowisko przed ugrliwosciami powodowanymi przez ruch na
drodze.

Pobocze- czs$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywaest pojazdéw, umieszczenia
urzadzen bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzasta jednoczénie do bocznego
oparcia konstrukcji nawierzchni.

Podtoze - grunt rodzimy lub nasypowy,4gcy pod nawierzchaido gkbokadsci przemarzania.

Podtoze ulepszone- gorna warstwa podia, lezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona w celu
umazliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

Polecenie Irzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przegniera, w formie pisemnej,
dotyczce sposobu realizacji robét lub innych sprawazanych z prowadzeniem budowy.

Inzynier - osoba wyznaczona przez Zamawigjgo, upowzniona do nadzoru nad realizagjob6t i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczradza autorem dokumentacji projektowej.

Przedsewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego gmtenia drogowego lub catkowita
modernizacja (zmiana parametréw geometrycznychy tvasplanie i przekroju podiinym) istniejcego
pofaczenia.

Przeszkoda naturalna - elementsrodowiska naturalnego, stanaey utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka itp.

Przeszkoda sztuczna- dzieto ludzkie, stanowte utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad droga, kolej, rurogy itp.

Przetargowa dokumentacja projektowa- czs¢ dokumentacii projektowej, ktora wskazuje lokaljzac
charakterystyki wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

Rekultywacja - roboty majce na celu uponzlkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkciji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

Rejestr obmiaréw - akceptowany przez igniera rejestr z ponumerowanymi stronami,zsbty do
wpisywania przez Wykonawcobmiaru dokonywanych Robo6t w formie wyligzeszkicow i ewentualnie
dodatkowych zalcznikow. Wpisy w Rejestrze Obmiaréw podlegpptwierdzeniu przez fyniera.

Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ich #ci (przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich
wykonania.

Zadanie budowlane- cz$¢ przedsiwziecia budowlanego, stanowgia odebma catas¢ konstrukcyjma lub
technologicza, zdolm do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkeghniczno-aytkowych.
Zadanie mege polega na wykonywaniu rob6t zwkanych z budow modernizagj, utrzymaniem oraz
ochrory budowli drogowej lub jej elementu.



1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékadach wykonania oraz za ich zgodidoz dokumentagj
projektows, ST i poleceniami liyniera.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach umowy przei@aWykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adisiracyjnymi, dziennik budowy oraz dwa
egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komptgty

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziaddoza ochron punktéw pomiarowych do chwili odbioru
koncowego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki gagae Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny
koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa, kirZamawiajcy przekae Wykonawcy po podpisaniu umowyecdzie
zawierd: rysunki, opisy i dokumenty, zgodne z wykazem pytla w szczegotowych warunkach umowy.

1.5.3.Zgodnd¢ robot z dokumentagijprojektows i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokuyngmizekazane przez Agniera Wykonawcy
stanowi cz$¢ umowy, a wymagania wyszczegoélnione w @hp jednym z nich $ obowhzujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumejitac

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw ohpwe kolejnd¢ ich waznosci
wymieniona w ,,0goélnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie mee wykorzystywa btedow lub opuszczew Dokumentacji Projektowej, a o ich wykryciu
powinien natychmiast powiadoénilnzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian lub popraw&V
przypadku rozbienosci opis wymiarow waniejszy jest od odczytéw ze skali rysunkow. Wszigstk
wykonane Roboty i dostarczone materiadddzgodne z DokumentacProjektovg i ST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w STedn uwazane za wartei docelowe, od ktérych
dopuszczalneasodchylenia w ramach oldlenego przedziatu toleranciji. Cechy materiatow eénséntow
budowli musz by¢ jednorodne i wykazywazgodndé z okrglonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech
nie mog@, przekraczé dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w peini zgodne z dokumentacprojektows lub ST i
wplynie to na niezadowalgia jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostarasypione innymi, a
roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wgkay.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczyastaluje i lgdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczgie.  Wykonawca zapewni state warunki widocmav dzier i w nocy zapor i
znakow, dla ktérych jest to nieodzowne ze wdglv bezpiecagstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgje lxda akceptowane przeziyniera.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpogaiem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach écibmh okrélonych przez layniera, tablic
informacyjnych, ktorych tr& bedzie zatwierdzona przezAyniera. Tablice informacyjnegha utrzymywane
przez Wykonawe w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboedj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen
UMOWrg.

1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zng i stosowé& w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy date
ochronysrodowiska naturalnego.



W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcazbzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniezgio przepiséw i norm dotygzych
ochronysrodowiska na terenie i wokot terenu budowy oradzie unik& uszkodzé lub uckzliwosci
dla oséb lub wiasrigi spotecznej i innych, a wynikgjych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn
powstatych w nagpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujic sk do tych wymaga bedzie miat szczegoiny wzgld na:
c¢) lokalizacg baz, warsztatow, magazynéw, sktadowisk, ukoporogaiojazdowych,
d) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:
-zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnych pyitdub substancjami toksycznymi,
-zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,
-mozliwoscia powstania pgaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca hkhdzie przestrzega przepisy ochrony przeciwparowej. Wykonawca dualzie utrzymywaé
sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, nanterbaz produkcyjnych, w
pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynataz w maszynach i pojazdach. Materiaty
latwopalne bda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przegisaabezpieczone przed dgsem
0s06b trzecich. Wykonawcaetizie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowposrem wywotanym
jako rezultat realizacji robét albo przez persaffgkonawcy.

1.5.7.Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwatyasszkodliwe dla otoczenia, nieedlns dopuszczone dozycia. Nie
dopuszcza si uzycia materiatdbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oegeniu wikszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materiadpadowe gyte do robdt bda
miaty aprobat techniczm wydary przez uprawniogjednostl, jednoznacznie okékajaca brak szkodliwego
oddziatlywania tych materiatéw rimodowisko. Materiaty, ktGreasszkodliwe dla otoczenia tylko w czasie
robot, a po zakiczeniu rob6t ich szkodlivéd zanika (np. materiaty pylaste) mplgy¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagatechnologicznych wbudowania. z8 wymagaj tego odpowiednie przepisy
Zamawiajicy powinien otrzymé zgodt na wycie tych materiatdw od wiaiwych organow administracji
panstwowej. Jeeli Wykonawca iyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawya)

1.5.8.0chrona wilasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochkoimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadzdaoych wi&cicielami tych urzdzea
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zemajacego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wigiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeigmninstalacji i urzdzen w
czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowzany jest umigci¢c w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego rodzaju
robot, ktére maj by¢ wykonane w zakresie przetnia instalacji i urgdzen podziemnych na terenie budowy
i powiadomé Inzyniera i wiladze lokalne o zamiarze rozpgma robot. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwloczyogviadomi Irzyniera i zainteresowane wiladze oraz
bedzie z nimi wspoétpracowat dostarczaj wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu @a&pr
Wykonawca bdzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dziatania ubkzkda instalacji na
powierzchni ziemi i urmzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyeh przez
Zamawiajcego.

1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazdow

Wykonawca stosowasi¢ bedzie do ustawowych ograniaz@bciazenia na 6 przy transporcie materiatow i
wyposaenia na i z terenu rob6t. Uzyska on wszelkie njdnk zezwolenia od wtadz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkéw i w sposObagly bedzie o kadym takim przewozie powiadamiat
Inzyniera. Pojazdy i fadunki powodigie nadmierne obgienie osiowe nie dula dopuszczone néwiezo
ukonczony fragment budowy w oddvie terenu budowy i Wykonawcagdvie odpowiadat za napraw
wszelkich robét w ten sposob uszkodzonych, zgodpieleceniami layniera.
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1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcedhie przestrzedgaprzepiséw dotycych bezpiecaestwa i higieny
pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowkek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz pehsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.
Wykonawca zapewni i dalzie utrzymywal wszelkie uggzenia zabezpieczge, socjalne oraz spfzi
odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oré& zhpewnienia
bezpieczéstwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypelnieniem wymageaokreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umownej.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca hdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materialy i wdzenia aywane do robot
od daty rozpoagia do daty zakiiczenia robét (do wydania potwierdzenia zataenia przez lkyniera).
Wykonawca kdzie utrzymywd roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaroevirmo by
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowadjielementy byty w zadowalgym stanie przez caty
czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyneg to na polecenie hgniera powinien rozpoaz
roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowiizany jest znawszystkie przepisy wydane przez wladze centrainejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktéreasw jakikolwiek sposob zwazane z robotami idalzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznyctiqzas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych i dalzie w peini odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych anizer lub metod i w sposob
ciagly bedzie informowa Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawtakopie zezwolg i inne odnéne
dokumenty.

2. MATERIALY

2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avykstaniem jakichkolwiek materiatdw
przeznaczonych do rob6t Wykonawca przedstawi sttaeg informacje dotyege proponowanegarddia
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych matéw i odpowiednie swiadectwa bada
laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia prizezniera.

Zatwierdzenie partii materialdw z danegiddta nie oznacza automatycznie,wszelkie materiaty z danego
zrédta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobovdzany jest do prowadzenia ba&de celu udokumentowaniage materialty uzyskane z
dopuszczoneggrodia w sposéb goty spetniag wymagania ST w czasie pegti robot.

2.2. Pozyskiwanie materialdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwadd wigcicieli i odnagnych wiadz na pozyskanie materiatow
z jakichkolwiek zrodet miejscowych wiczapc w to zrédia wskazane przez Zamawdieggo i jest
zobowhnzany dostarczylnzynierowi wymagane dokumenty przed rozpgmem eksploatacijirodia.
Wykonawca przedstawi dokumentactawierajca raporty z bada terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowan przez siebie metedvydobycia i selekcji do zatwierdzeniazimierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagdailosciowych i jak@ciowych materiatow z
jakiegokolwiekzrédtia.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: gpatynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty z@ane

z dostarczeniem materiatow do robat.

Humus i nadklad czasowo zth z terenu wykopow, ukopow i miejsc pozyskaniaskiai zwiru beda
formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce ulgkvacji terenu po ukiiczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopéwerenie budowy lub z innych miejsc wskazanych
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w dokumentach umowyehla wykorzystane do robo6t lub odwiezione na odktadavdpdnio do wymaga
umowy lub wskaza Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyzyniera, Wykonawca nie ¢hzie prowadz zadnych
wykopow w obgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty wyszéaeigne w dokumentach umowy.
Eksploatacjazrédet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi na
danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatdw maog by¢ okresowo kontrolowane przezzimiera w celu sprawdzenia zgodob

stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Rrdbateriatbw mog by¢ pobierane w celu

sprawdzenia ich whkaiwosci. Wynik tych kontroli lgdzie podstaw akceptaciji okrdonej partii materiatow

pod wzgtdem jakdci.

W przypadku, gdy laynier kedzie przeprowadzat inspekcjwytworni, beda zachowane nagtujace

warunki:

a) Inzynier bedzie miat zapewnianwspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow wsieza

przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier kedzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tych gzi wytworni, gdzie odbywa si

produkcja materiatdw przeznaczonych do realizatiowy.

2.4. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowyad
ztozone w miejscu wskazanym przezzyniera. Jéli Inzynier zezwoli Wykonawcy na aycie tych
materiatdw do innych robdt, hite dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tychtematéw zostanie
przewartgciowany przez layniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujsie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaaw
wykonuje na wlasne ryzyko, lige sk z jego nieprzyciem i niezaptaceniem

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane nadyedo czasu gdyeola one potrzebne do robat,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zadhewajs jakasé | wiasciwosé do robot i byly dosipne
do kontroli przez layniera.

Miejsca czasowego skltadowania materiatéydabzlokalizowane w olabie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z laynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorgavanych przez Wykonawc

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeali dokumentacja projektowa lub ST przewigunozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu
w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyimiera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie
przed uyciem materiatu, albo w okresie dkzym, j&li bedzie to wymagane dla batlarowadzonych przez
Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiaeumirze by pézniej zmieniany bez zgody igniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowkany do tywania jedynie takiego spyiti, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakdé¢ wykonywanych robét. Spez uzywany do robdt powinien Idy zgodny z ofert
Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow i iléci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub
projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przezydiera; w przypadku braku ustélew takich
dokumentach spez powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajnd¢ sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie robot, zgodnie z zasadamistikngmi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniachyniera w terminie przewidzianym umaw

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynaity do wykonania robét ma byutrzymywany w dobrym
stanie i gotowéci do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrodsodowiska i przepisami dotygzymi
jego wytkowania.

Wykonawca dostarczy Hynierowi kopie dokumentéw potwierdaaijych dopuszczenie sptm do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidumazliwos¢ wariantowego #ycia Sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
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akceptagj przed uyciem sprztu. Wybrany spr&, po akceptacji layniera, nie mae by pazniej zmieniany
bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgzenia i nargdzia nie gwarantage zachowania warunkéw umowy,
zostan przez Irzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takicliodkéw transportu, ktére nie wphyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robo6t i wkeiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkow transportu dmzie zapewni& prowadzenie robét zgodnie z zasadami d&rg/mi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniachyniera, w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgdsb speinid wymagania dotyce przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych giedi na osie i innych parametrow technicznyShodki
transportu nie odpowiadgie warunkom dopuszczalnych ol@n na osie mog by¢ dopuszczone przez
Inzyniera, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwothagytkowanych odcinkéw drég na koszt
Wykonawcy.

Wykonawca khdzie usuwé na biegaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia egowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdactesimu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratgiidnie z umow oraz za jak& zastosowanych
materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodh@ dokumentagj projektova, wymaganiami ST, PZJ,
projektu organizacji rob6t oraz poleceniamiyiniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wgso
wszystkich elementow robét zgodnie z wymiaramigdreymi okrelonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na fainie przez layniera.

Nasepstwa jakiegokolwiek rdu spowodowanego przez Wykonaww wytyczeniu i wyznaczaniu robot
zostan, jesli wymaga tego ledzie Inzynier, poprawione przez Wykonagna wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokprzez Irkyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich doktadné.

Decyzje Irryniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatow i element@bét kxda oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy,udwntacji projektowej i w ST, a talk w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjiyimier uwzgedni wyniki bada materiatow i robat,
rozrzuty normalnie wygpujace przy produkcji i przy badaniach materiatdwswiadczenia z przeszoi,
wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplyveae na rozwzam kweste.

Polecenia layniera leda wykonywane nie p@iej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawge pod grdba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytglonosi
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci (PZJ)

Do obowinzkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobatyyihiera programu
zapewnienia jak@i, w ktorym przedstawi on zamierzony sposéb wykeayia robdt, maiwosci
techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaraqggjwykonanie robét zgodnie z dokumerdamjojektows, ST
oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi preeyriera.
Program zapewnienia jaka bedzie zawier&
a) cz$¢ 0goblm opisupca:

- organizac wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaeawibit,

- organizag} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- bhp.,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygwanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jaka terminowd¢ wykonania poszczegoélnych elementéw

robot,



— system (sposéb i proce@liproponowanej kontroli i sterowania jalois wykonywanych robét,

— wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumasthego lub
laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zigogowadzenie bad,

— sposbéb oraz form gromadzenia wynikéw badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw sterggych, a take wychganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposaéb i fenonzekazywania tych informacji zgnierowi;

b) czs$¢ szczegotow opisufca dla kazdego asortymentu robaot:

- wykaz maszyn i uegdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozrnoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iagtzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilég¢ srodkow transportu oraz wdzer do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedititia wiasciwosci w czasie transportu,

— sposob i procedarpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwoi¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie uedlzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw, wayzania
mieszanek i wykonywania poszczegolnych elementdtro

— sposbb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiaggmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli robot &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zalazona
jakasé robat.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pehkontrok robét i jakdci materiatdbw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, w¢zapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie adzenia
niezledne do pobierania probek i badaateriatbw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroliyinier maze zaadac od Wykonawcy przeprowadzenia bada
celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowatay.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materialdw oraz robot zstatliwoscia zapewniaica
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyndiokumentacji projektowej i ST
Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ sa okreslone w ST, normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaly one tam ckoee, Irzynier ustali jaki zakres kontroli jest koniecznypya
zapewné wykonanie robot zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy kynierowi swiadectwa,ze wszystkie stosowane wgdzenia i spr& badawczy
posiaday wazna legalizacg, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiaglajvymaganiom norm
okreslajacych procedury bada

Inzynier kzdzie mie nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier lkedzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnieciach
dotyczicych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu hogtod
badawczych. Jeli niedocagniecia te leda tak powane, ze mog wpltyna¢ ujemnie na wyniki bada
Inzynier natychmiast wstrzymazycie do robét badanych materiatow i dégivje do wycia dopiero wtedy,
gdy niedocigniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiarsunéte i stwierdzona zostanie odpowiednia
jakas¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem atateriatdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki keda pobierane losowo. Zalecae sitosowanie statystycznych metod pobierania probye&stych na
zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdy¢ z jednakowym prawdopodolsistwem
wytypowane do bada

Inzynier bedzie mie zapewnion mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie layniera Wykonawca duizie przeprowadZadodatkowe badania tych materiatow, ktére hudz
watpliwosci co do jakéci, o ile kwestionowane materialy nie zostaprzez Wykonawe usungte lub
ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowycidd pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku kosztgokrywa Zamawiagy.

Pojemniki do pobierania probekds dostarczone przez Wykonagiczatwierdzone przez hyniera. Probki
dostarczone przez Wykonayvado badéa wykonywanych przez hkyniera lkeda odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposéb zaakceptowany przamiera.
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6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiareds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dkp, gdy normy
nie obejmuy jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowazna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przezyimera.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi kyniera o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiatu badania, Wykonawca przedstawi nanpée ich
wyniki do akceptacji layniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywalnzynierowi kopie raportéw z wynikami bafigak najszybciej, nie piiej
jednak nk w terminie okrélonym w programie zapewnienia jak.

Wyniki bada (kopie) kxda przekazywane bkynierowi na formularzach wedtug dostarczonego praego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez lizyniera

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, liynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, perainia
probek i badania materiatdbwanddta ich wytwarzania i zapewniona medzie wszelka potrzebna do tego
pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontrabibt prowadzonego przez Wykonaybedzie ocenié
zgodnd¢ materialdw i robot z wymaganiami ST na podstawignikOw bada dostarczonych przez
Wykonawe.

Inzynier maze pobieré prébki materiatéw i prowadé&ibadania niezalmie od Wykonawcy, na swoj koszt.
Jezeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to liynier poleci Wykonawcy
lub zleci niezalenemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lubatkowych bada albo oprze si
wytacznie na wkasnych badaniach przy ocenie zgédmmateriatéw i rob6t z dokumentacprojektows i
ST. W takim przypadku catkowite koszty powtdrnyalb |dodatkowych badai pobierania probek
poniesione zostarprzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiedmdwa wykazujcy, ze zapewniono zgods®é z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmich oraz wiéciwych przepisow i
dokumentéw technicznych,
2. deklaragi zgodndci lub certyfikat zgodnsxi z:
— Polslky Normg lub
— aprobaj techniczim, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidtaskiej Normy, jeeli
nie s objete certyfikacy okreslona w pkt 1
i ktére spetniaj wymogi ST.
W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumengywg/magane przez ST, kda partia dostarczona do
robot kedzie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raozpby
poparte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badada dostarczone przez
Wykonawe Inzynierowi.
Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetaidych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem olawjacym Zamawiajcego i Wykonawe w okresie

od przekazania Wykonawcy terenu budowy dadeo okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidha@a
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z olx@wjacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy ebla dokonywane na bimco i keda dotyczy przebiegu robdt, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstainy budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyebizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz @taska stibowego. Zapisy da czytelne, dokonane
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trwala technila, w porzidku chronologicznym, bezpednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumgdmida oznaczone kolejnym numerem gnika

i opatrzone dati podpisem Wykonawcy i ltyniera.

Do dziennika budowy naty wpisywa w szczegolngri:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dak przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

— uzgodnienie przez fyniera programu zapewnienia jékoi harmonogramow robat,

- terminy rozpocgcia i zaka@iczenia poszczegolnych elementéw robaot,

— przebieg robot, trudriei i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogyprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia lzyniera,

— daty zaradzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw robdt zanid@jch i ulegajcych zakryciu, cgciowych i ostatecznych
odbioréw robét,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robét podlegsrch ograniczeniom lub
wymaganiom szczegélnym w zygku z warunkami klimatycznymi,

- dane dotycazce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed trakcie wykonywania
robot,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotycace jakdci materiatéw, pobierania prébek oraz wyniki prawpadzonych badaz podaniem,
kto je przeprowadzat,

— wyniki préb poszczegolnych elementéw budowli z padm, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgabprzediaone Inzynierowi

do ustosunkowaniaesi

Decyzje Irzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pageig zaznaczeniem ich przgja lub

Zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujéyiniera do ustosunkowaniagsiProjektant nie jest jednak

strors, umowy i nie ma uprawniedo wydawania pole@eNykonawcy robot.

2. Rejestr obmiaréw

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwagdgjna rozliczenie faktycznego pegt kazdego z elementow
robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza wi sposéb aigly w jednostkach przgtych w
kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiaréw.

3.Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodnéci materiatdw, orzeczenia o jadad
materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badslykonawcy kda gromadzone w formie uzgodnionej
W programie zapewnienia jad@. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét. Winny gy
udostpnione na kadezyczenie Irtyniera.

4.Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentdéw budowy zaliczaesbprécz wymienionych w punktach (1) - (3) rgstjace dokumenty:
a) pozwolenie lub zgtoszenie na realizacjdania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inneawy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robot,

e) protokoly z narad i ustalg

f) korespondengjna budowie.

5. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpaviedabezpieczonym.
Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojeatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.
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Wszelkie dokumenty budowyeta zawsze dogpne dla Ityniera i przedstawiane do veglu nazyczenie
Zamawiajicego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z doknotacy projektows i
ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powmaigniu Inzyniera o zakresie obmierzanych robot
I terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed t@rminem.

Wyniki obmiaru keda wpisane do rejestru obmiaréow.

Jakikolwiek bhkd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wélepym kosztorysie lub gdzie
indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obewku ukaczenia wszystkich robot. 8ine dane zostan
poprawione wg instrukcji kryniera na pgimie.

Obmiar gotowych robét duzie przeprowadzony z eztcscia wymagan do celu miesicznej ptatnéci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie o#mmym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawic
Inzyniera.

7.2. Zasady okrélania ilosci robét i materiatow

Dtugaosci i odlegtaci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnyngda obmierzone poziomo wzdtu
linii osiowe;.

Jeili ST wiasciwe dla danych robdt nie wymagdego inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako diugaé
pomnaona przezredni przekro;.

llosci, ktére maj by¢ obmierzone wagowo ghla wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
ST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédabzaakceptowane przez
Inzyniera.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagvclezeli urzadzenia te lub spez
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadalzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiaroweddla przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje gnizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom ST &lzie
utrzymywa to wyposaenie zapewniag w sposob agty zachowanie doktaddoi wg norm zatwierdzonych
przez lreyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary keda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotakze w
przypadku wysipowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar robo6t zanikapych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadzaggirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfizzdxda wykonane w sposOb zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebpsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W rdmigku miejsca szkice mady¢ dolaczone w formie
oddzielnego zaktznika do rejestru obmiaréw, ktérego wzér zostaizigodniony z laynierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajas¢pujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegaicych zakryciu,
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b) odbiorowi czsciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior rob6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych
robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulggakryciu.

Odbiér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiiwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogjarmstpu robot.

Odbioru rob6t dokonuje fiynier.

Gotowas¢ danej czsci robdt do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem demtzika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem layniera. Odbior bdzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpi@j jednak nt w ciagu 3
dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budopgwiadomienia o tym fakcie fgniera.

Jakac¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia fiynier na podstawie dokumentow zawiecgich komplet
wynikow bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone powiav konfrontacji z dokumentag]
projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czsciowy

Odbidér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych czsci robot. Odbioru cgciowego robét
dokonuje si wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. @dtriobot dokonuje kynier.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeitstpgo wykonania robot w odniesieniu do ichsdlip
jakosci i wartasci.

Caikowite zakaczenie rob6t oraz gotow® do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadmiem na gimie o tym fakcie layniera.

Odbidr ostateczny robot napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicad dnia potwierdzenia
przez Irkyniera zakéczenia robot i przygcia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznexzmzez Zamawiagego w obecni@i Inzyniera i
Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jakaiowej na podstawie przedionych
dokumentéw, wynikow bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoio wykonania robét z
dokumentagj projektow i ST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapoiga sealizacj ustalé przyjetych w trakcie odbioréw
robo6t zanikajcych i ulegaicych zakryciu, zwltaszcza w zakresie wykonania ralxtpetniagcych i robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t pekoavych lub rob6t uzupetniggych w warstwie
scieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czydaioi ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje jaka¢ wykonywanych robo6t w poszczegoélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeatpopjektows i ST z uwzgédnieniem tolerancji i nie ma
wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu iplezéstwo ruchu, komisja dokona paten,
oceniajc pomniejszon wartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach

umowy.
8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogtaggo robot jest protokdt odbioru ostatecznego

robo6t sporadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohaany przygotowé&nastpujace dokumenty:

1. dokumentag projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwjesli zostata
sporadzona w trakcie realizacji umowy,

specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentdowy i ew. uzupetniage lub zamienne),

recepty i ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i rejestry obmiarow (oryginaty),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz balaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST, iew. PZJ,

agbrwn
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6. deklaracje zgodroi lub certyfikaty zgodn&i wbudowanych materiatow zgodnie z ST i ew. PZJ,

7. opink technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badapomiarow zajczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towsezgych (np. na przel@nie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazatych robot wiécicielom
urzadzen,

9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,

10.kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego niedbgotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wigew wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupelnige lkeda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzupegicych wyznaczy komisja.

8.5. Odbio6r pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydior@wizanych z usugtiem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okrgsi@rancyjnym.

Odbidér pogwarancyjny duizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbio6r ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaa jednosti obmiarovs ustalon,
dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowadgtavy ptatngci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosaowej lrdzie uwzgbdnia¢ wszystkie czynndi,
wymagania i badania skladag s¢ na jej wykonanie, ok&pone dla tej roboty w ST i w dokumentacji
projektowej.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robgtll obejmowa:
— robocizre bezpdrednp wraz z towarzysgymi kosztami,
— wartaé¢ zwytych materialtdbw wraz z kosztami zakupu, magazymosaewentualnych ubytkéw i
transportu na teren budowy,

— wartgs¢ pracy spretu wraz z towarzyszymi kosztami,
— koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obawujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-00.00.00

Koszt dostosowania gido wymaga warunkéw umowy i wymagaogolinych zawartych w D-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki okilene w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione wtagsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazddéw i organizaghu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zynierem i odpowiednimi instytucjami projektu orgaagji ruchu na
czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopijeta Inzynierowi i wprowadzaniem dalszych
zmian i uzgodnig wynikajacych z posipu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowani&wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietst®a ruchu,

(c) optaty/dziezawy terenu,
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(d) przygotowanie terenu,

(e) konstruka tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikow, barier, oznakowai dreneau,

(f) tymczasowy przebudow urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizasjihu obejmuije:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugtiaitymczasowych oznakowgionowych, poziomych,
barier iswiatet,

(b) utrzymanie ptynngi ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizajchu obejmuije:

(a) usun¢cie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOTB  UDOWLANYCH

ST D-01.01.01.
Odtworzenie trasy i punktow wysokdciowych

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngj wymagania dotycze wykonania i odbioru robot
zwiazanych z wyznaczeniem trasy i odtworzeniem punkiduokaciowych ktére zostanwykonane w
ramach przebudowy drogi gminnej - ul. 25-lecia PRImiejscowdci Galewice zgodnie z Dokumentacj
Projektowva.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktinpmetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
wykonaniu rob6t opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad prowadzenia robét zwanych z wszystkimi
czynndciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu piojetnego
utwardzenia oraz patenia obiektéw towarzyszych.

W zakres robdt pomiarowych, zyganych z odtworzeniem utwardzenia i punktéw wygolawych

wchodz;:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wystdkavego punktéw gtdbwnych utwardzenia i punktow

wysokasciowych,

b) uzupetnienie krawdzi utwardzenia,

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysétiowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochrimhaprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtébwne - punkty zatamania kradei utwardzenia, punkty kierunkowe itp.

1.4.2.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania g

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodito z Dokumentag)
Projektova, ST i poleceniami layniera.
Ogolne wymagania dotygze robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogdllne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania padam ST D-00.00.00
~Wymagania ogolne”.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtéwnych nale stosowd pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o dhagicokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grarbot ziemnych, wesiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny
mie¢ srednie od 0,15 do 0,20 m idlugbod 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewniangrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm
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okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istadej nawierzchni bolce stalowseednicy 5 mm i diug€i
od 0,04 do 0,05 m.
»Swiadki” powinny mie diugas¢ okoto 0,50 m i przekréj prostatay.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spra:tu
Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” .
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego punktéw gtownych i pomk wysokdciowych naley stosowd nasgpujacy
Sprat:
— teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

— dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe, szpilki.

Stosowany spgg powinien gwarantow@auzyskanie wymaganej doktadioo pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrejo
4.2. Transport sprzetu i materialow

Sprzt i materialy do odtworzenia trasy ura przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-0000QMymagania ogoélne”.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Wykonawca przedstawi #gnierowi do akceptacji projekt organizacji i harnognam robot, uwzghbiniajace
wszystkie warunki, w jakich dolzie wykonywane odtworzenie punktéw gtébwnych i pudmk
wysokasciowych.

Prace pomiarowe powinny &ywykonane zgodnie z obogzujacymi Instrukcjami Gtownego Uedlu
Geodezji i Kartografii (GUGIK).

Przed przysipieniem do robdét Wykonawca powinien pegejod Zamawigicego dane zawiergje
lokalizacg i wspétrzdne punktéw gtéwnych oraz reperow.

W oparciu o materialy zawarte w Dokumentacji Prigelej Wykonawca przeprowadzi obliczenia i pomiary
geodezyjne niezlline do szczegdétowego i zgodnego z Dokumemptdupjektova wytyczenia roboét i
zastabilizuje w terenie punkty konieczne do pramidigo ich wykonania (w tym repery robocze). Tyceeni
nalezy wykona dla catego utwardzenia.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich lgblach wykrytych w wytyczeniu
punktow gtéwnych i (lub) reperéw roboczych.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&bone w dokumentacji projektowep sgodne z
rzeczywistymi rgdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie #0ia Sie
od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien paddmt o tym Ireyniera.
Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinng mieniane przed pogiem odpowiedniej decyzji
przez Irkyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynik@g z rénic rzdnych terenu podanych w
dokumentacji projektowej i ezinych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostam wykonane na
koszt Zamawiajcego. Zaniechanie powiadomieniazyniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim
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przypadku obeiza Wykonawe.
Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mply¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem

wynikdéw pomiarow przez kyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne byaopatrzone w oznaczenia oftegace w sSposob wyray i
jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznatzpowinny by
zaakceptowane przezzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktow pomiarowych i ich oznatze czasie
trwania robo6t. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawijo zostan zniszczone przez
Wykonawe $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgese konieczne do dalszego prowadzenia
robot, to zostanone odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne divipgtowej realizacji rob6t nate do obowazkow
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtébwnych osisy i punktéw
wysokdéciowych

Punkty gtébwne powinny hyzastabilizowane w sposob trwaly, przgyciu pali drewnianych lub stupkow
betonowych, a tale dowhzane do punktéw pomaocniczych, padaych poza granicrobét ziemnych.
Repery robocze natg zatazy¢ poza granicami robét. Jako repery roboczemaowvykorzysta punkty state
na stabilnych, istnigtych budowlach. O ile brak takich punktow, repespacze naley zatazy¢ w postaci
stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikow stafoh, osadzonych w gruncie w sposéb wyklugzgj
osiadanie, zaakceptowany przezyimiera.

Rzedne reperdw roboczych najeokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu
byt mniejszy od 4 mm/km, stosigj niwelacg podwdéjrs w nawhkzaniu do reperow patwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeaj wyrane i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegogdnej.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych nabg prowadzé wedtug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdblne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.0080nagania ogdlne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest m2 odtworzenia.
Obmiar przeprowadzony w terenie nie powinien obeyaiojakichkolwiek dodatkowo wykonanych prac,
nie zaakceptowanych przezymiera.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-00.0Q/0@magania ogdlne”.
8.2. Sposob odbioru robot

Odbidr robot zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicéw i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokdtu z kontroli gerginej, ktore Wykonawca przedktadaynierowi.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Pfatng¢ powinna nagpi¢ zgodnie z ST D-00.00.00. ,Wymagania ogoélne” na spadie jednostek
obmiarowych wg punktu 7, zgodnie z obmiarem, poade robét zgodnie z punktem 8.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena 1 m2 wykonania rob6t obejmuje:

a) dostarczenie materiatow i sgia,

b) wyznaczenie punktéw gtownych i punktéw wysediowych,

¢) uzupetnienie dodatkowymi punktami,

d) wyznaczenie dodatkowych punktow wysétiowych,

e) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentunalwytyczeniem dodatkowych
przekrojéw,

f) zastabilizowanie punktow w sposoéb trwaty, octardch przed zniszczeniem
i oznakowanie utatwiage odszukanie i ewentualne odtworzenie,

h) prowadzenie dokumentacji geodezyjnej,

i ) odwiezienie sprgu po zakaczeniu robdt,

j) oznakowanie robét i jego demonta

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykomyavarac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugaestycji, Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowagoodj GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysakiowa osnhowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjngsekaciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfpgGiK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Oshowy realizacyjne@&< 1983.

NoOA®

-19-



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOTB  UDOWLANYCH

ST D-02.00.01.
Roboty ziemne. Wymagania ogdlne.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecknigj (ST) § wymagania dotyce wykonania i
odbioru rob6t ziemnych, ktore zosgawykonane w ramach przebudowy drogi gminnej - GHetia PRL w
miejscowdci Galewice.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktiperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
wykonaniu robét opisanych w podpunkcie 1.1

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robo6t ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji drog i obejnauj
a) wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych (kat),
b) wykonanie wykopow w gruntach skalistych (kat. X)I-
¢) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu,
d) budowe nasypéw drogowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub ranty albo rozdrobnionych odpadéw
przemystowych, spetnigga warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2.Korpus drogowy - nasyp lub tagz wykopu, ktora jest ograniczona korotrogi i skarpami rowow.

1.4.3.Wysoka¢ nasypu lub glbokasé wykopu - ré@nica rzdnej terenu i rgdnej robdét ziemnych,
wyznaczonych w osi hasypu lub wykopu.

1.4.4.Nasyp niski - nasyp, ktdrego wysakgest mniejsza @il m.

1.4.5.Nasypsredni - nasyp, ktérego wysokbjest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6.Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysdk@rzekracza 3 m.

1.4.7.Wykop ptytki - wykop, ktérego gbokas¢ jest mniejsza @il m.

1.4.8.Wykop sredni - wykop, ktérego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.9.Wykop gkboki - wykop, ktorego ghbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.10.Bagno - grunt organiczny nasycony \gpd matej nénosci, charakteryzujcy sk znacznym i
diugotrwatym osiadaniem pod ohgeniem.

1.4.11. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub skany o nieprzesugiych blokach, ktérego probki nie
wykazup zmian obgtosci ani nie rozpadajsic pod dziataniem wody destylowanej; mayytrzymataé na
sciskanie R ponad 0,2 MPa; wymagazycia srodkéw wybuchowych albo nagdzi pneumatycznych lub
hydraulicznych do odspojenia.

1.4.12. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nésyppotazone w obegbie pasa roboét
drogowych.

1.4.13. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania pésy potazone poza pasem robét drogowych.

1.4.14. Odklad - miejsce wbudowania lub skladowania (odigiez) gruntdw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopdw, a nie wykorzystanych do budomasypow oraz innych prac zwanych z tras
drogows.
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1.4.15. Wskaznik zagiszczenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okilona wg
WZzoru:

| = P
=4
lods
gdzie:
r« - 0gStas¢ objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, (MgAn
rs - Mmaksymalna ¢ptas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotwd optymalnej, okrdona w

normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481 fAlzaca do oceny zagzczenia gruntu w
robotach ziemnych, badana zgodnie z npBN-77/8931-12 [7], (Mg/r).

1.4.16. Wskanik roznoziarnistéci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalné¢ gruntéw niespoistych,
okreslona wg wzoru:

gdzie:
dso - Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgrymm),
diw - srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgrymm).

1.4.17.Pozostate okienia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie™.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skltadowania, pudav ST D-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Podziat gruntow

Podstaw podzialu gruntéw i innych materialdw na kategoped wzgkdem trudnéci ich
odspajania podaje tablica 1. W wymienionej tablidyeslono przecitne wartdci gestasci objgtosciowe;j
gruntow i materiatow w stanie naturalnym oraz wspghnikdw spulchnienia.

Podziat gruntéw pod wzgllem wysadzinow&ei podaje tablica 2.

2.3. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny¢tpgrzez Wykonawe wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypéw. Grunty paiayel do budowy nasypéw mpyé wywiezione
poza teren budowy tylko wowczas, gdy starpwadmiar ohjtosci rob6t ziemnych i za zezwoleniem
Inzyniera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wydwpnie kedac nadmiarem olgtosci robot
ziemnych, zostaly za zgednzyniera wywiezione przez Wykonaw@oza teren budowy z przeznaczeniem
innym niz budowa nasypow lub wykonanie prac epgh kontraktem, Wykonawca jest zobawany do
dostarczenia rownowaej obgtosci gruntéw przydatnych zeérddet wilasnych, zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasyppawinny by wywiezione przez Wykonawc
na odktad. Zapewnienie terendw na odkiad nalio obowizkéw Zamawiajcego, o ile nie okkdono tego
inaczej w kontrakcie. kynier maze nakazé pozostawienie na terenie budowy gruntow, ktoryzasowa
nieprzydatné¢ wynika jedynie z powodu zamargnia lub nadmiernej wilgotrici.
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Tablica 1. Podziat gruntow i innych materiatow radgorie wg [8]

Gestase Przecgtne spulchnienie po
objetosciowa w| odspojeniu w % od pierwotne
Kategoria Rodzaj i charakterystyka gruntu [yb ~ stanie objetosciV
materiatu naturalnym
KN/m?
Piasek suchy bez spoiwa 15,7 od 5 do 15
1 Gleba uprawna zaorana lub ogrodowa 11,8 od 5 do 15
Torf bez korzeni 9,8 od 20 do 30
Popioty lotne niezlgate 11,8 od 5do 15
Piasek wilgotny 16,7 od 15 do 25
Piasek gliniasty, pyt i lessy wilgotne, 17,7 od 15 do 25
twardoplastyczne i plastyczne 12,7 od 15 do 25
2 Gleba uprawna z darnin lub 10,8 od 20 do 30
korzeniami grubgci do 30 mm
Torf z korzeniami grubiei do 30 mm 16,7 od 15 do 25
Nasyp z piasku oraz piasku gliniastego 16,7 od 15 do 25
z gruzem, tluczniem lub odpadkami
drewna _ _
Zwir bez spoiwa lub matospoisty
Piasek gliniasty, pyt 1 lessy 18,6 od 20 do 30
matowilgotne, pofzwarte _ 13,7 od 20 do 30
Gleba uprawna z korzeniami gruioo 13,7 od 20 do 30
3 onad 30 mm
orf z korzeniami grubsi ponad 3( 18,6 od 20 do 30
mm
Nasyp zlealy z piasku gliniastego, 17,7 od 20 do 30
pytu | lessu z gruzem, ttuczniem lub
odpadkami drewna _
Rumosz skalny zwietrzelinowy |z
otoczakami o wymiarach do 40
mm
Glina, glina cézka i ity wilgotne,
twardoplastyczne i plastyczne, bez 19,6 od 20 do 30
gtazow o 17,7 od 20 do 30
Mady i namuly gliniaste rzeczne 19,6
_ 17,7 od 20 do 30
Popiotly lotne zleate 19,6
Less suchy zwarty 18,6 od 25 do 35
Nasyp zlealy z gliny lub itu z
ruzem, tluczniem i odpadkami
rewna lub gtazami o masie do 25 kg, 19,6 od 25 do 35
4 stanowicymi do 10% olgjtosci gruntu 20,6 od 25 do 35
Glina, glina c¢zka i ity matowilgotne
potzwarte i zwarte 20,6 od 25 do 35
Glina zwatowa z gﬂaza_mi do 50 kg 16,7 od 25 do 35
stanowicymi do 10% olgjtosci gruntu 19,6 od 25 do 35
Gruz ceglany i rumowisko budowlape
z blokami do 50 kg 19,6 od 25 do 35
ltotupek migkki
Grube otoczaki lub rumosz |o
wymiarach do 90 mm lub z gtazami o
masie do 10 kg
Zuzel hutniczy niezwietrzaty %SZ; od 30 do 45
Glina zwatowa z gtazami do 50 kg
stanowiacymi  1030%  obgtosci 20,6 od 30 do 45
runtu 17,7 od 30 do 45
5 umosz skalny zwietrzelinowy |o
wymiarach ponad 90 mm 17,7 od 30 do 45
Gruz ceglany i rumowisko budowlane 16,7
silnie scementowane lub w blokach 22,6 od 30 do 45
onad 50 k 16,7
argle megkkie lub érednio twarde 22,6 od 30 do 45
stabo spkane
Opoka kredowa mkka lub zbita
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Tablica 1. cd. Podziat gruntéw i innych materiatdavkategorie

Wegiel kamienny i brunatny 41,8 od30do4
lty przewarstwione tupkiem %Lglz; od 30 do 45
ltotupek twardy, lecz rozsypliwy 19,6 od 30 do 45
Zlepience stabo scementowane 20,6 od 30 do 45
Gips 21,6 od 30 do 45
Tuf wulkaniczny, czsciowo sypki 15,7 od 30 do 45
lfotupek twardy _ 26,5 od 30 do 45
tupek mlkOV\éy i piaszczysty niegkany 22,6 od 45 do 50
Margiel twardy 23,5 od 30 do 45
6 | Wapiex marglisty 22,6 od 45 do 50
Piaskowiec 0 spoiwie ilastym 21,6 od 30 do 50
Zlepience otoczakow gtéwnie skat osadowych 21,6 od 30 do 45
Anhydth _ _ 24,5 od 45 do 50
Tuf wulkaniczny zbity 18,6 od 45 do 50
tupek piaszczysto-wapnisty 23,5 od 45 do 50
Piaskowiec ilasto-wapnisty twardy 23,5 od 45 do 50
Zlepience z otoczakow gtownie skat osadowych
7 | 0 spoiwie krzemionkowym 23,5 od 45 do 50
Wapien niezwietrzaty 23,5 od 45 do 50
Magnezyt 28,4 od 45 do 50
Granit i gnejs silnie zwietrzale 23,5 od 45 do 50
tupek plastyczny twardy niegkany 245 od 45 do 50
Piaskowiec twardy o spoiwie wapiennym 24,5 od 45 do 50
8 | Wapiea twardy niezwietrzaty 24,5 od 45 do 50
Marmur i wapié krystaliczny 25,5 od 45 do 50
Dolomit niezbyt twardy 24,5 od 45 do 50
Piaskowiec kwarcytowy lub o spoiwie ilasto- 25,5 od 45 do 50
krzemionkowym _
Zlepience z  otoczakéw  skat gtownje 25,5 od 45 do 50
krystalicznych o spoiwie wapiennym lub 25,5 od 45 do 50
9 | krzemionkowym 25,5 od 45 do 50
Dolomit bardzo twardy 25,5 od 45 do 50
Granit gruboziarnisty niezwietrzaty 24,5 od 45 do 50
Sjenit gruboziarnisty 24,5 od 45 do 50
Serpentyn 25,5, od 45 do 50
Wapier bardzo twardy
Gnejs
Granitsrednio i drobnoziarnisty geg | od4sdosy
— e |
enitsrednioziarnist ) 0 0
et 4 2455 | od 45 do 50
nejs twardy 26,5 | od 45 do 50
e |
- . , 0 0
Tracr_nt, I|pqryt, i skaty pokruszone 565 od 45 do B0
10| Granitognejs %92 og 22 go gg
Wapier krzemienisty i rogowy bardzo twardy ) 0 0
Andezyt, bazalt, rogowiec w tawicach %%2 od 45 do 50
Gabro
Gabrodiabaz i kwarcyt
Bazalt

i ilosci srodkdéw przewozowych.

1) Mniejsze wartéci stosowd przy obliczaniu iléci materialtow na warstw
nasypow przed ich zagzczeniem, wiksze wartéci przy obliczaniu oljtosci

Tablica 2. Podziat gruntow pod wzdem wysadzinowizi wg PN-S-02205 [4]

Lp | Wyszczegdln| Jednostki Grupy gruntow
. enie
wiasciwosci Niewysadzinowe \itpliwe Wysadzinowe
1 | Rodzaj - rumosz - piasek pylasty | mato wysadzinowe
gruntu niegliniasty | - zwietrzelina - glina piasz- czysta
- Zwir gliniasta zwigzta, glina
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- pospotka - rumosz gliniasty zwigzta, glina pylastg
— piasek gruby |- zwir gliniasty zwigzta
— piasekiredni |- pospotka gliniasta— it, it piaszczys-ty, it
- piasek drobny pylasty
- suzel bardzo wysadzinowe
nierozpado — piasek gliniasty
wy — pyl, pyt piasz-czysty
- glina piasz- czysta,
glina, glina pylasta
- it warwowy
2 Zawartd¢
czastek %
10,075 mm <15 od 15 do 30 > 30
1 0,02 mm <3 od 3do 10 > 10
3 | Kapilarnag¢
bierna H, m <1,0 31,0 >1,0
4 | Wskanik
piaskowy WP >35 od 25 do 35 <25
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprz:tu
Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2 Sprat do robot ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania robo6t ziemnych powinien wyké&zsiec mozliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu do:
— odspajania i wydobywania gruntéw (nagzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki,akkip
tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),
jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grufggycharki, zgarniarki, rowniarki, uydzenia do
hydromechanizaciji itp.),
transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samdglskrzyniowe, tamociagi itp.),
sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajdkt 4.
4.2. Transport gruntow

Wybér srodkéw transportowych oraz metod transportu powinig¢ dostosowany do kategorii
gruntu (materialu), jego ofpsci, technologii odspajania i zaladunku oraz od qidiei transportu.
Wydajnai¢ srodkdw transportowych powinna bponadto dostosowana do wydajoicsprztu stosowanego
do urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwiekszenie odlegkri transportu ponad waici zatwierdzone nie nmie by podstaw roszczé
Wykonawcy, dotycacych dodatkowej zaptaty za transport, o ilegszone odleghei nie zostaty wczaiej
zaakceptowane nagdpnie przez layniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00000Mymagania ogolne” pkt 5.
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5.2. Doktadngé wykonania wykopow i nasypow

Réznica w stosunku do projektowanyclkednych robét ziemnych nie me przekracza+ 1 cm i -3
cm.

Szeroké¢ korpusu nie mze r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10cm, a
krawgdzie nie powinny miewyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinno ¢ sie od projektowanego o wéej niz 10% jego wartéci
wyrazonej tangensem aka. Maksymalna gbokas¢ nieréwndci na powierzchni skarp nie powinna
przekracz& 10 cm przy pomiarze gat3-metrowa, albo powinny by spetnione inne wymagania dotyce
réwndasci, wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni.

W gruntach skalistych wymagania, dotyce rowndci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i
rowndasci skarp, powinny b§ okreslone w dokumentacji projektowej i SST.

5.3. Odwodnienia pasa rob6t ziemnych

Niezaleznie od budowy urmzenr, stanowicych elementy systeméw odwadai@jch, ugtych w
dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o Weymagaj tego warunki terenowe, wykofia
urzadzenia, ktére zapewniodprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza abszb6t ziemnych tak,
aby zabezpieczy grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. WAdwwna ma obowiizek takiego
wykonywania wykopow i nasypow, aby powierzchnionurgu nadawa w catym okresie trwania robot
spadki, zapewniage prawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ukegnawodnieniu, ktére spowoduje ich
diugotrwah nieprzydatné¢, Wykonawca ma obowzek usurgcia tych gruntow i zagpienia ich gruntami
przydatnymi na wiasny koszt bez jakichkolwiek dadatych optat ze strony Zamawigpgo za te
czynnaci, jak rownie za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wéd do istnigjych zbiornikdw naturalnych i wdzer odwadniagcych musi by
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjam

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi ustizvia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie
trwania rob6t ziemnych.

W czasie rob6t ziemnych nale zachowé odpowiedni spadek podiny i nad@ przekrojom
poprzecznym spadki, umdwiajace szybki odptyw wod z wykopu. O ile w dokumentgmjojektowej nie
zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nidérpenvby mniejszy nk 4% w przypadku gruntow
spoistych i nie mniejszy hi2% w przypadku gruntéw niespoistych. Ngleiwzgkdni¢ ewentualny wptyw
kolejncici i sposobu odspajania gruntéw oraz termindéw wykeamia innych robot na spetnienie wymaga
dotyczcych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie gmstrobdt ziemnych.

. Wody opadowe i gruntowe naleodprowadzt poza teren pasa robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoOlplet’6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robétiemnych

6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polegakardroli zgodnéci z wymaganiami
specyfikacji okrélonymi w pkt 5 oraz z dokumentagprojektowvs.
Szczego6la uwag; nalery zwrécic na:
- wlasciwe ucie i odprowadzenie wod opadowych,
- wlasciwe ucie i odprowadzenie wygtdéw wodnych.

6.2.2.Sprawdzenie jak@i wykonania robot

Czynnaci wchodzace w zakres sprawdzenia jgkowykonania robét ok&ono w punkcie 6 ST D-
02.01.01
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6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow
Czestotliwas¢ oraz zakres badd pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajeic¢ali.

Tablica 3. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych robot ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw
1 | Pomiar szerokwi Pomiar tama, szablonem, fato diugdgci 3 m i poziomig lub
korpusu ziemnego niwelatorem, w odgpach co 200 m na
2 | Pomiar szerokwi dna | prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m naatttko R
rowow 100 m co 50 m na tukach o R <100 m
3 | Pomiar rednych oraz w miejscach, ktére bugwatpliwosci
powierzchni korpusu
ziemnego

4 | Pomiar pochylenia skarp
5 | Pomiar rownéci
powierzchni korpusu
Pomiar réwnéci skarp
Pomiar spadkbPomiar niwelatorem eznych w odsipach co 200 m oraz w
podiuznego powierzchriipunktach wgtpliwych
korpusu lub dna rowu
8 | Badanie zagpzczeniaWskaznik zag:szczenia okrda¢ dla kadej utazonej warstwy
gruntu lecz nie rzadziej niraz na kade 500 A nasypu

»

\‘

6.3.2.Szerokac¢ korpusu ziemnego
Szerok&¢ korpusu ziemnego nie e r&zni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz + 10 cm.
6.3.3.Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie magzni¢ sie od rzdnych projektowanych o wiej niz -3
cmlub +1 cm.

6.3.4.Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie me r&ni¢ sie od pochylenia projektowanego oesgj niz 10% wartdci
pochylenia wyraonego tangensenata.

6.3.5.RO6wna¢ korony korpusu

Nieréwnaici powierzchni korpusu ziemnego mierzoneg Bimetrova, nie mog przekraczé 3 cm.
6.3.6.ROWNG¢ skarp

Nieréwnaici skarp, mierzone tat3-metrowa, nie mog przekracza+ 10 cm.
6.3.7.Spadek podtny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podiny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, spm@my przez pomiar
niwelatorem rzdnych wysokéciowych, nie mae dawa roznic, w stosunku do ezinych projektowanych,
wigkszych nk -3 cm lub +1 cm.

6.3.8.Zagsszczenie gruntu

Wskaznik zagiszczenia gruntu okéeny zgodnie z BN-77/8931-12 [7] powinien dygodny z
zalazonym dla odpowiedniej kategorii ruchu.

6.4. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spelni@e wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacii,
zostam odrzucone. J# materiaty nie spetniace wymaga zostam wbudowane lub zastosowane, to na
polecenie layniera Wykonawca wymieni je na wkawe, na wtasny koszt.
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Wszystkie roboty, ktére wykazujwigksze odchylenia cech od okienych w punktach 5 i 6
specyfikacji powinny b§ ponownie wykonane przez Wykonawta jego koszt.

Na pisemne wysgpienie Wykonawcy, laynier maze uzné wad za nie majca zasadniczego
wptywu na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakrevielkas¢ potracen za obniomg jakose.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdblne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00/Mfnagania ogolne” pkt 7.

7.2. Obmiar rob6t ziemnych

Jednostka obmiarawjest n¥ (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00/@magania ogolne” pkt 8.
Roboty ziemne uznaje¢siza wykonane zgodnie z dokumengapyojektows, ST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt

Zakres czynngxi objetych cemn jednostkow podano w ST D-02.01.01

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okienia. Symbole. Podziat i opis
gruntow

2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gmunto

3. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapikaingiernej

4. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wamiag i
badania

5. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wika piaskowego

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modalksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obaizenie ptyt
7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkaka zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty
8. Wykonanie i odbior rob6t ziemnych dla drég szgoki ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOTB  UDOWLANYCH

D-02.01.01
Wykonanie wykopow w gruntach |-V kategorii

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjvgymagania dotycce wykonania i odbioru
rob6t zwhzanych z wykonaniem wykopow w gruntach |-V kategerramach przebudowy drogi gminnej -
ul. 25-lecia PRL w miejscowéci Galewice zgodnie z Dokumentadfrojektowvy.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktingmetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
wykonaniu rob6t opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia robot zazanych z wykonaniem wykopow
przy budowie drogi gminnej - ul.dbowa w miejscowsci Wielun..
Niniejsza specyfikacja nie dotyczy wykonania wykepwiazanych z wykonaniem koryta (athna ST).

1.4. Okreslenia podstawowe

Gtebokosé¢ wykopu - réznica rzdnej terenu i rgdnej rob6t ziemnych, wyznaczonych w osi wykopu.
Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezieg@)ntow pozyskanych w czasie wykonania
wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypow anaych prac zwizanych z trasdrogows.

Pozostate oki&enia podane w niniejszej STa zgodne z obowizujacymi odpowiednimi normami i
definicjami podanymi w ST D-00.00.00. ,Wymaganiabg”.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodito z Dokumentag
Projektova, ST i poleceniami layniera.

Ogoblne wymagania dotyaee robét podano w ST D-00.00.00. “Wymagania ogolne”

2. MATERIALY

nie dotyczy

3. SPRZET

Ogolne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okrelono w ST D-00.00.00.

Do wykonania robét mma zastosowa koparki, drobny spet reczny do profilowania w miejscach gdzie
inny sprzt nie mae mig¢ zastosowania, ubijaki mechaniczne do zastosowanimniejscach trudno
dostpnych oraz walce dostosowane do wigti@ag;szczanej powierzchni.

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgtu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na wigciwosci wykonywanych robot.

Sprzt uzywany przez Wykonawcmusi uzyska akceptagj Inzyniera.

Liczba jednostek i wydajsé sprztu powinna gwarantowaprzeprowadzenie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniattzyniera. Sprgt powinien by stale
utrzymywany w dobrym stanie technicznym.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania podano w ST D-00.00.00. ,Wymagagizne”.
Wybér srodkéw transportu oraz metod transportu powinied Hgstosowany do kategorii gruntu, jego
objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od gldkei transportu. Wydajng srodkéw transportu
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powinna by ponadto dostosowana do wydajcicsprztu wzywanego do wykonywania wykopow.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robot

Ogodlne zasady prowadzenia rob6t podano w ST D-0000
Wykonawca przedstawi #gnierowi do akceptacji projekt organizacji i hamoegram robot, uwzgtniajace
wszystkie warunki, w jakichdala wykonywane wykopy.

5.2. Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Wyznaczenie robot.
Wykonanie wykopow powinno lBypoprzedzone wyznaczeniem kkglzi koryta za pomeac palikow w
odstpach nie wgkszych nk 25 m.

5.2.2. Wykonanie wykopu z przewiezieniem urobku naasyp lub odktad

Sposéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowa stateczn@ w catym okresie prowadzenia
rob6t, a naprawa uszkodze wynikajacych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykaghciza
Wykonawe robot. Wykonawca powinien wykoaavykopy tak, aby grunty o piym stopniu przydatrsoi

do budowy nasypéw byly odspajane oddzielnie. Odspojgrunty przydatne do wykonania nasypow
powinny by bezpdrednio wbudowane w nasyp. Przewiduje, g cz$¢ gruntdw z wykopu stanowéa
grunt kat. Il zostanie po przeprowadzeniu Waddaboratoryjnych wbudowana w nasyp, w robotach
poprzecznych Nadmiar gruntu z wykopu aglprzewiez¢ na odktad poza teren budowy.

Rzedne dna wykopu okéno w Dokumentaciji Projektowe.

Wykopy powinny by wykonane z zachowaniem projektowanych spadkéwzemanych i podiznych.
Odchylenie osi wykopu od osi projektowanej niezmdy wieksze nk +10 cm. Odchylenia ernych
niwelety w stosunku do ¢dnych projektowanych nie nie przekracza-2 + 0 cm

Szerokd¢ korpusu nie mee r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 10 cm, a krawdzie
korony nie powinny mi@wyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinnoad¢ sie od projektowanego o weej niz 10% jego wartéci wyrazonej
tangensem dta. Maksymalna gbokas¢ na powierzchni skarp nie powinna przekr@cZ® cm przy
pomiarze tat 3-metrowy.

Nieréwndaci korpusu ziemnego mierzone ga@-metrowa, nie mog przekracz& 3 cm. Spadek podiny
korpusu ziemnego i dna rowu nie ma&nic¢ sig od projektowanych wtej nz—2 + 0 cm .

Wykonanie wykopu powinno pagtowa w kierunku podnoszeniaesniwelety.

Wykonywanie wykopdw powinno ldyprowadzone w sposéb zabezpiegegjgrunty przed zwilgoceniem i
nawodnieniem.

Jesli wskutek zaniedhaWykonawcy grunty podiea ulegra nawodnieniu, ktére spowoduje ich diugotravat
nieprzydatné¢, ma on obowjzek usungcia tych gruntow i zagpienia ich gruntami przydatnymi na wtasny
koszt, bez jakichkolwiek dodatkowych doptat ze sgrdamawiagcego.

5.2.3. Profilowanie dna wykopow

Przed przysipieniem do tej czynrigi podiaze powinno by oczyszczone ze wszystkich zanieczysacze
Nalezy profilowat podiaze do spadkéw poprzecznych i pathiych przewidzianych w Dokumentacii
Projektowej, sprgem wskazanym w pkt.3 lub innym zaaprobowanym pimgyniera. W miejscach gdzie
zastosowanie jego jest niegiove profilowanie naley wykona recznie.

Ewentualne zawnenie poziomu w podia przewidzianym do profilowania Wykonawca naprawegz
spulchnienie podita na gébokas¢ zaakceptowan przez lrkyniera, uzupetnienie gruntem spela@jm
wymagania dla gérnej strefy korpusu wsdoniezlednej i zagsci zgodnie z wymogami niniejszej ST.

5.2.4. Zagszczanie dna wykopow

Zageszczanie nalg/ rozpocaé bezpdrednio po profilowaniu . Czynié ta nalezy wykona przy
zastosowaniu spgis mechanicznego dostosowanego do wigko zagsszczanych powierzchni  lub
ubijakami mechanicznymi w miejscach dla innego @przrudno dosfpnych, zachowug optymaln
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wilgotnoi¢ zag;szczonego gruntu.
Zageszczenie naly prowadzt, az do osigniecia wskanika zagszczenia podia = 1,00. Kontrola i
sprawdzenie wg PN-S-02205 Roboty ziemne. Wymagdradania.

5.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszczéa ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grétbavarstwy gruntu (nadkfadu)
powyzej rzgdnych robot ziemnych jest mniejsza 0i3 metra.

Z chwila przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapza s po nim jedynie ruch maszyn
wykonujcych & czynnag¢ budowlan. Moze odbywa sie jedynie sporadyczny ruch pojazdow, ktore nie
spowoduj uszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodze powierzchni robot ziemnych, wynikgyych z niedotrzymania podanych powy
warunkéw obciza Wykonawe robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli robét podano w ST D-00.00,0/magania ogdlne”.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robo6tiemnych

Przed rozpocgiem wykopdéw nalgy sprawdzé prawidtowdé wykonania robot pomiarowych i robét

przygotowawczych wg nagiujacych zasad:

a) Sprawdzenie rob6t pomiarowych:

— 05 wykopu naley sprawdzt na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznaclpoziomie oraz co
100 m na prostych,

— robocze punkty wysokoiowe naley sprawdzt niwelatorem na catej diugo budowanego odcinka,

W czasie prowadzenia robot najekontrolowa:
— odwodnienie korpusu ziemnego

— doktadné¢ wykonania wykopu

— zagszczenie wykopu.

6.2. Badania do odbioru korpusu drogowego
Pomiary:
- szerokeci korpusu ziemnego
- rzednych powierzchni korpusu ziemnego co 20 m , adwndach krzywoliniowych
col0m
- pochylenia skarp
- rbwnaici powierzchni korpusu
- rownasci skarp
Pozostate pomiary nalg przeprowadzaw odstpach co 200 m na prostych, w punktach gtéwnych taku
100 m na tukach o promieniu co najmniej 100 m, @orbna tukach o promieniu mniejszym od 100 m.
Pomiar spadku podimego powierzchni korpusu naleprzeprowadzaco 200 m i w punktach atpliwych.
Wskaznik zag:szczenia okrda¢ nalezy co 50 m.
Tolerancje wykonania podano w pkt. 5.2.
Wszystkie roboty, ktére wykazujwieksze odchylenia cech od okienych w punkcie 5 specyfikacii
powinny by ponownie wykonane przez Wykonawta jego koszt.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdblne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.0QW@magania ogodlne”.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Wykopy naley oblicza wedlug obgtosci wykopu w stanie rodzimym w oparciu 0 metoprzekrojow
poprzecznych, zgodnie z wymiarami podanymi na riggah Dokumentacji Projektowej oraz zmianami
zaakceptowanymi przez4yniera.

Jednosti obmiarow robot jest 1 m (metr szécienny) wykopu w stanie rodzimym.

8. ODBIOR ROBOT

Odbidr robot powinien by przeprowadzony zgodnie z wymaganiami ékmeymi w ST D-00.00.00.
~Wymagania ogélne”.

Wykopy uznaje @ za wykonane zgodnie z Dokumentaélrojektova, wymogami niniejszej ST, jeli
wszystkie wyniki badaokazaly st zgodne z wymaganiami.

W przypadku, gdy cho jeden element badawykonano niezgodnie z wymaganiami, Wykonawca
zobowhazany jest doprowad&iroboty do zgodniei z wymaganiami i przedstagvje do ponownego odbioru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne zasady ptat&oi podano w ST D-00.00.00. ,Wymagania ogolne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptatnag¢ na podstawie jednostki obmiaru w p.7 gglerzyjmowa zgodnie z obmiarem i wynikami bada

Cena wykonania 1f.wykopow obejmuje:

a) prace pomiarowe, przygotowawcze i oznakowarbétro

b) dowiezienie spkgu,

C) wyznaczenie granicy roboét

d) wykonanie wykopéw (odspojenie, przerzut lubegviezienie do wbudowania lub
wywdz poza teren budowy),

e) wykonanie niezftinego odwodnienia na czas robot,

f) profilowanie dna wykopu i skarp,

g) zagszczenie powierzchni wykopow,

h) przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i ldddhaoratoryjnych,

[) uporzdkowanie terenu robét

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne . ¥gamia i badania.

PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa nathealo nawierzchni
drogowych. Piase

PN-B-02480 Grunty budowlane. Podziat i opis gruntow.

PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczenie kapilschbiernej.

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOTB  UDOWLANYCH

ST D-03.02.01.
Kanalizacja deszczowa

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejTpS wymagania dotycze wykonania i odbioru robot
zwiazanych z budowkanalizacji deszczowej prziPrzebudowa drogi gminnej — ul. 25-lecia PRL w
miejscowaci Galewice

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktikemiraktowy i przetargowy przy zlecaniu i reatiga
robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia robot zzanych z

wykonaniem kanalizacji deszczowej przy budowie, eraizacji i remontach drég.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Kanalizacja deszczowa - ikanalizacyjna zewgtrzna przeznaczona do odprowadzaciakow
opadowych.

1.4.2.Kanaly

1.4.2.1. Kanat - liniowa budowla przeznaczona dmwigfiacyjnego odprowadzandaiekdw.

1.4.2.2. Kanat deszczowy - kanat przeznaczony gwavdadzanigciekow opadowych.

1.4.2.3. Przykanalik - kanat przeznaczony daqm#nia wpustu deszczowego z sid@nalizacji
deszczowej.

1.4.2.4. Kanat zbiorczy - kanat przeznaczony derriiasciekdw z co najmniej dwoch kanatéw bocznych.
1.4.2.5. Kolektor gtéwny - kanat przeznaczony d@rmniasciekdéw z kanatéw oraz kanatéw zbiorczych i
odprowadzenia ich do odbiornika.

1.4.2.6. Kanat nieprzetazowy - kanat zamiypio wysokdci wewretrznej mniejszej ri 1,0 m.

1.4.2.7. Kanat przetazowy - kanat zamigio wysokdci wewrgtrznej rownej lub wgkszej nz 1,0 m.
1.4.3.Urzadzenia (elementy) uzbrojenia sieci

1.4.3.1. Studzienka kanalizacyjna - studzienkazgwa - na kanale nieprzetazowym przeznaczona do
kontroli i

prawidtowej eksploatacji kanatdw.

1.4.3.2. Studzienka przelotowa - studzienka kaaejina zlokalizowana na zatamaniach osi kanatu w
planie, na

zalamaniach spadku kanatu oraz na odcinkach pitostyc

1.4.3.3. Studzienka pgizeniowa - studzienka kanalizacyjna przeznaczortaodenia co najmniej dwdch
kanatéw doptywowych w jeden kanat odptywowy.

1.4.3.4. Studzienka kaskadowa (spadowa) - studzikakalizacyjna maga dodatkowy przewdd pionowy
umazliwiajacy wytracenie nadmiaru energiciekOw, sptywajcych z wyzej potazonego kanatu
doptywowego

do nizej polazonego kanatu odptywowego.

1.4.3.5. Wpust deszczowy - ydzenie do odbioréciekow opadowych, sptywagych do kanatu z
utwardzonych powierzchni terenu.

1.4.4.Elementy studzienek i komor

1.4.4.1. Piyta przykrycia studzienki lub komoryytp przykrywapca komoe robocz.

1.4.4.2. Wiaz kanatowy - elemetgliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych siemizk rewizyjnych
lub

komor kanalizacyjnych, unitiwiajacy dostp do uradzer kanalizacyjnych.

1.4.4.3. Kineta - wyprofilowany rowek w dnie stuglzki, przeznaczony do przeptywu w nigiekow.
1.4.4.4. Spocznik - element dna studzienki lub kgnk@analizacyjnej pongdzy kinet asciam komory
roboczej.

1.4.5.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
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definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania g3 pkt 1.4.

1.5. Ogd6lne wymagania dotycice robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojrid”1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycxe materiatdw

Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanST D-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rury kanatowe

2.2.1.Rury kanalizacyjne PCV klasy SN&dnicy 315mm zgodne z PN-EN 1452

2.3. Studzienki kanalizacyjne

2.3.1.Studnie rewizyjne betonowe o g 1000 mm, z betoasykB45, zgodne z PN-EN 124:2000

- wlazyzeliwne klasy D400, z wypetnieniem betonowym, zgodri®N-EN 124

2.3.2.Dno studzienki

Dno studzienki wykonuje sijako monolit z betonu hydrotechnicznego odetevosciach podanych w
pkt 2.3.1.

2.3.3.Stopnie ztazowe

Stopnie ztazoweeliwne odpowiadajce wymaganiom PN-H-74086 [14].

Wedtug pkt 2.3.4.

2.4. Plyta pokrywowa

JeSeli dokumentacja projektowa lub ST nie ustala iejdp ptyt: pokrywows stanowi prefabrykat wg
Katalogu powtarzalnych elementéw drogowych [23].

2.5. Studzienkisciekowe

2.5.1.Wpusty ulicznezeliwne

Wopusty ulicznezeliwne powinny odpowiadawymaganiom PN-H-74080-01 [12] i PN-H-74080-04
[13].

2.5.2.Kregi betonowe prefabrykowane

Na studzienksciekowe stosowane prefabrykowane kgi betonowe grednicy 50 cm, wysolkiei 30cm
lub 60 cm, z betonu klasy B 25, wg KB1-22.2.6 @]

2.5.3.Piesscieniezelbetowe prefabrykowane

Piekcieniezelbetowe prefabrykowanesocednicy 65 cm powinny liywykonane z betonu wibrowanego
klasy B 20 zbrojonego stabtOS.

2.5.4 Kruszywo na podsypk

Podsypka mfe by wykonana z ttucznia lubwiru. Uzyty materiat na podsypipowinien odpowiada
wymaganiom stosownych norm, np. PN-B-06712 [7], B¥41111 [3], PN-B-11112 [4].

2.6. Beton

Beton hydrotechniczny B-15 i B-20 powinien odpovaadiymaganiom BN-62/6738-07 [17].

2.7. Zaprawa cementowa

Zaprawa cementowa powinna odpowiadgymaganiom PN-B-14501 [7].

2.8. Sktadowanie materiatow

2.8.1.Rury kanatowe

Rury mazna sktadowé na otwartej przestrzeni, uktadajje w pozycji leacej jedno- lub
wielowarstwowo, albo w pozycji stgjej.

Powierzchnia sktadowania powinnachytwardzona i zabezpieczona przed gromadzeniemdc
opadowych.

W przypadku sktadowania poziomego pierysmrstw rur naley utozy¢ na podktadach drewnianych.
Podobnie na podkitadach drewnianych aplektada wyroby w pozycji stajcej i jezeli powierzchnia
skladowania nie odpowiada ww. wymaganiom.

Wykonawca jest zobowzany ukfada rury wedtug poszczegélnych grup, wiedkoi gatunkow w
sposob zapewniggy stateczn@ oraz umaliwiajacy dostp do poszczegdlnych stoséw lub pojedynczych
rur.

2.8.2.Kregi

Kregi mozna sktadowé na powierzchni nieutwardzonej pod warunkiemnacisk kggow
przekazywany na grunt nie przekracza 0,5 MPa.

Przy sktadowaniu wyrobdéw w pozyciji wbudowania wys&kskltadowania nie powinna przekraéza
1,8 m. Sktadowanie powinno uwia¢ dostp do poszczegdlnych stoséw wyrobow lub pojedynczych
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kregow.
2.8.3.Wiazy kanatowe i stopnie
Wiazy kanatowe i stopnie powinny bgktadowane z dala od substancji dzigggh korodujco.
Wiazy powinny by posegregowane wg klas. Powierzchnia sktadowamanpa by utwardzona i
odwodniona.
2.8.4.Wpustyzeliwne
Skrzynki lub ramki wpustow magoy¢ sktadowane na otwartej przestrzeni, na paletastosach o
wysokasci maksimum 1,5 m.
2.8.5.Kruszywo
Kruszywo naley skladowa na utwardzonym i odwodnionym podtow sposéb zabezpieczey je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymiajaazi i frakcjami kruszyw.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycge sprztu
Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
3.2. Sprz:t do wykonania kanalizacji deszczowej
Wykonaweca przyspujacy do wykonania kanalizacji deszczowej powinien azd siec mozliwoscia
korzystania z nagpujacego sprztu:

_zurawi budowlanych samochodowych,

_koparek podsbiernych,

. spycharek kotowych lubagiennicowych,

_sprztu do zagszczania gruntu,

:wciqgarek mechanicznych,

. beczkowozow.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycge transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagjaine” pkt 4.
4.2. Transport rur kanatowych
Rury PCV, mog by¢ przewaone dowolnymgrodkami transportu w sposob zabezpiegzaaje przed
uszkodzeniem lub zniszczeniem.
Wykonawca zapewni przewo6z rur w pozycji poziomegtuz srodka transportu, z wajkiem rur
betonowych o stosunkirednicy nominalnej do dtugoi, wigkszej niz 1,0 m, ktore natey przewozé w
pozycji pionowej i tylko w jednej warstwie.
Wykonawca zabezpieczy wyroby przexsoe w pozycji poziomej przed przesuwaniem i przzagem pod
wptywem sit bezwladnéei wystepujacych w czasie ruchu pojazdow.
Przy wielowarstwowym uktadaniu rur gorna warstwa moze przewssza $ciansrodka transportu o
wigce] niz 1/3srednicy zewrtrznej wyrobu.
Pierwsza warstwe rur kielichowych nalgy uktad& na podktadach drewnianych.
4.3. Transport kregow
Transport kggow powinien odbywasic samochodami w pozycji wbudowania lub prostopadle d
pozycji wbudowania.
Dla zabezpieczenia przed uszkodzeniem przewygch elementéw, Wykonawca dokona ich
usztywnienia przez zastosowanie przektadek, roxpokdindw z drewna, gumy lub innych odpowiednich
materiatow.
4.4. Transport wlkazow kanatowych
Wiazy kanatowe magbyc¢ transportowane dowolnyrmsiodkami transportu w sposob zabezpieczony
przed przemieszczaniem i uszkodzeniem.
Wiazy typu cézkiego mog by¢ przewaone luzem, natomiast typu lekkiego rigiektada& na paletach po
10 szt. i hczy¢ tasma stalowa.
4.5. Transport wpustéwSeliwnych
Skrzynki lub ramki wpustow magoyé przewdone dowolnymirodkami transportu w sposéb
zabezpieczony przed przesuwaniemmidczas transportu.
4.6. Transport mieszanki betonowe;j
Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapeakietrodki transportowe, ktore nie
spowoduj segregacji skladnikow, zmiany skladu mieszankijexzzyszczenia mieszanki i obenia
temperatury przekraczaej grani¢ okreslona w wymaganiach technologicznych.
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4.7. Transport kruszyw

Kruszywa mog by¢ przewaone dowolnymirodkami transportu, w sposéb zabezpiezaje przed
zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

4.8. Transport cementu i jego przechowywanie

Transport cementu i przechowywanie powinny bgodne z BN-88/6731-08 [16)].

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robot podano w OST D-M-@O0M, Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do robét Wykonawca dokona ich wytyczeriavale oznaczy je w terenie za
pomoa kotkdw osiowych, kotkowswiadkow i kotkow krawgdziowych.

W przypadku niedostatecznejdto reperdw statych, Wykonawca wbuduje repery tyrsonee (z

rzednymi sprawdzonymi przez sy geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperéw izetime przekae
Inzynierowi.

5.3. Roboty ziemne

Wykopy naley wykona jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonaniadto wykopu

(recznie lub mechanicznie) powinny dgostosowane do gihokasci wykopu, danych geotechnicznych oraz
posiadanego spgii mechanicznego.

Szerokd¢ wykopu uwarunkowana jest zegtrenymi wymiarami kanatu, do ktorych dodaje si
obustronnie 0,4 m jako zapas potrzebny na desk@&eiain i uszczelnienie stykow. Deskowakigan
nalezy prowadzt w miar jego gtbienia.

Dno wykopu powinno by rowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokunoginteojektowej,

przy czym dno wykopu Wykonawca wykona na pozionyeszym od rzdnej projektowanej o 0,20 m.
Zdjecie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinné Wykonane bezgmednio przed utzeniem
przewodow rurowych. Zdgie tej warstwy Wykonawca wykonacznie lub w spos6b uzgodniony z
Inzynierem.

5.4. Przygotowanie podtea

W gruntach suchych piaszczystyetirowo-piaszczystych i piaszczysto-gliniastych podin jest

grunt naturalny o nienaruszonej strukturze dna ypyko

W gruntach nawodnionych (odwadnianych w trakciedtppodiaze naley wykona: z warstwy ttucznia lub
zwiru z piaskiem o grubei od 15 do 20 crmatznie z utaonymi siczkami odwadniagcymi.

Zagszczenie podiea powinno by zgodne z okrdonym w ST.

5.5. Roboty montaowe

Rurochgi powinny by uktadane zgodnie z wymaganiami norm i technalogtadania przewodow.

Dla zapewnienia wkgiwego utaenia rurocigu, zgodnie z zaprojektowansh, nalery przez punkty
osiowo trwale oznakowane na tatach celowniczyclkeqgagna¢ sznurek lub drut, na ktérym zawieszony jest
ciezarek pionu mgdzy dwoma tatami celowniczymi.

Nachylenie podiza wykopu nalgy sprawdzt za pomog niwelatora, w odniesieniu do statych reperéw
roboczych umieszczonych poza wykopem oraz tymczadoweperdw, tj. drewnianych kotkéw wbitych w
dno wykopu.

Przed opuszczeniem rur do wykopu agleprawdzt, czy nie maj widocznych uszkodzepowstatych w
czasie transportu lub przechowywania. Ponadtomalgzy starannie oczgi¢ ze szczeg6lnym zwroceniem
uwagi na kielichy ni bose kae rur.

Uszkodzone rury powinny ldyusuwane i przechowywane poza obszarem dokonywiaonidazu.

Rury naley opuszcza do wykopu powoli i ostrinie, przy pomocy kizkow, wielokazkow, dzwigow lub
recznie. Zabrania sizrzucania rur do wykopu.

Odpowiednie odcinki rur powinny bypuszczane do wykopu na przygotowane i wyréwnaakope o
odpowiednim nachyleniu.

Kazda rura powinna kiyuktadana zgodnie z projektowgosi i nachyleniem jak réwniepowinnascisle
przyleg& do podtaa na swojej catej dtugoi, co najmniej na ¥4 obwodu, symetrycznie do osi.

W celu dokonania patzea rur naley przygotowa odpowiednie zagbienia. Wymiary takich zagbien
beda dostosowane daednicy i rodzaju pakczenia. Odchylenie osi uktadanego ruggai od ustalonego
kierunku rurocigu nie mae przekracza+/- 2 cm. Réanice midzy rzdmn uktadanego ruroggu a
wartadscia podam w dokumentacji projektowej nie magrzekracza +/- 2 cm w kadym punkcie ruroaigu i
nie mog powodowa ani odwrotnego nachylenia odcinka rugagi ani jego nachylenia rbwnego zeru.

-35-



Rury kielichowe PCV powinny ld#aczone przy pomocy uszczelek fabrycznych.

Kanat deszczowy wykoianalezy z rur kanalizacyjnych PCV kielichowych $cednicy d=250 mm, klasy T,
taczonych na kielichy z uszczelkami gumowymi.

Na kanatach naf#y wybudowa studnie z kggéw betonowych g 1000 mm, z betonu klasy B45, lagzio

na uszczelki gumowe.

Studnie nalgy przykry¢ zelbetowymi ptytami pokrywowymi z wiazegeliwnym, kl. D400, z wypetnieniem
betonowym, wicianach osadgistopnie ztazowe.

5.5.1.Przykanaliki

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczeirmy wykonywaniu przykanalikdw natg
przestrzeganastpujacych zasad:

_-trasa przykanalika powinna bprosta, bez zatamav planie i pionie (z wyjtkiem tukéw dla

_podiczenia do wpustu bocznego w kanale lub do syfomy podhczeniach do kanatu ogélnosptawnego),

.-minimalny przekréj przewodu przykanalika powiniegnosic 0,20 m (dla pojedynczych wpustow i
przykanalikow nie diaszych nk 12 m mana stosowasrednic; 0,15 m),

_-dtugai¢ przykanalika od studzienkciekowej (wpustu ulicznego) do kanatu lub studzieelwizyjnej

_potaczeniowej nie powinna przekracz24 m,

.-wlaczenie przykanalika do kanatu moby¢ wykonane za pwoednictwem studzienki rewizyjnej,

_studzienki krytej (tzwslepej) lub wpustu bocznego,

. -spadki przykanalikow powinny wynd@sod min. 20 %. do max. 400 %. z tyre przy spadkach
wiekszych od 250 %0 naky stosowa rury zeliwne,

_-kierunek trasy przykanalika powiniendggodny z kierunkiem spadku kanatu zbiorczego,

_-wilaczenie przykanalika do kanatu powinna:lwykonane pod &em min. 450, max. 900

_(optymalnym600),

.-wlaczenie przykanalika do kanatu poprzez studzigrdaczeniovy nalery dokonywd tak, aby
-wysokas¢ spadku przykanalika nad podipstudzienki wynosita max. 50,0 cm. W przypadku kezndci
wtaczenia przykanalika na wysada@ wiekszej naley stosowd przepady (kaskady) umieszczone na
zewnmntrz pozascianka studzienki,

_-wilaczenia przykanalikow z dwoch stron do kanatu ztiego poprzez wpusty boczne powinny by
usytuowane w odlegsai min. 1,0 m od siebie.
5.5.2.Studzienkisciekowe
Studzienkisciekowe, przeznaczone do odprowadzania wod opadowyezdni drog i placow, powinny by
z wpustem ulicznynzeliwnym i osadnikiem.

_Podstawowe wymiary studzienek powinny wyrosi

. -gtebokaé¢ studzienki od wierzchu skrzynki wpustu do dna wylprzykanalika 1,65 m (wyjkowo -
min. 1,50 m i max. 2,05 m),

_-Otebokai¢ osadnika 0,95 m,

. -$rednica osadnika (studzienki) 0,50 m.

Kratasciekowa wpustu powinna bysytuowana vécieku jezdni, przy czym wierzch kraty powinien
by¢ usytuowany 2 cm po#gj scieku jezdni.

Liczba studzienekciekowych i ich rozmieszczenie uzahione jest przede wszystkim od

wielkosci odwadnianej powierzchni jezdni i jej spadku padiego. Naley przyjmowa, ze na jeda
studzienk powinno przypadaod 800 do 1000 m2 nawierzchni szczelnej.

Rozstaw wpustow przy pochyleniu pogiym scieku do 3 %o powinien wynasiod 40 do 50 m; od 3
do 5 %o powinien wynogiod 50 do 70 m; od 5 do 10 %o - od 70 do 100 m.

Whpusty uliczne na skrzpwaniach ulic natey rozmieszczéprzy krawgznikach prostych w odlegioi
minimum 2,0 m od zak@zenia tuku krawznika.

Przy umieszczeniu kratgkiekowych bezp&rednio w nawierzchni, wierzch kraty powinien znaj@o sie
0,5 cm poniej poziomu warstwycieralnej.

Kazdy wpust powinien bypodhczony do kanatu za peednictwem studzienki rewizyjnej
potaczeniowej, studzienki krytej (tzwlepej) lub wyptkowo za pomogwpustu bocznego.

Wpustow deszczowych nie najesprzgat. Gdy zachodzi koniecz#é zwigkszenia powierzchni
sptywu, dopuszczasiv wyjatkowych przypadkach stosowanie wpustéw podwojnych.

W przypadkach kolizyjnych, gdy zachodzi koniecgnosytuowania wpustu nad istrgeymi
urzadzeniami podziemnymi, mina studzienk sciekowa wyptyci¢ do min. 0,60 m nie stosyg osadnika.
Osadnik natomiast powinien bustawiony poza kolizyjnym ugdzeniem i patczony przykanalikiem ze
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studzienlg, jak rowniez z kanatem zbiorczym. Odlegtbosadnika od kragznika jezdni nie powinna
przekraczéa 3,0 m.

5.5.3.Zasypanie wykopdw i ich zagzczenie

Zasypywanie rur w wykopie nale prowadz¢ warstwami grubgci 20 cm. Materiat zasypkowy
powinien by réwnomiernie uktadany i zagzczany po obu stronach przewodu. \WskKazag:szczenia
powinien by zgodny z okrdonym w ST.

Rodzaj gruntu do zasypywania wykopow Wykonawca dnga Inzynierem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolplet’6.

6.2. Kontrola, pomiary i badania

6.2.1.Badania przed przygtieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykértzadania materiatdw do betonu i zapraw i
ustal¢ recepg.

6.2.2.Kontrola, pomiary i badania w czasie robot

Wykonawca jest zobowzany do statej i systematycznej kontroli prowadzimsobo6t w zakresie i z
czestotliwoscia okreslong w niniejszej ST i zaakceptowaprzez Irzyniera.

W szczegolnéci kontrola powinna obejmowa

. -sprawdzenie kgdnych zataonych taw celowniczych w nawianiu do podanych statych punktéw
wysokasciowych z doktadngcia do 1 cm,

_-badanie zabezpieczenia wykop6w przed zalaniemywod

_-badanie i pomiary szerokd, grubdci i zag:szczenia wykonanej warstwy pog#oz kruszywa

_mineralnego lub betonu,

. -badanie odchylenia osi kolektora,

;-sprawdzenie zgodioi z dokumentagj projektows zatazenia przewodow i studzienek,

. -badanie odchylenia spadku kolektora deszczowego,

. -sprawdzenie prawidtowoi utozenia przewodow,

_-sprawdzenie prawidtowoi uszczelniania przewodow,

:-badanie wskanikOw zag:szczenia poszczegoinych warstw zasypu,

. -sprawdzenie kdnych posadowienia studzien@iekowych (kratek) i pokryw wtazowych,

_-sprawdzenie zabezpieczenia przed karozj

6.2.3.Dopuszczalne tolerancje i wymagania

.-odchylenie odlegkxi krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykaope powinno wynosi
wiecej niz £5 cm,

_-odchylenie wymiaréw w planie nie powinnodwicksze nk 0,1 m,

:-odchylenie grubgei warstwy podtaa nie powinno przekracéa3 cm,

.-odchylenie szerokmi warstwy podiga nie powinno przekracga5 cm,

_-odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylemikegtdci osi utazonego kolektora od osi przewodu

_ustalonej na tawach celowniczych nie powinna praekat [15 mm,

.-odchylenie spadku wonego kolektora od przewidzianego w projekcie m&ipno przekracza-5%
projektowanego spadku (przy zmniejszonym spadkd)0%6 projektowanego spadku (przy zikszonym
spadku),

_-rzedne krateléciekowych i pokryw studzienek powinny bwykonane z doktadricia do #5 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00@0nagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarows jest m (metr) wykonanej i odebranej kanalizacji.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Og0dlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.0Q/0@magania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumenggajojektows, ST i wymaganiami liyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem #oleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbior robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
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:-roboty montaowe wykonania rur kanatowych i przykanalika,
. -wykonane studzienkiciekowe i kanalizacyjne,

. -wykonane komory,

_-wykonana izolacja,

_-zasypany zagszczony wykop.

Odbidr robot zanikagcych powinien by dokonany w czasie umlbwiajacym wykonanie korekt i

po

prawek, bez hamowania ogo6inego ppstrobot.

Diugos¢ odcinka robot ziemnych poddana odbiorowi nie paaiby mniejsza od 50 m.

9.

PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycce podstawy platngci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsei podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena 1 m wykonanej i odebranej kanalizacji obejmuje
_-oznakowanie robét,
_-dostaw¢ materiatow,
. -wykonanie robot przygotowawczych,

.~wykonanie wykopu w gruncie kat. I-IV wraz z umoeniemscian wykopu i jego odwodnienie,

. -przygotowanie podte i fundamentu,

.-wykonanie gczkow,

. -wykonanie wylotu kolektora,

_-utozenie przewodow kanalizacyjnych, przykanalikéw, siudtudzienekiciekowych,
:-wykonanie izolacji rur i studzienek,

. -zasypanie i zagszczenie wykopu,

. -przeprowadzenie pomiarow i badaymaganych w specyfikacji technicznej.

10
10
1.
2.
3.

. PRZEPISY ZWIAZANE

.1. Normy

PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu

PN-B-06751 Wyroby kanalizacyjne kamionkowe. Ridkgztattki. Wymagania i badania
PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa natwalo nawierzchni drogowyckwir i

mieszanka

20.

10
21

. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamam@&awierzchni drogowych
. PN-B-12037 Cegta petna wypalana z gliny - karaalyjna

. PN-B-12751 Kamionkowe rury i ksztattki kanaligpe. Ksztalty i wymiary

. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykle

. PN-C-96177 Lepik asfaltowy bez wypetniaczy stesoy na gogco

. PN-H-74051-00 Wtazy kanatowe. Ogolne wymagamiadania

. PN-H-74051-01 Wtazy kanatowe. Klasa A (wlazguyekkiego)

. PN-H-74051-02 Wiazy kanatowe. Klasy B, C, Damy typu ctzkiego)

. PN-H-74080-01 Skrzynkeliwne wpustow deszczowych. Wymagania i badania
. PN-H-74080-04 Skrzynkeliwne wpustow deszczowych. Klasa C

. PN-H-74086 Stopnigeliwne do studzienek kontrolnych

. PN-H-7410%eliwne rury cénieniowe do peiczea sztywnych

. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywani

. BN-62/6738-03,04, 07 Beton hydrotechniczny

. BN-86/8971-06.00, 01 Rury begaeniowe. Kielichowe rury betonowezelbetowe ,Wipro”

. BN-86/8971-06.02 Rury beznieniowe. Rury betonowezelbetowe
BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betdrggi betonowe elbetowe.
.2. Inne dokumenty

. Instrukcja zabezpieczania przed kagdanstrukcji betonowych opracowana przez Instyeahniki

Budowlanej - Warszawa 1986 r.

22

. Katalog budownictwa

KB4-4.12.1.(6) Studzienki pgtzeniowe (lipiec 1980)
KB4-4.12.1.(7) Studzienki przelotowe (lipiec 1980)
KB4-4.12.1.(8) Studzienki spadowe (lipiec 1980)
KB4-4.12.1.(11) Studzienkiepe (lipiec 1980)
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KB4-3.3.1.10.(1) Studzienkciekowe do odwodnienia drog @uiziernik 1983)

KB1-22.2.6.(6) Kegi betonowesrednicy 50 cm; wysolksei 30 lub 60 cm

23. ,Katalog powtarzalnych elementéw drogowych’rgiisprojekt” - Warszawa, 1979-1982 r.

24. Tymczasowa instrukcja projektowania i budowgeproddéw kanalizacyjnych z rur ,Wipro”, Centrum
Techniki Komunalnej, 1978 r.

25. Wytyczne eksploatacyjne do projektowania dieczadzenr sieciowych, wodoaigowych i
kanalizacyjnych, BPC WiK ,,Cewok” i BPBBO Miastop#eijt- Warszawa, zaakceptowane i zalecone do
stosowania przez Zespo6t Doradczy ds. procesu ipeygaego powotany przez Prezydenta m.st.
Warszawy - sierpie1984 r.

-39-



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOTB  UDOWLANYCH

D-03.02.01a
Regulacja pionowa urzdzen obcych w jezdni

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSfwymagania dotycze wykonania i odbioru
robot zwhzanych z wykonaniem regulacji pionowej agizex obcych w ramach przebudowy drogi gminne;j -
ul. 25-lecia PRL w miejscovéai Galewice.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktirpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygeasad prowadzenia rob6t aganych

z wykonaniem i odbiorem przypowierzchniowej regjilpmnowej uradzen obcych w jezdni (np.
studzienek rewizyjnych, wpustdéw ulicznych, zawori@asuw).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Studzienka kanalizacyjna - udzenie paiczone z kanalem, przeznaczone do kontroli

lub prawidtowej eksploatacji kanatu.

1.4.2.Studzienka rewizyjna (kontrolna) - ydzenie do kontroli kanatow nieprzetazowych, ich $emvaciji
i przewietrzania.

1.4.3.Wpust uliczny (wpusfciekowy, studzienkaciekowa) - uradzenie do przefia wod opadowych
Z powierzchni i odprowadzenia poprzez przykanatikdnalizacji deszczowej lub ogélnosptawnej.
1.4.4.Wtaz studzienki - elemenieliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych sigigiek rewizyjnych,
umazliwiajacy dostp do uradzer kanalizacyjnych.

1.4.5.Kratkasciekowa - urzdzenie, przez ktére wody opadowe przedastiajod gory do wpustu
ulicznego.

1.4.6.NasadaZeliwna) z wlewem bocznym (w krasniku) - uradzenie, przez ktére wody opadowe
przedostaj sic w ptaszczynie krawgznika do wpustu ulicznego.

1.4.7.Pozostate okienia podstawoweaszgodne z obovazujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymaganigolne” [1] pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycice robot

Ogdlne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogo[agpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycxe materiatdw

Ogolne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pura

w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania regulacji pionowej uszlbdzonej studzienki kanalizacyjnej

Do przypowierzchniowej regulacji uidzea obcych naley uzy¢:

a) materiaty otrzymane z rozbiérki

b) materiaty nowe, dilace materiatem uzupetnigiym, tego samego typu, gatunku i wymiarow,

jak materiat rozbiorkowy, odpowiadae wymaganiom:

- ST, wymienionych w pkcie 5.6 niniejszej specylijkaw przypadku materiatdw potrzebnych

do utazenia howej nawierzchni.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycge sprz:tu

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” [1{ k

3.2. Sprz:t stosowany do wykonania regulacji pionowej urzdzen obcych

Wykonawca przyspujacy do wykonania regulacji, powinien wykazsie maozliwosécia korzystania
Z nastpujacego spratu:

- pity tarczowej,

- miota pneumatycznego,

- spezarki powietrza,
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- dzwigu samochodowego,

- zageszczarki wibracyjnej,

- sprztu pomocniczego (szczotka, topata, szablon itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycge transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidregjgd1] pkt 4.

4.2. Transport materiatdw

Transport nowych materiatéw do wykonania regulgepwinien odpowiadawymaganiom

okreslonym w:

a) ST, wymienionych w pkcie 5.6 niniejszej specgftik, w przypadku materiatdw wykorzystywanych
do wykonania nowej nawierzchni.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-00000My/magania ogolne” [1] pkt 5.

5.2. Zapadnkcia urzadzen, podlegapce regulaciji

Regulacja urgdzer podziemnych wyspuje, gdy ré@nica pozioméw ponedzy:

- kratka wpustu ulicznego a gaarpowierzchm, warstwyscieralnej nawierzchni wynosi povrgj 1,5 cm,
- wkazem, obudowzaworu i zasuwy a gogrpowierzchma nawierzchni wynosi powagj 1 cm.

5.3. Zasady wykonania naprawy

Wykonanie naprawy poleggiej ha regulacji pionowej ugdzenia obcego, obejmuje:

1. roboty przygotowawcze

- rozpoznanie uszkodzenia,

- wyznaczenie powierzchni podlegegj naprawie,

2. wykonanie naprawy

- regulacg zanizonej obudowy przed useniem nowej nawierzchni.

5.4. Roboty przygotowawcze

Rozpoznanie uszkodzenia polega na:

- ustaleniu sposobu deformacji obudowy,

- okresleniu stanu nawierzchni w bezgpednim otoczeniu,

- Wskpnym rozpoznaniu przyczyn uszkodzenia,

- rozeznaniu mdiwosci wykorzystania dotychczasowych elementowadeznia.

5.5. Wykonanie regulacji wtazéw, wpustow i obuddéw

Jezeli ST nie przewiduje inaczej, to wykonanie przypenechniowej regulacji uegzenia obcego,
obejmuje:

1. zdgcie przykrycia (pokrywy, wtazu, kratkciekowej, nasady skrzynki) u@zenia podziemnego,

2. sprawdzenie stanu konstrukcji i oczyszczeniagjaz:sci (np. nasady wpustu, komina wiazowego) z
ew. uzupetnieniem ubytkéw,

3. w przypadku niewielkiego zapadaia - poziomowanie gérnej ¢xi komina wiazowego, nasady wpustu
itp. przy wyciu zaprawy cementowo-piaskowej, a w przypadkgkszych - wykonanie deskowania oraz
utozenie i zagszczenie mieszanki betonowej klasy co najmniej Ba&ijtug wymiarow dostosowanych
do rodzaju uszkodzenia i poziomu planowanej powtanzjezdni, a take rozebranie deskowania,

4. osadzenie przykrycia studzienki, krat&iekowej oraz obudowy zasuwy istrieych zaworu z
wykorzystaniem istniagych lub nowych materiatdw oraz ew. wyrGwnaniemraap cementow.

W przypadku znacznych zapaelhi wynikajacych z uszkodze(zniszczé) korpusu studzienki,
kanatow, przykanalikow, elementow dennych, wymygrantu itp. - Sposob naprawy najeokresli¢
indywidualnie i wykona ja wedtug osobno opracowanej specyfikacji technicznej

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolfig’pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien:

- uzysk@& wymagane dokumenty, dopuszez® wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@av
(certyfikaty na znak bezpieazstwa, aprobaty techniczne, certyfikaty zgodmodeklaracje zgodrei,
ew. badania materiatow wykonane przez dostawcay itp

- sprawdzt cechy zewstrzne gotowych materiatéw z tworzyw i prefabrykowaeh.
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Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad¥/ykonawca przedstawiadynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow, ktére naley wykona w czasie rob6t podaje tablica 1.
Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badad pomiarow w czasie robo6t

Lp. |Wyszczegdlnienie bada pomiaréw | Czstotliwos¢ bada Wartasci dopuszczalne

1. Wyznaczenie powierzchni lraz Niezlkdna powierzchnia
przeznaczonej
do wykonania naprawy
2. | Roboty rozbiorkowe lraz Akceptacja
nieuszkodzonych
materiatow
3. | Szczegdbtowe rozpoznanie lraz Akceptacja tryniera

uszkodzenia i
decyzja o sposobie naprawy

Regulacja urglzenia Ocena gita Wg pktu 5.5
5. Potazenie uradzenia w stosunku do 1 raz Kratkasciekowa ok. 0,5 cm
planowanej nawierzchni ponizej, wkaz studzienki,

obudowa zasuw
- W poziomie nawierzchni

6.4. Badania wykonanych robét

Po zakaczeniu robot naley sprawdzt wizualnie:

- wyglad zewretrzny wykonanej regulacji w zakresie wydu, ksztattu, wymiaréw, desenia nawierzchni
typu kostkowego,

- poprawné¢ profilu podtwznego i poprzecznego, nasujacego do planowanej nawierzchni
i umozliwiajacego sptyw powierzchniowy wod.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00806nagania ogolne” [1] pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarow jest 1 obiekt wykonanej regulacji .

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-00.0Q0/@magania ogolne” [1] pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z ST | wymaganianiyimera, jeeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 datyikiypozytywne.

8.2. Odbior robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi rob6t zanikagych i ulegagcych zakryciu podlegaj

- roboty rozbidrkowe,

- regulacja studzienki, zasuwy

Odbidr tych robét powinien dyzgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-00.00.00 ,Wymagani
ogolne” [1] oraz niniejszej ST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsei podano w ST D-00.00.00 [1] ,Wymagania ogolnet k
9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania 1 szt. regulacji pionowej obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- 0znakowanie robot,

- roboty rozbiorkowe,

- dostarczenie materiatow i spta,

- wykonanie regulacji uggdzenia obcego,
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- odwiezienie nieprzydatnych materiatéw rozbiérkawya sktadowisko,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
- odwiezienie sprgu.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. D-00.00.00 Wymagania ogolne
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOTB UDOWLANYCH
D-04.04.00
Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogoinej specyfikacji teclanigj (ST) § wymagania ogolne dotygze
wykonania i odbioru rob6t zewzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilianych
mechanicznie w ramach przebudowy drogi gminnej 2bdlecia PRL w miejscovéoi Galewice.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktmeetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
wykonaniu robét opisanych w podpunkcie 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét aganych z
wykonywaniem podbuddw z kruszyw stabilizowanych hatcznie wg PN-S-06102 [21] i obejra$T:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibo@go mechanicznie,

Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuge ajjodnie z ustaleniami podanymi
w dokumentacji projektowej, jako podbud@womocnicz i podbudow zasadnicz wg Katalogu typowych
konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnychi].3
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczolegapcy na odpowiednim zggzczeniu w
optymalnej wilgotnéci kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.
1.4.2.Pozostatekreslenia podstawoweaszgodne z obovgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w OST D-00.00.00 ,Wymagaagdlne” pkt 1.4 oraz w ST dotygzych
poszczegodlnych rodzajow podbuddw z kruszyw staimlemych mechanicznie:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibm@go mechanicznie,
1.5. Ogo6lne wymagania dotygze robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie™.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogolne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pader ST D-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Materiaty stosowane do wykonania podbudow z krusgtahilizowanych mechanicznie podano w
ST dotycacych poszczegolnych rodzajéw podbudow:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibr@go mechanicznie,
2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, olglena wedtug PN-B-06714-15 [3] powinnaé migdzy
krzywymi granicznymi pél dobrego uziarnienia podamya rysunku 1.
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Rysunekl.Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeaorach na podbudogv wykonywane metad
stabilizacji mechanicznej

1-2 kruszywo na podbude@vwasadnicz (gérr warstwe) lub podbudow jednowarstwow

1-3 kruszywo na podbudewpomocnicz (dolmg warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadgiagta i nie mae przebiegéod dolnej krzywej
granicznej uziarnienia do gérnej krzywej granicamgprnienia naasiednich sitach. Wymiar najakiszego
ziarna kruszywa nie nie przekracza2/3 grubdéci warstwy uktadanej jednorazowo.
2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Kruszywa Kruszywa | Zuzel
Lp. | Wyszczegolnienie | naturalne tamane Badania
wiasciwosci Podbudowa wedtug
z |pomoc- pomoc- |za|pomoc
asa| nicza nicza sa|-nicza
d- d-
nic ni
za cz
a
1 | Zawartd¢ ziarn od |od 2 od 2 od{od2 |PN-B-06714
mniejszych it 0,075 |2 |do 12 do 12 2 |do12 |-15]3]
mm, % (m/m) do do
10 10
2 Zawart@¢ nadziarna,| 5 10 10 51 10 PN-B-06714
% (m/m), nie wecej -15[3]
niz
3 | Zawartd¢ ziarn 35 |45 40 - |- PN-B-06714
nieforemnych -16 [4]
%(m/m), nie wecej
niz
4 | Zawart@é PN-B-04481 [1]
zanieczyszcze 1 |1 1 1)1
organicznych,
%(m/m), nie wgcej
niz
5 | Wskanik piaskowy [od |od 30 do ||od 30 do BN-64/8931
po piecio-krotnym 30 |70 70 - |- -01 [26]
zag:szczeniu metad | do
[ lub Il wg PN-B- 70
04481, %
6 |Scieralngé¢ w bebnie
Los Angeles
a) scieralnGg¢
catkowita po petnej
liczbie obrotéw, nie |35 |45 50 40(50
wigcej niz PN-B-06714
b) scieralna¢ -42 [12]
czesciowa po 1/5 30 |40 35 30|35
petnej liczby obrotow,
nie wiecej niz
7 | Nasakliwosc, 254 5 6|8 PN-B-06714
%(m/m), nie wgcej -18 [6]
niz
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8 Mrozoodpornéc, PN-B-06714
ubytek masy po25 |5 |10 10 51 10 -19 [7]

cyklach zamrza-
nia, %(m/m), nie

wiecej iz

9 | Rozpad krzemianowy PN-B-06714
i zela- - - - 113 -37 [10]
zawy hcznie, % PN-B-06714
(m/m), nie wicej niz -39 [11]

10 | Zawarté¢ zwiazkow PN-B-06714
siarki w przeliczeniu |1 |1 1 24 -28 [9]
na SQ, %(m/m), nie
wiecej niz

11 | Wska&nik nosnosci
Whes Mie-szanki
kruszywa, %, nie

mniejszy nk: 80 |60 60 80|60 PN-S-06102
a) przy zagszczeniu | 120| - - 12| - [21]

ls3 1,00 0

b) przy zagszczeniu

s31,03

2.3.3.Materiat na warstwodsiczapca
Na warstw odsiczapca stosuje si:
— zwir i mieszank wg PN-B-11111 [14],
— piasek wg PN-B-11113 [16].
2.3.4.Material na warstw odcinajca
Na warstw odcinajica stosuje si:
— piasek wg PN-B-11113 [16],
- miat wg PN-B-11112 [15],
— geowtoknirg 0 masie powierzchniowej powsgj 200 g/m wg aprobaty technicznej.
2.3.5.Materialy do ulepszania wdeiwosci kruszyw
Do ulepszania wiaiwosci kruszyw stosuje si
cement portlandzki wg PN-B-19701 [17],
wapno wg PN-B-30020 [19],
popioty lotne wg PN-S-96035 [23],
zuzel granulowany wg PN-B-23006 [18].
Dopuszcza gistosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskanmenaizzdnych efektow
ulepszania kruszywa i po zaakceptowaniu przeyriiera.
Rodzaj i ila¢ dodatku ulepszagego naley przyjmowa zgodnie z PN-S-06102 [21].
2.3.6.Woda
Nalezy stosowa wode wg PN-B-32250 [20].
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzt do wykonania robot
Wykonaweca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowangwchanicznie
powinien wykaza sig mazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wygosgch w uradzenia dozujce woct. Mieszarki powinny
zapewnt wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgoténoboptymalnej,
b) réwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki
¢) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lulatstznych do zaggzczania. W miejscach trudno
dostpnych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walc
wibracyjne.
4. TRANSPORT
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4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidragjdpkt 4.
4.2. Transport materiatow
Kruszywa ma@na przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzash je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi mageri, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
Transport cementu powinien odbyévsie zgodnie z BN-88/6731-08 [24].
Transport pozostatych materiatdw powinien odb§sia zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00000Mymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiea
Podtaze pod podbudowpowinno spetni@wymagania okrdone w ST D-04.01.01 ,Koryto wraz z
profilowaniem i zagszczeniem podi@” i ST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.
Podbudowa powinna Byutozona na podizu zapewniaicym nieprzenikanie drobnychastek
gruntu do podbudowy. Warunek nieprzenikania hatprawdzt wzorem:

Dis < 5 1)

d85
w ktorym:
Dis-  wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodioIBarn warstwy podbudowy lub warstwy
odsiczapcej, w milimetrach,
dss-  wymiar boku oczka sita, przez ktére przechod2b8&arn gruntu podta, w milimetrach.

Jezeli warunek (1) nie mae by spetniony, nalgy na poditéu utozy¢ warstw odcinajca lub

odpowiednio dobrangeowtoknire. Ochronne wigciwosci geowtdkniny, przeciw przenikaniu drobnych
czastek gruntu, wyznaczaest warunku:

ds0 <12 )
O90

w ktorym:
dso-  wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodz¥®b@iarn gruntu podt@, w milimetrach,
O - umownasrednica porow geowtdkniny odpowiades wymiarom frakcji gruntu zatrzynugia s¢ na
geowitokninie w iléci 90% (m/m); warté¢ parametru § powinna by podawana przez producenta
geowtdkniny.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniadibudowy powinny by wczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w ¢dach réwnolegtych do osi drogi, lub w
inny spos6b zaakceptowany przezyiniera.

Rozmieszczenie palikbéw lub szpilek powinno utiwia¢ nachgniecie sznurkow lub linek do
wytyczenia rob6t w odgpach nie wgkszych nk co 10 m.
5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa acisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarza w
mieszarkach gwarantigych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdglna konieczrig zapewnienia
jednorodnéci nie dopuszcza swytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczeghblinakcji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinnachyd razu transportowana na miejsce wbudowania insfdsob,
aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.
5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna dyozkladana w warstwie o jednakowej grétiotakiej, aby jej
ostateczna grulié po zagszczeniu byla rowna grubad projektowanej. Grubi@ pojedynczo uktadanej
warstwy nie mae przekracza20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinn& bgztazona w
sposob zapewniggy osihgnigcie wymaganych spadkéw iganych wysokéciowych. Jeeli podbudowa
sklada sj z wiecej niz jednej warstwy kruszywa, to kaa warstwa powinna ldywyprofilowana i
zagzszczona z zachowaniem wymaganych spadkéwdimgch wysokéciowych. Rozpoogzeie budowy
kazdej nastpnej warstwy mee nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera.
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Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas gagczania powinna odpowiad@ilgotnasci
optymalnej, okréonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-044Bl(iinetoda Il). Materiat nadmiernie
nawilgocony, powinien zostaosuszony przez mieszanie i napowietrzanigelJeilgotnos¢ mieszanki
kruszywa jest misza od optymalnej o 20% jej wastn, mieszanka powinna Bywilzona okrelona iloscia
wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdigatnas¢ mieszanki kruszywa jest vrgza od
optymalnej o 10% jej warfgi, mieszank nalezy osuszy.

Wskaznik zag:szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinidp@viad& przyjgtemu
poziomowi wskanika ngnaosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Odcinek prébny

Jezeli w ST przewidziano konieczédwykonania odcinka prébnego, to co hajmniej naidodred

rozpoczciem robot, Wykonawca powinien wykahadcinek probny w celu:

- stwierdzenia czy spgzbudowlany do mieszania, rozktadania i g&gzania kruszywa jest wewy,

— okreslenia grubéci warstwy materiatu w staniedoym, koniecznej do uzyskania wymaganej gégbo
warstwy po zagszczeniu,

— okredlenia liczby przej¢ sprztu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wska
zag:szczenia.

Na odcinku prébnym Wykonawca powiniezyd takich materialéw oraz spitu do mieszania,
rozkladania i zagszczania, jakiednla stosowane do wykonywania podbudowy.

Powierzchnia odcinka prébnego powinna wyaasi 400 do 800

Odcinek probny powinien IByzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mee przysipi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcprkdnego
przez lreyniera.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedzgniem nasfpnej warstwy, powinna lgyutrzymywana w
dobrym stanie. Jeli Wykonawca bdzie wykorzystywal, za zgadnzyniera, gotow podbudow do ruchu
budowlanego, to jest oboydany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane fezenich.
Koszt napraw wyniktych z niewsaiwego utrzymania podbudowy ohgza Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpkt’6.

6.2. Badania przed przysapieniem do robét

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykértzadania kruszyw przeznaczonych do

wykonania robo6t i przedstagvivyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materiatéw. Badania te
powinny obejmowéawszystkie wiaciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej ST.
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow
Czgstotliwose oraz zakres badapodano w tablicy 2.
Tablica 2. Cgstotliwoi¢ oraz zakres badgrzy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwos¢ badan

Minimalna liczba | Maksymalna

Lp. | Wyszczegdlnienie bada bada na dziennej | powierzchnia
dziatce roboczej |podbudowy przy-
padajca na jedno

badanie ()
1 Uziarnienie mieszanki
2 | Wilgotnaé¢ mieszanki 2 600
3 | Zag:szczenie warstwy 10 prébek na 10000 m
4 | Badanie wtéciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt | dla kazdej partii kruszywa i przy kalej

2.3.2 Zmianie kruszywa

6.3.2.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno byggodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probleaya
pobiera w sposéb losowy, z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badgpowinny by na
biezaco przekazywane #ynierowi.
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6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiadavilgotnosci optymalnej, okrélonej wedtug préby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda Il)pletancy +10% -20%.

Wilgotnos¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].
6.3.4.Zagzszczenie podbudowy

Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywssie az do osigniecia wymaganego wskaika
zag:szczenia.

Zagszczenie podbudowy nalesprawdza wedtug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest nietivae ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontrabg:szczenia
nalezy oprz& na metodzie obgien ptytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziegmiaz na 5000 )
lub wedlug zaleaeInzyniera.

Zagszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezgalena za prawidtowe, gdy stosunek
wtérnego moduhle, do pierwotnego modutu odksztatcelmajest nie wekszy od 2,2 dla kalej warstwy
konstrukcyjnej podbudowy.

E. < 22
E:
6.3.5.Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmoévacere wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.

Probki do badapetnych powinny b§ pobierane przez Wykonawev sposob losowy w obecfm
Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow dotygz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w
tablicy 3.
Tablica 3. Cgzstotliwos¢ oraz zakres pomiarow wykonanej podbudowy z kruseyw
stabilizowanego mechanicznie

Lp. |Wyszczegéblnienie bada pomiaréw | Minimalna cgstotliwos¢ pomiarow

1 Szeroké¢ podbudowy 10 razy na 1 km

2 Rowna¢ podiwzna w sposoéb agoty planografem albo co 20 maat
na kadym pasie ruchu

3 Réwna¢ poprzeczna 10razy nalkm

4 Spadki poprzeczne* 10 razy na 1 km

5 Rzdne wysokéciowe co 100 m

6 Uksztattowanie osi w planie* co100m

7 Gruba¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, lecz nie
rzadziej nk raz na 400

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziegmiaz na 2000

8 Nosnos¢ podbudowy:
- modut odksztatcenia co najmniej w dwéch przekrojach nazkia 1000 m
co najmniej w 20 punktach naide 1000 m

- ugiccie spezyste

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatehnia osi w planie natg wykona w punktach
gtéwnych tukéw poziomych.
6.4.2.Szeroka¢ podbudowy
Szeroké¢ podbudowy nie mee r@ni¢ sk od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraanikéw szeroké¢ podbudowy powinna liywieksza od szerokai warstwy
wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o wastowskazan w dokumentacji projektowej.
6.4.3.ROownai¢ podbudowy
Nieréwnaici podiwzne podbudowy nals mierzy¢ 4-metrowvy tatg lub planografem, zgodnie z BN-
68/8931-04 [28].
Nieréwnaici poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy tata.
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Nieréwnaici podbudowy nie magprzekraczé&
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.
6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukaetimpoy by zgodne z dokumentagj
projektows, z tolerancgj + 0,5 %.
6.4.5.Rz¢edne wysokéciowe podbudowy
Ra&znice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny
przekraczéa+ 1 cm, -2 cm.
6.4.6.Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego pzalto
Os podbudowy w planie nie nie by przesungta w stosunku do osi projektowanej cgeej niz + 5 cm.
6.4.7.Grubcg¢ podbudowy i ulepszonego podé
Grubai¢ podbudowy nie mie sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej + 10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.
6.4.8.Nosnos¢ podbudowy
— modut odksztalcenia wg BN-64/8931-02 [27] powiniei zgodny z podanym w tablicy 4,
- ugigcie sprzyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno &ygodne z podanym w tablicy 4.
Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy

Podbudowa Minimalny modut

z kruszywa q Wskaznik Maksymalne ugicie |odksztalcenia mierzony plyo

wskazniku | zagiszczenia | sprzyste pod kotem, | srednicy 30 cm, MPa

Whos Ni€ ls nie mm

mniejszym | mniejszy nk

niz, % 40 kKN | 50 kN od od drugiego
pierwszego | obciazenia &
obcizenia
=

60 1,0 1,40 (1,60 60 120

80 1,0 1,25 (1,40 80 140

120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazawjeksze odchylenia od okidlenych w punkcie
6.4 powinny by naprawione przez spulchnienie lub zerwanie dbaktasci co najmniej 10 cm, wyréwnane
i powtdrnie zagszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigykananej warstwy jest
niedopuszczalne.

Jezeli szeroke¢ podbudowy jest mniejsza od szerédigorojektowanej o wicej niz 5 cm i nie
zapewnia podparcia warstwom xey lezacym, to Wykonawca powinien na wtasny koszt poszerzy
podbudow przez spulchnienie warstwy na peljrubcé do potowy szerok&ei pasa ruchu, dokenie
materiatu i powtérne zagzczenie.
6.5.2.Niewtasciwa grubd¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod vextgm grubéci, Wykonawca wykona napraw
podbudowy. Powierzchnie powinny dgiaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstevy
odpowiedni gigbokas¢, zgodnie z decyzjinzyniera, uzupetnione nowym materialem o odpowiednich
wiasciwosciach, wyréwnane i ponownie zgggczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wigkdu tych rob6t naghi ponowny pomiar i ocena
grubdci warstwy, wedtug wyej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.
6.5.3.Niewtasciwa nagnos¢ podbudowy

Jezeli naénos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelksz roboty
niezledne do zapewnienia wymaganegnasci, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawcdlpaowy tylko wtedy, gdy zaiénie
nosnaosci podbudowy wynikto z niewkziwego wykonania robé6t przez Wykonawgodbudowy.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.0080nagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarow jest nt (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizoego
mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00/@magania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagyrojektows, ST i wymaganiami liyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleramgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy pfatrici podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Zakres czynngxi objetych cen jednostkow 1 n? podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie, podano w ST:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibo@go mechanicznie,
10. Przepisy zwazane

10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébektgrun
2.  PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae zawartei

zanieczyszczeobcych

3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie sktadu
Ziarnowego
4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie ksztaltu ziarn
5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wilgotngci
6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie
nasikliwosci
7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie
mrozoodpornéci metody, bezpdredni
8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae zawartei
zanieczyszczeorganicznych
9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Ozanie zawartci
siarki metod bromowg
10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaiezrozpadu
krzemianowego
11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaiezrozpadu
zelazawego
12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaiezcieralndci
w bebnie Los Angeles
13. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane
i drogowe. Badania techniczne
14. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturaloe
nawierzchni drogowycH.wir i mieszanka
15. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamanealsierzchni
drogowych
16. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturaloe
nawierzchni drogowych. Piasek
17. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Skiad,
wymagania i ocena zgodéwm
18. PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego
19. PN-B-30020 Wapno
20. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonapraw
21. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw
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stabilizowanych mechanicznie

22. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nasiaia z
tlucznia kamiennego

23.  PN-S-96035 Popioty lotne

24. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

25. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamietamane do
nawierzchni drogowych

26. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie fvska
piaskowego

27. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moddksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obazenie ptyt

28. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré§enoawierzchni
planografem i tat

29. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiaké&godatnych
ugigciomierzem belkowym

30. BN-77/8931-12 Oznaczanie wghkika zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

31. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatiy potsztywnych, IBDiM - Warszawa 1997.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOTB  UDOWLANYCH

D-04.01.01
Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podtaa

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejveymagania dotyece wykonania i odbioru robdét,
zwigzanych z wykonaniem , profilowaniem i zagczeniem koryta w ramach przebudowy drogi gminne;j
ul. 25-lecia PRL w miejscovéci Galewice zgodnie z Dokumentacja Projekiow

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktinpgmetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
wykonaniu robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robot aganych z wykonaniem
koryta po wykonaniu zasadniczych robot ziemnychfilmwaniem i zagszczeniem koryta oraz wywozem
gruntu z korytowania, zgodnie z dokumenigmjojektows .

1.4. Okreslenia podstawowe
Wskaznik zageszczenia gruntu— wielkas¢ charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéna wg wzoru:

Pa
pds

I, =
gdzie:
rd — GeStas¢ objetosciowa szkieletu zaggzczonego gruntu [Mg/ﬁ]m
rds— maksymalna gptas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotwd optymalnej, okrdona w

normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-88/B—044dllzaca do oceny zagzczenia gruntu w
robotach ziemnych,

Pozostate okienia podane w niniejszej S sgodne z obowizujacymi normami i specyfikagj
ST D-00.00.00. ,Wymagania ogélne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodito z Dokumentag
Projektows, ST i poleceniami liyniera. Ogolne wymagania podano w ST D-00.00.00ymAgania
ogolne”.

2. MATERIALY

Woda powinna pochodzizezrodet nie budgcych watpliwosci. Woda wodocigowa mae by uzywana bez
bada laboratoryjnych.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
3.2. Sprat do wykonania robét

Jakikolwiek sprzt, maszyny i urgdzenia nie gwarantafe zachowania wymagajakasciowych robét
zostan przez Irryniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

Do wykonania koryta i profilowania podta naley stosowa:

— sprzt mechaniczny dostosowany do szekakdkoryta - do profilowania zalecaesistosowéa spycharki
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lub réwniarki

— drobny spret reczny do profilowaniagtznego, w miejscach gdzie inny sgiraie maze mig
zastosowania,

— walce dostosowane do wiellad zag;szczane] powierzchni, oraz ubijaki mechanicznezdstosowania w
miejscach trudno doginych dla innego spgu, lub inny sprzt zaakceptowany przezAyniera.

W miejscach gdzie wysgpuje bliské¢ zabudowa zaleca s unikanie walcéw wibracyjnych.

Wykonawca odpowiada catkowicie za wybor spuaw celu uzyskania odpowiedniego zsezczenia.

4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajo

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.Wyznaczenie koryta

Wykonanie robot powinno odpowiadlewymaganiom ST D-00.00.00. ,Wymagania ogoélne”.

Wykonawca przedstawi hynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmgnam robo6t uwzgldniajace
wszystkie warunki, w jakichdaglzie wykonywane koryto.

Profil podtaza powinien by wyznaczony przez wczeiej przygotowane, odpowiednio zamocowane i
utrzymywane w czasie robét paliki zgodnie z wymagn odpowiedniej ST.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno utiei ¢ nacagniccie sznurkow lub linek do wytyczenia
robot w odstpach nie wgkszych nz co 10 m.

Rzedne dna koryta powinno by godne z DokumentacProjektova.

5.2. Profilowanie podi@a

Przed przysipieniem do tej czynrigi podtaze powinno by oczyszczone z wszelkich zanieczys#cze
Nalezy usura¢ btoto i grunt, ktory ulegt nadmiernemu nawilgoitenNalezy sprawdzté, czy istniegce
rzedne terenu umiiwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychkdaych podiga. Zaleca s, aby
rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmnignd wyzsze ni projektowane rgdne podiga. Jeeli
powyzszy warunek nie jest spetniony i wggtija zanienia poziomu w podim przewidzianym do
profilowania, to Wykonawca powinien spulchnpodiaze na gébokas¢ zaakceptowan przez Irkyniera,
dosypa@ grunt, spetniaicy wymagania dla gornej warstwy korpusu ziemnegojlogci zapewniajcej
uzyskanie wymaganychganych oraz wyprofilowé&ponownie.

5.3. Zag:szczanie podiea

Zagszczanie podita naley rozpoca¢ bezpdrednio po profilowaniu. Czynsoé t¢ nalery wykona
walcami lub ubijakami mechanicznymi w miejscach dlaego spretu trudno dosgpnych, lub innym
sprztem zaakceptowanym przezzymiera, zachowu optymalm wilgotncsé zag:szczanego gruntu z
tolerancy - +2% jej wartéci. Jakiekolwiek nierOwni powstate przy zagzczaniu powinny hy
naprawione przez Wykonawev sposob zaakceptowany przezyniera.

Zageszczenie podiaa naley kontynuowé do osigniecia wskanika zagszczenia nie mniejszegoznis =

1,00. W przypadku, gdy gruboziarnisty material omieliwia przeprowadzenie badazagszczenia,
kontrok zag:szczenia nalg oprz&€ na metodzie obgien plytowych. Niezwlocznie po zakozeniu
profilowania i zagszczenia koryta natg przystpi¢ do uktadania kolejnych warstw konstrukcyjnych.

5.4. Utrzymanie koryta

Utrzymanie wyprofilowanego i zagzczonego koryta w dobrym stanie jest olaakiem Wykonawcy.

Jezeli po wykonaniu robo6t zwrzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przygi natychmiast do ukfadania warstw nawierzchni, pmwinien on
zabezpiecz§ podiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przykiad przezozenie folii lub w inny
sposéb zaakceptowany przezyniera.

Jeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to przed pegpiehiem do
uktadania kolejnej warstwy nmina przysipi¢ po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podta Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoeramiezlgdnych napraw. 3é
zawilgocenie nagpito w wyniku zaniedbania Wykonawcy, to hapkawykona on na wtasny koszt.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli rob6t podano w ST D-00.00,@0/magania ogéline”.

W czasie rob6t Wykonawca powinien prowa@dzystematyczne badania kontrolne w zakresie i z

czestotliwoscia gwarantujca zachowanie wymaga jakosci robot, lecz nie rzadziej hiwskazano w

odpowiednich punktach niniejszej specyfikacji.

Sprawdzeniu po profilowaniu i zeggczeniu podlegaj

- Wskanik zag;szczenia nafg kontrolow& przynajmniej w dwoch punktach, wybranych losowo na
kazdej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej wi jednym punkcie na 600%m

- Wilgotnos¢ nalezy bad& przynajmniej dwukrotnie na keej dziatce roboczej, lecz nie rzadziei naz
na 600 M. Wilgotnads¢ zag:szczanego gruntu powinnadgdwna wilgotnéci optymalnej z tolerangj-
+2 %

Prawidtowd¢ zag;szczenia nasypu powinnadyotwierdzona przez hyniera.

- Nieréwna¢ profilowanego i zagszczonego podi@a naley mierzy¢ 4 metrowg tata co 20 metréw w

kierunku podhlanym. Nierdwndci poprzeczne naky mierzy¢ 4 metrows fata co najmniej 10 razy na 1 km.

Nieréwndaci nie mog@ przekraczé&2 cm.

- Spadki poprzeczne nalemierzy¢ 4 metrowy tata co najmniej 10 razy na 1 km i dodatkowo we wszgstk

punktach gtéwnych tukéw poziomych. Spadki poprzecpodicza powinny by zgodne z projektem z

tolerancy + 0,5%.

- Uksztattowanie osi koryta nate sprawdzé w punktach gtébwnych trasy i w innych punktach réadziej

niz co 100 m. ®w planie nie mge by¢ przesurgta w stosunku do osi projektowanej ceéj niz 5 cm.

- Szeroké¢ koryta naley sprawdzé co najmniej 10 razy na 1 km. Szerékdoryta nie mae r&ni¢ sie od

szerokaci projektowej o wgcej niz +10 cmi- 5 cm.

- Rzedne wysokéciowe naley sprawdza co 20 m w osi jezdni i na jej krawdziach a na odcinkach
krzywoliniowych co 10 m. Riénice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi wyprofilowanego podia i
rzgdnymi projektowanymi nie powinny przekrac¢ze0 cm, -2 cm.

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuwyigksze odchylenia cech geometrycznych od gd&rgich powyej

powinny by naprawione poprzez spulchnienie debglkasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtdrne

zag:szczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigykananej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdblne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.0030nagania ogdlne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiaru jest 1 m(metr kwadratowy) wyprofilowanego i zeggczonego koryta zgodnie z
Dokumentagj Projektova. Obmiar nie mge obejmowa zadnych powierzchni nie zaakceptowanych na
pismie przez layniera.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.0Q/d@magania ogolne”.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projekto®T i wymaganiami liyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem odpowe&dalerancji daty wyniki pozytywne. W przypadku
stwierdzenia usterek tgnier ustali zakres robét poprawkowych do wykonagi&Vykonawca wykona je na
koszt wkasny w ustalonym terminie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ptatnég¢ zgodnie z zasadami podanymi w ST D-00.00.00. ,Wyen#a ogolne” wg jednostek obmiaru
okreslonych w p. 7 zgodnie z obmiarem oraz po sprawidzkosci robét.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Platng¢ za wykonanie 1 frkoryta obejmuje:
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a) prace pomiarowe i oznakowanie robot

b)wykonanie koryta bez odwozu gruntu ¢tojw ST D-02.01.01 )
c¢) profilowanie koryta, ewentualne wypetnienie jabezantonych,
d) zagszczenie koryta, dow6z wody do zagczenia

e) utrzymanie koryta i jego ochrona,

f) przeprowadzenie wymaganych pomiarow i bielddooratoryjnych
g) odwiezienie spkgu

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

2. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modualksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obezenie ptyt

3. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar roégeno nawierzchni
planografem i tat
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOTB  UDOWLANYCH

D-04.04.02
Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego meatiaznie.

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznepgmagania dotycice wykonania i odbioru podbudowy
z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznieamach przebudowy drogi gminnej — ul. 25-lecia
PRL w miejscowéci Galewice zgodnie z Dokumentacja Projekiow

1.2. Zakres stosowania ST.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktirpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycprowadzenia robot zwtanych z wykonaniem
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego nréchaie.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Stabilizacja mechaniczna- proces technologiczny polegay na odpowiednim zagzczeniu kruszywa o
wiasciwie dobranym uziarnieniu, przy wilgotfm optymalne;j.

Pozostate okigenia podane w niniejsze] S ggodne z obowizujacymi normami i ST D-00.00.00.
“Wymagania ogolne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodéto z dokumentagj
projektows, ST i poleceniami lzyniera. Ogélne wymagania dotycz robot podano w ST D-00.00.00.
“Wymagania ogélne”.

2. MATERIALY
Ogolne wymagania dotyaee materiatdbw podano w ST D-00.00.00. “Wymaganidlrog'.
Kruszywo powinno spetnéawymagania normy PN-B-11111:1996 i PN-B-11112:1996

2.1. Kruszywo drogowe famane - mineralne

Materialem do wykonania podbudowy z kruszywa tanganstabilizowanego mechanicznie powinn@ by
kruszywo famane uzyskane w wyniku pokruszenia soaoskalnego lub kamieni narzutowych.

Kruszywo powinno b§ jednorodne, bez zanieczyszazsbcych i bez domieszek gliny.

Kruszywo przeznaczone na podbudguowinno mi€ uziarnienie cigte mieszcgce sg migdzy krzywymi
granicznymi dobrego uziarnienia.

2.2. Uziarnienie kruszywa
Krzywa uziarnienia kruszywa, okdlena wg normy PN-S-06102 powinnazéé pomidzy krzywymi
granicznymi zawartymi pomgj:

Sito kwadratowe [mm] Przechodzi przez sitd%]

315 100

20 78-100

16 69-94
12,8 61-86

8 51-75

6,3 45-68

4 38-59
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26-42

19-32

0,5 14-24
0,25 8-16
0,125 5-12
0,075 2-10

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna dyciagta. Wymiar najwkszego ziarna kruszywa nie &
przekraczé 2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3. Wiaciwosci kruszywa
Kruszywo tamane iyte do podbudowy powinno spetdinastpujace wymagania:

a) zawarté¢ ziarn pontej 0,075 mm wg PN-B-06714-15:1991 - 2+10%
b) zawarté¢ nadziarna wg PN-B-06714-15:1991, nieedj niz- 5%
C) zawartdé¢ ziarn nieforemnych wg PN-B-06714-16:1978,

nie wecej niz - 35 %
d) zawarté¢ zanieczyszczeorganicznych wg PN-B-04481:1988

nie wecej Nz - 1%
e) wskanik piaskowy kruszywa 5-krotnie zeggczonego

metod | lub Il wg PN-B-04481:1988 - 30+-70%
f) scieralnég¢ w bebnie Los Angeles, wg PN-B-06714-42:1979

-$cieralna¢ catkowita po petnej liczbie obrotéw, nieqeej niz- 35 %

-$cieralnag¢ czesciowa po 1/5 petnej liczby obrotow,

nie wecej Nz - 30 %

g) nasikliwosé¢, wg PN-B-06714-18:1977, nie gaej niz - 3%
h) mrozoodporn& po 25 cyklach zameania

wg PN-B-06714-19:1978, nie gaiej niz - 5%
i) zawartd¢ zwiazkow siarki w przeliczeniu na SO

wg PN-B-06714-28:1978, nie gaiej niz - 1%
i) wskaznik nasnosci przy zagszczeniu wikszym od 1,03,

nie mniejszy ri - 120 %

2.4. Woda do zagszczania

Woda do zag¢szczania powinna pochodzize zrédet nie budzcych zadnych watpliwosci lub dobrze
zbadanych. Stosowanie wody z wodggi nie wymaga badaWoda musi odpowiadavymaganiom normy
PN-B-32250.

3. SPRZET

Jakikolwiek sprzt, maszyny i uradzenia nie gwarantafe zachowania wymagiajakosciowych robot

zostam przez Ireyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do rolprzt powinien by zgodny z

ustaleniami ST D-00.00.00. “Wymagania ogolne”.

Do wykonania podbudowy z kruszywa tamanego stahilemego mechanicznie najestosowa:

— mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszankskyw, wyposzone w urgdzenia dozujce wod,

— réwniarki lub uktadarki kruszywa do rozktadaniatariatu,

—walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statycdoe zagszczania. W miejscach trudnodgstych
powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate waldbracyjne.

— inny sprat zaakceptowany przezayniera zgodny z wymaganiami ST D-00.00.00. “Wymagagoine”.

W miejscach bliskéci zabudowa unikat zag;szczania walcami wibracyjnymi.

4. TRANSPORT

Transport kruszywa powinien odbytasic w sposéb przeciwdzialgy jego  zanieczyszczeniu i
rozsegregowaniu. Kruszywo powinno ¢bghronione przed wptywami atmosferycznymi. Przyhwao
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drogach publicznych pojazdy powinny spetniwymagania dotyee przepisow ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych afyen na osie i innych parametrow technicznych. Transpowinien
odpowiadé ustaleniom ST D-00.00.00. “Wymagania ogdlne”.

5. WYKONANIE ROBOT
Wymagania ogélne wykonywania rob6t podano w ST BO®O. “Wymagania ogdlne”.

5.1. Przygotowanie podiea

Wykonawca przedstawi hynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmgnam robo6t uwzgldniajace
wszystkie warunki w jakich dalzie wykonywana podbudowa z kruszywa lamanego lstabvianego
mechanicznie.

Podlare pod podbudowz kruszywa tamanego stanowi koryto wykonane wgDS8J4.01.01.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa o uziarnieniu zgodnym z krzywziarnienia i wilgotnéci optymalne] nalgy
wytwarza w mieszarkach stacjonarnych gwaramtyh otrzymanie jednorodnej mieszanki. Nie dopugzcz
sie wytwarzanie mieszanki przez mieszanie poszczeghinyrakcji na drodze. Mieszanka po
wyprodukowaniu powinna léyod razu transportowana na miejsce wbudowania.

5.3. Rozktadanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna dyozktadana w warstwie o jednakowej grédiptakiej aby jej ostateczna
grubai¢ po zagszczeniu byta réwna grubg projektowanej. Spadki poprzeczne i padie wykonywanej
podbudowy muszby¢ zgodne z DokumentacpProjektova. Kruszywo w miejscach, w ktérych widoczna
jest jego segregacja powinno ¢dyprzed zagszczeniem zagpione materiatem o odpowiednich
wiasciwosciach.

5.4. Zagszczenie

Natychmiast po zak@zeniu profilowania warstwy kruszywa nafeprzystpi¢ do jej zagszczenia przez
walowanie.

Watowanie na powierzchniach o jednostronnym spagkprzecznym naly rozpoczyna od dolnej
krawedzi i przesuwa sic pasami w stropgornej krawdzi podbudowy.

W miejscach niedogpnych dla walcow podbudowa powinnattmag;szczona zagszczarkami ptytowymi,
matymi walcami wibracyjnymi lub ubijakami mecharnigmi.

Zageszczenie nalgy kontynuowa do osigniecia wskanika zagszczenia podbudowy nie mniejszego od
1,03 wedtug normalnej proby Proctora. Wilgatfiokruszywa podczas zeggczenia powinna Byrowna
wilgotnosci optymalnej. Materiat nadmiernie nawilgocony, poMn zosta osuszony przez mieszanie
roztozonej warstwy i napowietrzenie. siewilgotnos¢ materiatu jest misza od optymalnej, materiat w
roztozonej warstwie powinien Iy zwilzony wody i rOéwnomiernie wymieszany. Wilgoteéd przy
zagzszczeniu powinna léyrowna wilgotnéci optymalnej z tolerangj +1%, -2%.

W miejscach bliskéci zabudowa unikat zag:szczania walcami wibracyjnymi.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Zasady ogolne kontroli jakéci robot

Kontrola jakdci robot powinna b§ przeprowadzona zgodnie z zasadami ogolnymi podamyr8T D-
00.00.00. “Wymagania ogdélne”.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do robot Wykonawca powinien wykdénbdadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robot i przedstagviwvyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmogvavszystkie
wiasciwosci okreslone w punkcie 2 niniejszej ST.

6.3. Badania w czasie rob6t

Czstotliwos¢ bada kontrolnych w czasie rob6t przy wykonywaniu podéwdz kruszyw tamanych
stabilizowanych mechanicznie:
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Czestotliwos¢ bada
Lp. | Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba bada na| Maksymalna  powierzchnia
dziennej dzialce roboczej |podbudowy przypadaga n4
jedno badanie [Ap
1. |Uziarnienie kruszywa
2. | Wilgotnos¢ kruszywa 2 600
3. |Zagsszczenie warstwy
4. | Zawartgé zanieczyszcze
obcych
5 | Stopier przekruszenia ziarn
6. |Zawarta¢ ziarn nieforemnycH
7. | Zawartg¢ zanieczyszczg
8. |organicznych 6000
Mrozoodpornéé - i przy kazdej zmianie
9. |Scieralng¢ zrodta kruszywa
10. | Wskaznik piaskowy
11.

Wilgotnos¢ kruszywa powinna kiyréwna wilgotndci optymalnej z tolerangj+1 %, -2 %.

Zagszczenie powinno odbywaie do osagnigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,03.
Wszystkie kruszywa nie spetnigp wymaga zostaml przez Irkyniera odrzucone. Wbudowane kruszywo
musi posiadacertyfikat zgodnéci z normy. Certyfikat przedstawi Wykonawcazynierowi.

6.4. Badania i pomiary wykonanej warstwy podbudowy
Réwna¢ podiwzng podbudowy naley mierzye 4-metrowy fata co 20 m. ROwn& poprzecza nalery
mierzy¢ 4 m tat z czstotliwoscia co 10 m.
Nieréwna¢ podbudowy nie powinna przekra¢zB) mm dla podbudowy zasadniczej.
Spadki poprzeczne podbudowy powinnyémgodne z dokumentacjprojektows z tolerancg = 0,5 %,
nalezy je mierzy na odcinkach prostych zgstotliwoscia co 50 m i na odcinkach tukowych co najmniej w
5 miejscach kadego tuku.
Rzedne naley sprawdza co 20 m oraz na tukach pionowych co 10 m, aniga midzy rzdnymi
projektowanymi i wykonanymi nie powinna przekracz® cmi -1 cm.
Szerokaé¢ podbudowy naley sprawdzé co 100 m. Szeroké podbudowy nie mze r@ni¢ sig od szerokeci
projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
Bezparednio przed odbiorem nale wykona pomiary grubéci warstwy co najmniej w trzech punktach,
lecz nie rzadziej giraz na 2000 f
Dopuszczalne odchytki od projektowanej grétigpodbudowy nie powinny przekra@za2 cm, a pomiar
nalezy wykonywa co 100 m.
Pomiary nénosci podbudowy natey wykona wedlug metody obgizen pitytowych. Obcizenia naley
wykona nie rzadziej ni raz na 5000 & lub wedtug zaleae Inzyniera. Nénos¢ podbudowy dla ruchu
cigzkiego powinna spetnéawymagania:
- pierwotny minimalny modut odksztatcenia mierzqorgy wyciu ptyty osrednicy 30 cm

60 MPa
- wtorny modut odksztatcenia — 120 MPa
Wskaznik zag:szczenia naley oznaczé dla co najmniej 10 probek dla zadania.
Zageszczenie podbudowy z kruszywa mgleuzn& za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modutu
odksztatcenia do modutu pierwotnego (mierzony peggciu ptyty osrednicy 30 cm) jest nie wkszy od 2,2
wg. procedury bada,Instrukcja bada podiaza gruntowego”.
Badania kontrolne Wykonawca powinien wykéna zakresie i z azstotliwoscia gwarantujca zachowanie
wymaga dotycacych jakdci robot. Irzynier dokonuje sprawdzenia zgodob robot z dokumentag)
projektowa i ST.
Poziom jakéci wykonanej podbudowy nalg uzna& za zgodny z wymaganiami normy PN-S-06102 i
niniejszej ST, jeeli wszystkie wyniki bad@a spetniag wymagania podane vigj. W przypadku stwierdzenia
uchybier w wykonaniu, Izynier zaleca wykonanie poprawek i oi{eetermin ich wykonania.
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7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru podano w ST D-00.00.00. “Wjan& ogdlne”. Jednostlobmiaru jest 1 |%(metr
kwadratowy) prawidtiowo wykonanej i zeggczonej podbudowy zgodnie z Dokumertaejojektove i
ustaleniami layniera. Obmiar przeprowadzony w terenie nie powiniebejmowd jakichkolwiek
dodatkowo wykonanych powierzchni nie wykazanych woklmentacji Projektowej Ilub nie
zaakceptowanych naspiie przez layniera.

8. ODBIOR

Odbiér wykonanej podbudowy powinien odbyivaig zgodnie z wymaganiami ollenymi w ST D-
00.00.00. “Wymagania ogolne”.

Inzynier oceni wyniki badai pomiaréw, przedizone przez Wykonaweczgodnie z punktem 6.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z DokumentaBjrojektows, ST | wymaganiami layniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleratady wyniki pozytywne.

W przypadku stwierdzenia usterekymier ustali zakres robét poprawkowych do wykonaai@lykonawca
wykona je na koszt wiasny w ustalonym terminie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptatng¢ za metr kwadratowy wykonanej podbudowy z kruszyavaanego stabilizowanego mechanicznie

zgodnie z pomiarem w terenie i Dokumentacja Projektoraz po sprawdzeniu jasa robot.

Cena za wykonanie 1 m2 podbudowy z kruszywa tag@stabilizowanego

mechanicznie obejmuje:

— prace pomiarowe i oznakowanie robo6t

— sprawdzenie podia i ewentuala naprav,

— przygotowanie mieszanki z kruszywa zgodnie zpegce

— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

— roztazenie mieszanki zgodnie z zatm grubdcia, szerokécia i profilem z zachowaniem projektowane;j
niwelety,

— zagszczenie rozkonej mieszanki,

— przeprowadzenie wymaganych pomiarow i dddaoratoryjnych,

— utrzymanie podbudowy w czasie robét,

— odwiezienie spkzu po zakaczonych robotach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-S-06102:1997 Podbudowy z kruszyw stabilizowamgebhanicznie.

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré§enoawierzchni planografem
i tat

PN-77/B-06714/12 Kruszywa mineralne. Badania. Ozarsiezzawartéci
zanieczysZcobcych.

PN-78/B—06714/13 Kruszywa mineralne. Badania. Ozr@ezzawartéci pytow
mineralnych.

PN-91/B-06714/15 Kruszywa mineralne. Badania. Ozrsezskiadu ziarnowego.

PN-78/B—06714/16 Kruszywa mineralne. Badania. Ozraezsztattu ziarn.

PN-77/B-06714/18 Kruszywa mineralne. Badania. Ozargéezasikliwosci.

PN-78/B-06714/19 Kruszywa mineralne. Badania. Ozar@eznrozoodporrii
metpdezpdredna.

PN-78/B-06714/26 Kruszywa mineralne. Badania. Ozar@iezzawartéci
zanieczys#cpeganicznych.

PN-79/B-06714/42 Kruszywa mineralne. Badania. Ozmsezcieralngci w bebnie
Los Angeles.

PN-B-01102 Skalne surowce mineralne. Podziat ineicigia.

PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa mimerdo nawierzchni
drogowycHwir i mieszanka.

PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tangmaawierzchni drogowych
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOTB  UDOWLANYCH

ST D-05.03.05.
Nawierzchnia z betonu asfaltowego

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSfwymagania dotyege wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem warstw konstrukcji nawierachrbetonu asfaltowego standard Il na zadaniu
Przebudowa drogi gminnej — ul. 25-lecia PRL w nueyscsci Galewice

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi obamijaca podstaw jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t okénych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygzasad prowadzenia rob6t zg@nych z wykonywaniem:
- warstwy wizacej
- warstwyscieralnej
Nawierzchn¢ z betonu asfaltowego nalewykonywa dla drég o kategorii ruchu KR1-2 wg ,Katalogu
typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i péjsehych”, IBDM — 1997 [10} wg poniszego
zestawienia

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych
potsztywnych
Kategoria ruchu Liczba osi obliczeniowych
100 kN/pas/dob
KR 1-2 25

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Mieszanka mineralna — mieszanka kruszywa i wypesaanineralnego o oldlenym skiadzie i
uziarnieniu

1.4.2.Mieszanka mineralno — asfaltowa — mieszanka minaralodpowiedniiloscia asfaltu, wytworzona w
okreslony sposab, spetnigia okrélone wymagania.

1.4.3.Beton asfaltowy {BA} — mieszanka mineralno —asfaléoo uziarnieniu rownomiernie stopniowanym,
utozona i zagszczona.

1.4.4.Podlae pod warstw asfaltows, — powierzchnia przygotowana do zémia warstwy mieszanki
mineralno — asfaltowe]

1.4.5.Emulsja asfaltowa kationowa - - asfalt drogowy vgtagi zawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.
1.4.6.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania gd pkt. 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotyaee rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogopid” 1.5.

2. MATERIALY
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2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogdlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskania i sktadowania podar®T D-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt. 2.

2.2. Asfalt, piasekzwir, mieszanke

Stosowa zgodnie z wymogami normy PN-S-96021 (grud2e)

2.3. Wypetniacz

Nalezy stosowa wypetniacz wapienny, spetnigly wymagania okrdone w PN-S-96504:1961 [8] dla
wypeiniacza podstawowego.

Przechowywanie wypetniacza powinnatlagodne z PN-S-96504:1961 [8]

2.4.Kruszywo

W zaleznosci od rodzaju warstwy natg stosowa kruszywa podane w tablicy 1 i 2.

Sktadowanie kruszywa powinno odbyévsic w warunkach zabezpieczajch je przed zanieczyszczenie i

zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lulo jiggkcjami.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycrce sprztu

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 3
3.2. Sprzt do wykonywania nawierzchni z betonu asfaltowego
Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwgcieralnej nawierzchni z betonu asfaltowego powirsien
wykaza& mazliwoscia korzystania z nagpujacego spratu:
- wytwarni stacjonarnej (otaczarni) o mieszaniu ayktiym lub cigtym do wytwarzania mieszanek
mineralno-asfaltowych
- ukiladarek do uktadania mieszanek mineralno — asfglth typu zagszczanego,
- skrapiarek,
- walcow lekkich,srednich i cezkich stalowych gtadkich (minimum 2 szt)
- walcéw ogumionych,

- szczotek mechanicznych lub innychadzen czyszczacych
- samochodow samowytadowczych z przykryciem brezeyrow

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajdkt. 4.
4.2. Transport materiatdw

4.2.1. Asfalt

Asfalt nalery przewozé zgodnie z zasadami podanymi w PN-EN-12591:2002 [4]

4.2.2. Wypelniacz
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Wypeltniacz luzem nafsy przewozé w cysternach przystosowanych do przewozu mataviaidkich
umazliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

4.2.3. Kruszywo

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegzaajh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymarkeuszywa lub jego frakcjami i nadmiernym
zawilgoceniem.

4.2.4 Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego naleprzewozt pojazdami samowytadowczymi wypasaymi w

pokrowce brezentowe. W czasie transportu mieszpakénna by przykryta pokrowcem.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie mpewiprzekracza2 godzin z jednoczesnym spetnieniem
warunku zachowania temperatury wbudowania.

Zaleca st stosowanie samochoddw termosow z podwojnigisinami skrzyni wypos@nej w system
ogrzewczy.

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Ogodlne zasady wykonywania rob6t podano w ST D-Q0@ANymagania ogélne” pkt. 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Przed przysfpienie do robdt, w terminie uzgodnionym zynierem, Wykonawca dostarczyzimierowi do
akceptacji projekt sktadu mieszanki mineralno -alsivej oraz wyniki badalaboratoryjnych.
Projektowanie mieszanki polega mineralno —asfalipetega na:

- doborze sktadnikéw mieszanki,

- doborze optymalnej ikei asfaltu,

- okredleniu jej wkaciwosci i poréwnaniu wynikdéw z zal@niami projektowymi.
Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinnamiesci¢ w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego
przez krzywe graniczne.

5.2.1. Warstwacieralna z betonu asfaltowego

Rz¢dne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek nailnggch do warstwycieralnej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawadicasfaltu podano w tablicy 2.

Tablica 3. Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki mineralnej do warstwy scieralnej
z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartasfaltu

Wymiar oczek Kategoria ruch
sit, mm KR 1-2
Zawarta¢ asfaltu Mieszanka mineralna, Ir

0/20 0/16 lub 0/12,8 08 lub 0/6,3
Przechodzi przez:
25 100
20 88 - 100 100
16 78 - 100 90 - 100 100
12,8 68 — 85 80 — 100 87 — 100
9,6 59 — 74 70 - 88 73 -100
8 54 — 67 63 - 80 66 — 89
6,3 48 — 60 55-70 57-175
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4 39 -50 44 — 58 47 — 60
2 29 - 38 30-42 35-48
Zawarta¢ frakcji grysowej | (62 —71) (58 -70 (52 - 65)
0,85 20-28 18 - 28 25 - 36
0,42 13-20 12 -20 18 - 27
0,30 10-17 10-18 16 - 23
0,18 7-12 8-15 12 - 17
0,15 6-11 7-14 11-15
0,075 5-7 6-9 7-9
Orientacyjna zawarto

asfaltu w mieszance 45-56 48 -6,0 48—-6,5
mineralno — asfaltowej, %,

m/m

Sktad mieszanki mineralno — asfaltowej powinied bgtalony na podstawie badarobek wykonanych wg
metody Marschalla. Probki powinny spelhisymagania podane w tablicy 4 Ip. 1-6.
Warstwascieralna z betonu asfaltowego powinna spétaigmagania podane w tablicy 4 Ip. 7-9.

5.2.2. Warstwa wiizaca, wyrownawcza i wzmachigja z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naiimgch do warstwy wizacej, wyrownawczej, i
wzmacniagcej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zaweirtsfaltu podano w tablicy 5.
Sktad mieszanki mineralno — asfaltowej powinield bgtalony na podstawie badprébek wykonanych wg
metody Marschalla; probki powinny spelilymagania podane w tablicy 6 Ip. 1 — 6.
Wykonana warstwa wikaca. wyréwnawcza i wzmacnigja z betonu asfaltowego powinna spetnia
wymagania podane w tablicy 6 Ip. 7 - 9.

Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralno-adtawych dla warstwy §cieralnej
betonu asfaltowego

Kategoaria ruch
Lp. Wiasciwosci KR 1-2
1 Modut sztywndci petzania 1), Mpa >14,0
2 Stabilng¢ wg Marschalla w temperaturze 60° C, kN |> 10,0 ?)
3 Odksztalcenie wg Marschalla w temperaturze 60° ¢2,5—-4,5
mm
4 Wolna przestraew probkach Marschalla, v/iv 20-40
5 Wypetnienie wolnej przestrzeni w probkach Marskghabd 78,0 do 86,0
%
6 Gruba¢ warstwy z mieszanki mineralno —asfaltowej|o
uziarnieniu: cm
- 0/12,8 3,5-5,0
- 0/16 4,0-5,0
- 0/20 50-7,0
7 Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0
8 Wolna przestraew warstwie, v/v od 3,0 do 5,0

1) oznaczony wg wytycznych — IBDiM, Zeszyi43

2) probki zagszczone 2 x 50 udenze

Tablica 5. Rzdne krzywych uziarnienia mieszanek do warstwyzagej, wyrbwnawczej i wzmacnigjej
Z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawaitasfaltu
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Kategoria ruchu
Wymiar oczek sit KR —1-Z
., mm Mieszanka mineralna, o

0/20 0/16 0/12,8
Przechodzi przez:
31,5 100,0
25,0 84 — 100 100
20,0 75 -100 87 — 100 100
16,0 68 - 90 77 - 100 87 — 100
12,8 62 — 83 66 — 90 77 - 100
9,6 55-74 56 - 81 67 — 89
8,0 50 - 69 50-75 60 — 83
6,3 45 - 63 45 — 67 54 -73
4,0 32-52 36 -55 42 — 60
2,0 25-41 25-41 30-45
(zawarta¢ frakcji grysowej) | (59 — 75) (59 - 75) (55-70)
0,85 16 - 30 20 -40 20-33
0,42 10-22 14 - 29 13-25
0,30 8-19 11-24 10-21
0,18 5-14 8-17 7-16
0,15 5-12 7-15 6-14
0,075 4-6 3-8 5-8
Orientacyjna zawarto
asfaltu w mieszance 40-55 43-58 43-58
mineralno-asfaltowej, % m/m

Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek mineralndaitasych i warstwy wizacej,
wyréwnawczej oraz wzmacnigjej z betonu asfaltowego

Kategoria ruch
Lp. | Whasciwosci KR 1-2
1 Modut sztywndci pelzania 1), Mpa >16
2 Stabilnd¢ wg Marschalla w temperaturze 60° C, |> 11,0
zageszeczonych 2x75 uderiaibijaka, KN
3 Odksztalcenie wg Marschalla w temperaturze 60 9,5 — 4,0
4 Wolna przestrzew prébkach Marschalla, 4,0-8,0
zag:szczonych 2x75 uderize % viv
5 Wypetnienie wolnej przestrzeni w probkach <75,0
Marschalla, %
6 Gruba¢ warstwy z mieszanki mineralno —asfaltowej
0 uziarnieniu: cm
- 0/16 4,0-6,0
- 0/20 6,0 - 8,0
- 0/25 7,0-10,0
7 Wskanik zag:szczenia warstwy, % > 98,0
8 Wolna przestraew warstwie, v/v 45-9,0
1) Oznaczony wg wytycznych — IBDiM, zeszyt nr 48

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno — asfaltowej
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Mieszank mineralno — asfaltogvprodukuje s w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lubgtym
zapewniagcym prawidtowe dozowanie sktadnikow, ich wysuszénigmieszanie oraz zachowanie
temperatury sktadnikow i gotowej mieszanki mineoahasfaltowe;j.

Dozowanie sktadnikow, w tym tak wstpne, powinno b§ wagowe i zuatomatyzowane oraz zgodne z
recepd. Dopuszcza gidozowanie olgtosciowe asfaltu, przy uwzgtinieniu zmiany jegogptasci w
zaleznosci od temperatury.

Tolerancje dozowania sktadnikow mpgynost: jedna dziatka elementarna wagi, wgllie
przeptywomierza, lecz nie wgej niz = 2% w stosunku do masy sktadnika.

Jezeli jest przewidziane dodanéeodka adhezyjnego, to powinien orélijozowany do asfaltu w sposéb i w
ilosciach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w sposéb gredni, z ukladem termostatowania, zapevatian
utrzymanie stalej temperatury z toleranejs © C.

Minimalna i maksymalna temperatura w zbiorniku paove wynosi:

- dla asfaltu 50 /70 140° C - 260

- dla polimeroasfaltu — wg wskaz@roducenta polimeroasfaltu.

Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minepalrdndaniu wypetniacza
uzyskata whaciwg temperatug. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna dwyzsza o
wigcej niz 30 ° C od maksymalnej temperatury mieszanki minera asfaltowe;.

Minimalna i maksymalna temperatura mieszanki mimerasfaltowej powinna wynasi

- z asfaltem 50/70 135°C-165°C

- polimeroasfaltem — wg wskaz@roducenta polimeroasfaltu.

Mieszanka mineralno — asfaltowa przegrzana ( zkananiebieskiego dymu w czasie wytwarzania) oraz o
temperaturze nszej od wymaganej powinnadgotraktowana jako odpad poprodukcyjny.

5.4. Przygotowanie podiea

Podiae pod warstw scieralmy z betonu asfaltowego powinnodwryprofilowane i réwne, bez kolein.
Powierzchnia podia powinna by sucha i czysta.

Nieréwndaci podiaza pod warstw scieralma nie powinny by wigksze nk 9 mm.

W przypadku gdy nieréwrsoi podiaza przekraczaj9 mm podige naley wyrowna poprzez frezowanie
lub utozenie warstwy wyréwnawcze;.

Powierzchnie czotowe kraxmikow, wiazdw, wpustow itp. usdlzen powinny by posmarowane asfaltem
lub emulsj asfaltowa

5.5. Warunki przystapienia do robot

Warstwascieralna z betonu asfaltowego medoy¢ ukladana, gdy temperatura otoczenia ygaidoby nie
byta nzsza od 5 ° C. Nie dopuszcza sktadania warstw nawierzchni z betonu asfaltowgouczas opadow
atmosferycznych oraz silnego wiatru (V > 16 m/s).

5.6. Zardb prébny

Wykonawca przed przygtieniem do produkciji mieszanek mineralno — asfajwjest zobowizany do
przeprowadzenia w obecstd Inzyniera kontrolnej produkcji w postaci zarobu prépoe

W pierwszej kolejnéci nalezy wykona prébny zaréb na sucho, tj. bez udziatu asfaltaeiu kontroli
dozowania kruszywa i zgodéw sktadu granulometrycznego z projektowdmzywa uziarnienia. Probk
mieszanki mineralnej natg pobra po opr&nieniu zawartéci mieszalnika.

Po sprawdzeniu skladu granulometrycznego mieszainigralnej, nalegy wykona petny zréb prébny z
udziatem asfaltu, w ikzi zaprojektowanej w recepcie. Sprawdzenie zaweirtsfaltu w mieszance okéte
sie wykonujac ekstrakaj.

Tolerancje zawartei sktadnikbéw mieszanki mineralno — asfaltowej vezigim sktadu zaprojektowanego
powinny by zawarte w granicach podanych w tablicy 4.

Tablica 7. Tolerancje zawasm skladnikéw mieszanki mineralno — asfaltowe]j vezigim sktadu
zaprojektowanego przy badaniu pojedynczej prébkodagekstrakcji, % m/m

-67-



Mieszanki mineralno-asfaltowe do
Lp. | Sktadniki mieszanki mineralno — asfaltowepawierzchni dréa o kateaorii ruc

KR 1-2 KR 3-6

1 Ziarna pozostage na sitach o oczkach

(mm): 31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0+ 5,0 +4,0

6,3;4,0,20
2 0,85; 0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075 +3,0 +2,0
3 Ziarna przechodgze przez sito o oczkach

(mm) 0,075 +20 +15
4 Asfalt +0,5 +0,3

5.7. Wbudowanie i zagszczanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno — asfaltowa powinn& kypoudowywana uktadaskwyposaona w uktad z
automatycznym sterowaniem grgbowarstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dolemacy
projektows.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinnarigsza od minimalnej temperatury mieszanki
podanej w punkcie 5.3.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasie¢ggagzania powinna wyndsnie mniej nk:

- dla asfaltu 50/70 125°C

- dla polimeroasfaltu — wg wskaz@roducenta polimeroasfaltu.

Zagszczanie nalgy rozpoczac¢ od krawgdzi nawierzchni kérodkowi. Wskénik zag;szczenia utgonej
warstwy powinien b§ zgodny z wymaganiami podanymi w tablicy 4 i 6.

Ztacza w nawierzchni powinny bywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofgdo osi drogi.
Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny dprzesunigte wzgkdem siebie co najmniej o 15 cm.
Ztacza powinny by catkowicie zwazane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpkt. 6.

6.2. Badania przed przys4pieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykérzadania lepiszcza, wypetniacza oraz kruszyw
przeznaczonych do produkcji mieszanki mineralnsfaltowej i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi
do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Cz;sglotl{igwoéé oraz zakres badd pomiarow w czasie wytwarzania mieszanki minesakasfaltowej podano
w tabl. 8.

Tablica 8. Czstotliwosé¢ oraz zakres bada i pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki
mineralno — asfaltowej

Czestotliwos¢ badah
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba badana
dziennej dzialce roboczej
1 Uziarnienie mieszanki mineralnej 2 prébki
2 Sktad mieszanki mineralno —asfaltowej pobranej w | 1 prébka przy produkciji do 500
wytworni Mg
2 prébki przy produkcji ponad 500
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Mg
3 Wiaéciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
4 Wihasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
5 Wihasciwosci kruszywa 1 na 200 Mg i przy kdej zmianie
6 Temperatura sktadnikdw mieszanki mineralno- dozor cagly
asfaltowej
7 Temperatura mieszanki mineralno — asfaltowej zdiggpojazd przy zatadunku i w
czasie wbudowania
8 Wyglad mieszanki mineralno —asfaltowe] jW.
9 Wiasciwosci probek mieszanki mineralno — asfaltowegj
pobranej w wytwérni jeden raz dziennie

6.3.2. Uziarnienie mieszanki mineralnej

Prébki do bad& uziarnienia mieszanki mineralnej nalgpobra po wymieszaniu kruszyw, a przed
podaniem asfaltu. Krzywa uziarnienia powinna bgodna z zaprojektowanv recepcie laboratoryjnej.

6.3.3. Sktad mieszanki mineralno — asfaltowej

Badanie sktadu mieszanki mineralno — asfaltoweggalna wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-04001:1967 [7].
Wyniki powinny by¢ zgodne z recepiaboratoryja okreslona w tablicy 4.

6.3.4. Badanie wkziwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny naley okresli¢ whasciwosci asfaltu, zgodnie z pkt. 2.2.

6.3.5. Badanie wkziwosci wypetniacza

Na kazde 100 Mg zaytego wypetniacza natg okresli¢ wiasciwosci wypelniacza, zgodnie z pkt. 2.4.

6.3.6. Badanie wkziwosci kruszywa

Z czestotliwoscia podanm w tablicy 5 naley okresli ¢ wiasciwosci kruszywa, zgodnie z pkt. 2,5.

6.3.7. Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki &sfad)

Pomiar temperatury sktadnikbw mieszanki mineralrasfaltowej polega na odczytaniu temperatury né ska
odpowiedniego termometru zamontowanego na otacZeeogperatura powinna bygodna z wymaganiami
podanymi w recepcie laboratoryjnej i ST.

6.3.8. Pomiar temperatury mieszanki mineralno —ltasta|

Pomiar temperatury mieszanki mineralno — asfaltqeégga na kilkakrotnym zanurzeniu termometru w
mieszance i odczytaniu temperatury.

Doktadna¢ pomiaru = 2 ° C. Temperatura powinn& lzgodna z wymaganiami podanymi w recepcie i ST.

6.3.9. Sprawdzenie wyglu mieszanki mineralno — asfaltowe;j

Sprawdzenie wygdu mieszanki mineralno — asfaltowej polega na @ceiizualnej jej wygldu w czasie
produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowywaniu.

6.3.10 Wiasciwosci mieszanki asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki asfaltowej nalg okresla¢ na probkach zagzczonych metadMarschalla. Wyniki
powinny by zgodne z receptiaboratoryjn.
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6.4. Badania dotycace cech geometrycznych i wkgiwosci warstw nawierzchni z betonu asfaltowego
6.4.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiardw wyk. warstw nawierzchni z betonu asfattgo podaje tablica
9.

6.4.2. Szerok& warstwy

Szerokd¢ warstwyscieralnej z betonu asfaltowego powinna agodna z dokumentagcprojektowy, z
tolerancy £ 5 cm. Szerok& warstwy asfaltowej tej potazonej, nie ograniczonej kragnikiem lub
opornikiem w nowej konstrukcji nawierzchni, powiniyg szersza z kalej strony co najmniej o grub®
warstwy na niej potzonej, nie mniej jednak fi5 cm.

6.4.3. ROwné¢ warstwy

Nieréwndaci podiwzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzeam BN-68/8931-04 [9] nie
powinny by wieksze od podanych w tablicy 10.

Tablica 9. Cegstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanej nawierzchni z betonu
asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalnaestotliwos¢ bada i pomiarow
1 Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o disgdl km
2 Rownd¢ warstwy 10 razy na odcinku drogi o diggdl km
3 Spadki poprzeczne warstwy| 10 razy na odcinku dvatjuggci 1 km
4 Rzedne wysokéciowe pomiar rzdnych niwelacji podiznej i poprzecznej orag
5 Uksztattowanie osi w planie | usytuowania osi wg dokumentacji budowy
6 Gruba¢ wykonywanej 3 razy (w soi i na brzegach warstwy) co 25 m
warstwy
7 Ztacza podiane i poprzeczng cala diugozlacza
8 Krawedz, obramowanie cata dlugec
warstwy
9 Wyglad warstwy ocena ggta
10 Zag:szczenie warstwy 2 prébki z x@ego pasa ruchu o diugm 1000 m
11 Wolna przestrzew warstwie | 2 prébki z kalego pasa ruchu o dhugid 1000 m
12 Grubd¢ warstwy 2 probki z kadego pasa ruchu o dhugd 1000 m

Tigbl 10. Dopuszczalne nierowdod warstw asfaltowych, mm

Lp. Drogi i place Warstwacieralna | Warstwa wizaca
1 Drogi klasy 1, II, 1lI 4 6

2 Drogi klasy IViV 6 9

3 Drogi klasy Vi VII oraz place i parkingi 9 12

6.4.4. Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegadomkach prostych i na tukach powinnydmgodne z
dokumentagj projektows, z toleranci + 0,5 %.

6.4.5. Rzdne wysokéciowe

Rzedne wysokéciowe warstwy powinny byzgodne z dokumentagprojektow z toleranci = 1 cm.
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6.4.6. Uksztaltowanie osi w planie
Os w planie powinna byusytuowana zgodnie z dokumentggiojektows, z tolerancg + 5 cm.
6.4.7. Grub&¢ warstwy

Grubai¢ warstwy powinna by zgodna z dokumentagcprojektows, z toleranci = 10 %. Wymaganie to nie
dotyczy warstw o gruldgi projektowej do 2,5 cm.

6.4.8. Zhcza podtane i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny lbywykonane w linii prostej, réwnolegte lub prostofmdo osi. Zycza w
konstrukcji wielowarstwowej powinny Byprzesungte wzgkdem siebie co najmniej 15 cm.agka powinny
by¢ catkowicie zwazane a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.

6.4.9. Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwascieralna przy opornikach drogowych i aizeniach w jezdni powinna wystatva — 5 mm ponad

ich powierzchng. Warstwy bez opornikéw powinny byéwno obcite lub wyprofilowane oraz pokryte
asfaltem.

6.4.10. Wyghd warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien éjednolity tekstue, bez miejsc przeasfaltowanych,
porowatych, tuszegych st i spckanych.

6.4.11. Zagszczenie warstwy i wolna przestfize warstwie

Zageszczenie i wolna przestizev warstwie powinny b§zgodne z wymaganiami ustalonymi w recepcie
laboratoryjne;.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.0086nagania ogolne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarowg jest 1 m2 ( metr kwadratowy) warstwy nawierzclartbetonu asfaltowego.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.0Q/@magania ogolne” pkt. 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentgajojektova, ST i wymaganiami liyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleramgjpkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrgei podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 9
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 warstwy nawierzchni z betoraitasvego obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- 0znakowanie robdt,
- dostarczenie materiatow,
- wyprodukowanie mieszanki mineralno — asfaltowej itjansport na miejsce wbudowania,
- posmarowanie lepiszczem kredzi uradzen obcych i krawgznikow,
- roziozenie i zagszczenie mieszanki mineralno — asfaltowej,
- obckcie krawedzi i posmarowanie asfaltem,
- przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectznigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.Normy

1. PN-B-11111:1996  Kruszywa mineralne. Kruszyvaturalne do nawierzchni drogowy@hwir
i mieszanka

2. PN-B-11112:1996  Kruszywa mineralne. Kruszywa taendo nawierzchni drogowych.

3. PN-B-11113:1996  Kruszywa mineralne. Kruszywa rafie do nawierzchni drogowych. Piasek

4. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naftoRakowanie, znakowanie i transport

5. PN-EN 12591:2002 Asfalty i produkty asfaltowe.magania dla asfaltow drogowych

6. PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfalty upipme AUN do nawierzchni drogowych

7. PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Mieszanki ralne-bitumiczne. Badania

8. PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypeiacziéany do mas bitumicznych

9. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré$ehoawierzchni planografem i mat

10.2.Inne dokumenty

10. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatm i potsztywnych. IBDIM - 1997

11. TWT Tymczasowe wytyczne. Polimeroasfalty drogofRrace IBDiM 4/1993

12. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsjaliowe EmA-94. IBDIM - 1994

13. WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jaka@rysow izwirow kruszonych z naturalnie

rozdrobnionego surowca skalnego przeznaczonegawierzchni drogowych

14. Zasady projektowania betonu asfaltowego @kswionej odporniei na odksztatcenia trwate. Wytyczne
oznaczania odksztatcenia i modutu sztyghmieszanek mineralno — bitumicznych metpetzania

pod obcizeniem statycznym. IBDIM — Zeszyty
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOTB  UDOWLANYCH

ST D-05.03.11.32
Frezowanie nawierzchni asfaltowych na zimno

1. WSTEP

1.1.

Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XSTwymagania dotyce wykonania i odbioru
rob6t zwhzanych z frezowaniem nawierzchni asfaltowych nanpitw zwiazku z przebudowdrogi
gminnej — ul. 25-lecia PRL w miejscowm Galewice.

1.2.  Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktirkemntraktowy i przetargowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6ét azénych
z frezowaniem nawierzchni asfaltowych na zimno gragkonaniem nowej warstwy.

1.4.  Okredlenia podstawowe

1.4.1. Frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimnkontrolowany proces skrawania gornej warstwy
nawierzchni asfaltowej, bez jej ogrzania, na élkare glebokas¢.

1.4.2. Pozostate okslenia g zgodne z obowazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt.1.4

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogorid”1.5.

2. MATERIALY
Nie wyskpuja.

3. SPRZET

3.1.  Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 pkt 3.

3.2.  Sprzt do frezowania

Nalezy stosowa frezarki drogowe umdiwiajace frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno na
gtebokas¢ 4 cm.

Frezarka powinna ldysterowana elektronicznie i zapewhsachowanie wymaganej réwdod oraz
pochyler poprzecznych i podinych powierzchni po frezowaniu.

Wykonawca mege wywac tylko frezarki zaakceptowane przez Inwestora. Wigkeca powinien
przedstawd dane techniczne frezarek, a w przypadkach jakigik& watpliwosci przeprowadzi
demonstragj pracy frezarki, na wlasny koszt.

4. TRANSPORT

4.1.

4.2.

Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajdkt 4.
Transport sfrezowanego materiatu

Transport sfrezowanego materiatu powiniei tak zorganizowany, aby zapewmrag, frezarki bez
postojéw. Materiat mze by wywaozony dowolnymisrodkami transportowymi.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogodlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-0000QMymagania ogélne” pkt 5.
5.2.  Wykonanie frezowania

Nawierzchnia powinna Iy frezowana do gbokdsci, szerokéci i pochylén zgodnych z
dokumentagj projektowa i ST.
Jezeli ruch drogowy ma hbiydopuszczony po sfrezowanejeéa jezdni, to wowczas, ze wzglow
bezpieczéstwa naley spetné nasgpujace warunki:

a) naleyy usuny $ciety materiat i oczyci¢ nawierzchrg,

b) przy frezowaniu poszczegdélnych paséw ruchu, wgs&ogodtuwznych pionowych krawdzi nie

moze przekracza40 mm,
c) krawgdzie poprzeczne na zalazenie dnia roboczego powinny dyklinowo scigte
Frezowanie warstwycieralnej przed uteeniem nowej warstwy lub warstw asfaltowych

Do frezowania naley uzy¢ frezarek sterowanych elektronicznie, wxigm ustalonego poziomu
odniesienia, zachowag spadki poprzeczne i niwetedirogi. Nawierzchnia powinna bysfrezowana
na gkbokas¢ projektowann z doktadnécia + 5 mm.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1.  Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoima’6.
6.2.  Czstotliwosé oraz zakres pomiarow kontrolnych
- Minimalna czstotliwos¢ pomiarow

Czestotliwas¢ oraz zakres pomiaréw dla nawierzchni frezowanejimao podano w tablicy 1.

Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow kontrolnych nawierzchni fieaonej na zimno

Lp. | Whasciwos$¢ nawierzchni Minimalna gstotliwosé pomiaréw
1 | Réwna¢ podiuzna tati 4-metrova co 20 metrow
2 | Réwna¢ poprzeczna lat4-metrova co 20 metréw
3 | Spadki poprzeczne co 50 m
4 | Szeroké¢ frezowania co50m
5 | Glebokas¢ frezowania na bigco, wedlug SST

6.2.2. Rown& nawierzchni
Nieréwnaci powierzchni po frezowaniu mierzoneaa-metrowa zgodnie z BN-68/8931-04 [1] nie
powinny przekraczaé mm.

6.2.3. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nawierzchni po frezowaniu powiboyyzgodne z dokumentacprojektovs, z
tolerancy £+ 0,5%.

6.2.4. Szerok& frezowania
Szerokdé¢ frezowania powinna odpowiaglazerokdci okreslonej w dokumentacji projektowej z
dokfadndcia = 5 cm.

6.2.5. Gtbokas¢ frezowania
Glebokas¢ frezowania powinna odpowiadlaylebokasci okreslonej w dokumentacji projektowej z
dokladndcia £ 5 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.  Ogollne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00/Mfnagania ogolne” pkt 7.
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7.2.  Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowy jest nt (metr kwadratowy).
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00/0@magania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagprojektows, ST i wymaganiami
przedstawiciela Inwestora,zgi wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6
daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1.  Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Og0dlne ustalenia dotygee podstawy pfatrici podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.

9.2.  Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frfrezowania na zimno nawierzchni asfaltowej obegnuj
5. prace pomiarowe,

6. oznakowanie robot,

7. frezowanie,

8. transport sfrezowanego materiatu na odl. 1 km,

9. przeprowadzenie pomiarow wymaganych w specyfiltachnicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Normy
1. BN-68/8931-04 ,Drogi samochodowe. Pomiar rovai@mawierzchni planografem i gt

3. 2. OST 05.03.11.32 ,Frezowanie nawierzchni asfajaa zimno”
4. 3. OST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOTB  UDOWLANYCH

D.08.01.01
Kraw ¢zniki betonowe

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSifwymagania dotycge wykonania i odbioru
robot zwhzanych z ustawieniem kraanikéw betonowych w ramach przebudowy drogi gminngj 25-
lecia PRL w miejscow&zi Galewice.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokameetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia robot azanych z
ustawieniem krawznikow:
- betonowych na tawie betonowej z oporem lub zwykiej,
- betonowych wtopionych na tawie betonowej,

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ogrzajace chodniki dla pieszych, pasy
dziehce, wyspy kierujce oraz nawierzchnie drogowe.

1.4.2.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania g3 pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotygee robot podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogOjie™1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudev ST D-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymas
- krawezniki betonowe,
— piasek na podsygk do zapraw,
— cement do podsypki i zapraw,
- woda,
— materiaty do wykonania tawy pod kramniki.

2.3. Krawezniki betonowe - klasyfikacja
Klasyfikacja jest zgodna z BN-80/6775-03/01 [14].
2.3.1.Typy

W zaleznosci od przeznaczenia rozndia sk nastpujace typy krawznikow betonowych:
U - uliczne,
D - drogowe.

2.3.2.Rodzaje
W zaleznosci od ksztattu przekroju poprzecznego ramié sk nastpujace rodzaje kragznikow
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betonowych:
- prostoktnescicte - rodzaj ,a”",
- prostoktne - rodzaj ,b".

2.3.3.0dmiany
W zaleznosci od technologii i produkcji kraggnikow betonowych, rozednia sk odmiany:

1 - kraweznik betonowy jednowarstwowy,
2 - kraweznik betonowy dwuwarstwowy.

2.3.4.Gatunki

W zaleznosci od dopuszczalnych wad, uszkofizeawezniki betonowe dzieli sina:
- gatunek 1 - G1,
- gatunek 2 - G2.

Przyktad oznaczenia kragnika betonowego ulicznego (U), prosiakego (b), jednowarstwowego
(1) o wymiarach 12 x 15 x 100 cm, gat. 1: Ub-1/52100 BN-80/6775-03/04 [15].

2.4. Krawezniki betonowe - wymagania techniczne
2.4.1.Ksztalt i wymiary

Ksztalt kraveznikdw betonowych przedstawiono na rysunku 1, a veyynpodano w tablicy 1.
Wymiary kraweznikow betonowych podano w tablicy 1.
Dopuszczalne odchytki wymiardw krasnikéw betonowych podano w tablicy 2.

a) kraweznik rodzaju ,.a”

.&-
-
vL K i
10,
’////’, = i
l//// // ”
/,/ ; 1)(
. - {
b) kraweznik rodzaju ,,b”
X
TO7T ml
A 1]
L !
v ::
'/1b/’1 e

¢) wpusty na powierzchniach stykowych kegwikow

[~ PR

o |
ﬁ$} 33_ { Rys. 1. Wymiarowanie kragznikow

Tablica 1. Wymiary krawznikdw betonowych

Typ Rodzaj Wymiary kraweznikbw, cm
kraweznik | kraweznik | | b h c d r
a a

20 30 min. 3 min. 12

U a 100 15 max. 7 max. 15

1,0
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15 20
D b 100 | 12 25 - - 1,0
10 25

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw kegwikow betonowych

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, mm
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
I +8 +12

b, h +3 +3

2.4.2.Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Powierzchnie krawznikow betonowych powinny léybez rys, pknigé i ubytkdw betonu, o fakturze
z formy lub zatartej. Kraadzie elementéw powinny Byréwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchrawdazi elementéw, zgodnie z BN-80/6775-
03/01 [14], nie powinny przekraczavartasci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia ktakow betonowych

Dopuszczalna

Rodzaj wad i uszkodse wielkos¢ wad i
uszkodzé
Gatunek 1 Gatunek P
Whklestos¢ lub wypuktaé powierzchni krawznikow w 2 3
mm
Szczerby i ograniczagcych powierzchnie

. > : niedopuszczalne
uszkodzenia gorne §cieralne), mm

krawedzi i narazy

ograniczajcych pozostate
powierzchnie:

- liczba max 2 2
- diugas¢, mm, max 20 40
- glebokas¢, mm, max 6 10

2.4.3.Sktadowanie

Krawezniki betonowe mog by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegvage
wedtug typow, rodzajéw, odmian, gatunkéw i wiedko

Krawezniki betonowe naley uktad& z zastosowaniem podkiadek i przektadek drewniamych
wymiarach: grub& 2,5 cm, szerokd 5 cm, diugé¢ min. 5 cm wigksza ni szeroké¢ kraweznika.

2.4.4.Beton i jego skfadniki
2.4.4.1.Beton do produkcji kragznikow

Do produkcji krawgznikdéw nalezy stosowd beton wg PN-B-06250 [2], klasy B 251 B 30. W
przypadku wykonywania kraynikdw dwuwarstwowych, gorna (licowa) warstwa kegmikow powinna
by¢ wykonana z betonu klasy B 30.

Beton wyty do produkcji krawznikdw powinien charakteryzowasic:

— nashkliwoscia, ponizej 4%,
— Scieralngcia nha tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm, dla dat@14 mm,
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— mrozoodpornécia i wodoszczelnéria, zgodnie z normPN-B-06250 [2].
2.4.4.2. Cement

Cement stosowany do betonu powinied bgmentem portlandzkim klasy niezszej n¢ ,32,5” wg
PN-B-19701 [10].

Przechowywanie cementu powinnattagodne z BN-88/6731-08 [12].
2.4.4.3 Kruszywo

Kruszywo powinno odpowiadavymaganiom PN-B-06712 [5].
Kruszywo naley przechowywa w warunkach zabezpieczajch je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z kruszywami innych asortymentow, daiwni marek.

2.4.4.4\Woda
Woda powinna by odmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [11].
2.5. Materiaty na podsyple¢ i do zapraw

Piasek na podsyglcementowo-piaskogypowinien odpowiadawymaganiom PN-B-06712 [5], a do
zaprawy cementowo-piaskowej PN-B-06711 [4].

Cement na podsypk do zaprawy cementowo-piaskowej powiniert lsgmentem portlandzkim
klasy nie mniejszej 1i,32,5”, odpowiadajcy wymaganiom PN-B-19701 [10].

Woda powinna b§ odmiany ,1” i odpowiad&wymaganiom PN-B-32250 [11].

2.6. Materiaty na tawy

Do wykonania taw pod kragniki nalezy stosowa, dla:
a) tawy betonowej - beton klasy B 15 lub B 10, wg-BN6250 [2], ktorego sktadniki powinny odpowigda
wymaganiom punktu 2.4.4,
b) tawy zwirowej - zwir odpowiadajcy wymaganiom PN-B-11111 [7],
c) tawy tluczniowej - tlucze odpowiadajcy wymaganiom PN-B-11112 [8].

2.7. Masa zalewowa

Masa zalewowa, do wypetnienia szczelin dylatacyiinya gosico, powinna odpowiada
wymaganiom BN-74/6771-04 [13] lub aprobaty technéjz

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprat

Roboty wykonuje siregcznie przy zastosowaniu:
- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw orazgwirywania podsypki cementowo-piaskowe;j,
- wibratorow ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajgpkt 4.
4.2. Transport kraweznikow

Krawezniki betonowe mog by¢ przewaone dowolnymgrodkami transportowymi.

Krawezniki betonowe uktadanalery nasrodkach transportowych w pozycji pionowej z
nachyleniem w kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniemsszkodzeniami w czasie
transportu, a gérna warstwa nie powinna wystapazasciany srodka transportowego wgej niz 1/3
wysokaci tej warstwy.
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4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport cementu powinieresidbywa w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [12].

Kruszywa mana przewoz dowolnymsrodkiem transportu, w warunkach zabezpiegzgih je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi maddeni. Podczas transportu kruszywa powinn§ by
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo droprneed rozpyleniem.

Mas: zalewow, nalery pakowa w bebny blaszane lub beczki drewniane. Transport p@mini
odbywa& si¢ w warunkach zabezpieczaych przed uszkodzeniemghimow i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST D-M@O® ,,Wymagania ogdolne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta pod tawy

Koryto pod fawy nalgy wykonywat zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom tawy w planie z uwzeinieniem w szeroki
dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Wskaznik zagzszczenia dna wykonanego koryta poddgewinien wynosi co najmniej 0,97
wedtug normalnej metody Proctora.

5.3. Wykonanie taw
Wykonanie taw powinno kiyzgodne z BN-64/8845-02 [16].
5.3.1.tawazwirowa

tawy zwirowe o wysokéci do 10 cm wykonuje sijednowarstwowo przez zasypanie korgtarem
i zagzszczenie go polewag wodh.

tawy o wysokaci powyzej 10 cm nalgy wykonywa dwuwarstwowo, starannie zgyczajc
poszczegllne warstwy.

5.3.2.tawa ttuczniowa

tawy naley wykonywat przez zasypanie wykopu koryta ttuczniem.

Tluczen nalezy starannie uldipolewajc wody. GOrm powierzchng tawy ttuczniowej nalgy
wyréwna: klincem i ostatecznie zaggic.

Przy grubdci warstwy ttucznia w tawie wynoseej powyej 10 cm nalgy tawg wykona&
dwuwarstwowo, starannie zgggczajc poszczegolne warstwy.

5.3.3.tawa betonowa

tawy betonowe zwykie w gruntach spoistych wykorsigehez szalowania, przy gruntach sypkich
nalezy stosowd szalowanie.

tawy betonowe z oporem wykonuje sv szalowaniu. Beton réeielony w szalowaniu lub
bezpdrednio w korycie powinien ywyréwnywany warstwami. Betonowanie taw nglevykonywa
zgodnie z wymaganiami PN-B-06251 [3], przy czymeaalstosowd co 50 m szczeliny dylatacyjne
wypeinione bitumicza mag zalewove.

5.4. Ustawienie kravgznikow betonowych
5.4.1.Zasady ustawiania kragnikoOw

Swiatto (odlegt@é¢ gornej powierzchni kraggnika od jezdni) powinno liyzgodne z ustaleniami
dokumentacji projektowej, a w przypadku braku thkistalé powinno wynosi od 10 do 12 cm, a w
przypadkach wyjtkowych (np. ze wzghu na ,wyrobieniescieku) mae by zmniejszone do 6 cm lub
zwiekszone do 16 cm.

Zewretrznasciana krawznika od strony chodnika powinnadpgo ustawieniu kraeznika obsypana
piaskiemzwirem, ttuczniem lub miejscowym gruntem przepushioza, starannie ubitym.

Ustawienie krawznikdw powinno by zgodne z BN-64/8845-02 [16].
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5.4.2.Ustawienie krawznikow na tawiezwirowej lub ttuczniowej

Ustawianie krawznikow na tawiezwirowej i tuczniowej powinno by wykonywane na podsypce z
piasku o grubsci warstwy od 3 do 5 cm po zgggczeniu.

5.4.3.Ustawienie krawznikéw na tawie betonowej

Ustawianie krawznikow na tawie betonowej wykonujegshna podsypce z piasku lub na podsypce
cementowo-piaskowej o gruim 3 do 5 cm po zagzczeniu.

5.4.4 Wypehnianie spoin

Spoiny krawgznikdw nie powinny przekraczaszerokéci 1 cm. Spoiny nalsg/ wypeinic zwirem,
piaskiem lub zapragvcementowo-piaskoay przygotowan w stosunku 1:2. Zalewanie spoin kegavikow
zapraw cementowo-piaskogvstosuje si wytacznie do krawznikdw ustawionych na tawie betonowe;j.

Spoiny krawgznikdw przed zalaniem zaprawalezry oczysci¢ i zmyé wody. Dla zabezpieczenia
przed wptywami temperatury krganiki ustawione na podsypce cementowo-piaskowejpanach
zalanych zapragvnalery zalewa co 50 m bitumiczia mas zalewows nad szczelipdylatacyjr tawy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0lpkt 6.
6.2. Badania przed przysapieniem do robot
6.2.1.Badania krawznikéw

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykértzadania materialdw przeznaczonych
do ustawienia kragznikdw betonowych i przedstaévivyniki tych bada Inzynierowi do akceptaciji.

Sprawdzenie wygHu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtizin elementu przez
pomiar i policzenie uszkod#evyskpujacych na powierzchniach i krgdziach elementu zgodnie z
wymaganiami tablicy 3. Pomiary diugm i glebokasci uszkodzé nalery wykona za pomoe przymiaru
stalowego lub suwmiarki z doktadseia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [6].

Sprawdzenie ksztaltu i wymiarow elementow mglprzeprowadi z doktadnécia do 1 mm przy
uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lubrtey zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzenie
katow prostych w nar@ach elementdw wykonujeesprzez przytaenie ktownika do badanego naai
zmierzenia odchytek z dokfadima do 1 mm.

6.2.2.Badania pozostatych materiatow

Badania pozostatych materiatdw stosowanych przgwianiu kravgznikow betonowych powinny
obejmowa wszystkie wtaciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatopkt 2.

6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.1.Sprawdzenie koryta pod taw

Nalezy sprawdzé wymiary koryta oraz zagzczenie podtaa na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokoi wykopu wynosi + 2 cm. Zagzczenie podiea powinno by zgodne z pkt
5.2.

6.3.2.Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj
a) Zgodndac¢ profilu podtwznego gornej powierzchni taw z dokumentgojojektow.
Profil podtuzny gérnej powierzchni tawy powinien &ggodny z projektowanniwelet. Dopuszczalne
odchylenia mogwynost + 1 cm na kade 100 m fawy.
b) Wymiary faw.
Wymiary taw naley sprawdzt w dwdch dowolnie wybranych punktach nada 100 m tawy. Tolerancje
wymiaréw wynosz:
- dla wysokdci + 10% wysokéci projektowanej,
- dla szerokéci + 10% szerokgi projektowane).
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c) Réwna¢ gornej powierzchni taw.
Réwna¢ gornej powierzchni fawy sprawdza girzez przytaenie w dwoch punktach, naide 100 m
tawy, trzymetrowej taty.
Przéwit pomigdzy gorr powierzchma tawy i przytlazom tata nie maze przekracza lcm.

d) Zag:szczenie faw.
Zageszczenie faw badaesiv dwoch przekrojach na kde 100 m. Lawy zewiru lub piasku nie mag
wykazywa sladu uradzenia zagszczajcego.
tawy z ttucznia, badane pralwyjecia poszczegolnych ziarn ttucznia, nie powinny paladna wygcie
Ziarna z tawy.

e) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowan&gyunku nie mee przekracza +2cmna
kazde 100 m wykonanej fawy.

6.3.3.Sprawdzenie ustawienia krasmikow

Przy ustawianiu kragznikow nalery sprawdzé:

a) dopuszczalne odchylenia linii kraimikéw w poziomie od linii projektowanej, ktére wysiat 1 cm na
kazde 100 m ustawionego kramnika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszeykraweznika od niwelety projektowanej, ktore
wynosi + 1 cm na kale 100 m ustawionego krawnika,

c) réwna¢ gornej powierzchni kragenikdéw, sprawdzane przez przyenie w dwéch punktach naide
100 m kravgznika, trzymetrowej faty, przy czym praeit pomiedzy gorm powierzchn kraweznika i
przytozom tata nie mae przekraczal cm,

d) doktadné¢ wypetnienia spoin badagsto 10 metréw. Spoiny mugsby¢ wypetnione catkowicie na pein

gtebokas¢.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.0080nagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowa jest m (metr) ustawionego kramnika betonowego.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@0Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robat zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
wykonanie koryta pod fagy
— wykonanie fawy,
— wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrei podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m kraynika betonowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

-82-



— dostarczenie materiatdbw na miejsce wbudowania,

— wykonanie koryta pod tayy

- ew. wykonanie szalunku,

— wykonanie fawy,

— wykonanie podsypki,

— ustawienie krawznikdw na podsypce (piaskowej lub cementowo-piaskpwe
- wypetnienie spoin kragznikéw zapraw,

— ew. zalanie spoin magzalewowy,

— zasypanie zewatrznejsciany kraveznika gruntem i ubicie,

— przeprowadzenie badapomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-06250 Beton zwykly

3. PN-B-06251 Roboty betonoweélbetowe

4. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonpapraw

5. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

6. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Bligimomiaru cech
geometrycznych

7. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa natiealn
nawierzchni drogowycH.wir i mieszanka

8. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamaoaawierzchni
drogowych

9. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa natwealn

nawierzchni drogowych. Piasek
10. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad,
wymagania i ocena zgodu
11. PN-B32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw
12. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
13. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa
14. BN-80/6775- Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy
03/01 nawierzchni drég, ulic, parkingbw i torowisk
tramwajowych. Wspd6lne wymagania i badania
15. BN-80/6775- Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy
03/04 nawierzchni drég, ulic, parkingbw i torowisk
tramwajowych. Krawzniki i obrzeza chodnikowe
16. BN-64/8845-02 Krawzniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i
odbioru.

10.2. Inne dokumenty
17.Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPEDansprojekt - Warszawa, 1979 i 1982 r.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOTB  UDOWLANYCH

D.08.02.02
Chodnik z kostki betonowej

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej )& wymagania dotycice wykonania i odbioru
chodnikow z kostek betonowych o grgbo8 cm w ramach przebudowy drogi gminnej — ull@%5a PRL w
miejscowdci Galewice.
1.2. Zakres stosowania ST
ST jest stosowana jako dokument przetargowy i labadivy przy zlecaniu i realizacji robo6t
wymienionych w p. 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych ST
ST obejmuje wszystkie roboty zaziane z wykonaniem, kontepl odbiorem konstrukcji chodnika z
wibroprasowanej kostki betonowej o grébio8 cm na podsypce cem-piaskowej gr. 3cm
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Obramowanie chodnikéw - umocnienie boczrigaledzi chodnika, wykonane z obeze
betonowych, potéwek betonowych ptyt chodnikowyehy innych materiatéw.
1.4.2. Koryto chodnika - element uformowany w padtev celu utgenia w nim konstrukcji chodnika.
1.4.3. Podsypka - warstwa wyrownawcza zotta bezpgrednio na podizu.
1.4.4. Pozostate okgienia podstawowe - zgodnie z obamijacymi odpowiednimi polskimi normami
i definicjami podanymi w ST D-00.00.00. "Wymaganigblne".
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 "Wymagania ogolne".
2. MATERIALY
2.1. Wymagania ogolne
Ogdlne wymagania dotygze materiatow podano w ST D-00.00.00. "Wymaganiarog'.
2.2. Kruszywo do wykonania podsypki
Kruszywo na podsypki do wypetniania spoin powinno odpowigdaymaganiom normy PN-B-
06712. Do zaprawy cemento-piaskowe] hglstosowd piasek frakcji 0/4 mm. Zawargé pytow w
piasku nie mge przekracza3%.
2.3. Kostka brukowa betonowa
2.3.1. Rodzaj kostki betonowej
Do wykonania robot naky zastosowakostke betonov wibroprasowas, ktéra powinna posiada
"atest" wydany przez upouwmione do tego jednostki.
2.3.2. Wymiary kostki betonowej
Wymiary i kolorystyle kostki betonowej wibroprasowanej natgrzyjmowa wg Dokumentacji
Projektowej lub ustatiz Inzynierem. Grub& kostki betonowej wibroprasowanej wynosi 8cm.
2.3.3. Wymagania jakciowe, sktadowanie i kontrola
Kostka betonowa wibroprasowana powinna spémigmagania podane w ST D-05.03.23 ,Nawierzchnia
Z kostki brukowej betonowej”
2.4. Woda
Woda stosowana do podsypki powinna bgmiany "1" i odpowiadawymaganiom PN-88/B-32250.
Barwa wody powinna odpowiaddarwie wody wodoaigowej. Woda nie powinna wydzi€élaapachu
gnilnego i nie powinna zawietaawiesiny np. grudek ktaczkow.
Badania wody nalsy wykonywat:
-w przypadku nowegérddia poboru wody,
-w przypadku podejrzedotyczicych zmiany parametrow wody np. @mienie, zapach, barwa.
3. SPRZET

3.1 Wymagania ogolne dotycgce spratu
Wymagania ogdlne dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00. "Wymagania ogdlne”
3.2. Sprzt do wykonania robot
Roboty zwazane z uktadaniem chodnika z kostki brukowej ihaleykona: recznie. Do zagszczania
podiaza i podbudowy mzna stosowazag:szczarki wibracyjne, walce statyczne i ubijaki mebzne
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lub inny sprzt zag;szczagcy zaakceptowany przezayniera.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne

Ogdlne wymagania dla transportu podano w ST D-00@0Wymagania ogolne”.

4.2. Transport ptyt chodnikowych i kostki betonowej

Kostka betonowa mi@ by¢ przewaona dowolnymirodkami transportu po agjnieciu przez beton
wytrzymaitaici minimum 0,7 wytrzymai€ci projektowane;.

Kostka powinna b zabezpieczona przed przemieszczeniemsszkodzeniami w czasie transportu, a
gorna ich warstwa nie powinna wystawszasciany srodka transportu wcej niz 1/3 wysokdci tej
phyty.

4.3. Transport pozostatych materiatéw

Transport pozostatych materiatow, stosowanych dkongnia chodnika, podano w ST D-08.01.01
"Krawezniki betonowe"

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-00000/Mymagania ogolne”.

5.2. Podbudowa

Podbudowa powinna Bywykonana z kruszywa tamanego stabilizowanego mechaie — D-04.04.02. o
grubaici zgodnej z dokumentagcprojektows. Kruszywo powinno by rozkladane warstavo jednakowej
grubaici z zachowaniem wymaganych spadkéw poprzecznpokfuznych oraz rgdnych
wysokasciowych. Kruszywo po razieleniu i wyprofilowaniu powinno kynatychmiast zaklinowane
miatem kamiennym na grubd 3 cm i zagszczone za pomaavibratorow ptytowych lub matych
walcow wibracyjnych. Podie pod podbudowpowinno by przygotowane wg D-04.01.01. Koryto wraz
z profilowaniem i zagszczaniem podi@ oraz wg D-02.01.01. Wykonanie wykopdw.

5.3. Podsypka

Grubdi¢ podsypki cem-piaskowe]j po zgggczeniu powinna wynasBcm. Podsypka powinna by
zwilzona wod, zag:szczona i wyprofilowana.

5.4. Uktadanie kostki brukowej

5.4.1. Spos6b uktadania kostek i ptyt betonowych

Kostki przy kraweznikach naley uktad& w ten sposoéb, aby ich gérna kral# znajdowata & 1.cm
powyzej gornej krawdzi kraweznika.

W celu uzyskania rownolegtego ukmia kostekgrozciagane sznurki w odlegéaiach co 3-5m.
Ukladanie nagpuje "od czofa", tzn. ukladay stoi naswiezo utozonej warstwie kostki. W zateosci od
geometrii i wymiarow uktadanych powierzchni stossigelementy brzegowe i potoéwki. Do podziatu
kostek na czci o nietypowych wymiarach stosuje sipecjalne urgdzenia przycinagce.

Do uktadania mogby¢ stosowane kleszcze, ktére poza podnoszeniem waksistki i utazeniem jej na
przygotowanym podtal mog, uktadamn warstwe dodatkowo dosuwado warstwy poprzednio patonej.
5.4.2. Spoiny

Spoiny pomgdzy kostkami po oczyszczeniu powinnylmamulone piaskiem na petgrubcé¢ kostki. W
przypadku zamulenia spoin najestosowa drobny ostry piasek odpowiaday BN-79/B-06711.

5.5. Piegégnacja chodnika

Chodnik o spoinach wypetnionych piaskiemzma odda do wytku bezpdrednio po wykonaniu.

5.6. Obramowanie chodnikow

D-08.03.01. Betonowe obrza.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-00.00.00 "Wymagania ogélne".

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykérzadania materialéw przeznaczonych do
budowy chodnika i przedstagvivyniki tych bada Inzynierowi do akceptacii.

6.2.1. Badania pozostatych materiatow

Badania pozostalych materiatéw stosowanych do wgkianchodnika powinny obejmowavszystkie
wiasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiad@pkt. 2.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Sprawdzenie podia
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Sprawdzenie podia polega na stwierdzeniu zgodoioz dokumentagj projektow i odpowiednimi ST.
Dopuszczalne tolerancje wynasila gkbokdasci koryta:

- 0 szerokécido 3 m: £ 1 cm,

- 0 szerokeci powyzej 3 m: =2 cm,

- szerokaci koryta: =5 cm.

6.3.2. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grétio wymaganych spadkow poprzecznych i padich polega
na stwierdzeniu zgodso z dokumentagj projektows oraz pkt. 5.3 niniejszej ST. Dopuszczalne
odchylenia w grubizi podsypki nie mogprzekraczéa+ 1 cm.

6.3.3. Sprawdzenie wykonania chodnika

Sprawdzenie prawidtowoi wykonania chodnika polega na stwierdzeniu zgédneykonania z
dokumentagj projektows oraz wymaganiami pkt. 5.4 niniejszej ST.

Sprawdzenie konstrukcji chodnika przeprowadzalezy w nas¢pujacy sposéb:

Na kazde 200 m2 chodnika nadg zdja¢ 2 elementy w dowolnym miejscu i zmietzgruba¢ podsypki
oraz sprawdZi uktad kostek chodnika.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych chodnika

6.4.1. Sprawdzenie rowka chodnika

Sprawdzenie rowrigi przeprowadzanalezy tata co najmniej raz na kde 150 do 300 m2 utonego
chodnika i w miejscach atpliwych, jednak nie rzadziejahico 50 m chodnika. Dopuszczalny praé
pod fat nie powinien przekraczal,0 cm.

6.4.2. Sprawdzenie profilu poditego

Sprawdzenie profilu pod#mego przeprowadzanalezy za pomog niwelacji, bioac pod uwag punkty
charakterystyczne, jednak nie rzadzief, ¢co 100 m.

Odchylenia od projektowanej niwelety chodnika w ktach zatamania niwelety, nie mpgrzekracza =
3cm.

6.4.3. Sprawdzenie profilu poprzecznego

Sprawdzenie profilu poprzecznego dokonywalezy szablonem z poziomi¢co najmniej raz na kde
150 do 300 m2 chodnika i w miejscachtpliwych, jednak nie rzadziej, hco 50 m. Dopuszczalne
odchylenia od projektowanego profilu wynasz0,3%.

6.4.4. Sprawdzenie rownolegt spoin

Sprawdzenie rownolegioi spoin naley przeprowadzaza pomog dwéch sznuréw naglych wzdhy
spoin i przymiaru z podziadkmilimetrowa. Dopuszczalne odchylenie wynosi + 1 cm.

6.4.5. Sprawdzenie szerdgkbi wypetnienia spoin

Wypelnienie spoin, sprawdzane co 10m, powinno wykaZ catkowite wypetnienie badanej spoiny na
petmn gigbokas¢. Szerokéc¢ spoin nie powinna kywigksza od 5mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdblne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00M@nagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarows jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego chodnika.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady ogolne

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00/@@magania ogdolne".

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentgajojektows, ST | wymaganiami liyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleramgjpkt. 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr koryta, podbudowy i podsypki dokonywany jeatzasadzie odbioru robét zanda@jch i
ulegapcych zakryciu. Odbiér rob6t powinien bprzeprowadzony w czasie unlisviajacym wykonanie
ewentualnych napraw wadliwie wykonanych robét bembwania ich pogpu.

8.3. Odbior koncowy

Gotowy chodnik (cata konstrukcja) wraz z obramowamikravezniki, obrzeza) podlega odbiorowi
koncowemu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsei podano w ST D-00.00.00 "Wymagania ogolne”.
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9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania 1 m2 chodnika obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materiatow i spta na miejsce wbudowania,

- ewentualna naprawa pod&

- ewentualna naprawa ustawienia keamikow i obrzery,

- profilowanie i zagszczanie koryta,

- wykonanie warstwy podbudowy z kruszywa tamandgbiszowanego mechanicznie z
zaklinowaniem miatem kamiennym,

- zageszczanie podbudowy,

- rozicielenie podsypki cem-piaskowe] wraz z gsarzaniem,

- utozenie kostki,

- wypetnienie spoin piaskiem,

- zagzszczanie nawierzchni,

- przeprowadzenie bafi@ pomiarow wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1./PN-88/B-04320 - Cement. Odbiorcza statystycznarkémjakaci.

2./ PN-68/B-06050 - Roboty ziemne budowlane.

3./PN-63/B-06251 - Roboty betonowedlbetowe.

4./PN-79/B-06711 - Kruszywo mineralne. Piasek do b&wnzapraw.

5./PN-86/B-06712 - Kruszywa mineralne do betonu zwy&te

6./ PN-80/B-10021 - Prefabrykaty budowlane z betonutddig pomiaru cech geometrycznych.
7./PN-B-19701 - Cement. Cement powszechnegoku. Sklad, wymagania i ocena zgodcio
8./ PN-88/B-32250 - Materiaty budowlane. Woda do betendaprawa.

9./ PN-83/N-03010 -Statystyczna kontrola jakio Losowy wybér jednostek do probki.

10./ BN-80/6775-03/0I - Prefabrykaty budowlane tobea. Elementy nawierzchni drdg, ulic, parkingéw i
torowisk tramwajowych. Wspolne wymagania i badania.

11./ BN-80/6775-03/03 -Prefabrykaty budowlane obat Elementy nawierzchni drog, ulic, parkingéw i
torowisk tramwajowych. Ptyty chodnikowe.

12./ BN-80/6775-03/04 - Prefabrykaty budowlane tobe. Elementy nawierzchni drog, ulic, parkingow
i torowisk tramwajowych. Krawzniki i obrzeza chodnikowe.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOTB  UDOWLANYCH

D-08.03.01
Betonowe obrzéa chodnikowe
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngj wymagania dotycice wykonania i odbioru robét
zwiagzanych z ustawieniem betonowych oliszehodnikowych w ramach przebudowy drogi gminnej.-
25-lecia PRL w miejscowii Galewice zgodnie z Dokumentacja Projekijow

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktirpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycprowadzenia robo6t, zazanych z ustawieniem
betonowych obrzgy chodnikowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozgranigezej jednostronnie lub dwustronnie
ciagi komunikacyjne od terendw nie przeznaczonychalounikaciji.

Pozostate okrdenia podane w niniejszej specyfikacji yodne z obowzujacymi normami i specyfikagj
ST-D-00.00.00. ,Wymagania ogdélne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodito z dokumentagj
projektowg, ST i poleceniami layniera. Ogdlne wymagania podano w ST D-00.00.00ymagania
ogolne”.

2. MATERIALY

2.1. Obrzerza betonowe

Obrzeza betonowe o wymiarach 6x20x100 cm, gat. | powibyywykonane z betonu min. klasy B 30 i
posiadé certyfikat zgodnéci z normy BN-80/6775—-03/01 oraz BN—-80/6775—03/04z¢kea dostarczona na
budowe partia). Zgodnie z normwyglad zewrtrzny gotowych wyrobéw powinien charakteryzansie
powierzchna bez rys, pknie¢ i ubytkéw betonu. Krawdzie elementow powinny lbyrowne i proste.

Beton powinien charakteryzowaig :

- nasikliwoscia poneej 4 %

- mrozoodpornécia po 50 cyklach — strata masy < 5% , dlenie wytrzymatéci nasciskanie < 20%

- scieralng¢ dla gatunku 1 1 — 3 mm

- nasnos¢ wg. BN-80/6775-03/04

Dopuszczalne wady i uszkodzenia dla gat. I

— wklestosé lub wypukiasé powierzchni gornej —do 2 mm,

— szczerby i uszkodzenia kreazi i narazy ograniczajcych powierzchnie goérne — niedopuszczalne,

— szczerby i uszkodzenia krealzi i narazy ograniczajcych pozostate powierzchnie :

—liczba, - max 2
— diugaé, - max 20 mm
— gkbokase, - max 6 mm

Odchyitki wymiaréw nie powinny przekraczavartasci podanych w BN—-80/6775—-03/04.

Dla gat. | dopuszczalne odchytka didgior 8 mm, szerokéi i wysokaci + 3 cm.

Betonowe obrzea chodnikowe magby¢ przechowywane na skiadowiskach otwartych. Otarzealey
ukltad& z zastosowaniem podkiladek i przektadek drewniamyghymiarach co najmniej: grubd 2,5 cm,
szerokéci 5 cm, diugéci minimum 5 cm w¢kszej niz szeroké¢ obrzea.

Sktadowanie obrzg powinno by zorganizowane w sposéb chrgey materiat przed jego uszkodzeniem
mechanicznym i przed wptywem ewentualnych, szkoglttwczynnikow zewetrznych na beton.

Do produkcji obrzey nalezy stosowd beton wg PN-B-06250, klasy min. B-30.
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2.2. Materiaty na tawg i do zaprawy

Zwir do wykonania tawy powinien odpowiadlawymaganiom PN-B-11111 a piasek - wymaganiom PN—-B—
11113. Materialy do zaprawy cementowo-piaskowej ipow odpowiadda wymaganiom podanym w
specyfikacji D.08.01.01.

2.3. Woda

Woda nie powinna pochodzre zrodet budzcych watpliwosci i powinna odpowiadawymaganiom normy
PN-B-32250. Nie ma wydzield& zapachu gnilnego oraz nie powinna zawiemawiesiny. Wod
pochodzca z wodocigu mazna stosowabez bada.

3. SPRZET
Sprzt powinien by zgodny z ustaleniami ST D-00.00.00. ,Wymaganialiogt
Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu drobnego sprpomocniczego.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00. ,Wymaganisra.

Betonowe obrzea chodnikowe maghby¢ przewaone dowolnymirodkami transportu po eginigciu przez
beton wytrzymatéci minimum 0,7 wytrzymaléci projektowanej. Obrze powinny by zabezpieczone
przed przemieszczeniene diuszkodzeniami w czasie transportu. Obazeowinny by transportowane w
pozycji pionowej (wbudowania), z nachyleniem w kigku jazdy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robdét.

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D-00MQWymagania ogolne”.

Wykonawca przedstawi hynierowi do akceptacji projekt organizacji i harngnam robo6t uwzgldniajace
wszystkie warunki, w jakichdalzie wykonywane ustawianie obeze

Obrzeza o wymiarach 6x20 cm nale ustawt jako obramowanie chodnika , opasek , trawnik@@azdow
oraz ewentualnie ramowania drzew.

5.2. Wykonanie koryta i przygotowanie tawy

Roboty naley rozpoca¢ od wytyczenia linii obrzea zgodnie z ST D-01.01.01.

Koryto pod obrzee i tawe nalezy wykona zgodnie z DokumentagjProjektova i norma PN-B-06050.
Wymiary wykopow powinny odpowiadawymiarom fawy (podsypki) w planie. Wykopy powiniy¢

wykonywane zgodnie ze specyfika§T D-02.01.01.

Podtaze pod ustawienie obrza stanowd bedzie podsypka (tawa) zawiru lub piasku, o szerokoi 12
( 16 ) cm oraz o gruoi 5 cm po zagszczeniu. Podsypktawe) nalezy wykona zwirowa lub piaskowy i

zagscic.

Zagszczanie i profilowanie koryta powinny dwykonywane zgodnie ze specyfika§T D.04.01.01.

5.3. Ustawienie obrzey

Betonowe obrzea chodnikowe naley ustawid@ na wykonanym podiar w miejscu i zeswiattem
(odlegtaicia gornej powierzchni obrza od cigu komunikacyjnego) zgodnym z Dokumenialejojektova.
Zewretrznasciana obrzea powinna by obsypana piaskiem lufwirem starannie ubitym. Szera¥ospoin
ustawionych obrza/ nie powinna przekraczal cm. Naley wypetni je zapraw cementowo-piaskoavw
stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem pgledczycic i zmy¢ woda. Spoiny musz by¢ wypetnione
catkowicie na pelpgtebokasc.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w specyfikacji ST D-00.00.00. ,\WAgaaia ogdéine”.

6.2. Badania przed przysapieniem do robét

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykénbadania materialdbw przeznaczonych do
ustawienia betonowych obrzechodnikowych i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji
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Sprawdzenie wyghu zewrtrznego nalgy przeprowadz na podstawie ogtizin elementu, przez pomiar i
policzenie uszkodZewystkpujacych na powierzchniach i kradziach elementu zgodnie z wymaganiami
okreslonymi w pkt. 2.1. Pomiary diugoi i glebokasci uszkodzé nalezy wykona za pomog przymiaru
stalowego lub suwmiarki z doktadseia do 1 mm zgodnie z ustaleniami PN-B-10021.

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementow pglerzeprowadd z doktadnécia do 1 mm przy gyciu
suwmiarki oraz przymiaru stalowego lubsnay zgodnie z wymaganiami oldtenymi w pkt. 2.1.
Sprawdzenie &6w prostych w nar@ach elementéw wykonujegsprzez przytagenie ktownika do badanego
naraza i zmierzenia odchytek z doktadiot do 1 mm.

Ocere prefabrykatow przeznaczonych do wbudowania zgodni&t. 2, naley wykona jednorazowo dla
kazdej partii.

Kontrola cementu i piasku na podsypkdo zaprawy w sposéb podany w specyfikacji D-Q8Q.

6.2. Badania w czasie robot

W czasie wykonywania robot nalesprawdzé wykonanie koryta pod tagvoraz podsypki (fawy) zewiru
lub piasku zgodnie z wymaganiami olosmymi w pkt. 5.2.

Podczas ustawiania betonowych obgzehodnikowych - zgodnie z wymaganiami akomymi w pkt. 5.3.,
dopuszczalne odchylenia mpgynost:

— dla linii obrzea w planie, £2 cm na kde 100 m diugéri obrzeza,

— dla niwelety gornej ptaszczyzny obtae +1 cm na kade 100 m diugsei obrzeza,

Wypetnienie spoin naly sprawdza co 10 metrow. Wymagane jest catkowite wypetnidmaelanej spoiny
na petn gigbokas¢.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostk obmiaru jest 1 m ustawionego betonowego olarzhodnikowego.
Obmiar nie mae obejmowa jakichkolwiek dodatkowych ilki nie zaakceptowanych przezymiera.

8. ODBIOR

Odbidr robot na zasadach podanych w ST D-00.0QM@magania ogoélne”.

Inzynier oceni wyniki bada i pomiarow oraz przedtone certyfikaty zgodriei z norny na prefabrykaty
betonowe.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z DokumentaBjrojektows, ST | wymaganiami layniera, jeel
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefapodanych w pkt. 6 dalty wyniki pozytywne.
Odbiorowi podlegaj réwniez roboty zanikajce i ulegaice zakryciu: wykonanie koryta i wykonanie
podsypki (fawy).

W przypadku stwierdzenia usterekymier ustali zakres rob6t poprawkowych do wykonagi@ykonawca
wykona je na koszt wiasny w ustalonym terminie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptatng¢ za 1 m wykonanego betonowego obiehodnikowego naty przyja¢ zgodnie z obmiarem w
terenie i DokumentagijProjektove oraz po sprawdzeniu jasa.
Cena wykonania 1 m betonowego oliezehodnikowego obejmuije:
— prace pomiarowe, oznakowanie robdt,

— przygotowanie robo6t, dostarczenie potrzebnycleri@bw i sprztu,
— wykonanie koryta pod obrze, wywiezienie nadmiaru gruntu,

— rozcielenie i zagszczenie podsypki,

- wykonanie tawy

- ustawienie obrzg betonowych,

— obsypanie zewttrznejsciany obrzea,

— wypetnienie spoin zapravwcementowo-piaskosy

— przeprowadzenie wymaganych pomiarow i hada

— odwiezienie spezu po zakdéczonych robotach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
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PN-B-06250 Beton zwykty

PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonGapraw

PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metamiyigru cech geometrycznych

PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne ndavierzchni drogowychZwir i
mieszanka

PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturaln@aeierzchni drogowych. Piasek

PN—EN 197-1 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio

PN-EN 13369 Wspolne wymagania dldging/katéw betonowych.

BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betorlamEnty nawierzchni drog, ulic, parkingdbw
i torowisk tramwajowych. Krawzniki i obrzeza.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT B UDOWLANYCH

D -10.10.01
Przepusty

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej \Salwymagania dotycce wykonania i
odbioru robot zwgzanych z wykonywaniem przepustéwamach przebudowy drogi gminnej - ul. 25-
lecia PRL w miejscow&zi Galewice.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna (ST) stosowana jest jakanhent przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w akt
1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zganych z
wykonaniem przepustu z rur karbowanych PEHD @40Gmdiuggci 14m.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Przepust - obiekt wybudowany w formie zamitej obudowy konstrukcyjnej, stacy do
przeptywu matych ciekow wodnych pod nasypami kogpdiogowego.

1.4.2.Przepust rurowy - przepust, ktérego konstrukcjgnaavykonana jest z rur.

1.4.3.Pozostate okienia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 yivagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotyaeze robo6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogOmd”1.5.
2. MATERIALY

2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotyaze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puda ST D-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu przepustobitych niniejsa ST s
- rury karbowane z PEHD,
- materialy na podsypki zasypk.

2.3. Rury karbowane z PEHD

Rury wykonane z wysokoudarowej odmiany polietyl@&HD wysokiej gstasci, powinny
charakteryzowasi¢ nastpujacymi wiasciwosciami:
dobg odporndcia na dziatanie roztworu soli NacCl,
dobr odporndcia na oleje mineralne,
sztywndcia przy deformacji rury w wielk&ci nominalnejgrednicy wewwtrznej >8kPa,
odporndcia na przebicie oki&ona wg SS 3619 metadB-50 <1,1mm,
wytrzymaitdcia na 30% deformag¢jnominalnegrednicy wewstrznej rury (rura bez
uszkodze),

oahwn
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7. zewrtrzna powierzchnia rury winna byiksztattowana w formie spiralnego karbu,
usztywniajcego rue i wymuszagcego wspotpraggruntu.

Sktadowanie elementéw powinno odbyiwgke na wyréwnanym, utwardzonym i odwodnionym

podiazu. Poszczegolne rodzaje elementow powinnydiadowane oddzielnie.

2.4. Materiaty na tawy fundamentowe i zasypk

Czes¢ przelotowa przepustu me by posadowiona na tawie fundamentowej z piasku 0-
20mm. Na zasypknalery stosowad kruszywo o uziarnieniu 0-32mm.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogodlne wymagania dotyaze sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprat do wykonywania przepustow

Wykonawca przyspujacy do wykonania przepustu powinien wykéza& mazliwoscia
korzystania z nagbujacego spretu:
koparki do wykonywania wykopow,
sprztu do kcznego wykonywania ptytkich wykopdw szerokoprzestreych,
innego sprztu do transportu pomocniczego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu

Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajgkt
4.

4.2. Transport materiatow
4.2.1.Transport kruszywa

Kruszywo naley przewozé dowolnymisrodkami transportu w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem Znnkguszywami i nadmiernym
zawilgoceniem.

4.2.2. Transport rur

Rury mazna przewoz dowolnymisrodkami transportu w sposob uniettioviajacy ich
uszkodzenie.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogollne zasady wykonania rob6t podano w ST D-000Qymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Wykonawca zobowdzany jest do przygotowania terenu budowy w zakresie
— odwodnienia terenu budowy w zakresie i formie uzgodej z Irzynierem.

5.3. Roboty ziemne
5.3.1.Wykopy

M(gtoda wykonywania robot ziemnych powinna lzgodna z ST D-02.00.00 ,,Roboty
ziemne”.Sciany wykopow winny b§ zabezpieczone na czas robot wg dokumentacji oye,
ST i zalecé Inzyniera. W szczegOlrici zabezpieczenie nie polegé na:
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— stosowaniu bezpiecznego nachylenia skarp wykopéw,
— podparciu lub rozparcigcian wykopow,

Do podparcia lub rozparckgian wykopdw mena stosowadrewno, elementy stalowe lub
inne materiaty zaakceptowane przezyimera.

Przy mechanicznym wykonywaniu wykopu powinna ppzostawiona niedobrana warstwa
gruntu, o grubgci co najmniej 20 cm od projektowanego dna wykdfarstwa ta powinna ldy
usungta recznie lub mechanicznie z zastosowaniem koparkirzyopdowaniem nie powodagym
spulchnienia gruntu.

Odchyitki rzdnej wykonanego podta od rzdnej okrélonej w dokumentacji projektowej
nie mae przekracza+2,0 cmi-4,0 cm.

5.3.2.Zasypka przepustu

Wykop na catej szerokoi, przynajmniej do wysokiai 30cm ponad goenkrawedz
przepustu naley zasypywa symetrycznie kruszywem mrozoodpornym, o frakcyviesajacej sk
w przedziale 0-32mm i 0 nierbwnomiernym uziarniefidr5). Wymagane jest by maksymalna
srednica ziaren kruszywa uktadanego b&epdnio na rurze nie przekraczat wielkoskoku karbu
zewretrznego. SzczegOlnie starannie aglevykona zasypk bezpdredni wspierajca przepust, w
obszarze ograniczonytwiartka kota. Materiat na zasygkv tym obszarze musi migakie same
parametry jak podsypka pod przepustem. Stopagpszczenia zasypki wg Proctora normalnego
powinien zawiera si¢ w przedziale 0,95-0,98.

5.4. Umocnienie wlotow i wylotow

Umocnienie wlotow i wylotow naley wykona zgodnie z dokumentacprojektows lub
SST. Umocnieniu podlega dno oraz skarpy wlotu iottyoprzez utzenie ptatow darniny
25x25cm na ptask oraz wykonanie ptotkeerdziowych wysokéci 15cm na diugéei 2x2m na
wlocie przepustu.

5.5. Lawy fundamentowe pod przepustami

tawy fundamentowe powinny byvykonane zgodnie z dokumentagrojektows i ST.
Lawe nalezy wykona na szerokéci wykopu z warstwy pospotki 0-20mm gr. 15cm. Maer
podsypki musi b§ mrozoodporny i nie zawietazanieczyszcze Podsypki nie wolno wykonywa
na zamarzritym dnie wykopu. Podsygknalery zag:sci¢ do wskanika zagszczenia 0,98 wg
Proctora normalnego. Gérna warstwa podsypki o geilvéwnej wysokéci karbu rury powinna
by¢ luzna tak aby karby mogty swobodnie 8 niej zagébic.

Dopuszczalne odchyiki dla taw fundamentowych pragpy wynosaz:
a) r&@nice wymiarow tawy fundamentowej w planies cm,
b) réznice rzdnych wierzchu tawy: 2 cm.

Rd&znice w niwelecie wynikace z odchytek wymiarowych ¢dnych tawy, nie mog
spowodowa spktrzenia wody w przepuaie.

5.6. Sposob uktadania rur

Rure nalezy uktad& na dnie wykopu, po uprzednim przygotowaniu jega dgodnie z pkt
5.5., zniwelowaniu poziomu i wytyczeniu osi przejpufkura po utéeniu musi zosta
ustabilizowana w taki sposob, by nie zmienita s\ojpotaenia w czasie zasypywania.
Dopuszczalne odchytki wynogz
1. przesunjcie osi w planie cm,
2. rd&znice rzdnej dna wlotu i wylotu £cm, nie mog jednak spowodowaodwrotnego spadku
rury.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélpkt’ 6.
6.2. Kontrola prawidtowosci wykonania robét przygotowawczych i robot ziemnyh

Kontrole rob6t przygotowawczych i rob6t ziemnych rigi@rzeprowad4i z
uwzglkdnieniem wymagapodanych w punkcie 5.2 i 5.3.

6.5. Kontrola wykonania umocnienia wlotow i wylotéw

Umocnienie wlotow i wylotow nalgy kontrolowa& wizualnie, sprawdzag ich zgodnéc z
dokumentagj projektowg iISST.

6.6. Kontrola wykonania tawy fundamentowe]

Przy kontroli wykonania tawy fundamentowej nalesprawdzé:
- rodzaj materiatu tytego do wykonania tawy,
- usytuowanie tawy w planie,
- rzedne wysokéciowe,
- grubas¢ tawy,
- zgodnd¢ wykonania z dokumentacprojektows.

6.7. Kontrola utozenia przepustu

Rury naley sprawdzéaw zakresie:
usytuowania przepustu w planie
rzednych wiotu i wylotu
materiatu iytego na zasypk sposobu zasypywania i zggczania.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.003@nagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest:
- m (metr), przy kompletnym wykonaniu przepustu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D-00.0Q0M30nagania ogolne” pkt 8. Roboty
uznaje st za wykonane zgodnie z dokumensgajojektows, SST | wymaganiami ktyniera, jeel
wszystkie pomiary i badania, z zachowaniem tolgravg pkt 6, daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- wykonanie wykopu,
- wykonanie taw fundamentowych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycyre podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania
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0goIne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena 1 m kompletnego przepustu obejmuije:
- roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- wykonanie wykopu wraz z odwodnieniem i ewentualrtoty rozbiérkowe,
- dostarczenie materiatow,
- wykonanie taw fundamentow i ich péginacg,
- monta konstrukcji przepustu,
- wykonanie zasypki z zagzczeniem warstwami, zgodnie z dokumentacpjektows,
- umocnienie wlotow i wylotéw,
- uporadkowanie terenu,
- wykonanie pomiarow i baddaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-B-06714-12
PN-B-06714-13
PN-B-06714-15
PN-B-06714-16
PN-B-06714-18
PN-B-06714-34
PN-S-02205

NogkrwhpE

Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Drogi samochodowe.

Badania. Ozr@iezeawartéci zanieczyszczeobcych
Badania. Ozm@iezzawartéci pytdw mineralnych
Badania. Oznaiezektadu ziarnowego

Badania. Oznaiedesztattu ziarn

Badania. Oznaiezeasikliwosci

Badania. Oznaiezeaktywnéci alkalicznej

Roboty ziemne. Wyamiag badania
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