SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D - 01.00.00

ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY
I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH



1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot w
zwiazku z zadaniem pt.: ,,Budowa chodnika w miejscowosci Bieczyny, gm. Czempin” — etap |

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot na drogach krajowych 1 wojewddzkich oraz przy zlecaniu rob6t na drogach miejskich, gminnych i powiatowych.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wszystkimi czynno$ciami
umozliwiajagcymi i majacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej oraz potozenia obiektow inzynierskich.

*= Na zakres robét objetych SST skladaja si¢ wszelkie elementy ujete w dokumentacji przetargowej dla w/w zadania
(na ktora skladaja sie: dokumentacja projektowa, kosztorysowa (calo$¢ lub etap zadania jesli tak zapisano), wymagania
i zapisy w SWIZ Zamawiajacego, wymagania i zapisy w SST, ewentualnie projekty docelowej organizacji ruchu, operaty
wodnoprawne i wszelkie inne dokumenty zalaczone do przetargu dla przedmiotowego zadania).

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych na terenie poddanym inwestycji.

W zakres robdt pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych wchodza:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokos$ciowego punktow gtownych osi trasy i punktow wysokosciowych,
b) uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie 0si),
€) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokos$ciowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob utatwiajacy odszukanie
i ewentualne odtworzenie.

1.3.2. Wyznaczenie obiektow mostowych
Nie wystepuje.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Punkty gléwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi
w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktow glownych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, shupki
betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granica robot ziemnych, w sasiedztwie punktow zalamania trasy, powinny mie¢ $rednice
od 0,15 do 0,20 m i dhugos$¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugosci okoto 0,30 m,
a dla punktoéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mie¢ dhugosé okoto 0,50 m i przekréj prostokatny.

3. SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac nastgpujacy sprzet:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
- flaty,
— tasmy stalowe, szpilki.



Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktdéw wysokosciowych powinien gwarantowaé uzyskanie

wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materialéw

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7) lub innymi
aktualnymi normami czy przepisami.

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien uzyska¢ dane zawierajace lokalizacje oraz wspoélrzedne reperow z
osrodka geodezyjnego. Wytyczenia obiektu nalezy realizowa¢ w stosunku do reperu roboczego (wskazanego
w dokumentacji projektowej na planie zagospodarowania terenu ewentualnie reperu panstwowego przeliczajac powstalg
réznice), jesli nie zostal on wskazany nalezy realizowa¢ wytyczenie w stosunku do reperu panstwowego.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego oraz te uzyskane z oSrodka geodezji, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegélowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia w celu
prawidlowego zlokalizowania oraz potwierdzenia projektowanego stanu w odniesieniu do obiektow istniejacych.
Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé¢ Inzyniera o wszelkich bledach wykrytych w wytyczeniu punktow
glownych trasy i (lub) reperéw roboczych.

Wykonawca powinien sprawdzié¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, Ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznia si¢ od rzednych okreslonych w
dokumentacji projektowej, to powinien powiadomic¢ o tym Inzyniera a Inzynier Inwestora. Uksztaltowanie terenu w takim
rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera i Projektanta. Zaniechanie
powiadomienia InZyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigza Wykonawce.

Bledy te powinny by¢ usuniete za pomoca zmian naniesionych przez projektanta do dokumentacji i udokumentowane
wpisem w dzienniku budowy. Projektant przygotuje zmiany majace na celu zlikwidowania bledow przy zalozeniu nie
zwigkszania i nie zmniejszania zakresu kontraktu a Wykonawca zadania umozliwi mu to. W zwigzku z powyzszym w
ciggu kilku najblizszych dni Projektant liczgc od zgloszenia tego faktu, przeanalizuje projekt i wniesie ewentualne uwagi.
Te kilka dni oczekiwania nie beda powodem do aneksowania terminu wykonania robot, gdyz w ciagu tych dni mozna
realizowa¢ inne elementy budowy. Zmiany w dokumentacji projektowej bedg realizowane przez projektanta nieodplatnie
jesli wynikaja z jego bledéw. Jesli wynikaja z bledow mapy do celow projektowych przekazanej projektantowi przez
Zamawiajacego albo innych elementéw na ktére nie mial wplywu, zmiany te zostang zrealizowane odplatnie przez
projektanta w ramach nadzoru autorskiego na zlecenie Zamawiajgcego. Koszt wykonania tych zmian zostanie ustalony z
Zamawiajacym przed ich wykonaniem. Jezeli nie$cislo$ci zostang wyjasnione a beda one wynikaé¢ ze wzgledu na brak
umiejetnosci czytania dokumentacji przez Wykonawce zadania, koszty przyjazdu na budowe przez Projektanta i analiza
owych niescistosci beda traktowane jak wizyta w ramach nadzoru autorskiego i odplatne w kwocie 1000+VAT zl za kazdy
przyjazd i beda pokrywane przez Wykonawce zadania.

Mapa do celow projektowych by¢é moze nie zostala poddana kalibracji ze wzgledu na brak odpowiedniej ilosci krzyzy i ich
skrecenie. Jednakze nawet przy jej kalibracji zawsze istnieje ryzyko, iZ mapa ta moze mie¢ odstepstwa od stanu
faktycznego. Dlatego tez geodeta ze strony wykonawcy na etapie tyczenia moze zrobi¢ odstepstwa od parametrow trasy
(szczegolnie katéw zwrotu trasy) za zgoda projektanta i inspektora nadzoru inwestorskiego. Odstepstwa te nie beda
powodem do wykonywania robét dodatkowych. Zmiany te moga by¢ zrealizowane ale tylko przy zalozeniu realizacji robot
objetych cena kontraktowa.

Wytyczenia obiektu nalezy realizowaé na podstawie planu zagospodarowania terenu zalaczonego w czes$ci rysunkowej do
projektu wykonawczego lub jesli nie ma samodzielnego projektu wykonawczego to w czeSci rysunkowej do projektu
budowlano — wykonawczego (nie na podstawie tych zalaczonych do uzgodnien czy innych operatéw, ze wzgledu na
zamiany zachodzace jeszcze na etapie uwag jednostek uzgodnieniowych, ktére ostatecznie i ewentualnie zostaly wniesione
na etapie koncowym do planu zagospodarowania terenu zalaczonego w czesci rysunkowej).

W przypadku zadania rozliczanego ryczaltowo wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z réznic rzednych terenu
podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na
koszt Wykonawcy.

W przypadku zadania rozliczanego przedmiarowo bledy polegajace na przyklad na réznicy rzednych terenu podanych
w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, zostana usunie¢te za pomoca zmian naniesionych przez projektanta
do dokumentacji i udokumentowane wpisem w dzienniku budowy. Projektant przygotuje zmiany majace na celu
zlikwidowania bledéw przy zaloZeniu nie zwigkszania zakresu kontraktu a Wykonawca zadania umozliwi mu to. W
zwiazku z powyzszym w ciggu kilku najblizszych dni Projektant liczac od zgloszenia tego faktu, przeanalizuje projekt i
whiesie ewentualne uwagi. Te kilka dni oczekiwania nie beda powodem do aneksowania terminu wykonania robét, gdyz w
ciaggu tych dni mozna realizowa¢ inne elementy budowy. Zmiany w dokumentacji projektowej beda realizowane przez
projektanta nieodplatnie jesli wynikaja z jego bledéw. Jesli wynikaja z bledéw mapy do celow projektowych przekazanej
projektantowi przez Zamawiajacego albo innych elementéw, na ktére nie mial wplywu, zmiany te zostang zrealizowane
odplatnie przez projektanta w ramach nadzoru autorskiego na zlecenie Zamawiajacego. Koszt wykonania tych zmian



zostanie ustalony z Zamawiajacym przed ich wykonaniem. JeZeli niescislo$ci zostana wyjasnione a beda one wynikaé ze
wzgledu na brak umiejetno$ci czytania dokumentacji przez Wykonawce zadania, koszty przyjazdu na budowe przez
Projektanta i analiza owych nieScislo$ci beda traktowane jak wizyta w ramach nadzoru autorskiego i odplatne w kwocie
1000+VAT zt za kazdy przyjazd i beda pokrywane przez Wykonawce zadania.

= Punkty wierzcholkowe, punkty gléwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ przez Wykonawce zadania
zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposéb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i poloZenie tych punktow. Forma
i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

= Prace drogowe nalezy wykonywaé w $cistym powiazaniu z ustaleniami wynikajacymi z opinii lub uzgodnien odpowiednich
instytucji majacych nadzoér nad przedmiotowym terenem.

= Na etapie realizacji inwestycji wykonawca musi uwzglednia¢ wszystkie uwagi i opinie zarzadcy pasa drogowego oraz
wlascicieli urzadzen zlokalizowanych w pasie drogowym na mocy innych decyzji administracyjnych lub opinii
branzowych (jezeli takowe sa).

= Wszystkie roboty, ktéore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikéw
pomiarow przez Inzyniera.

=  Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robét.
Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego czy istniejace w terenie zostana zniszczone przez Wykonawce
$Swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robét, to zostana one
odtworzone na koszt Wykonawcy. Jesli po odbiorze okaze si¢ Ze znaki te zostaly zniszczone lub na przyklad zabrukowane,
czy w inny sposéb przykryte to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy odwrotnie na zadanie Zamawiajacego.

=  Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robét naleza do obowiazkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow giéwnych osi trasy i punktow wysokoSciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposdb trwaly, przy uzyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktdéw pomocniczych, potozonych poza granica robot ziemnych.
Maksymalna odleglo$¢ pomigdzy punktami gtléwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 250 m.

Zamawiajacy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdhuz osi trasy drogowej, a takze przy
kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odleglo$¢ migdzy reperami roboczymi wzdluz trasy drogowej w terenie ptaskim powinna wynosi¢ 250
metrow, natomiast w terenie falistym i gorskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejacych budowlach wzdtuz trasy drogowe;.
O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy zatozy¢é w postaci shupkow betonowych lub grubych ksztalttownikow stalowych,
osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperdw roboczych nalezy okreslaé z taka doktadnoscia, aby $redni blad niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od
4 mm/km, stosujac niwelacj¢ podwojng w nawigzaniu do reperéw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy
reperu i jego rz¢dne;j.

5.4. Odtworzenie osi trasy

= Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowa oraz inne dane geodezyjne uzyskane przez
geodete Wykonawcy z osrodka geodezyjnego przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy
geodezyjnej.

= O$ trasy powinna byé wyznaczona w punktach gléwnych i w punktach posrednich w odleglosci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co S0 metréw.

= Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze byé¢ wieksze
niz 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dla pozostalych drég (wieksze odchylenia mozna stosowa¢é za zgoda
projektanta - odstepstwa te nie beda powodem do wykonywania robot dodatkowych, zmiany te moga by¢ zrealizowane
ale tylko przy zalozeniu realizacji robét objetych cena kontraktowa).

= Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z dokladno$cia do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety
okreslonych w dokumentacji projektowej(wigksze odchylenia mozna stosowaé za zgoda projektanta - odstepstwa te nie
beda powodem do wykonywania robot dodatkowych, zmiany te moga by¢ zrealizowane ale tylko przy zalozeniu realizacji
robot objetych ceng kontraktows).

= Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialéw wymienionych w pkt 2.2.

= Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robét zastapi je odpowiednimi palami po obu
stronach osi, umieszczonych poza granica robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypéw i wykopow na powierzchni terenu
(okreslenie granicy roboét), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w miejscach wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego
przeprowadzenia robdt i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypéw i wykopow nalezy stosowac dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy
stosowaé w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopow glebszych niz 1 metr. Odlegto$é miedzy palikami
lub wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglo$¢ ta co najmniej powinna
odpowiadac odstgpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym z
dokumentacja projektowa.

5.6. Wyznaczenie polozenia obiektow mostowych

Dla kazdego z obiektow mostowych nalezy wyznaczy¢ jego potozenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktéw okreslajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegdlnosci przyczotkow i filardw mostow i wiaduktow.



W przypadku mostéw i wiaduktow dokumentacja projektowa powinna zawiera¢ opis odpowiedniej osnowy realizacyjnej
do wytyczenia tych obiektow.
Potozenie obiektu w planie nalezy okre$li¢ z dokladnoscia okreslona w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Kontrola jakoS$ci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktoéw wysokosciowych nalezy prowadzié
wedlug og6lnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt
5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie lub powierzchnia (ha).
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogélne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Sposob odbioru roboét

Odbiér robét zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikow pomiarow
geodezyjnych lub protokoétu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedklada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km lub 1 ha wykonania robét obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych osi trasy i punktow wysokosciowych,
— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
— zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajace odszukanie i ewentualne
odtworzenie.
Platno$¢ robot zwigzanych z wyznaczeniem obiektow mostowych jest ujeta w koszcie robot mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokos$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysoko$ciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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