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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaajhtecznej (SST) ¢ wymagania dotycxe wykonania i odbioru
liniowych robét ziemnych przy przebudowie ulicy Gekowej w Czempiniu. Roboty Kanalizacja deszczows\ddo D8.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegoétowa specyfikacja techniczna (SST) stosaviest jako dokument przetargowy i kontraktowy prigcaniu i
realizacji robét na drogach krajowych i wojewddikic

Zaleca si wykorzystanie SST przy zlecaniu robét na drogamhigtowych i gminnych.

Niniejsza specyfikacja nie ma zastosowania dotréb@lamentowych i zwzanych z wykonaniem instalac;ji.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét ziemnych w czasie budaviy |
modernizacji drog i obejmajj
- wykopry]/31 gkbokdici do 3,0 m wykonywane koparkami pogsiernymi o poj. hgki 0,60 n? w gruncie kat. 1lI-IV na odkad -
222,20 m,
- wykop liniowy osciankach pionowych szeroka 0,8 - 2,5 gtbokasci do 3,0 m w gruncie kat. 1ll-1V zgcznym wydobyciem
urobku - 63,64 i+ 67,30 M (przykanaliki),
- wykop rczny ze skarpami na odkad natikasé do 1,5 m w gruncie kat. IIl - 24,00°m
- roboty ziemne koparkami pogbiernymi o poj. fgki 0,60 nf w gruncie kat. Ill-IV o normalnej wilgotrigi z transportem
wywrotka 10 MG na odlegh do 1,0 km - wywdéz nadmiaru gruntu - 646,31 m
- umocnienie balami drewnianymi wraz z rozbipékina wykopu gtbokaici do 3,0 m w gruncie kat. I-IV - 905,63*m
- zasypanie wykopu spychark5 KM z zagszczeniem spychark’5 KM warstwami grubizi 30 cm w gruncie kat. I-1 - 413,80°m
- mechaniczne plantowanie powierzchni rodzimegmgrikat. I-1ll - 579,58 rh

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub angin naturalnego lub z gruntu antropogenicznegénigjgca
warunki statecznii i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub tagZ wykopu, ktéra jest ograniczona koeptrogi i skarpami rowow.

1.4.3. Wysoka¢ nasypu lub gibokas¢ wykopu - ré@nica rzdnej terenu i ragdnej rob6t ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu
lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakdest mniejsza il m.

1.4.5. Nasypsredni - nasyp, ktérego wyso®jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysckmrzekracza 3 m.

1.4.7. Wykop plytki - wykop, ktérego gbokas¢ jest mniejsza il m.

1.4.8. Wykop éredni - wykop, ktérego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.9. Wykop gkboki - wykop, ktérego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.10.Bagno - grunt organiczny nasycony woo matej nénosci, charakteryzujcy sk znacznym i diugotrwatym osiadaniem
pod obcazeniem.

1.4.11.Grunt nieskalisty - kaly grunt rodzimy, nie okétony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.

1.4.12. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub gkany o nieprzesugiych blokach, ktérego prébki nie wykazuymian
objetosci ani nie rozpadajsi¢ pod dziataniem wody destylowanej; majytrzymatad¢ nasciskanie R ponad 0,2 MPa; wymaga
uzycia srodkéw wybuchowych albo nagdzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia

1.4.13. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasympotazone w obgbie pasa robo6t drogowych.
1.4.14. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania pésy pot@one poza pasem rob6t drogowych.

1.4.15. Odkiad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odieiea) gruntéw pozyskanych w czasie wykonywania epdw,
a nie wykorzystanych do budowy nasypow oraz inmyett zwizanych z tragdrogows.

1.4.16. Wskanik zag;szczenia gruntu - wielko charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, ok§na wg wzoru:

| =P
<=
pds
gdzie:
Oy - Oestoié objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (My/m
Pes - Mmaksymalna gstas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotud optymalnej, zgodnie z PN-B-04481:1988 [2],

stuzaca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, (M§/m

1.4.17 Wskanik réznoziarnistdci - wielko$¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntéw niespoistych, ok§lena wg wzoru:
U = d60
le
gdzie:
dso - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60%tgry(mm),
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dip - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10%tgry(mm).
1.4.18.Wskanik odksztatcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okilna wg wzoru:

l, = E,

0 =—2%

El

gdzie:
E:1 - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w pierwspyatizeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998 [4],
E> - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtérmjpnoiazeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998 [4].

1.4.19. Pozostate okibenia podstawowe aszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” bkt.

1.5. Ogodlne wymagania dotycxce robét
Ogdlne wymagania dotygze robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, padew SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 2.

2.2. Podziat gruntéw

Podziat gruntéw pod wzgllem wysadzinowiei podaje tablica 1.
Podziat gruntéw pod wzgllem przydatngi do budowy nasypow podano w SST D-02.03.01 pkt 2.

2.3. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopdw powinnyg iprzez Wykonawe wykorzystane w maksymalnym stopniu
do budowy nasypow. Grunty przydatne do budowy n&symog: by¢ wywiezione poza teren budowy tylko wéwczas, gdy
stanowi nadmiar obgtosci rob6t ziemnych i za zezwoleniemzimiera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykwpnie kedac nadmiarem olgosci robot ziemnych, zostaty
za zgod Inzyniera wywiezione przez Wykonaw@oza teren budowy z przeznaczeniem innym idowa nasypéw lub
wykonanie prac oktych kontraktem, Wykonawca jest zobamany do dostarczenia réwnommej obgtosci gruntow
przydatnych zér6det witasnych, zaakceptowanych przezyhiera.

Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasypolreilone w SST D-02.03.01 pkt 2.4, powinnychyywiezione
przez Wykonawg na odktad. Zapewnienie terenéw na odktad nyatbo obowizkdéw Zamawiajcego, o ile nie okigono tego
inaczej w kontrakcie. lrynier maze nakazé pozostawienie na terenie budowy gruntow, ktéryzdisowa nieprzydatidé wynika
jedynie z powodu zamarzuia lub nadmiernej wilgotrigi.

Tablica 1. Podziat gruntéw pod wagem wysadzinowdzi wg PN-S-02205:1998 [4]

Lp. Wyszczegdlnienie Jed- Grupy gruntow
wiasciwosci nostki niewysadzinowe atpliwe wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu - rumosz niegliniasty | — piasek pylasty mato wysadzinowe
- 2wir — zwietrzelina gliniastg — dlina piaszczysta
— posp6tka —  rumosz gliniasty zZwigzta, glina
— piasek gruby — zwir gliniasty ;mg:z glina pylasta
— piaseksredni — pospoika gliniasta o .
. — i, it piaszczysty, it
— piasek drobny pylasty
— zuzel nierozpadowy bardzo wysadzinowe

— piasek gliniasty

= pwyi, pyt piaszczysty

— glina piaszczysta,
glina, glina pylasta

- it warwowy

2 | Zawartdé czastek
< 0,075 mm % <15 od 15 do 30 >30
<0,02 mm <3 od 3do 10 >10
3 | Kapilarndg¢ bierna H, m <1,0 >1,0 >1,0
4 | Wskanik piaskowy WP >35 od 25 do 35 <25

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt
3.2. Sprzt do robdét ziemnych

Wykonawca przygpujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykézaie mazliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu do:
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— odspajania i wydobywania gruntéw (n&izia mechaniczne, mitoty pneumatyczne, zrywarki,akkip tadowarki, wiertarki
mechaniczne itp.),

- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grugpycharki, zgarniarki, réwniarki, wdzenia do hydromechanizaciji
itp.),

— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, sarndglskrzyniowe, tamociagi itp.),

— sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. OgdIne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygeze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiaine” pkt 4.
4.2. Transport gruntéw

Wybér srodkoéw transportowych oraz metod transportu powirbg dostosowany do rodzaju gruntu (materiatu), jego
objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do oddeglmansportu. Wydajnié srodkéw transportowych powinna &y
ponadto dostosowana do wydajoiosprztu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntugrizdu).

Zwiekszenie odlegiéxi transportu ponad wakoi zatwierdzone nie nmie by podstaw roszczé Wykonawcy,
dotyczicych dodatkowej zaptaty za transport, o ileekszone odlegkri nie zostaty wczaniej zaakceptowane naspiie przez
Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Doktadnd¢ wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lubypas od osi projektowanej nie powinnydwieksze nk + 10 cm.
Rdéznica w stosunku do projektowanyclednych rob6t ziemnych nie me przekracza+ 1 cmi -3 cm.

Szeroké¢ gornej powierzchni korpusu nie @® r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wdcej niz £ 10 cm, a
krawgdzie korony drogi nie powinny mievyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinnozd¢ sig od projektowanego o wéej niz 10% jego wartéci wyrazonej tangensemaka.
Maksymalne nieréwni@i na powierzchni skarp nie powinny przekraczalO cm przy pomiarze tat3-metrows, albo powinny
by¢ spetnione inne wymagania dotyce nieréwnéci, wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni skarpy.

W gruntach skalistych wymagania, dotyoz réwndci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i révcioskarp,
powinny by okreslone w dokumentacji projektowej i SST.

5.3. Odwodnienia pasa robét ziemnych

Niezalenie od budowy urmdzer, stanowacych elementy systemow odwada@jch, ugtych w dokumentacii
projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagéggo warunki terenowe, wykofiarzadzenia, ktére zapewnobdprowadzenie
waod gruntowych i opadowych poza obszar robo6t zieshrigk, aby zabezpieazgrunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.
Wykonawca ma obowkek takiego wykonywania wykopéw i nasypéw, aby pmatchniom gruntu nadawav catym okresie
trwania robét spadki, zapewniag prawidtowe odwodnienie.

Jeeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegmawodnieniu, ktére spowoduje ich diugotryvat
nieprzydatné¢, Wykonawca ma obowzek usungcia tych gruntéw i zagpienia ich gruntami przydatnymi na wiasny koszt bez
jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony Zamawtago za te czynioi, jak réwniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istnaeych zbiornikéw naturalnych i wgdzer odwadniagcych musi by poprzedzone
uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi u#iwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w calym okresie trveamobot
ziemnych. Wykonanie wykopdw powinno pgsbwas w kierunku podnoszeniagsniwelety.

W czasie rob6t ziemnych nale zachowd odpowiedni spadek podiny i nad@ przekrojom poprzecznym spadki,
umazliwiajace szybki odptyw wdd z wykopu. O ile w dokumentagjiojektowej nie zawarto innego wymagania, spadek
poprzeczny nie powinien Bymniejszy ni 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy 8% w przypadku gruntéw
niespoistych. Naley uwzgkdni¢ ewentualny wplyw kolejnixi i sposobu odspajania gruntdow oraz terminéw wykamia
innych robét na spetnienie wymagdotyczcych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie gmstrobot ziemnych.

Zrodia wody, odstorie przy wykonywaniu wykopow, nalg ujaé w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i gruntowe
nalezy odprowadz poza teren pasa rob6t ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania 0gdIpkt 6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robotiemnych

6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego poledentoli zgodnéci z wymaganiami specyfikacji okilenymi w
pkcie 5 oraz z dokumentagprojektows.
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Szczegdla uwag; nalezy zwrocié na:
- wlasciwe ukcie i odprowadzenie wod opadowych,
- whasciwe ukcie i odprowadzenie wygiéw wodnych.

6.2.2.Sprawdzenie jakei wykonania robot

Czynndci wchodzce w zakres sprawdzenia jgko wykonania robot ok&ono w pkcie 6 SST D-02.01.01, D-
02.02.01 oraz D-02.03.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow
Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajeical®.

Tablica 2. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych rob6t ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalnaegstotliwos¢ bada i pomiaréw

1 Pomiar szerok@i korpusu ziemnego Pomiar stea, szablonem, tat o diugdci 3 m i poziomia lub
niwelatorem, w odgpach co 200 m na

2 | Pomiar szerokmi dna rowow prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m nakitko R= 100 m cq
50 m na tukach o0 R 100 m

3 Pomiar rzdnych powierzchni korpusu| oraz w miejscach, ktére bugdwatpliwosci
ziemnego

4 Pomiar pochylenia skarp

5 Pomiar réwnéci powierzchni korpusu

6 Pomiar réwnéci skarp

7 Pomiar spadku podinego| Pomiar niwelatorem exinych w odsipach co 200 m oraz w punktach
powierzchni korpusu lub dna rowu | watpliwych
8 Badanie zagszczenia gruntu Wskaik zag:szczenia okrda¢ dla kadej utazonej warstwy lecz nie

rzadziej nk w trzech punktach na 1000° marstwy

6.3.2.Szerokd¢ korpusu ziemnego

Szerokdé¢ korpusu ziemnego nie me r@zni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 10 cm.
6.3.3.Szeroké¢ dna rowow

Szeroké¢ dna rowow nie mize r&nié sie od szerokéci projektowanej o wécej niz £ 5 cm.
6.3.4.Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie magzni¢ sie od rzdnych projektowanych o wtej niz -3 cm lub +1 cm.
6.3.5.Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie me r&ni¢ sie od pochylenia projektowanego ogagj niz 10% wartdci pochylenia wyraonego
tangensemadta.

6.3.6.RO6wnai¢ korony korpusu

Nieréwndci powierzchni korpusu ziemnego mierzone Bimetrove, nie mog przekracz&3 cm.
6.3.7.RO6wna¢ skarp

Nierowndici skarp, mierzone tat3-metrova, nie mog przekracza+ 10 cm.
6.3.8.Spadek podiny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podiny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, spmwy przez pomiar niwelatoremednych
wysokasiciowych, nie mae dawa réznic, w stosunku do ezinych projektowanych, wkszych n -3 cm lub +1 cm.

6.3.9.Zagzszczenie gruntu

Wskanik zag:szczenia gruntu oké®ny zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien dygodny z zalbonym dla
odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku gruntola @térych nie mena okréli¢ wskanika zagszczenia nalg okreli¢
wskaznik odksztatceniag| zgodnie z normmPN-S-02205:1998 [4].

6.4. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spetnagp wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacji,taesodrzucone.
Je&li materiaty nie spetniafe wymaga zostam wbudowane lub zastosowane, to na polecerigniara Wykonawca wymieni je
na wi&ciwe, na wlasny koszt.

Wszystkie roboty, ktore wykazujvigksze odchylenia cech od oklenych w punktach 5 i 6 specyfikacji powinnydby
ponownie wykonane przez Wykonayea jego koszt.

Na pisemne wyspienie Wykonawcy, laynier maze uzng wady za nie majca zasadniczego wptywu na cechy
eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wielk@otracen za obniong jakosc.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0®@AWymagania ogoélne” pkt 7.
7.2. Obmiar robét ziemnych

Jednostka obmiarawjest nt (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty ziemne uznajecsza wykonane zgodnie z dokumensaprojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotysze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
Zakres czynn&i objetych cen jednostkow podano w SST D-02.01.01oraz D-02.03.01 pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Gikeaia. Symbole. Podziat i opis gruntow
2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probektgw
3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczaniel&aqici biernej
4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zieMhgnagania i badania
5. PN-1S010318:1993 Geotekstylia - Terminologia
6. PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne
7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie #wska piaskowego
8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modwdksztatlcenia nawierzchni podatnych i
podiaza przez obaizenie ptyt
9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

10. Wykonanie i odbiér robét ziemnych dla drég szybkiegchu, IBDiM, Warszawa 1978.

11. Instrukcja badé& podtaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPr¥¢awa 1998.
12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
13. Wytyczne wzmacniania podta gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Warsza2002.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikagfihnicznej (SST)aswymagania dotyere wykonania i odbioru
wykopow przy przebudowie ulicy Gruszkowej w CzempiriRoboty Kanalizacja deszczowa od W1 do D8.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegoétowa specyfikacja techniczna (SST) stosaviest jako dokument przetargowy i kontraktowy prigcaniu i
realizacji robét na drogach krajowych i wojewddikic
Zaleca si wykorzystanie SST przy zlecaniu robét na drogamhigtowych i gminnych.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét ziemnych w czasie budaviy |
modernizacji drog i obejmajwykonanie:
- wykopry]/31 gkbokaici do 3,0 m wykonywane koparkami pogsiernymi o poj. hgki 0,60 n? w gruncie kat. 1lI-IV na odkad -
222,20 m,
- wykop liniowy osciankach pionowych szeroka 0,8 - 2,5 gtbokasci do 3,0 m w gruncie kat. 1ll-IV zgcznym wydobyciem
urobku - 63,64 i+ 67,30 M (przykanaliki),
- wykop rczny ze skarpami na odkad nalikas¢ do 1,5 m w gruncie kat. IIl - 24,00°m
- roboty ziemne koparkami pogbiernymi o poj. fgki 0,60 nf w gruncie kat. lll-IV o normalnej wilgotrigi z transportem
wywrotka 10 MG na odlegh do 1,0 km - wywdéz nadmiaru gruntu - 646,31 m
- umocnienie balami drewnianymi wraz z rozbidékina wykopu gbokaici do 3,0 m w gruncie kat. I-IV - 905,63*m
- zasypanie wykopu spychark5 KM z zagszczeniem spychark’5 KM warstwami grubizi 30 cm w gruncie kat. I-1l - 413,80°m
- mechaniczne plantowanie powierzchni rodzimegmgrikat. I-1ll - 579,58 rh

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okégenia zostaty podane w SST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycxce robét

Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Materiat wysgpujacy w podtau wykopu jest gruntem rodzimym, ktérgdrie stanowit podtze nawierzchni. Zgodnie
z Katalogiem typowych konstrukcji nawierzchni podath i pétsztywnych [12] powinien charakteryzawse grupm nosnosci
G;. Gdy podtage nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupysmaci, nalezy podiaze doprowad do grupy nénosci G,
zgodnie z dokumentacja projektawSST.

3. SPRZET
Ogodlne wymagania i ustalenia dotgce sprztu okreSlono w SST D-02.00.01 pkt 3.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania i ustalenia dotyce transportu okéédono w SST D-02.00.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robét

Ogodlne zasady prowadzenia robét podano w SST DOO2L pkt 5.

Spos6b wykonania skarp wykopu powinien gwarantoveh stateczn& w catym okresie prowadzenia robét, a
naprawa uszkodze wynikajacych z nieprawidtiowego uksztattowania skarp wykojoh, podcécia lub innych odspstw od
dokumentaciji projektowej obgia Wykonawe.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposéb, aby grunty ozrym stopniu przydatriei do budowy
nasypow byly odspajane oddzielnie, w sposob unifmiajacy ich wymieszanie. Odgistwo od powyszego wymagania,
uzasadnione skomplikowanym uktadem warstw geotezhgch, wymaga zgody tgniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowimuy by¢ bezpdrednio wbudowane w nasyp lub przewiezione
na odklad. O ile Iaynier dopgci czasowe sktadowanie odspojonych gruntéw, ayale odpowiednio zabezpieazyrzed
nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotycgce zagszczenia i nénosci gruntu

Zagzszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychotabemnych powinno spetiiawymagania, dotyexe
minimalnej wartdci wskanika zagszczenia (), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartzi wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robot mh

Minimalna wartd¢ Is dla:
Strefa autostrad innych drog
korpusu i drég kategoria ruchu KRB  kategoria ruchu
ekspresowych KR6 KR1-KR2
Goérna warstwa o gruléoi 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm of 1.00 1.00 0.97
powierzchni robét ziemnych ' ' '
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Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowytt spetniag wymaganego wskaika zagszczenia, to przed
utozeniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do wartgci I, podanych w tablicy 1.

Jereli wartasci wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie magby¢ osiagnigte przez bezpwednie zagszczanie
gruntdw rodzimych, to naky podpé¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podéy umaliwiajacego uzyskanie wymaganych
wartasci wskanika zagszczenia. Méliwe do zastosowanidrodki, o ile nie g okreslone w SST, proponuje Wykonawca i
przedstawia do akceptacjizynierowi.

5.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszcza ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grétbavarstwy gruntu (nadkiadu) povsj
rzednych robét ziemnych jest mniejsza 0i,3 m.

Z chwila przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapra si po nim jedynie ruch maszyn
wykonujcych & czynngé¢ budowlan. Moze odbywa si¢ jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktére nie sphvjgpuszkodzé
powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodze powierzchni robét ziemnych, wynikgych z niedotrzymania podanych pawsy warunkéw
obciza Wykonawe robét ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopdw polega na sprawdzengodngci z wymaganiami ok&onymi w dokumentacji
projektowej i SST. W czasie kontroli szczegdliwag: nalezy zwrocié na:
a) zapewnienie stateczém skarp,
b) odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania robét iigo zakaczeniu,
¢) doktadna@¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykozenie),
d) zag:szczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug age okreslonych w pkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-02100k9 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest n? (metr szécienny) wykonanego wykopu.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-0210pkd 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycece podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatréci podano w SST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiwykop6w obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie roboét,

— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp dalitad, obejmujce: odspojenie, przemieszczenie, zatadunek,
przewiezienie i wytadunek,

— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

— profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,

— zag:szczenie powierzchni wykopu,

— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclznigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwrzanych podano w SST D-02.00.01 pkt 10.



