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1. WSTEP
1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Teicanej /ST / § wymagania dotycke
budowy i odbioru sieci kanalizacji sanitarnej zysczami w m. CZEMP¥ ul.
Koscianskie Przedmigie obejmujcej wykonanie :

* sieci kanalizacji sanitarnejw dz. /40, 74/68, 74/62, 74/52 petniacych
funkcje drogi stanowjcej wtasné¢ osob fizycznych i Rolniczej Korporacji
Spotdzielczej w Czempiniu.

* przylaczy kanalizacji sanitarnej do 25 nieruchdwigotozonych przy wiw
drogach

1.2 Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja Techniczna / ST / jest stosowana gakaiment przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres rob6t obgtych ST

Roboty, ktérych dotyczy ST, obejmuyszystkie czynnai umazliwiajace i majce

na celu budow sieci kanalizacji sanitarnej z pragkzami w zakresie przedstawionym

w pkt. 1.1
Niniejsza Specyfikacja Technicznag@ana jest z wykonaniem n/w robot :
1.3.1 Budowa kanatu grawitacyjnego - 332,0 m
w tym :
e zrur PVC 200 mm - 3320 m
1.3.2 Budowa przyzy z rur PVC 160mm - 202,0 28/szt.

1.4 Ogo6lne wymagania dotyexe robdét

Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robgbdnie z dokumentag
projektows, specyfikaci techniczm, poleceniami nadzoru inwestorskiego, oraz z
art.22, 23, 28 Ustawy Prawo Budowlane.
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]2. PODSTAWOWA CHARAKTERYSTYKA ROBOT

2.1 Lokalizacja kanalizacji sanitarnej

Przedmiotem robét jest si&analizacji sanitarnej wraz z pragkami dla 25 nieruchomoi
potozonych wzdtd dz. nr74/40, 74/68, 74/62, 74/52 petniacych funkcg drog
stanowicych wiasné¢ 0sob fizycznych i Rolniczej Korporacji Spoétdziedgav Czempiniu.
Kilka z powyzszych nieruchomiti jest aktualnie zabudowywanych.
Zakres zadania obejmuje budpwsieci kanalizacji sanitarnej w drogach oznaczbanyc
numerami : nr74/40, 74/68, 74/62, 74/52 , oraz 25 szt. przytzy do nieruchomiei
potozonych przy w/w drogach z doprowadzeniestiekdw bytowo-gospodarczych
kolektorami grawitacyjnymi do istnigje] juz sieci kanalizacji sanitarnej w xi dz. nr
74/62 i 74/40, ktar scieki odprowadzaneasdo mechaniczno-biologicznej oczyszczalni
sciekbw miasta Czempinia. Padkenie projektowanej kanalizacji sanitarnej z rifCP
srednicy 200 mm do czynnych ruregdw kanalizacyjnych z rur PCWfednicy 200 mm
nastipi poprzez podczenie ich do dwdch istnigjych studni  rewizyjnych z kgow
betonowychsrednicy 1 000 mm na kolektorach K -b i K-c.
Kolektor projektowanej kanalizacji sanitarnej katizowany zostat w pasach drogowych
w odlegtaci 2,5 m od ich graniz uwzgkdnieniem warunkow istniggego uzbrojenia terenu,
mozliwosci wykonania wykopow spetem mechanicznym, ograniczenia szkdd i rozbidrek
nawierzchni drdg, oraz ntiwosci wykonania przykanalikow z posesji do kanatu rtaego.

Drogi posiada w calgci nawierzchng ziemrs.

2.2 Warunki gruntowe

Przeprowadzone badania gruntu wykazaty wp@ivanie pod gleb gruntow spoistych
w postaci glin piaszczystych z lokalnymi domieszkamglanu wapnia. Stan zesgczenia
gruntdw niespoistych okémno w oparciu o zachowaniesiarzdzia zwierajcego i przygto

- do gkbokasci 1,0 m - jako lane

- ponizej 1,0 m — jak@rednio zagszczone
W/w badania geotechniczne wykazatg pod wzgtdem gruntowym omawiane podi®
gruntowe charakteryzujegsikorzystnymi warunkami geotechnicznymi.
W obszarze bada woda wystipowata w obgbie gruntdw niespoistych-piaszczystych,

stanowicych gtowry warstwe wodonana o zwierciadle swobodnym naglokasci od 0,5 m
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do 1,70 m p.p.t. Badania terenowe przeprowadzmstalty w okresie umiarkowanych

warunkow atmosferycznych. W zygiku z powyszym poziom zalegania wody gruntowej w

okresach nasilonych opadéw atmosferycznych, czyopgev wiosennych m@ znacznie

odbiega od stwierdzonego w okresie badéerenowych. W rejonie tym do olienia

poziomu wody niezédne kedzie zastosowanie igtofiltrow

Grunty wystpujace na trasie projektowanej kanalizacji sanitaradgra do kategorii |ll.

2.3 Roboty kanalizacyjne

Kanat grawitacyjny z rur PCW diugo - 332,0m, wtym :
e zrur PVC 200 mm - 332,0m
Przylhcza z rur PCWp 160 mm dlugéci - 202,0m

Studnie rewizyjne z kgéw betonowychg 1000 mm - 8 szt

Studnie rewizyjne z tworzyw sztucznych

- na praydzach -0425 mm - 25 szt.

2.4 Istniejgce budowle i przeszkody

Uzbrojenie podziemne

Na trasie budowy kanalizacji wggtuje uzbrojenie podziemne. Wykonawca
winien zaznajondi sig z umiejscowieniem wszystkich wdzen podziemnych
przed rozpoaziem jakichkolwiek wykopdw lub innych prac mgrych uszkod#i
istniejace instalacje. W przypadku wypienia kolizji naley stosowa w wykopie
konstrukcje do podwieszania kabli energetycznydblekomunikacyjnych, oraz

podwieszé rurocagow i kanatéw.

3. MATERIALY

Wszystkie materiaty stosowane przy wykonywaniu tgi@winny :

odpowiadé wymaganiom norm przepiséw wymienionych w niniejs3T i na
rysunkach, oraz innych nie wymienionych, ale ola@wpcych norm i przepisow.
mie¢ wymagane polskimi przepisami atestyyiadectwa, aprobaty techniczne,
certyfikaty, oraz znaki firmowe unabwiajace ich identyfikagj.

by¢ zgodne z dokumentagcjprojektows, specyfikacy techniczna, lub posiada

rownowane parametry.
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3.1 Kanaty grawitacyjne
Kanaty grawitacyjne — ruroggi zbiorcze i przycza
- z rur kielichowych klasy S / SDR 34 ; SN 8 / epiastyfikowanego polichlorku winylu
PVC wg normy PN-EN 1401-01 : 1999ednicy 160/4,7 mm, 200/5,9 mackonych na
uszczelki gumowe
- ksztattki do sieci kanalizacyjnej — trojniki, lkemla kierunkowe, tuki kierunkowe z PVC wg
normy PN-EN 1401-01 : 1998ednicy 160/4,7 i 200/5,9 mm
3.1.1 Studzienki rewizyjne
3.1.1 Studzienki z tworzyw sztucznych
Zaprojektowano studzienki z tworzywseednicy 425 mm zgodne z nogrRN-B-10729
:1999. Studzienki kanalizacyjne skiaglaje z nas¢pujacych elementow :
-podstawy studzienki z wyprofilowarkineta
- rury karbowanej stanowgej komin studzienki
-zwienczenia — zgodnego z nogr®N —EN 124 ; 2000 - rura teleskopowa, fnen
odchzajacy- wihazzeliwny klasy D400 .
3.1.2 Studzienki betonowesrednicy 1 000 mm
Studzienki z prefabrykowanych elementéw betonowsidadaj sic z :
- prefabrykowanego dna betonowego z wlotami i wypoafan kineta betonovy
- kregow betonowychkrednicy 1 000 mm i wysokoi 500 mm 4czonych na uszczelki
gumowe
- zakaczenia studni — zggka betonow ¢ 1 000/600 mm i wysokgi 500 — 620 mm
- pierscien zelbetowy odcizajacy srednicy 1 000 mm
- wilazu kanatowego, przejazdowegeliwnego typu gizkiego@ 600 mm klasy D400
- stopni wikazowych stal. powlekanych tworzywem padowym o rozstawie 50 cm.
- tulei ochronnych dla rur PCW typu Wavin dla rur D&0 — 315 mm
- fundamentu z betonu B-20
- izolacji zewrtrznej pionowej — dwa razy Bitizolem /R + P /
Prefabrykowane kgi betonowe powinny odpowiaél@mormie BN-86/8971-08 — Prefabrykaty
budowlane z betonu. Kgi betonowe izelbetowe. Zastosowane wilazeliwne ckzkie
powinny odpowiad& normom PN-87/H- 74051-02 - Wiazy kanatowe klasy@ D, a
stopnie wlazowe PN-64/H-74086 — Stopagtiwne do studzienek kontrolnych.

4. SPRZET
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Wykonawca przyspujacy do wykonywania prac offych niniejsa specyfikacj winien
wykaza& sig mazliwoscia korzystania z maszyn i Sgta gwarantujca wiasciwa tj.
spetniajica wymagania ST — jakéd robot.

Wykaz podstawowego stz do wykonania robot :

- samochdd skrzyniowy do 5,0t, pow.5-10t

- samochod samowytadowczy do 5,0 t

- samochdd dostawczy do 0,9 t

- koparka jednonaczyniowagienicowa o poj. ki 0,25 n¥, 0,4 nti 0,6 4 i

- spycharka gsienicowa 55KW/75KM/

- ciagnik kotowy 50 KM z przyczep

- przyczepa diycowa 10 Mg

- ubijak elektryczny /spalinowy/ 200 kg

- zuraw samochodowy 5-6 t

- beczkow6z aigniony o poj. 4000 drh

- maszyna do wierégepoziomych WP 30/60

5. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowdany do stosowania jedynie takickrodkéw transportu
materiatbw, ktére nie wphm niekorzystnie na jaké wykonywanych rob6t. Nd@rodkach
transportu przewimne materiaty powinny liyzabezpieczone przed ich przemieszczaniem si

i uktadane zgodnie z warunkami transportu wydangreéz ich producenta.

6. WYKONANIE ROBOT
6.1 Roboty przygotowawcze

Projektowana $ kanalu powinna hy wyznaczona w terenie przez geaedet
uprawnieniami. @ przewodu naley oznaczy w sposob trwaly i widoczny, z zaeniem

ciagbw reperdw roboczych.

6.2 Roboty ziemne

Wykopy pod sié kanalizacyjm wykonywa jako waskoprzestrzenne &ianach pionowych ,
recznie lub mechanicznie, zabezpieczone szalunkanoinopiymi, a pod przgycza
waskoprzestrzenne gezne, odeskowane - zgodnie z naridN-B-10736 : 1999 Roboty
ziemne — Wykopy otwarte dla przewoddéw wodgowych i kanalizacyjnych — Warunki

techniczne wykonania.
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Na odcinkach na ktérych w trakcie wykonawstwa zaolswana zostanie woda gruntowa,
niezlgdne [edzie odwodnienie za pomacigtofiltrow  Dotyczy to odcinkéw gdzie
posadowienie rurogfdw nasgpuje w gruncie piaszczystym. / czas pompowanjidzie
okreslony kosztorysem powykonawczym potwierdzonym prinspektora nadzoru./

W wykopach gdzie na dnie znajdugi¢ ity konieczne odwodnienie wykotaza pomog

drendéw utaonych w warstwie podsypki i odpompowania wody zelsieneksrednicy

0,5 m zagbionych 1,0 m poriej dna podsypki.
Czes¢ wykopdw pod kanalizagjwykonywana musi by wytacznie ecznie ze wzgidu na
istniejace uzbrojenie terenu. Dotyczy to w szczegétn@dcinkoéw kanalizacji uktadanej w
ulicy Koscianskiej po stronie budynkéw o numerach nieparzystydiezizdne a probne
wykopy rczne dla ustalenia dokiadnej trasy uzbrojenia modmego. Ze wzgHu na
prowadzenie rob6t w pobli zabudowa i w ciagach komunikacyjnych, wykopy nalbe
zabezpieczy pod wzgédem BHP z uwagi na zagrenie jakie one stanowila osob trzecich.
Ze szczegOkpuwag i ostraznoscia nalery wykonywa i zabezpieczawykopy przebiegage
w poblizu zabudowa, gdzie przebiegajprzylacza gazowe i wodoggowe, sié gazowa,
wodocihgowa, kable energetyczne i telekomunikacyjne.

Istniejace uzbrojenie naly zabezpieczaprzed uszkodze przez wykonywanie konstrukcji
podwieszeniowej dla istnigych kabli i rurocagéw.
W czasie wykonywania rob6t naleprzestrzegaprzepisow bezpiecastwa i higieny pracy
zawartych w rozpoeglzeniach :
- Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wéné 1997 r. w sprawie ogolnych
przepisOw bezpiecistwa i higieny pracy /Dz.U. nr 129/97/.
- Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatow Budowjeh z dnia 28 marca
1972 r. w sprawie bezpiedstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robot
budowlano-montawych i rozbiérkowych /Dz.U. nr 13/72/.

6.2.1 Odspajanie i transport urobku

Odspojenie gruntu zgodnie z pratyg technologi w pkt. 2, z odtaeniem urobku wzdtu
wykopu. Transport urobku stanowi odwiezienie nadmigruntu na odlegkd do 1,0 km
wynikajacego z wyporu rur, studni, stosowania podsypki bsypki, jak réwnie

przywiezienie gruntu na podsypkobsypk z odlegitdci do 1,0 km.
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6.2.2 Obudowascian wykopow i rozbiorka.
Obudow scian wykopéw pionowych przewidziano jako umocnigméne balami

drewnianymi w gruntow kat.l-1V.

6.2.3 Podtoze
Podsypk nalezy stosowé pod wszystkie kanaty. Podie powinno by uformowane zgodnie
z zaprojektowanym spadkiem, z ubitego i @@gzonego piasku, z wyprofilowaniem dna w

obrebie kata 90, stanowicego taysko néne rury kanalizacyjnej.

6.2.4 Zasypka i zagszczanie gruntu
Wyty materiat i sposéb zasypania przewodu nie powispowodowéa uszkodzenia
utozonego przewodu i obiektbw na nim zlokalizowanych.Zasypk przewodow

grawitacyjnych przewidziano gruntem rodzimym z wy&av.

6.3 Roboty montazowe

Po przygotowaniu wykopu i podta zgodnie z pkt.2 mima przysipi¢ do wykonywania
montaowych robot kanalizacyjnych. Wykonanie robot maotaych powinno odpowiada
normie PN-92/B-10735, PN-81/B-10725, PN-74/B-10743Bstrukcjom, oraz zaleceniom
producentéw materiatow.

6.3.1 Rurochgi

Budow kanalizacji nalgy prowadzt zgodnie z ustalonymi spadkami icdnymi
okreslonymi w dokumentacji projektowej, gdzy weztami / studzienkami /, od ¢dnych
nizszych do rzdnych wyzszych.
Utozony odcinek rur po uprzednim sprawdzeniu prawicilo spadku wymaga
zastabilizowania przez wykonanie obsypki ochromnngjiasku przynajmniej 10 cm ponad
wierzch rury. Po kadym zakaczeniu przewdd powinien bByczasowo zdepiony, aby

zapobiec zanieczyszczeniom.

6.3.2 Studzienki rewizyjne
Wykonanie i odbiory studzienek rewizyjnych powinmapowiadé normie PN-92/B-
10729, instrukcjom i zaleceniom producentéw.
6.3.2.1 Studnie z tworzyw sztucznych
Wykop w miejscu studni natg poszerzy, by minimalna odlegk® z obsyplg wynosity 30

cm z kadej strony studni. Studnie posadéwiwypoziomowg& do wymaganej kgdnej na
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zag:szczonej podsypce o0 wys.0,15 m. Zaagzenie obsypki wokoét studni najedokona
warstwami co 0,30 m. Przy mouta studzienek naky zwrdci szczegdlla uwag na poziom
ich posadowienia, ktéry wlotem i wylotem musi odpasa poziomowi rurocigu. Poziom
wlazu ustala si za pomog faty z poziomem terenu lub drogi zachogajnasgpujace
warunki :

- zasypka zwiru lub piasku musi by doktadnie zagszczona w obszarze rury trzonowej i
teleskopowe).

- whazy zeliwne posadowi na piegcieniu odcazajacym i ptycie pokrywowej.

6.3.2.2 Studnie z prefabrykatow betonowych

Studnie nalgy wykona& na uprzednio przygotowanej podsypce piaskoweB@rcm. Kegi
przy wyciu sprztu montaowego ustawi na betonowej kinecie prefabrykowanej. Na
zwezkach betonowych lub ptytach nadstudziennychzydowtazy zeliwne przejazdowe typu

ci¢zkiego. Regulagj poziomu osadzenia wtazu na studzienceayaleykona poprzez

monta piercieni dystansowychdalz wykonanie podmuréwki z cegiet petnych na zaprawie
cementowej. Wewirz studni zamontowa stopnie wlazowe. Powierzchnie pionowe
zewretrzne studni zaizolowamas bitumiczry. Powierzchnia izolacji powinna bygtadka i
bez lokalnych wybrzushe Warstwy izolacyjne w sposébagty i szczelny powinny by
pofaczone z uszczelnieniem miejsc péee kanatu przez izolowarkonstrukcg.

7. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok jakasci robot i materiatow. W zvgzku
z tym zapewni on odpowiedni system kontroli,aedapc personel, laboratorium, sgtz
zaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezbdne do wyk onania prob i baglanaterialéw, oraz
robot.
Wykonawca udospni na kadym etapie realizacji zadania wszystkie dokumeihiyase
okresleniu jakaci robot i materiatow. Gtdwnie kontroli podlegpowinna zgodn& realizacji
robét z dokumentagjprojektows, obowhzujacymi przepisami i szczegodlnie z wymogami
norm PN-EN 1610 — Budowa i badanie przewodow kaaeyijnych i PN-92/B-10729 —
Studzienki kanalizacyjne.
Roboty musz by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami obamvijacych polskich przepiséw,
norm i instrukcji. Nie wyszczegélnienie w niniejg &I jakichkolwiek obowjzujacych aktow

prawnych nie zwalnia wykonawcy od ich stosowania.
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8. OBMIAR ROBOT
Przykta jednostls obmiaru jest 1 m wykonanego kanatu grawitacyjniemmociagu
ttocznego i uwzgidnia on elementy sktadowe rob6t obmierzane wedidggstek :

- m - sieci midzyobiektowe przy przepompowni

szt - studzienki rewizyjne, ksztattki

- m? - rozbiérka i odtwarzanie nawierzchni , szaloweanykopow

m® - roboty ziemne zwizane z wykonywaniem kanatéw

9. ODBIOR ROBOT
Roboty podlegaj nastpujacym etapom odbioru :
» odbiorowi robot zanikagych
» odbiorowi czsciowemu
» odbiorowi ostatecznemu

» odbiorowi pogwarancyjnemu

9.1 Odbidr rob6t zanikajacych

Odbiér robét zanikagych polega na kacowej ocenie iléci i jakosci wykonywanych
robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegakryciu.
Odbior ten kdzie dokonany w czasie uridiwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek bez hamowania ogélnego ppstrobot.
Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru.
Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dentzika budowy, z
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoruma@iapcego.
Odbior kzdzie przeprowadzony niezwiocznie, niezpigj jednak nt w ciagu 3 dni od daty
zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomaid¢mspektora Nadzoru.
Jaka¢ i ilo$¢ robot ulegajcych zakryciu okréda ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentow zawieragych komplet wynikow bada w oparciu o przeprowadzone pomiary,

zgodnie z dokumentagcprojektows i uprzednimi ustaleniami.

9.20dbior czesciowy
Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanej cgsci robot. Odbior ten

dokonuje s} wg zasad odbioru koowego Inspektor Nadzoru i Zamaveiey.
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9.3 0dbidr ostateczny robot
9.3.1 Zasady odbioru ostatecznego

Odbiér ostateczny polega na fkowej ocenie rzeczywistego wyk onania robot w
odniesieniu do ich ikxi, jakasci i wartasci. Catkowite zakaczenie robdét, oraz gotowd do
odbioru ostatecznegcetizie stwierdzona przez Wykonagverpisem do dziennika budowy z
bezzwlocznym powiadomieniem na $mpie o tym fakcie Inspektora Nadzoru i
Zamawiajcego. Odbior ostateczny ngsit w terminie ustalonym w dokumentach umowy,
liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzaalamzenia robodt i przycia
dokumentow, o ktérych mowa w pkt. 9.3.2
Odbioru ostatecznego robo6t dokona komisja wyznaezwnez Zamawiagego, w obecrii
Inspektora Nadzoru i Zamawi@ego. Komisja odbiergga roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedionych dokumentow, wynikéw bafla pomiaréw, oraz
zgodndci wyk onania robot z dokumentaciechniczia i uzgodnieniami. W toku odbioru
ostatecznego komisja zapoznasiealizaci ustalés odbiorow rob6t zanikowych, zwtaszcza
w zakresie wyk onania rob6t uzupeta@jch i poprawkowych.

9.3.2 Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostaégo jest protokot odbioru
ostatecznego robét. Do tego odbioru Wykonawcazielsbwihzany przygotowanastpujace
dokumenty :
» dokumentag projektows podstawow z naniesionymi zmianami, oraz dodatkow
jesli zostata sporgdzona w trakcie realizacji robot
* dzienniki budowy
e wyniki pomiaréw, oraz badawszystkich oznaczelaboratoryjnych, jeeli byty
wymagane
» deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatow
e geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robot
* kopie mapy zasadniczej powsta wyniku geodezyjnej inwentaryzaciji
powykonawczej
W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wadgm przygotowania dokumentacyjnego
nie keda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeaiaiz Wykonawg wyznaczy

ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
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Wszystkie roboty poprawkowe i uzupetnieg kzda zestawione wg wzoru ustalonego przez

Zamawiajcego. Termin wyk onania tych robét wyznaczy komisja

9.4 Odbidr pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie robétazemych z usukgciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okregigarancyjnym. Odbiér ten ¢dzie
dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu, okganii i spostrzeen stwzb

eksploatacyjnych.

10. PODSTAWA WYCENY
1.Zgodnie z dokumentacprojektows nalezy wykona wszystkie obiekty wfe w
przedmiarze robét.
2. Elementy nie gie w przedmiarze robot, ktore Wykonawca zob@any jest ujé¢ w
wycenie rob6t :
» pelna obstuga geodezyjna, ktdéra powinna zostgkonana przez uprawnign
jednostlk geodezyja
» optaty zwhzane z uzyskaniem uzgodfjeadzorow i zezwole z zainteresowanymi

jednostkami w zakresie kolizji | zmja pasa drogowego.

11.NORMY | PRZEPISY

NORMY POLSKIE

1. PN-B-10736 : 1999 Roboty ziemne — Wykotwarte dla przewodow
wodociagowych i kanalizacyjnych — Warunki techniczne
wyk onania

2. PN-81/B —03020 Grunty budowlaneos&lowienie bezpgoednie budowli —

Oldenia statyczne i projektowanie

3. PN-EN 1401-01: 1999 Rury i ksztattki kapatyjne

4. PN-86-B-02480 Grunty budowlan&réenia, symbole podziat i opisy gruntéw

5. PN-88/B-06050 Beton zwykty

6. PN-92/B-10729 : 1999 Kanalizacja. Studzidw@aalizacyjne

7. BN-86/8971-08 Prefabrykaty butkve z betonu. Kgi betonowe zelbetowe.

8. PN-64/H-74086 Stoprieliwne do studzienek kontrolnych
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9. PN-EN 1610 Budowa i badgmimewodow kanalizacyjnych
10. PN-87/H- 74051-02 Wiazy kanatowe kIBsYC, D
11. PN-EN 124 :2000 Zviiezenia studzienek i wpustow kanalizacyjnych

INNE DOKUMENTY

1. 1ISO 4435:1991 Rury i ksztattkiizplastyfikowanego polichlorku winylu
stosne w systemach odwadnieych i kanalizacyjnych

2 . Instrukcja projektowania, wyk onania i odbiamstalacji rurocigowych z

nieplastyfikowanego polichlorku winylu i petylenu — Wavin.

opracowat
Lipiec 2007 r.



