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1. WSTEP
1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot
Budowlanych /STW/ sa wymagania dotyczace realizacji kanalizacji sanitarnej z przytaczami w
Czempiniu, przy ul. Koscianskie Przedmiescie.

1.2 Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja Techniczna /STW/ jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy /STW/, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie zaprojektowanej sieci kanalizacji sanitarnej w Czempiniu, przy ul. Koscianskie
Przedmiescie o tacznej dlugosci 42 1mb.

W zakres robot wchodza:
1. Budowa kanatu grawitacyjnego z rur PCV 0 200mm — 362 m,
2. Budowa 4 szt. przykanalikéw z rur PCV @ 160 — 59,0 m

1.4 Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robot zgodnie z dokumentacja
projektowa, specyfikacja techniczna, poleceniami nadzoru inwestorskiego, oraz z przepisami
ustaw Prawo geologiczne i gornicze i Prawo budowlane.

2. PODSTAWOWA CHARAKTERYSTYKA ROBOT

2.1 Ogolna charakterystyka i lokalizacja robot.

Przedmiotem robot jest sie¢ kanalizacji sanitarnej wraz z przykanalikami dla zabudowan
mieszkalnych w miejscowosci Czempin, przy ul. Koscianskie Przedmiescie. Zakres zadania
obejmuje wykonanie 362 mb sieci kanalizacyjnej grawitacyjnej oraz 59 mb przykanalikéw, ktora
to sie¢ pozwoli na odprowadzenie $ciekow bytowo-gospodarczych poprzez istniejaca sie¢ do
mechaniczno-biologiczne] oczyszczalni $ciekow w Czempiniu. Podlaczenie projektowane;j
kanalizacji sanitarnej do miejskiej oczyszczalni nastapi poprzez wykonanie wcinki rurociagu
grawitacyjnego @ 200mm do betonowej studzienki kanalizacji sanitarnej $rednicy 1000mm
zlokalizowanej w pasie drogi wojewddzkiej. Szlaki projektowanej sieci kanalizacji sanitarne;.
Gloéwne ciagi projektowanej sieci zaprojektowane zostaly z uwzglednieniem warunkéw
istniejacego uzbrojenia terenu, mozliwosci wykonania wykopdéw sprzg¢tem mechanicznym
ograniczenia szkod i rozbidrek nawierzchni drég, oraz mozliwosci wykonania przykanalikow do
kanatu zbiorczego.

Szczegbdtowa lokalizacjg przedstawiono w dokumentacji projektowe;.



2.2.Warunki gruntowe i budowa geologiczna

Na terenie objgtym projektem wystepuja grunty zaliczone do kat. II i III. Podtoze gruntowe po
trasie projektowanej sieci stanowia grunty mineralne gtéwnie spoiste, rzadziej grunty sypkie.
Woda gruntowa moze wystapi¢ na tylko w postaci saczen i to w okresie wiosenno-jesiennym,
lub w przypadku dtugotrwalych opadow.

2.3 Istniejace budowle i przeszkody

Na trasie budowy kanalizacji wystepuje uzbrojenie podziemne. Wykonawca winien zaznajomié
si¢ z umiejscowieniem wszystkich urzadzen podziemnych przed rozpoczgciem jakichkolwiek
wykopow lub innych prac mogacych uszkodzi¢ istniejace instalacje.

Podczas wykonywania rob6t nalezy zwrdci¢ szczegdlng uwage na sie¢ energetyczna oraz na
wykonana wczesniej, a objeta tym samym projektem co kanalizacja, sie¢ wodociagowa.

3. MATERIALY

Wszystkie materiaty stosowane przy wykonywaniu robot powinny :
e odpowiada¢ wymaganiom norm przepisoOw wymienionych w niniejszej ST i na
rysunkach, oraz innych nie wymienionych, ale obowiazujacych norm i przepisow.
* mie¢ wymagane polskimi przepisami atesty, §wiadectwa, aprobaty techniczne,
certyfikaty, oraz znaki firmowe umozliwiajace ich identyfikacje.
* by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna, lub posiadaé
rOéwnowazne parametry.
Wyszczegolnienie materiatow zawiera przedmiar robot.

4. SPRZET

Wykonawca przystgpujacy do wykonywania prac objgtych niniejsza specyfikacja winien
wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z maszyn i sprzg¢tu gwarantujaca wlasciwa tj. spetniajaca
wymagania ST — jako$¢ robot.

5. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkow transportu materiatow,
ktore nie wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot. Na s$rodkach transportu
przewozone materialy powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczaniem si¢ 1 uktadane
zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich producenta.

6. WYKONANIE ROBOT
6.1 Roboty przygotowawcze

Projektowana o$ kanatu powinna by¢ wyznaczona w terenie przez geodete z uprawnieniami. O$
przewodu nalezy oznaczy¢ w sposob trwaly i1 widoczny, z zaloZzeniem ciagéw reperow
roboczych.

6.2 Roboty ziemne

Na terenie objetym projektem wystepuja grunty zaliczone do kat. 11 1 III. Podtoze gruntowe po
trasie projektowanej sieci stanowia grunty mineralne gtownie spoiste, rzadziej grunty sypkie.
Woda gruntowa moze wystapi¢ na tylko w postaci saczen i to w okresie wiosenno-jesiennym,
lub w przypadku dlugotrwatych opadéw. Napotkane w czasie wykonywania robdt ziemnych nie
zinwentaryzowane urzadzenia podziemne nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniami i
zawiadomi¢ uzytkownika tych urzadzen w celu dokonania uzgodnien pozwalajacych na
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kontynuowanie robot. Szczegdlna uwage nalezy zwroci¢ aby przerwane podczas robot
rurociagi bezwarunkowo naprawi¢ przed zasypaniem wykopow. W przypadku prowadzenia
prac w poblizu shupow nalezy je zabezpieczy¢ przed ewentualnym uszkodzeniem lub
obsunigciem. Réwniez nie nalezy wykonywaé prac sprz¢tem mechanicznym bezposrednio pod
liniami lub w odlegto$ci blizej niz 3,0 m od linii niskiego napigcia do 1 KV 1 5,0 do linii
Sredniego napigcia 15 KV, mierzac w pionie. Prace ziemne nalezy wykona¢ zgodnie z
technlogia podang w przedmiarze, oraz norma branzowa ,,Roboty ziemne — wymagania, badania
przy odbiorze” BN-83/8836-02. Ze wzglgdu na prowadzenie robdét w poblizu zabudowan i
ciagow komunikacyjnych zwraca si¢ szczeg6lna uwage na wilasciwe zabezpieczenie wykopow
pod wzglegdem BHP, z powodu na zagrozenie jakie stanowia one dla oséb trzecich. W
koniecznych miejscach z uwagi na dojazdy 1 doj$cia do posesji nalezy ustawi¢ mostki
przejazdowe 1 dla pieszych.

6.3. Roboty montazowe

Kolektory i przykanaliki zaprojektowano z rur PCV klasy N $rednicy 200x5,9 mm, 160x4,0mm,
kielichowych taczonych na wecisk i1 uszczelki gumowe.

Budowg kanalizacji nalezy prowadzi¢ zgodnie z ustalonymi spadkami i rzednymi okreslonymi w
dokumentacji projektowej, migdzy weztami (studzienkami), od rzednych nizszych do rzednych
wyzszych. Ulozony odcinek rur, po uprzednim sprawdzeniu prawidtowosci spadku, wymaga
zastabilizowania przez wykonanie obsypki ochronnej z piasku, przynajmniej 10cm ponad
wierzch rury.

Wykonanie robdt powinno by¢ zgodne z obowiazujacymi przepisami, a w szczegdlnosci:
Kanalizacja — przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania przy odbiorze PN-92/B10735.
Przy montazu rur nalezy przestrzega¢ zalecen i1 warunkéw zawartych w instrukcjach
producentow.

Polska norma przewiduje minimalne przykrycie przewodu kanalizacyjnego bez izolacji cieplne;j
0,80+0,20=1,0m. W wykopach o twardym lub niejednorodnym podtozu , oprécz wyréwnania
dna wykopu, rurociagi nalezy uktada¢ na podsypce z piasku lub pospoiki, ktéa nalezy doktadnie
wyprofilowa¢ 1 zagesci¢. Rury musza by¢ uktadane tak, zeby podparcie ich bylo jednolite na
catej dlugosci z zachowaniem linii spadku przewidzianej w projekcie. Warstwa wyrownawcza
(podsypka) 1 wypehienie dookota rury (obsypka) nie moga zawiera¢ czasteczek o wymiarach
powyze] 20mm, ostrych kamieni lub innego materialu famanego. Jezeli w wykopie nie
wystepuja grunty spoiste, kamieniste i podtoze jest jednorodne, nie musi by¢ wykonywany
wykop do poziomu podsypki. Normalna wysokos$¢ podsypki wynosi 10cm 1 obsypki 20 cm
powyzej powierzchni rury. Podczas montazu rur szczego6lna uwage nalezy zwrdci¢ na
zabezpieczenie rur przed przemieszczaniem si¢ W poziomie i w pionie, podczas zaggszczania
gruntu, wypehiania wykopu. Studzienki rewizyjne, ktorych =zasadnicza funkcja jest
umozliwienie kontroli i czyszczenie kanalizacji, zaprojektowano z betonu. Na przykanalikach
natomiast przewiduje si¢ montaz studzienek z tworzyw sztucznych. Przy montazu tego typu
studzienek nalezy zwrocié szczegdlng uwage na poziom posadowienia studzienki, ktory wlotem
1 wylotem musi odpowiada¢ pozimowi rurociagéw. Pod studzienki, tak jak pod rurociag nalezy
wykona¢ i zaggsci¢ podsypke grubosci 10 cm. Trzon studzienki — wiazu nalezy przycia¢ na
dlugo$¢ odpowiadajaca niwelecie nawierzchni drogi, chodnika lub terenu z uwzgl¢dnieniem
wysoko$ci pierscienia odciazajacego plyty 1 wilazu. Zamontowana studzienkg obsypywac
rownomiernie dookota z rdwnoczesnym zaggszczeniem do planowanej nawierzchni drogi lub
chodnika. Przed zasypaniem zmontowanych rurociagoéw nalezy wykona¢ probe szczelnosci
zgodnie z PN-70/B-10715 ,,Szczelnos¢ przewodow™.

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrole jakosci robot 1 materiatow. W zwiazku z
tym zapewni on odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do wykonania prob i badan materiatow, oraz
robot.



Wykonawca udostepni na kazdym etapie realizacji zadania wszystkie dokumenty stuzace
okresleniu jako$ci robdt 1 materiatow. Gtownie kontroli podlega¢ powinna zgodnos$¢ realizacji
robot z dokumentacja projektowa 1 obowiazujacymi przepisami.

Roboty musza by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami obowigzujacych polskich przepisow,
norm i instrukcji. Nie wyszczegdlnienie w niniejszej ST jakichkolwiek obowiazujacych aktow
prawnych nie zwalnia wykonawcy od ich stosowania.

8. OBMIAR ROBOT

Przyjeta jednostka obmiaru jest 1 mb wykonanego kanatu grawitacyjnego i uwzglednia on
elementy sktadowe robdot obmierzane wedtug jednostek:

- m3 — roboty ziemne zwigzane z wykonywaniem kanatow

- szt. - studzienki rewizyjne, ksztattki

- m2 — szalowania wykopow

9. ODBIOR ROBOT
9.1 Odbior robot zanikajacych

Odbior robot zanikajacych polega na koncowej ocenie ilosci 1 jakosci wykonywanych robot,
ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu. Odbior ten bedzie dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu
robot.

Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowos$¢ danej czesci robdt do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy, z
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru i Zamawiajacego.

Jako$¢ 1 ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu okresla ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentéw zawierajacych komplet wynikow badan, w oparciu o przeprowadzone pomiary,
zgodnie z dokumentacja projektowa 1 uprzednimi ustaleniami.

9.2 Odbiodr czesSciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanej czgsci robot. Odbior ten
dokonuje si¢ wg zasad odbioru ostatecznego, dokonuje go Inspektor Nadzoru i Zamawiajacy.

9.3 Odbior ostateczny robot
9.3.1 Zasady odbioru ostatecznego

Odbior ostateczny polega na koncowej ocenie rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci 1 wartosci. Catkowite zakonczenie robot, oraz gotowos¢ do
odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawceg wpisem do dziennika budowy z
bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora Nadzoru i Zamawiajacego.
Odbior ostateczny nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktorych
mowa w pkt. 9.3.2
Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego, w obecnosci
Inspektora Nadzoru i1 Zamawiajacego. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny
jakosciowe] na podstawie przedlozonych dokumentéw, wynikow badan 1 pomiaréw, oraz
zgodnosci wyk onania robot z dokumentacja techniczna 1 uzgodnieniami. W toku odbioru
ostatecznego komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen odbioréw robdt zanikowych, zwlaszcza
w zakresie wyk onania robot uzupehiajacych i poprawkowych.

9.3.2 Dokumenty do odbioru ostatecznego



Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego jest protokoét odbioru
ostatecznego robot. Do tego odbioru Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastepujace
dokumenty :

* dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami, oraz dodatkowa jesli
zostala sporzadzona w trakcie realizacji robot

* dzienniki budowy,

* wyniki pomiardw, oraz badan wszystkich oznaczen laboratoryjnych, jezeli byly
wymagane,

* deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow,

* geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza robot,

W przypadku, gdy wedlug komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie roboty poprawkowe 1 uzupehiajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego. Termin wykonania tych robot wyznaczy komisja.

9.4 Odbidor pogwarancyjny

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie robdt zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym. Odbidr ten bgdzie dokonany
na podstawie oceny wizualnej obiektu, oraz opinii i spostrzezen shuzb eksploatacyjnych.

10. NORMY I PRZEPISY

NORMY POLSKIE

1. PN-B-10736 : 1999 Roboty ziemne — Wykopy otwarte dla przewodow
wodociagowych 1 kanalizacyjnych — Warunki techniczne
wyk onania

2. PN-81/B -03020 Grunty budowlane — Posadowienie bezposrednie budowli —
Obliczenia statyczne i projektowanie

3. PN-EN 1401-01 : 1999  Rury i ksztattki kanalizacyjne

4. PN-86-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia, symbole podzial i opisy gruntow

5. PN-88/B-06050 Beton zwykly

6. PN-92/B-10735 Kanalizacja

7. PN-92/B-10729 : 1999 Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne

8. PN-70/B-10715 Szczelno$¢ przewodow

9. BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betonu. Krggi betonowe i Zelbetowe.

10. PN-EN 1610 Budowa i badanie przewodow kanalizacyjnych

11. PN-EN 124 :2000 Zwienczenia studzienek i wpustow kanalizacyjnych



